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(57) Формула изобретения
1. Система управления силовым преобразователем, содержащая:
контроллер первичного моста, сконфигурированный для приведения в действие

первого множества драйверов затворов, которые переключают первое множество
силовых элементов в первичном мосту силового преобразователя; и

контроллер вторичного моста, отдельный от контроллера первичного моста и
сконфигурированныйдляприведения в действие второгомножества драйверов затворов,
которые переключают второе множество силовых элементов во вторичном мосту
силового преобразователя.

2. Система по п.1, в которой контроллер вторичного моста сконфигурирован для
приведения в действие второго множества драйверов затворов на основании прямого
измерения формы напряжения переменного тока в первичном мосту.

3. Система по п.1, в которой контроллер вторичного моста сконфигурирован для
приведения в действие второго множества драйверов затворов в ответ на сигнал,
передаваемый контроллером первичного моста.

4. Система по п.3, в которой передаваемый сигнал является колебаниемпилообразной
формы.

5. Система по п.1, в которой контроллер вторичного моста сконфигурирован для
приведения в действие второго множества драйверов затворов на основании локальной
оценки напряжения переменного тока в первичном мосту.

6. Система по п.5, в которой локальная оценка является оцениваемой формой
колебаний.

7. Система по п.5, в которой локальная оценка основана на заранее заданном
соотношении локального напряжения постоянного тока с напряжением переменного
тока в первичном мосту на основании локальных переключающих сигналов.

8. Система по п.5, которой локальная оценка является локально генерируемым
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сигналом синхронизации.
9. Система поп.8, в которой сигнал синхронизации основан на локальномнапряжении

постоянного тока, считываемом одновременно с локальными переключающими
сигналами.

10. Силовой преобразователь, содержащий:
трансформатор, имеющий первичную обмотку и вторичную обмотку;
первичныймост, содержащий первое множество силовых элементов, подключенных

между первичными клеммами и первичной обмоткой трансформатора;
первое множество драйверов затворов, соответственно подключенных к первому

множеству силовых элементов управления и к первичному контроллеру, причем первое
множество драйверов затворов сконфигурировано для приведения их в действие
первичным контроллером, чтобы переключать первое множество силовых элементов;

вторичный мост, содержащий второе множество силовых элементов, включенных
между вторичными клеммами и вторичной обмоткой трансформатора; и

второе множество драйверов затворов, соответственно подключенных ко второму
множеству силовых элементов и к контроллеру вторичного моста, который является
отдельным от контроллера первичного моста, причем второе множество драйверов
затворов сконфигурировано для приведения их в действие контроллером вторичного
моста, чтобы переключать второе множество силовых элементов.

11. Силовой преобразователь по п.10, в котором контроллер вторичного моста
сконфигурирован для приведения в действие второго множества драйверов затворов
на основании прямого измерения формы напряжения переменного тока в первичном
мосту.

12. Силовой преобразователь по п.10, в котором контроллер вторичного моста
сконфигурирован для приведения в действие второго множества драйверов затворов
в ответ на сигнал, передаваемый контроллером первичного моста.

13. Силовой преобразователь по п.12, в котором передаваемый сигнал является
колебанием пилообразной формы.

14. Силовой преобразователь по п.10, в котором контроллер вторичного моста
сконфигурирован для приведения в действие второго множества драйверов затворов
на основании локальной оценки напряжения переменного тока в первичном мосту.

15. Силовой преобразователь по п.14, в котором локальная оценка является
оцениваемой формой колебаний.

16. Силовой преобразователь по п.14, в котором локальная оценка основана на
заранее заданном соотношении локального напряжения постоянного тока с
напряжением переменного тока в первичном мосту.

17. Силовой преобразователь по п.14, в котором локальная оценка является локально
генерируемым сигналом синхронизации.

18. Силовой преобразователь по п.17, в котором сигнал синхронизации основан на
локальном напряжении постоянного тока, считываемом одновременно с локальными
переключающими сигналами.

19. Способ, включающий:
переключение силовых элементов первичного моста в силовом преобразователе под

управлением контроллера первичного моста для коммутации тока от первичных клемм
силового преобразователя к первичной обмотке, при этом первое напряжение
присутствует на первичных клеммах, и первичная обмотка возбуждает вторичную
обмотку;

контроль второго напряжения первичной обмотки; и
переключение силовых элементов вторичного моста в силовом преобразователе

согласно второму напряжению первичной обмотки и под управлением вторичного
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контроллера для коммутации тока от вторичной обмотки к вторичным клеммам
силового преобразователя.

20. Способ по п.19, в котором второе напряжение первичной обмотки контролируют
с помощью локальной оценки во вторичном контроллере.
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