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Wynalazek niniejszy dotyczy przekladni ze zmien-
nym stopniem przetozenia majgcej zwlaszcza zasto-
sowanie jako przekladnia korekcyjna, sterowana
zmiennymi warto§ciami wystepujgcymi w proce-
sach pomiarowych, sterowniczych lub innych zreali-
zowanej wedlug patentu Nr 51826, ktérej elemen-
tami napedzajgcymi i napedzanym sg dwie diwig-
nie o niezmiennej odlegloSci ich osi obrotu, przy
czym dZwignia napedzajaca ma zmienng dilugosé
czynng, nastawiang za pomocg nadajnika w zalez-
noSci od zmieniajacej sie wielkoSci oddzialywuja-
cej, za§ dzZwignia napedzana, posiadajgca stalg diu-
gos¢, jest kazdorazowo zabierana z poloZenia po-
czatkowego i obracana o pewien kat, a nastepnie
przemieszczana do polozenia poczgtkowego.

Celem wynalazku jest dalsze ulepszenie konstruk-
cji przekladni wedlug patentu gtéwnego, szczegél-
nie w odniesieniu, do cigglego samoczynnego nasta-
wiania czynnej dlugo$ci diwigni napedzajgcej za
pomoca nadajnika wielkoSci korygujacej.

Bardzo dokladny przebieg nastawiania czynnej
dlugosci diwigni napedzajgcej oraz powtarzalnosé
tego przebiegu jest w wielu przypadkach utrud-
niona ze wzgledu na ograniczenia przestrzeni, w
ktérej jest umieszczana przekladnia. Sytuacja taka
zachodzi na przyklad wéwczas, kiedy przekladnia
wedlug patentu gléwnego wspélpracuje z mecha-
nizmami licznika objeto$ci zuzytego gazu w zwy-
klym domowym gazomierzu. W tym przypadku
konstrukcja przekladni wedlug wspomnianego pa-
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tentu gléwnego, w ktérej dwie diwignie obrotowe
osadzone na watkach ulozyskowanych obrotowo w
stalej wzgledem siebie odleglo$ci, nie jest przysto-
sowana do tego celu (w odniesieniu do gazomierzy).

Trudno$ci tych unika"sie dzieki niniejszemu wy-
nalazkowi, ktérego istota polega na tym, Zze na-
stawianie czynnej dlugoSci diwigni napedzajgcej
jest dokonywane za pomocg elementu sterujgcego
wspéipracujgcego z nadajnikiem wielkos$ci korygo-
wanej, na ktéry to element opada kazdorazowo
dzwignia pod wptywem wlasnego ciezaru raz na je-
den obrét obracajgcego sie razem z mechanizmem
zliczajagcym elementu no$nego oraz, ze ten element
sterujgcy jest zaopatrzony w samoczynny hamulec,
za pomoca ktoérego dzwignia jest kazdorazowo za-
trzymywana przy osigganiu swego polozenia pro-
stopadlego do plaszczyzny sterujacej, na okres jed-
norazowego wspoldzialania z diwignig napedzang
o ustalonej diugos$ci czynnej.

Dzieki takiej konstrukcji przekladni istnieje mo-
zliwo§é umieszczenia jej wspélpracujacych glow-
nych cze§ci w oddalonych od siebie dowolnych miej-
scach przyrzgdu, w ktérym zabudowana jest ta
przekladnia. Mozna na przykilad wmontowaé kéltka
dzwigni przekladniowych w komorze mechanizmu
zliczajgcego, natomiast nadajnik wielko$ci korygo-
wanej jak réwniez elementy przenoszgce jego ru-
chy sterujgce do samoczynnego nastawiania diu-
gosci dZwigni napedzajqcej, mozna umie§cié w nie-
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wypelnionych przez mechanizm pomiarowy naro-
zach obudowy przyrzadu.

Szczegblnie korzystne warunki dla realizacji kon-
cepcji wynalazku zachodza na przyklad woéwczas,
kiedy przyrzadem tym jest gazomierz mieszkowy
z pionowo dzielong obudowg, w ktérym pokrywa
stanowi §ciane czolowg obudowy i jednocze$nie
podstawe dla montazu mechanizmu licznikowego.
W tego rodzaju licznikach §ciana czolowa obudowy
maze sluzyé ré6wniez jako plyta montazowa dla cal-
kowitej przekladni korekcyjnej wigcznie z jej na-
dajnikiem wielko$ci korekcyjnej.

Wynalazek jest blizej objasniony na podstawie
przykladu wykonania przekladni uwidocznionej na
rysunku, na ktorym fig. 1 przedstawia schematycz-
ny widok przekiadni w polgczeniu z licznikiem ga-
zomierza, fig. 1a — przekladnie w innym polozeniu
jej wspélpracujgcych diwigni, fig. 1b i ¢ — po-
przeczne przekroje szczegélow przekiadni, fig. 2 —
podluzny przekr6j gazomierza uwidaczniajgcy
umieszczong w nim przekladnie, a fig. 3 — po-
przeczny przekroj tego gazomierza. Na rysunku
oznaczono w miare mozno$ci poszczegdlne czeSci
przekladni tymi samymi oznaczeniami jak w paten-
cie gtéwnym.

W przekladni wedlug niniejszego wynalazku sym-
bolami a i b oznaczono diwignie przekladniowe,
a symbolem ¢ — stalg odleglo$¢ ich osi obrotu.

DzZwignia a jest dZwignig napedzajgcg ze zmien-
ng dlugo$cig czynng, nastawiang za pomoca nadaj-
nika wielkoSci korygujgcej. Jest ona obracana za
pomocyg walka 1 mechanizmu mierniczego w okot
osi tego walka. Napedzana diwignia b ma nie-
zmienng dlugo§¢ czynng i obraca sie w okél osi
walka 2.

Osadzone na walkach 1 i 2 ciegla mechanizméw
licznikowych dla korygowanych i niekorygowa-
nych wielkosci mierzonych, moga by¢ takie same
jak w patencie gléwnym i nie wymagajg powtor-
nego i szczegélowego ich opisu. Dzwignia b jest
osadzona na tarczy 11, kt6éra stanowi jedng cze§é
sprzegla, przy czym druga czeS¢ tego sprzegla sta-
nowi tarcza 12. R6wniez i zespoly do uruchamiania
tego sprzegla nie stanowia one przedmiotu niniej-
szego wynalazku.

Jak to pokazano na fig. 1 ¢ zespolty te moga skia-
da¢ sie z czlonu sterowniczego 9 osadzonego na ele-
mencie obrotowym 7 dzwigni a, dZwigni przelaczni-
kowej 10 i sprezyny 13, jak to zostalo opisane w
patencie gtéwnym. Zderzak 3, ustalajagcy wyjSciowe
potozenie dzZwigni napedzanej b moze stanowié ma-
gnes trwaly wspoélpracujacy z wkretem nastaw-
czym 20, znajdujacym sie na swobodnym koncu
dzwigni b.

Element obrotowy 7, w ktérym dzwignia napedza-
jaca a jest przestawiana za pomocg nadajnika
wielkoSci korekcyjnej poprzecznie do watka 1, sta-
nowi walec z przewierconym prostopadle do jego
osi otworem, w ktéorym przemieszcza sie dzwignia a
pod wplywem wlasnego ciezaru az do coporu 21.
Osadzony na dzwigni a lukowo zagiety czton 8, uto-
zyskowany réwniez w elemencie obrotowym 7, kt6-
ry przesuwa sie razem z diwignig a, (odpowiada
opisanej w patencie gléwnym krzywce prowadzg-
cej 8) jest przeznaczony do tego, aby napedzana
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dZwignia b miala zapewnione bezuderzeniowe uru-
chamianie i stopniowe lagodne podnoszenie przy
zabieraniu jej przez dzwignie a.

W elemencie obrotowym 7, poprzecznie do osi
przemieszczania sie diwigni a, jest wmontowane
urzadzenie hamujgce, za pomocg ktérego dziwignia
ta kazdorazowo po skorygowaniu jej dlugosci czyn-
nej zostaje zatrzymana na okre§lony czas kolejnej
wspoélpracy z dZwignig b. To urzadzenie hamujgce
znajduje sie w otworze 22 i skilada sie z bedgcego
pod dzialaniem sprezyny 23 czlonu hamujgcego 24,
ktérym moze byé sworzen lub tp. element z otwo-
rem poprzecznym 25, w ktorym przemieszcza sig
§lizgowo diwignia a. Pod naciskiem sprezyny 23
czlon hamujacy 24 jest dociskany do dZwigni a, kt6-
ra nastepnie jest dociskana do S$ciany jej otworu
lozyskowego w elemencie 7, w wyniku czego elimi-
nuje sie ruchy podluzne diwigni a w jej tozysku
(fig. 1b).

Jako element do wiaczania i wylgczania tego czto-
nu hamujgcego 24 stuzy réwniez wspoéldziatajgca
ze sprezyng 23 dZwignia 26, ktéra w kanale réwno- -
leglym do polozenia diwigni a przechodzi przez o$
elementu obrotowego 7, a na swobodnym koncu jest
zaopatrzona w rolke 28. Rolka ta wspoéipracuje z
lezgcg na jej torze ruchu rampg sterowniczg 29,
tak, ze kazdorazowo przy jej nachodzeniu na rampe
29, dzwignia 26 a z nig czion hamujgcy 24 zostaja
zwolnione spod dzialania sprezyny 23, dzieki czemu
dzwignia a zostaje przygotowana do ponownego na-
stawienia swej dlugo$ci czynnej, podczas gdy przy
powrotnym zejSciu rolki z rampy 29, diwignia a
ponownie jest zatrzymywana za pomocg czlonu ha-
mujgcego 24.

Polozenie rampy sterowniczej 29 jest tak dobrane,
ze zwalnianie dZwigni a nastepuje kazdorazowo po
zakonczeniu okresu wspolpracy z sobg obu dZwigni,
to jest przy ruchu diwigni a w prawo ku dotowi
i jej ustawieniu pod katem 45° jak réwniez w chwi-
li jej ponownego przytrzymania za pomoca czionu
hamujacego 24 w momencie osiggniecia pionowego
polozenia. Elementem do nastawiania lub korygo-
wania dtugo$ci czynnej dzwigni @ za pomoca nadaj-
nika wielkoSci korekcyjnej jest sterowany przez
ten nadajnik tor nastawczy 30, na ktéry nachodzi
odgiety czlon 8 stanowigcy prowadnice dzwigni a
przy jej zwolnieniu i przemieszczaniu sie ku dotowi.
Uzyskuje ona przy tym poczatkowo dlugo$¢ prze-
kraczajgcg maksymalny wymiar nastawczy, a na-
stepnie przesuwa si¢ ona z powrotem i w prosto-
padlym jej polozeniu wzgledem toru nastawczego
30 (fig. 1) — osigga kazdorazowo swg wymagang
dlugosé czynng.

Tor nastawczy 39, regulowany za pomoca Sruby 31,
jest ulozyskowany na obrotowym sworzniu diwig-
ni 33, z ktérym razem tworzy dzwignie katowa 30,
32, 33, a przy tym stanowi on sterowany nadajnik
wielkosci korekcyjnej poprzez wygiety ku goérze
pret 34, 35. Nadajnik, ktéory w tym przypadku sta-
nowi napelniany gazem poréwnawczym mieszek 36
wykonany z rury falistej i stuzgcy do tego, aby
przez zmiane swej dlugosci wskazywat kazdorazowo
warto$é wspélezynnika przeliczeniowego objeto§ci —
(wielkoéé — z) —, jest umocowany na stale jednym
swym koncem w punkcie 37. Jego drugi koniec
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swobedny jest w punkcie 38 polgczony nastawnie
najkorzystniej za pomocg dwu sprezyn plaskich 39,
z pretem 34, 35, kt6érego ruch jest przenoszony przez
przegub 40 na ramie dZwigni 83.

- Z uwagi na wymagang wysokg dokladnos¢ po-
miaréw to przegubowe przenoszenie ruchu nie
moze napotykaé w przegubie wiekszego oporu. Dla
spelnienia tych wymagan poprzecznie do ramienia
diwigni 33 umieszcza sie przegub 40 z okraglym
magnesem trwalym 41, o regulowanym polozeniu,
ktéry jest umocowany na ramieniu 35 w taki spo-
s6b, Ze miejsce styku miedzy ramieniem dZwigni 33
i ramieniem 35 jest zawsze punktowe, przy czym
magnes jest osadzony po tej stronie ramienia 35,
do ktérej diwignia kgtowa 30, 33 pod wplywem
wiasnego ciezaru dazy do przylegania ramieniem 33.

Jest to ten sam kierunek, w ktérym nastepuje
obcigzenie w czasie samoczynnego nastawienia diu-
gosci czynnej dzwigni a na torze nastawczym 30.
Tym samym jest tez wyeliminowany jakikolwiek
luz w przegubie miedzy ramionami 33 i 35.

Jako dodatkowe zabezpieczenie moze sluzy¢é na
przegubie zderzak 42, dzieki ktéremu ramie dzwigni
33 nie moze odchyli¢ sie od magnesu 41 na odleglosé
wiekszg niz taka na jakiej wystarcza sita magnesu
do przyciggniecia ramienia w kierunku powrotnym.
Zakres nastawiania wzdtuznego przegubu na ra-
mieniu 35 umozliwia uwzglednienie zréznicowania
stalej sprezynowania mieszka 36, stuzacego jako na-
dajnik wielko$ci korygujacej. Przy zabieraniu dziwi-
gni b diwignia a nachodzi zagietym czlonem 8 na
diwignie b (fig. 1a), a wspolpracujacy mechanizm
liczgcy obraca sie.

Przy opisanym w patencie gtéwnym przykladzie
wykonania przektadni kolejne cofnigcie dzwigni na-
pedzanej b w jej polozenie wyjSciowe, nastgpuje
pod dziataniem sprezyny lub pod wilasnym cigza-
rem tej dzwigni. Tego rodzaju ruch powrotny nie
jest jednak wymuszony i w przypadku, gdy dzwig-
nia b z jakichkolwiek przyczyn zostanie unierucho-
miona w swym koficowym polozeniu, to niezaleznie
od tego dzwignia a porusza sie swobodnie, a naped
mechanizmu liczacego zostanie wylaczony. Do dal-
szego udoskonalenia wynalazku nalezy zaliczy¢
uklad, za pomocg ktérego ruch powrotny diwigni
b dokonywany jest w sposéb wymuszony.

Uklad ten stanowig para zazebiajgcych sie wien-
cow zebatych 43 i 44, z ktérych jeden jest osadzony
na diwigni b, a drugi na wahliwym segmencie 46
utozyskowanym w punkcie 45 oraz sztywno z tym
segmentem polgczony wahacz 47, ktdrego wolny
koniec znajduje sie na torze ruchu zabieraka 48
osadzonego w elemencie obrotowym 7. Powyzej wa-
hacza 47 (fig. 1) w jego polozeniu wyjSciowym,
obracaja sie w okél swoich osi obrotu obydwa wien-
ce zebate 43 i 44 do takiego polozenia az dzwignia b
swoim wolnym koficem ze Srubg nastawczg 20 za-
trzyma sie na odleglosci, na przyklad okolo poél
milimetra przed zderzakiem 3 stanowigcym magnes,
ktéry ja nastepnie przyciaga do polozenia wyj§cio-
wego.

Przed nastepnym zabieraniem dZwigni b przez
zagiety czion 8 i dwignie a wahacz 47 zostaje cof-
niety za pomocg wienncow zebatych 43 i 44 w polo-
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zenie pokazane na fig. 1, w ktérym nastepuje ich
ponowna wspbipraca z zabierakiem 48. Na fig. 213
uwidoczniono usytuowanie przekladni korekcyjnej
i jej uklad sterowania w gazomierzu mieszkowym
z pionowo dzielong obudows. Przednia $cianka czo-
lowa obudowy 49, 50 stuzaca jednoczeénie jako po-
krywa, ma goérna cze$é 50, ktéra tworzy jak zwykle
w tych licznikach gieboka wneke, Przeznaczong na
mechanizm licznikowy i zakryts z zewnatrz cza-
sza 51 zaopatrzona w okienko odczytowe 56, stano-
wigce wziernik, .

W niezajetym przez komore mierniczg 52 narozu
dna Scianki czolowej 49 jest umieszczony nadajnik
36 wielkosci korekcyjnej, ktéry jednym koncem
jest przymocowany nieruchomo w punkcie 37.
W tymze samym narozu dna jest osadzony prze-
suwnie pret sterowniczy 34, 35, zas jego odgiete ra-
mie oraz wspbéldzialajgce z nim za pomoca prze-
gubu 40, ramie dzwigni 33 sg umieszczone w nie-
zajetym przez komore miernicza 52 narozu bocz-
nym.

W punkcie 53 jest wyprowadzony na iewnatrz
Scianki 49, odpowiednio uszczelniany sworzeii obro-
towy 32 dzwigni 33, na ktéry jest nasadzone opisa-
ne wyzej i stuzace jako tor nastawczy dla dZwigni a
i jej zagietego czlonu ramie 30. Ramie to, jak réw-
niez naped dZwigni a, b z opisanymi juz wyzej ze-
spolami wspélpracujgcymi sg umieszczone razem
z licznikiem 19 w nieckowatej wnece w gérnej cze-
Sci 50 Scianki, oslonietej czasza 51 z wziernikiem 586.

Licznik 19 rejestrujacy korygowane wielkosci
miernicze jest osadzony na plytce 54. Dla umoco-
wania przekiladni dZwigniowej a i b i jej wspél-
pracujacych zespoléw przewidziano plytke poSred-
nig 55. Naped pary ko6t licznikowych 16 i 17 powo-
dowany za pomcca elementu sprzegtowego 12 z tu-
lejka lozyskowa 15 jest zaznaczony linig przery-
wana.

Dla gazomierzy z pionowg dzielong obudowsg udo-
skonalona przekladnia korekeyjna wedlug wyna-
lazku stwarza dodatkowo mozliwoé§é zestawiania
w zwartg calo$¢ ukladu, to jest razem z przednia
Sciankg cbudowy stanowigcg ptyte montazows, jako
odrebny zesp6! montazowy. W tym przypadku moz-
na na przyklad zwykly gazomierz omawianego typu
zamienié na licznik z przeliczeniem objeto$ciowym
poprzez wymianeg jego Scianki przedniej na $cianke
z zamontowang przekladnig korekcyjng wedltug ni-
niejszego wynalazku, a ponadto mozna bezpo$rednio
przed zamknieciem obudowy ustali¢, zaleznie od
kazdorazowego zapotrzebowania, czy przyrzad po
jego wykonczeniu ma byé licznikiem z przeliczeniem
objetoSciowym lub bez takiego przeliczania.

Bardzo korzystna jest réwniez mozliwo§é wykd-
rzystania najwickszego rozstawu dZwigni 33, dzieki
ktoremu sita potrzebna do sterowania toru nastaw-
czego 30 jest minimalna, a zuzycie uszczelki 33 jest
do pominiecia.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia ze zmiennym stopniem przelozenia
wedlug patentu Nr 51826, przystosowana zwlasz-
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cza jako przekladnia uwzgledniajgca zmienne
wielkosci oddziatywujace zalezne od procesu
mierniczego, sterowniczego lub temu podobne-
80, w ktérej elementami napedzajacymi i nape-
dzanymi sa dwie dZwignie ulozyskowane obro-
towo w niezmiennej odleglosci osi ich obrotu,
z ktérych napcdzajaca dzwignia ma zmieniang
dlugosé¢ czynna nastawiang za pomoca nadajni-
ka w zaleznoSci od zmiennej wielko$ci oddzia-
tywania i wspélpracuje z dzwignia posiadajaca
stalg dlugos¢ czynng, ktéra jest kazdorazowo
zabierana ze swego polozenia spoczynkowego
i jest obracana o pewien kat, a nastepnie cofa-
na do polozenia spoczynkowego, znamienna tym,
Zze ma tor nastawczy (30) polgczony z nadajni-
kiem wielkoS$ci korekcyjnej (36) oraz z dZwignia
napedzajgca (a) zamocowang przesuwnie w ele-
mencie obrotowym (7), ktory wyposazony jest
w hamulec (23—29), za pomocg ktérego dZwignia
(a) kazdorazowo przy osiagnieciu potozenia pro-
stopadlego do toru nastawczego (30) jest trzy-
mana na okres czasu jej jednorazowej wspol-
pracy z dZwignig napedzang (b).

. Przekladnia wedlug zastrz. 1, znamienna tym,

ze urzgdzenie hamulcowe dzwigni napedzaja-
cej (a) sklada sie ze sprezyny (23) i czlonu ha-
mujgcego (24), osadzonego w otworze (22) ele-
mentu (7) ktérego o§ jest rownolegla do osi
obrotu tego elementu i przecina otwoér lozy-
skowy diwigni (a), oraz zaopatrzonego w otwoér
poprzeczny (25), przez ktoéry przechodzi swo-
bodnie dZwignia (a).

. Przekladnia wedlug zastrz. 1 i 2 znamienna tym,
ze jako element do przerywanego uruchamiania
urzadzenia hamulcowego ma diwignie (26),
ktora jest osadzona w wycieciu (27) elementu
obrotowego (7) wykonanym réwnolegle do po-
lozenia dfwigni (a), a ponadto przecina jego o$
obrotu, za§ na swym wolnym koncu posiada
rolke (28), ktéra toczy sie po rampie sterowni-
czej (29). '

. Przekladnia wedlug zastrz. 1—3, znamiena
tym, ze tor nastawczy (30) dtugo$ci diwigni (a)
stanowi jedno ramie dzwigni katowej (30, 32, 33),
wahajgcej sie wokét punktu obrotu (32) przy
czym ramie (33) jest sprzezone za pomoca drai-
ka (34) z nadajnikiem wielko$ci korekcyjnej (36),
a ponadto na drazku tym jest umieszczony
przegub (40).

. ‘Przekladnia wedlug zastrz. 1—4 znamienna
tym, e przesuwany wzdluz ramienia diwig-
ni (33) przegub (40) jest osadzony na zagietym
ramieniu (35) preta (34).

. Przekladnia wedlug =zastrz. 1—5, znamienna

tym, Ze przegub (40) jest umieszczony po tej
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stronie ramienia (35), ktoéra przylega do ramie-
nia (33) dZwigni katowej.

Przekladnia wedlug zastrz. 1—6, znamienna
tym, ze przegub (40) posiada okrggly magnes
(41) i osadzony jest na drazku (34) lub na jego
ramieniu (35).

Przekladnia wedlug zastrz. 1—7, znamienna
tym, ze na diwigni katowej (30, 32, 33) jest
przewidziana $ruba nastawcza (31), sluzgca do
regulacji wielkosci jej kata.

Przekladnia diwigniowa wedlug zastrz. 1—S8,
znamienna tym, Ze zawiera czlon sluzacy do
przywracania dZwigni napedzanej (b) w jej po-
lozenie wyjSciowe w' spos6b wymuszcny, ktd-
rym to czlon stanowi para zazebiajacych sie
wiencoéw zebatych (43, 44) osadzonych na diwig-
ni napedzanej (b) i na wahliwym segmencie (46)
oraz sztywno zwigzany z tym segmentem wa-
hacz (47), ktérego koniec w skrajnym poloze-
niu dzwigni (b) spoczywa na zabieraku (48) osa-
dzonym na elemencie obrotowym (7) i ktéry
w czasie zabierania go przez ten zabierak prze-
mieszcza dzwignie (b) w jej polozenie wyjScio-
we.

Przekladnia wedlug zastrz. 1—9, znamienna
tym, Ze nadajnik wielkoSci korekcyjnej (36)
wraz z wspélpracujacymi zespolami jest umie-
szczony w niezajetych przez mechanizm mier-
niczy przesirzediach na dnie i na bokach obu-
dowy licznika, natomiast para dZwigni (a, b)
z przynaleznymi do nich elementami jest
umieszczona na zewnetrznej stronie obudowy
w przestrzeni pod czaszg mechanizmu liczni-
ka (51) oraz, ze diwignia katowa (30, 32, 33)
z jej wahadliwg osig (32) jest wyprowadzona
szczelnie poprzez przednig Scianke obudowy (49)
na zewnatrz, gdzie w przestrzeni pod czasza
mechanizmu licznika (51) znajduje sig¢ jego ra-
mie (30), stuzgce jako tor nastawczy dla diwig-
ni (a), podczas gdy jego ramie (33) przejmujace
za pomoca dZwigni (35) ruch nastawczy nadaj-
nika (36) mieSci sie razem z tym ramieniem (35)
i przegubem (40) w tej samej przestrzeni bocz-
nej obudowy.

Przekiladnia wedlug zastrz. 1—10, znamienna
tym, ze pokrywa obudowy stluzy jednoczeS§nie
jako plyta montazowa dla calej przekladni
korekcyjnej wlgcznie z jej nadajnikiem wiel-
kosci korekcyjnej.

Przekladnia wedlug zastrz. 1—11, znamienna
tym, ze caty uklad wlacznie ze §ciang przednig
obudowy, stanowigcy jego piyte montazowg
jest wykonany jako oddzielny wymienny ze-
sp6t motazowy.
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