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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do kalibracji czujnikéw tensometrycznych.

Urzadzenie do kalibracji czujnikédw tensometrycznych wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym,
ze zawiera nieruchomg ptyte dolng oraz ruchomg ptyte gérnag, ktére to ptyty sprzezone sg ze sobg ze-
spotem wyposazonym w tozyska liniowe oraz prowadnice, przy czym nieruchoma ptyta dolna wyposa-
zona jest w gniazdo na czujnik tensometryczny, za$ w ruchomej ptycie gérnej osadzony jest walec na-
ciskowy a takze ruchoma ptyta gérna ma pogtebienia o $Srednicach dopasowanych do $rednicy osadza-
nych w nich obcigznikdw.

Zaletg urzadzenia wedtug wynalazku jest kalibracja czujnikédw tensometrycznych na urzgdzeniu
o nieskomplikowanej budowie, mozliwego do wykonania r6znymi technikami produkcyjnymi przy zacho-
waniu wymaganej doktadnosci i powtarzalno$ci procesu.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadzie wykonania na rysunku przedstawiajgcym
w przekroju urzgdzenie do kalibracji czujnikédw tensometrycznych wedtug wynalazku.

Urzadzenie do kalibracji czujnikéw tensometrycznych w przyktadzie wedtug wynalazku zawiera
nieruchomg ptyte dolng (1) oraz ruchomg ptyte gérng (3), ktére to ptyty (1 i 3) sprzezone sg ze sobg
zespotem wyposazonym w tozyska liniowe oraz prowadnice (4), przy czym nieruchoma ptyta dolna (1)
wyposazona jest w gniazdo (5) na czujnik tensometryczny (7), zas w ruchomej pltycie gérnej (3) osa-
dzony jest walec naciskowy (2) a takze ruchoma ptyta gérna (3) ma pogtebienia (6) o $rednicach dopa-
sowanych do $rednicy osadzanych w nich obcigznikéw (8).

Ptyta dolna (1) wyposazona jest w gniazdo (5) na czujnik tensometryczny (7). Zapewnia to state,
jednakowe potfozenie czujnika wzgledem walca naciskowego (2). Mozliwo$ci montazowe walca naci-
skowego (2) w ruchomej ptycie gérnej (3) zapewniajg ustawienie rownolegtosci wzgledem powierzchni
czujnika umieszczonego w plycie doinej (1). Ruchoma piyta gérna (3) oprdcz zdolnosSci montazu w niej
walca naciskowego (2) umozliwia umieszczanie masy w postaci obcigznikéw (8). Srodek masy zapew-
niajg pogtebienia w ptycie o okreslonej Srednicy w zaleznoéci od $rednicy obcigznikéw. Dzieki temu
zachowana jest powtarzalno$¢ rozmieszczenia masy a kierunek dziatania sity znajduje sie w centralnym
punkcie czujnika.

Plynne poruszanie sie ruchomej ptyty gérnej wzgledem dolnej zapewnia zespét wyposazony
w tozyska liniowe oraz prowadnice.

Urzadzenie do kalibracji wedtug wynalazku stosuje sie w nastepujacy sposéb. Najpierw rozsu-
wamy je tak, zeby mozliwe byto umieszczenie badanego czujnika tensometrycznego w gniezdzie. Ko-
lejnym krokiem jest ustawienie walca naciskowego réwnolegle do powierzchni czujnika. Walec naci-
skowy jest wymienny i jego $rednica odpowiada $rednicy czujnika tensometrycznego. Tak przygoto-
wany zespoét przygotowany jest do ustawienia na ruchomej ptycie gérnej obcigznikédw o ré6znej masie
i Srednicy. Pogtebienia wystepujgce w ruchomej ptycie goérnej zapewniajg powtarzalno$é pozycji, a tym
samym kierunek sity wzgledem kalibrowanego czujnika.

Zastrzezenie patentowe

1. Urzadzenie do kalibracji czujnikow tensometrycznych, znamienne tym, ze zawiera nieru-
chomag ptyte dolng (1) oraz ruchomg ptyte gérng (3), ktdre to ptyty (1 i 3) sprzezone s ze sobg
zespotem wyposazonym w tozyska liniowe oraz prowadnice (4), przy czym nieruchoma ptyta
dolna (1) wyposazona jest w gniazdo (5) na czujnik tensometryczny (7), za$ w ruchomej ptycie
gornej (3) osadzony jest walec naciskowy (2), a takze ruchoma ptyta gérna (3) ma pogtebienia
(6) o Srednicach dopasowanych do $rednicy osadzanych w nich obcigznikéw (8).
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