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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung (1) zum
Bewegen einer Abdeckung (2) zur Isolierung von
Becken (3), welche aus zwei gelenkig miteinander
verbundenen Teilen (4, 5) besteht, wobei ein erster
Teil (4) gelenkig mit dem Becken (3) und dem zweiten
Teil (5) verbunden ist, zwischen einem
geschlossenen, eben auf dem Becken (3) liegenden
Zustand und einem gedffneten, hinter dem Becken (3)
liegenden Zustand, mit zwei Hebearmen (6), welche
jeweils mit einem Ende (7) drehbar an einer
Seitenwand des Beckens (3) anordenbar sind, und
mit dem freien Ende (8) seitlich an dem zweiten Tell
(5) der Abdeckung (2) verschiebbar anordenbar sind,
wobei zumindest ein Hebearm (6) mit einem Antrieb
(10) verbunden ist. Flr eine leichte Herstellbarkeit
und Montage der Vorrichtung (1) ist zumindest ein
Hebearm (6) hohl ausgebildet, und der zumindest
eine Antrieb (10) in dem hohl ausgebildeten Hebearm
(6) angeordnet.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Bewegen einer Abdeckung zur Isolierung von
Becken, welche aus zwei gelenkig miteinander verbundenen Teilen besteht, wobei ein erster
Teil gelenkig mit dem Becken und dem zweiten Teil verbunden ist, zwischen einem geschlos-
senen, eben auf dem Becken liegenden Zustand und einem gebffneten, hinter dem Becken
liegenden Zustand, mit zwei Hebearmen, welche jeweils mit einem Ende drehbar an einer
Seitenwand des Beckens anordenbar sind, und mit dem freien Ende seitlich an dem zweiten
Teil der Abdeckung verschiebbar anordenbar sind, wobei zumindest ein Hebearm mit einem
Antrieb verbunden ist.

[0002] Eine solche Vorrichtung dient zum Bewegen von Abdeckungen oder sogenannte Ther-
mocover, wie sie heute zur Isolierung von Whirlpools, Spas, Hot Tubs, etc. verwendet werden.

[0003] Die WO 2012/135886 A1 zeigt eine Vorrichtung zum Bewegen einer Abdeckung zur
Isolierung von Becken der gegensténdlichen Art, mit der eine komfortable, automatische Bewe-
gung der Abdeckung ermdglicht wird. Durch eine Drehbewegung der seitlich des Beckens
angeordneten gebogenen Hebearme kann die zweiteilige Abdeckung durch eine Hebe-
/Faltbewegung vom geschlossenen Zustand in einen gebffneten Zustand hinter dem Becken
liegend und umgekehrt Gberflihrt werden. Details Uber die Art des zumindest einen Antriebs,
welcher die Hebearme in die gewiinschte Drehbewegung versetzen, sind nicht angegeben.

[0004] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht in der Schaffung einer oben genannten
Vorrichtung zum Bewegen einer Abdeckung zur Isolierung von Becken, welche einfach und
kostenglnstig herstellbar und méglichst einfach und rasch montierbar ist. Insbesondere soll
sich die Vorrichtung auch zum Nachristen bestehender Becken eignen und keine groBen bauli-
chen Veranderungen an der bestehenden Struktur erfordern. Die Vorrichtung soll weiters moég-
lichst robust und wartungsarm aufgebaut sein.

[0005] Geldst wird die erfindungsgemaBe Aufgabe durch eine oben genannte Vorrichtung zum
Bewegen einer Abdeckung zur Isolierung von Becken, wobei zumindest ein Hebearm hohl
ausgebildet ist, und der zumindest eine Antrieb in dem hohl ausgebildeten Hebearm angeordnet
ist. Dadurch ist sowohl eine kompaktere Ausfihrung méglich, als auch ein einfacherer Transport
und eine einfachere und raschere Montage am vorhandenen Becken mdglich. Weiters wird der
Antrieb durch den Hebearm vor Umwelteinflissen geschiitzt, ohne dass ein eigenes Gehause
erforderlich ist. Es kann nur ein Antrieb in einem Hebearm, oder jeweils ein Antrieb in jedem
Hebearm angeordnet sein. Im Falle zweier Antriebe kénnen diese allenfalls elektronisch syn-
chronisiert werden, um Unterschiede der Bewegung der Hebearme zu vermeiden. Die Versor-
gung des Antriebs mit Energie erfolgt Uber entsprechende Leitungen, in der Regel elektrische
Leitungen. Dadurch, dass die meisten Komponenten der Vorrichtung zum Bewegen der Abde-
ckung in den Hebearmen angeordnet sind, kann die Montage sehr rasch und einfach vorge-
nommen werden. In der Regel braucht lediglich jeweils eine Montageplatte an einer Seitenwand
des Beckens befestigt und daran die Hebearme mit den Antrieben angeordnet werden. Das
freie Ende der Hebearme muss dann mit dem zweiten Teil der Abdeckung entsprechend ver-
bunden werden.

[0006] Der Antrieb ist vorzugsweise durch einen Elektromotor mit einem Getriebe und einer
Getriebespindel gebildet. Dies stellt eine einfache und kostenglinstige Realisierungsmdoglichkeit
dar. Der Elektromotor wird vorzugsweise Uber ein entsprechendes Kabel mit elektrischer Ener-
gie versorgt. Theoretisch kann die Versorgung des im Hebearm befindlichen Elektromotors mit
elektrischer Energie auch Uber Schleifringe vorgenommen werden, wobei jedoch entsprechen-
de Sicherheitsvorkehrungen notwendig sind, durch welche eine Berlhrung der Schleifringe
verhindert werden kann.

[0007] In diesem Fall steht die Getriebespindel gemaB einem Merkmal der Erfindung mit einem
an der Seitenwand des Beckens anordenbaren Schneckenrad vorzugsweise selbsthemmend in
Eingriff. Dies stellt sowohl hinsichtlich der Konstruktion als auch der Montage eine einfache
Realisierungsmdglichkeit dar.
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[0008] Wenn die Getriebespindel ein verlangertes Wellenende aufweist, welches zur Verande-
rung der Lage des Antriebs mit einem Werkzeug betétigbar ist, kann eine manuelle Justierung
der Bewegungsvorrichtung vorgenommen werden. Auch kann im Notfall, beispielsweise bei
Ausfall der elektrischen Versorgung, dariiber eine mechanische Betétigung der Bewegungsvor-
richtung vorgenommen werden.

[0009] Von Vorteil ist es, wenn der Antrieb eine Sicherheitskupplung aufweist. Durch eine der-
artige Sicherheitskupplung ist sowohl die Verletzung von im Fahrweg der Bewegungsvorrich-
tung befindlichen Personen ausgeschlossen als auch ein Uberlastschutz gewéhrleistet, der eine
Beschadigung von Komponenten des Beckens, der Abdeckung oder der Bewegungsvorrichtung
bei unzulassiger Handhabung oder Verklemmung durch Objekte zwischen der Abdeckung und
dem Becken verhindert. Die Sicherheitskupplung kann verschiedenartig, beispielsweise durch
Ausrastkupplungen oder dergleichen, realisiert sein.

[0010] Eine solche Sicherheitskupplung kann beispielsweise durch einen aus zwei Teilen be-
stehenden Montagedorn gebildet sein, welche Teile des Montagedorns durch eine Feder, ins-
besondere Tellerfeder, aufeinander pressbar sind. Die einander beriihrenden Flachen der Teile
des Montagedorns weisen einen Wellen- oder Trapezschliff auf. Fiir ein Ausrasten der Sicher-
heitskupplung muss die Hbéhe dieser Wellen oder trapezférmig gestalteten Flache gegen die
Federkraft Gberwunden werden. Der Antrieb wird Uber die Feder und den Montagedorn vorge-
spannt I6sbar mit der Seitenwand des Beckens verbunden. Dies stellt eine einfache Mdglichkeit
der Realisierung einer Sicherheitskupplung dar. Idealerweise erkennt die flir die Steuerung des
Motors verantwortliche Elektronik ebenfalls eine Uberlastung des Motors und reagiert in ent-
sprechender Weise darauf.

[0011] Vorzugsweise sind die Hebearme aus Faser-verstarktem Kunststoff gebildet. Dies er-
mdéglicht eine robuste und leichte Ausfiihrung und auch die Konstruktion des hohl ausgebildeten
Hebearms mit variablem Durchmesser in Richtung der Mittellinie des Hebearms. Beispielsweise
kann der Hebearm in jenem Bereich, in dem der Antrieb angeordnet ist, dicker ausgebildet
werden, wohingegen das freie Ende des Hebearms, welches mit dem zweiten Teil der Abde-
ckung verbunden wird, dinner ausgebildet sein kann.

[0012] GemaB einem weiteren Merkmal der Erfindung ist in jedem Hebearm im Bereich des
freien Endes eine FlUhrungsstange mit einem entlang der Flihrungsstange verschiebbar gela-
gerten Schlitten angeordnet, welcher Schlitten ein Befestigungselement zur Befestigung an
einem mit dem zweiten Teil der Abdeckung verbundenen Bolzen oder dgl. aufweist, welches
Befestigungselement aus einem Schlitz im Hebearm ragt. Der Schlitten 1auft wahrend der Dreh-
bewegung der Hebearme entlang der Fiihrungsstange und gleicht somit fir den Bewegungsab-
lauf notwendige Verschiebungen des zweiten Teils der Abdeckung gegenuber dem Hebearm
wahrend des Offnungs- bzw. SchlieBvorgangs aus. Um eine Verdrehung des Schlittens auf der
Fihrungsstange zu vermeiden, kann die FUhrungsstange auch ein Profil aufweisen, beispiels-
weise in Form eines Vierkants ausgebildet. Der Schlitten ist dabei so konstruiert, dass die Auf-
lageflachen auf der FUhrungsstange minimal gehalten werden, um ein Festkleben, Festfrieren
etc. wirkungsvoll zu verhindern.

[0013] Wenn der Schlitz an der Unterseite des Hebearms angeordnet ist, kann ein Wasserein-
tritt in den hohl ausgefuhrten Hebearm wirkungsvoll verhindert werden. Zusétzlich kann auch
eine elastische Dichtlippe entlang des Schlitzes an der Unterseite des Hebearms vorgesehen
sein oder eine Wassernase am Hebearm angeformt sein, durch welche das Befestigungsele-
ment des Schlittens herausragt, um mit dem Bolzen oder dergleichen am zweiten Teil der Ab-
deckung des Beckens verbunden werden zu kénnen.

[0014] An der Fihrungsstange sind vorzugsweise Stoppelemente zur Begrenzung des Weges
des Schlittens angeordnet. Fiir die Anwendung der gegenstandlichen Vorrichtung zum Bewe-
gen einer Abdeckung eines Whirlpools oder dergleichen fur verschiedene Bauformen und Bau-
grdéBen von Whirlpools kénnen an der Fihrungsstange im eingebauten Zustand von aufBlen
sichtbare Markierungen vorgesehen sein, an welchen die Stoppelemente flr die jeweilige Bau-
form des Beckens angeordnet werden missen. Dies erleichtert und beschleunigt wiederum die
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Montage der Vorrichtung am jeweiligen Becken.

[0015] Zum Schutz des Innenraums des hohl ausgebildeten Hebearms vor Umwelteinfliissen
kénnen an den Enden der Filhrungsstange Endkappen angeordnet sein. Diese Endkappen sind
vorzugsweise aus Kunststoff hergestellt und kdnnen besonders leicht und einfach an der Fih-
rungsstange und schlieBlich im hohl ausgebildeten Hebearm angeordnet werden.

[0016] Die Erfindung wird anhand eines Ausfuhrungsbeispiels gemaB den folgenden Zeichnun-
gen naher erlautert. Darin zeigen:

[0017] Fig. 1 eine Schragansicht auf ein Becken mit einer zweiteiligen Abdeckung in geschlos-
senem Zustand;

[0018] Fig. 2 eine Schragansicht auf das Becken gemaB Fig. 1 mit vollstindig gedffneter
Abdeckung;

[0019] Fig. 3 eine Seitenansicht auf einen Teil des Beckens gemaB Fig. 1, mit einer erfin-
dungsgeman ausgebildeten Vorrichtung zur Bewegung der Abdeckung in teilwei-
se geschnittener Darstellung;

[0020] Fig. 4 eine Explosionsdarstellung der erfindungsgemaB ausgebildeten Vorrichtung zur
Bewegung der Abdeckung; und

[0021] Fig. 5 eine Detailansicht der erfindungsgemaB ausgebildeten Vorrichtung zur Bewe-
gung der Abdeckung im Bereich des freien Endes des Hebearms.

[0022] Fig. 1 zeigt eine Schragansicht auf ein Becken 3 mit einer aus zwei gelenkig miteinander
verbundenen Teilen 4, 5 bestehenden Abdeckung 2 in geschlossenem Zustand. Der erste Teil
4 der Abdeckung 2 ist Gber zwei Scharniere 9 mit dem Becken 3 verbunden.

[0023] An der den Scharnieren 9 gegeniberliegenden Seite des ersten Teils 4 der Abdeckung
2 ist der zweite Teil 5 der Abdeckung 2 gelenkig verbunden. Uber eine Vorrichtung 1 kann die
Abdeckung 2 zwischen dem geschlossenen, eben auf dem Becken 3 liegenden Zustand und
einem gedffneten, hinter dem Becken 3 liegenden Zustand (siehe Fig. 2) und umgekehrt be-
wegt werden. Die Vorrichtung 1 beinhaltet zwei Hebearme 6, welche jeweils mit einem Ende 7
drehbar an einer Seitenwand des Beckens 3 anordenbar sind, und mit dem freien Ende 8 seit-
lich an dem zweiten Teil 5 der Abdeckung 2 verschiebbar anordenbar sind, wobei zumindest ein
Hebearm 6 mit einem Antrieb 10 verbunden ist.

[0024] Fig. 2 zeigt eine Schragansicht auf das Becken 3 gemaR Fig. 1 mit vollstandig gedffneter
Abdeckung 2. Dabei haben die Hebearme 6 gegeniiber der Position gemaR Fig. 1 eine Dreh-
bewegung gegen die Uhrzeigerrichtung vollzogen und die beiden Teile 4, 5 der Abdeckung
liegen Ubereinander hinter bzw. neben dem Becken 3.

[0025] Die Komponenten der Vorrichtung 1 zum Bewegen der Abdeckung 2 sind vorzugsweise
symmetrisch auf beiden Seiten des Beckens 3 ausgefihrt.

[0026] Fig. 3 zeigt eine Seitenansicht auf einen Teil des Beckens 3 gemaB Fig. 1, mit einer
erfindungsgeman ausgebildeten Vorrichtung 1 zur Bewegung der Abdeckung 2 in teilweise
geschnittener Darstellung. Erfindungsgeman ist der Hebearm 6 der Vorrichtung 1 zum Bewe-
gen einer Abdeckung 2 zur Isolierung von Becken 3 hohl ausgebildet und der zumindest eine
Antrieb 10 in dem hohl ausgebildeten Hebearm 6 angeordnet. Aus Grinden der Gewichtser-
sparnis ist es von Vorteil, wenn der Hebearm 6 vollstédndig, d.h. entlang seiner ganzen Lange,
hohl ausgebildet ist. Es ist jedoch auch méglich, dass der Hebearm 6 nur an jenen Stellen, an
welchen der Antrieb 10 bzw. andere Komponenten angeordnet werden sollen, hohl ausgebildet
ist. An Stellen, an welchen keine Komponenten des Antriebs 10 angeordnet werden missen,
kann der Hebearm 6 auch massiv ausgebildet sein. Im dargestellten Ausfliihrungsbeispiel ist der
Antrieb 10 durch einen Elektromotor 11 mit einem Getriebe 12 und einer Getriebespindel 13
gebildet. Die Getriebespindel 13 steht mit einem an der Seitenwand des Beckens 3 anordenba-
ren Schneckenrad 14 im Eingriff. Der Elektromotor 11 wird Uber ein entsprechendes Kabel
(nicht dargestellt) mit elektrischer Energie versorgt und (iber eine Steuerung (nicht dargestellt)
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in Geschwindigkeit und Synchronlauf geregelt.

[0027] Theoretisch ist auch eine Versorgung des Elektromotors 11 mit elektrischer Energie von
Batterien, welche sich im Inneren der Hebearme 6 befinden (nicht dargestellt), denkbar. Von
Vorteil ist es, wenn der Antrieb 10 eine Sicherheitskupplung 15 aufweist, der anspricht, wenn
beispielsweise zwischen einem Teil 4, 5 der Abdeckung 2 und dem Rand des Beckens 3 Teile
oder Personen eingeklemmt werden. Eine derartige Sicherheitskupplung 15 kann verschieden-
artig ausgefiihrt werden. Ein Beispiel dafir ist in der Explosionsdarstellung des Antriebs 10
geman Fig. 4 dargestellt.

[0028] Die Hebearme 6 kdnnen aus Faser-verstarkiem Kunststoff gebildet sein, wobei der
Durchmesser des Hebearms 6 in Richtung der Mittellinie des Hebearms 6 variabel ausgebildet
sein kann. Beispielsweise kann der Hebearm 6 im Bereich des Elektromotors 11 dicker ausge-
bildet sein als im Bereich des freien Endes 8.

[0029] Im Bereich des freien Endes 8 des Hebearms 6 ist eine Fihrungsstange 16 mit einem
entlang der Fihrungsstange 16 verschiebbar gelagerten Schlitten 17 angeordnet, wobei der
Schlitten 17 ein Befestigungselement 18 zur Befestigung an einem mit dem zweiten Teil 5 der
Abdeckung 2 verbundenen Bolzen 19 oder dergleichen aufweist. Das Befestigungselement 18
ragt aus einem Schlitz 20 im Hebearm 6 (s. auch Fig. 5). Um zu verhindern, dass in den hohl
ausgebildeten Hebearm 6 Wasser eintritt bzw. um zu erméglichen, dass allfélliges im Inneren
des Hebearms 6 befindliches Wasser abrinnen kann, ist dieser Schlitz 20 vorzugsweise an der
Unterseite des Hebearms 6 angeordnet. Zur Befestigung des Hebearms 6 mit dem zweiten Teil
5 der Abdeckung 2 wird beispielsweise ein Bolzen 19 oder dergl. Uber ein entsprechendes, fir
die positionsrichtige einfache Montage des Bolzens 19 oder dergl. vorgebohrtes, L-férmig ge-
kantetes Profil 22 mit dem Teil 5 verbunden. Wahrend des Bewegungsvorganges des Hebe-
arms 6 vollzieht der Schlitten 17 eine Langsbewegung entlang der Fihrungsstange 16. Zur
Begrenzung der Bewegung des Schlittens 17 entlang der Fihrungsstange 16 sind Stoppele-
mente 21 an der Fihrungsstange 16 angeordnet, welche vorzugsweise Uber den Schlitz 20
betatigt und verschoben werden kénnen. Beispielsweise kann dies mit entsprechenden Fixie-
rungsschrauben, die Uber den Schlitz 20 betatigbar sind, erfolgen. Die Stoppelemente 21 sind
aus den Abbildungen Fig. 4 und 5 deutlich ersichtlich. Aus diesen Abbildungen sind auch End-
kappen 23 erkennbar, welche an der Fihrungsstange 16 angeordnet werden und die Fih-
rungsstange 16 in dem hohl ausgebildeten Hebearm 6 entsprechend fixieren.

[0030] Fig. 4 zeigt eine Explosionsdarstellung der Vorrichtung 1 mit einer Ausfihrungsvariante
einer Sicherheitskupplung in Form eines zweigeteilten Montagedorns 25 und einer Feder 24,
insbesondere Tellerfeder, wobei der Antrieb 10 durch die Feder 24 vorgespannt Uber den Mon-
tagedorn 25 derart I6sbar mit dem Seitenrand des Beckens 3 verbunden wird, dass dieser bei
mechanischer Uberlast am Montagedorn 25 kontrolliert ausrasten kann.

[0031] Die Getriebespindel 13 kann Uber ein verlangertes Wellenende verfligen, welches abge-
dichtet aus dem Gehause 27 herausragt. Unter Zuhilfenahme eines geeigneten Werkzeugs 26
kann der Antrieb 10 in seiner Lage manuell verandert werden.

[0032] Die gegenstandliche Vorrichtung 1 zum Bewegen einer Abdeckung 2 eines Beckens 3
ist relativ einfach herstellbar und besonders rasch und einfach auch an bestehenden Becken 3
montierbar. Im Wesentlichen muss lediglich der eine Teil 4 der Abdeckung 2 Uber die Schar-
niere 9 mit dem Becken 3 verbunden werden, beiderseits des Beckens 3 Montageplatten befes-
tigt und die vormontierten Antriebe 10 mit den Hebearmen 6 auf je einen Montagedorn 25 mon-
tiert werden. SchlieBlich braucht nur mehr der zweite Teil 5 der Abdeckung 2 mit den entspre-
chenden Bolzen 19 oder dergl. versehen werden und mit dem Befestigungselement 18 am
Schlitten 17 verbunden werden.
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Patentanspriiche

1. Vorrichtung (1) zum Bewegen einer Abdeckung (2) zur Isolierung von Becken (3), welche
aus zwei gelenkig miteinander verbundenen Teilen (4, 5) besteht, wobei ein erster Teil (4)
gelenkig mit dem Becken (3) und dem zweiten Teil (5) verbunden ist, zwischen einem ge-
schlossenen, eben auf dem Becken (3) liegenden Zustand und einem gedffneten, hinter
dem Becken (3) liegenden Zustand, mit zwei Hebearmen (6), welche jeweils mit einem En-
de (7) drehbar an einer Seitenwand des Beckens (3) anordenbar sind, und mit dem freien
Ende (8) seitlich an dem zweiten Teil (5) der Abdeckung (2) verschiebbar anordenbar sind,
wobei zumindest ein Hebearm (6) mit einem Antrieb (10) verbunden ist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass zumindest ein Hebearm (6) hohl ausgebildet ist, und der zumindest eine
Antrieb (10) in dem hohl ausgebildeten Hebearm (6) angeordnet ist.

2. Vorrichtung (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Antrieb (10) durch
einen Elektromotor (11) mit einem Getriebe (12) und einer Getriebespindel (13) gebildet ist.

3. Vorrichtung (1) nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Getriebespindel (13)
mit einem an der Seitenwand des Beckens (3) anordenbaren Schneckenrad (14) in Eingriff
steht.

4. Vorrichtung (1) nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Getriebe-
spindel (13) ein verlangertes Wellenende aufweist, welches zur Verédnderung der Lage des
Antriebs (10) mit einem Werkzeug (26) betétigbar ist.

5. Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass der
Antrieb (10) eine Sicherheitskupplung (15) aufweist.

6. Vorrichtung (1) nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Sicherheitskupplung
(15) durch einen aus zwei Teilen bestehenden Montagedorn (25) gebildet ist, welche Teile
des Montagedorns (25) durch eine Feder (24) aufeinander pressbar sind.

7. Vorrichtung (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die
Hebearme (6) aus Faser-verstarktem Kunststoff gebildet sind, und die Hebearme (6) in
Richtung der Mittellinie vorzugsweise variablen Durchmesser aufweisen.

8. Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass in
jedem Hebearm (6) im Bereich des freien Endes (8) eine Fihrungsstange (16) mit einem
entlang der Fihrungsstange (16) verschiebbar gelagerten Schlitten (17) angeordnet ist,
welcher Schlitten (17) ein Befestigungselement (18) zur Befestigung an einem mit dem
zweiten Teil (5) der Abdeckung (2) verbundenen Bolzen (19) oder dgl. aufweist, welches
Befestigungselement (18) aus einem Schlitz (20) im Hebearm (6) ragt.

9. Vorrichtung (1) nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass der Schlitz (20) an der
Unterseite des Hebearms (6) angeordnet ist.

10. Vorrichtung (1) nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass an der Fih-
rungsstange (16) Stoppelemente (21) zur Begrenzung des Weges des Schlittens (17) an-
geordnet sind.

Hierzu 4 Blatt Zeichnungen
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