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Wielostopniowy regulator oporowy lub indukcyjny
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest wielo-
stopniowy regulator oporowy lub indukecyjny stu-
zacy do regulacji natezenia pradu lub regulacji na-
piecia w ktérym ilo§¢ stopni regulacyjnych w naj-
korzystniejszym przypadku réwna sie kwadratowi
potowy iloSci stykow.

Znane sg wielostopniowe regulatory oporowe, w
ktorych ilosé stopni odpowiada ilosci stykéow, dzia-
lajgce na zasadzie zwierania styku ruchomego ze
stykami stalymi, do ktérych sg podlgczone odcze-
Py z poszczegblnych sekcji opornika. Znane sg
réwniez regulatory, w ktérych jest stosowane po-
dwajanie iloSci stopni, dzialajgce na zasadzie zwie-
rania przez trojsegmentowy styk ruchomy trzech
stykéw stalych w ten sposéb, ze podigczone do
nich dwie sekcje opornika sg lgczone réwnolegle,
a nastepnie szeregowo. Wspoélng ich wadg jest du-
za ilo§¢ stykow jak réwniez odpowiadajgca im du-
za ilo§¢ odczep6w z opornika. Stosowane sg réw-
niez regulatory podwoéjne, w ktérych jedna czesé
regulatora jest regulatorem zgrubnym, a druga re-
gulatorem precyzyjnym, jednakze ich wadg jest
niemozliwo$§¢ regulacji napiecia lub pradu w jedng
strone (w goére lub w dot), gdyz w chwili przeig-
czania regulatora zgrubnego, a nastepnie precyzyj-
nego nastepuje zmiana napigeia lub pradu w prze-
ciwng strone.:

Powyzsze wady usuwa wielostopniowy regula-’

tor oporowy wedlug wynaalzku, ktéry jest wypo-
sazony w dwa uklady regulacyjne: zgrubny oraz
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precyzyjny, przy czym styki ruchome obu ukladéw
sg oddzielne i sprzezone miedzy sobg taky prze-
kladnig, ktéra powoduje, ze jednemu obrotowi wal-
ka precyzyjnego odpowiada obrét watka ukladu
zgrubnego o kat odpowiadajacy jednemu stopniowi
regulacji tego ukitadu zgrubnego.

Wielostopniowy regulator wedlug wynalazku be-.
dzie objasniony szczegbélowo na podstawie przy-
kladowego wykonania zilustrowanego na rysunku.

Z napedowym walkiem 1 ukladu precyzyjnego
napedzanym recznie lub silnikiem jest bezposre-
dnio sprezony styk ruchomy 2 zwierajacy piers-
cien §lizgowy 3 ze stykami stopni oporowych 4.
Walek 1 ukladu precyzyjnego napedza jednocze-
snie przekladnie jarzmowo-zebaty 5, dzieki ktérej
jednemu obrotowi watka 1 ukladu precyzyjnego
odpowiada obrét watka 6 ukladu zgrubnego o kat
odpowiadajacy jednemu stopniowi regulacji tego
ukladu zgrubnego. Z walkiem 6 ukladu zgrubnego
sprzezony jest réwniez styk ruchomy 7 zwierajgcy
drugi pierScien §lizgowy 8 ze stykami stopni opo-
rowych 9.

Znane zjawisko skoku pradu lub napigcia zacho-
dzgce w chwili przelgczania styku 7 ukiadu zgrub-
nego wyeliminowane zostalo przez odpowiednie
ustawienie stykéw ruchomych ukladu precyzyjne-
go 2 i ukladu zgrubnego 7 wzgledem siebie. Styk
ruchomy 2 ukladu precyzyjnego musi by¢ tak usta-
wiony, aby w czasie ruchu regulatora w kierunku
zwiekszania opornoS$ci, wchodzit on na styk pierw-
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szy w momencie, gdy styk ruchomy 7 ukladu
zgrubnego schodzi ze styku z ktérym sie stykat
przed przelgczeniem.

Istotne jest réwniez takie dobranie opornosci
obu regulatoréw, aby oporno$é catego ukladu re-
gulatora precyzyjnego (w przypadku polgczenia
szeregowego) odpowiadala opornoSci jednego stop-
nia ukiadu regulatora zgrubnego.

W przypadku zastosowania regulatora wedlug
wynalazku jako regulatora indukcyjnego, wskaza-
ne jest zastosowanie styku ruchomego dzielonego
na dwie cze§ci, potgczone miedzy soba opornikiem
lub cewkg indukcyjng, w tym celu, aby w momen-
cie przelgczania nie wystepowalo bezposrednie
zwieranie sekcji uzwojenia.

Zamiast przekladni jarzmowo-zebatej przedsta-
wionej na rysunku moze byé zastosowana inna
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przekladnia np. z krzyzem lub z gwiazdg mal-
tanska.

Zastrzezenie patentowe

Wielostopniowy regulator oporowy lub induk-
cyjny wyposazony w dwa uklady regulacyjne,
zgrubny oraz precyzyjny, sprzezone przekladnia,
znamienny tym, ze uklad regulatora zgrubnego
i uklad regulatora precyzyjnego sa sprzezone takag
przekladnig (5) dzieki ktérej jednemu obrotowi
walka (1) ukladu precyzyjnego, odpowiada obrét
walka (6) ukladu zgrubnego o kat odpowiadajgcy
jednemu stopniowi regulacji tego ukladu zgrub-

nego.
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