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DESCRIPCIÓN

Cartucho de válvula para un grifo de mezcla electrónico con recorrido de operación aumentado, grifo que lo contiene 
y método de funcionamiento de dicho grifo

5

La presente invención se refiere a un cartucho para grifo electrónico con recorrido de operación aumentado, el cual 
permite llevar el mando o maneta del grifo en el que se instala más allá de su recorrido habitual determinado por un 
primer tope. Esta invención también se refiere al grifo que contiene dicho cartucho con mando de recorrido de 
operación aumentado, y su método de funcionamiento.10

Antecedentes de la invención

Dentro del estado de la técnica referente a los grifos con accionamiento manual a través de un mando o maneta, son 

habituales los grifos que trasladan dicho accionamiento del mando o maneta a un cartucho interior mecánico que 15

realiza la proporción de mezcla de los fluidos y la regulación de su caudal.

En el caso de los grifos que prescinden del sistema de cartucho mecánico, para pasar a realizar una regulación 

electrónica de la proporción de mezcla de los fluidos y la regulación de su caudal, pero que continúan disponiendo 

de un mando o maneta de accionamiento manual por parte del usuario, se utiliza un sistema de detección de la 20

posición del mando o maneta para transmitir los parámetros de la regulación asociada a dicha posición detectada, a 

los sistemas electrónicos de regulación de la mezcla y caudal de los fluidos.

Dentro de estos grifos con cartucho de funcionamiento mecánico, son conocidos los grifos que disponen de manetas 

de accionamiento manual que, además de poder disponer de unos recorridos convencionales en sus ejes de giro e 25

inclinación, disponen de un recorrido de operación aumentado que permite seguir el desplazamiento de la maneta, 

una vez llegado al límite convencional del recorrido, salvando una resistencia a dicha continuación del recorrido.

Estos recorridos de operación aumentados, habitualmente permiten la dispensación de un tercer fluido o el cierre del 

suministro de los fluidos de manera inmediata, dotando al grifo de unas funcionalidades extras a los grifos 30

convencionales. Esta activación de la función extra, dentro de los grifos conocidos con esta característica, dura 

mientras el usuario mantiene la maneta dentro del rango de recorrido aumentado, lo que hace que se tenga que 

estar siempre ejecutando una presión sobre la maneta, o que dicha maneta tenga un mecanismo que la fije de 

manera temporal en dicha posición del recorrido aumentado.

35

Estos recorridos aumentados se realizan en uno solo de los ejes salvando la resistencia que limita la operación 

habitual del grifo, siendo una pieza la que realiza este primer tope, habitualmente elástico, y siendo la misma pieza la 

que llega a un final de carrera del desplazamiento, recayendo en esta misma pieza los dos topes.

La patente US2015/299991 muestra un elemento de acuerdo con el preámbulo de la reivindicación 1.40

Descripción de la invención

El objetivo de la presente invención es el de proporcionar un cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido

de operación aumentado, para la ejecución de funciones adicionales, así como también es objetivo de la invención 45

un grifo electrónico que lo contiene y un método de funcionamiento del mismo que consigue configurar un nuevo y 

ventajoso producto, presentando las ventajas sobre el estado de la técnica que se describirán a continuación.

De acuerdo con el objetivo de la invención, según un primer aspecto, la presente invención proporciona un cartucho

para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, al que se acopla un mando o maneta con 50

movimiento de giro e inclinación para la regulación manual de los parámetros de salida del fluido del grifo en el que 

se instala el cartucho, en donde el cartucho recoge el movimiento de dicho mando o maneta mediante una leva que 

se mueve solidaria a dicho movimiento del mando o maneta.

Este cartucho dispone al menos de:55
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 un recorrido de movimiento de inclinación de la leva que se une al mando que dispone, en al menos uno de 

los extremos de dicho recorrido de elevación de dicha leva, de un primer tope traspasable formado por un 

elemento que en un primer punto del recorrido muestra una cierta resistencia a continuar en dicho sentido 

de desplazamiento, y que tras aplicar una fuerza mayor que la de desplazamiento habitual de la leva y 

suficiente para vencer dicha resistencia, continúa el desplazamiento de dicha leva en dicho sentido en un 5

tramo de recorrido aumentado hasta un final de recorrido no traspasable, en donde la fuerza que produce 

dicha resistencia para traspasar el primer tope continúa durante el desplazamiento por el recorrido 

aumentado y es suficiente para retornar dicha leva a dicho primer punto del recorrido de inclinación cuando 

el usuario deja de actuar sobre dicho mando o maneta;

estando caracterizado el cartucho por además comprender:10

 un recorrido de movimiento de giro de la leva que se une al mando que dispone, en al menos uno de los 

extremos de dicho recorrido de giro de dicha leva, de un segundo tope traspasable formado por un 

elemento que en un primer punto del recorrido muestra una resistencia a continuar en dicho sentido de 

desplazamiento, y que tras aplicar una fuerza mayor que la de desplazamiento habitual de la leva y 

suficiente para vencer dicha resistencia, continúa el desplazamiento de dicha leva en dicho sentido en un 15

tramo de recorrido aumentado hasta un final de recorrido no traspasable, en donde la fuerza que produce 

dicha resistencia a traspasar el segundo tope traspasable continúa durante el desplazamiento por el 

recorrido aumentado y es suficiente para retornar dicha leva a dicho primer punto del recorrido de

movimiento de giro cuando el usuario deja de actuar sobre dicho mando o maneta.

 un sistema de control electrónico que dispone, al menos, de unos medios de detección de la posición del 20

mando o maneta en sus diferentes puntos de los recorridos de movimiento en cada uno de sus ejes de 

desplazamiento, movimiento de inclinación y movimiento de giro, disponiendo también, al menos, de unos 

medios de procesado que reciben la información de la posición de la leva y actúan sobre los medios de 

regulación de la mezcla de fluidos y su caudal, así como funciones extras en los posicionamientos ubicados 

en los recorridos aumentados,25

Estas características de la invención permiten disponer de un cartucho con unos recorridos aumentados en ambos

desplazamientos de giro y de inclinación a la vez, en donde se lleva al mando más allá de las posiciones 

convencionales que toma la maneta en los recorridos habituales de regulación de caudal y temperatura por parte del

usuario.30

Esta disposición de múltiples recorridos aumentados de operación, creados a la vez en ambos desplazamientos de 

la leva que se une a la maneta, permiten disponer de múltiples funciones adicionales asociadas a cada uno de los 

recorridos aumentados, gracias a disponerse en un grifo electrónico que puede gestionar estas múltiples entradas en 

recorridos aumentados, discriminarlas y asociarlas a dichas funciones adicionales. Esta configuración se consigue 35

mediante dicha inclusión de, al menos, dos conjuntos de topes traspasables y topes finales de carrera en un mismo 

cartucho.

En una posible realización de la invención, los topes finales de carrera de desplazamiento están realizados por 

geometrías de componentes del cartucho distintos a los que realizan la función de tope traspasable, a través del 40

contacto entre esas geometrías, impidiendo seguir el movimiento en dicho sentido.

El hecho de separar el tope elástico del tope de final de carrera de desplazamiento consigue crear sistemas que

E20716099
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dotan de independencia de regulación de posición del tope traspasable con respecto al tope final de carrera. Este 

hecho permite evitar variaciones apreciables de la posición del tope traspasable debidas a deformaciones por 

solicitaciones extraordinarias del tope final de carrera por abuso durante en la vida útil del cartucho.

De manera alternativa a lo anterior, el tope final de carrera de desplazamiento es realizado por geometrías de los 5

componentes del cartucho que realizan el mismo tope traspasable, a través del contacto entre esas geometrías, 

impidiendo seguir el movimiento en dicho sentido.

A modo de posible opción de realización de la invención, y como combinación de las dos realizaciones anteriores, el 

conjunto de topes de final de carrera de desplazamiento para los diferentes extremos de los desplazamientos del 10

mando o maneta es realizado por geometrías de componentes del cartucho que realizan el mismo tope traspasable 

y/o por geometrías de componentes del cartucho distintas a las que realizan la función de tope traspasable, a través 

del contacto entre esas geometrías, impidiendo seguir su movimiento en dicho sentido.

En una realización preferida de la invención, los topes traspasables en el recorrido de movimiento de inclinación de 15

la leva se corresponden con un terminal asociado a un muelle de compresión, con una precarga tal, que hace 

necesaria una fuerza superior a la de desplazamiento de la leva en el recorrido habitual de movimiento de inclinación 

para sobrepasar la resistencia a la continuación de movimiento mostrada por dicho muelle y entrar en dicho recorrido 

de operación aumentado. Por otro lado, el tope final de carrera de movimiento de inclinación se realiza por el 

contacto entre el disco móvil del cartucho que desplaza la leva, con un punto del cartucho que se encuentra estático 20

con respecto del movimiento en el plano de inclinación de la leva.

En otra realización preferida de la invención, los topes traspasables en el recorrido de movimiento de giro de la leva 

son los dos terminales asociados bien a un muelle de fleje, bien a un muelle de espiral precargado, en donde cada 

terminal se registra, o dispone, en una pieza solidaria al giro de la leva de forma que en su giro, al encontrar uno de 

dichos terminales una geometría de tope en una parte estática del cartucho, se hace necesaria una fuerza superior a 25

la de desplazamiento de la leva en el recorrido habitual de movimiento de giro para sobrepasar la resistencia a la 

continuación del giro mostrada por dicho muelle y entrar en dicho recorrido de operación aumentado, mientras que el 

tope final de carrera de movimiento de giro se realiza por el contacto entre una geometría a modo de protuberancia 

de la pieza solidaria al giro de la leva, con una geometría de las paredes estáticas del cartucho que se interpone en 

el avance de dicha protuberancia.30

De manera preferente, el grifo dispone de recorridos aumentados en los dos sentidos del movimiento de inclinación 

de la leva y en los dos sentidos del movimiento de giro de la leva. Esta configuración de la invención con recorridos 

de operación aumentados en ambos extremos de ambos desplazamientos posibles, permite dotar de múltiples 

funcionalidades adicionales al grifo en cada uno de los extremos de los recorridos  en los que se decida traspasar el 35

primer tope y accionar el recorrido adicional, de manera que el usuario puede disponer para cada recorrido de 

operación aumentado utilizado, diferentes posibilidades de activación de dichas funcionalidades.

Según otra opción de realización de la invención, el cartucho dispone de unos medios de detección de la posición de 

la leva que están formados por, al menos, un sensor del tipo magnético triaxial ubicado en un disco estático del 40

cartucho, y un elemento de generación de campo magnético que se desplaza de manera solidaria al movimiento de 

la leva.

E20716099
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Esta opción, que incorpora un sistema de detección de la posición de la maneta, tanto en sus posiciones 

correspondientes a los recorridos de desplazamiento convencionales, como en las posiciones que toma la maneta 

en los recorridos de operación aumentados, utiliza la detección de la intensidad del campo magnético en los tres 

ejes cartesianos para determinar tanto la orientación angular del elemento de generación de campo magnético y, por 

tanto, el ángulo de giro de la maneta, como para determinar su posición en el recorrido de desplazamiento por 5

inclinación.

De forma preferente, el sensor magnético triaxial se ubica en una base estática del cartucho con uno de los tres ejes 

cartesianos de detección sensiblemente coaxial o paralelo con respecto del eje de giro del mando o maneta del 

cartucho; y en donde la posición del elemento generador del campo magnético, cuando el mando o maneta en su 10

desplazamiento de recorrido de inclinación se halla aproximadamente en la mitad de su recorrido, se sitúa 

sensiblemente centrado sobre dicho eje de giro del mando o maneta del cartucho y, por lo tanto, también 

sensiblemente centrado sobre el correspondiente eje cartesiano de detección sensiblemente coaxial o paralelo con 

respecto a dicho eje de giro del mando o maneta del cartucho.

15

Esta opción descrita permite obtener un patrón simétrico en la intensidad de campo medida en los desplazamientos 

correspondientes a los recorridos de inclinación y rotación del elemento generador del campo magnético con 

respecto a la posición central de inclinación del mando o maneta y a la posición del sensor magnético triaxial, 

obteniendo un mejor aprovechamiento del rango disponible de medición de los sensores, ventajosamente simétrico 

en intensidad positiva y negativa, consiguiendo una mayor resolución y precisión de medida en todo su rango de 20

posiciones, especialmente en las posiciones extremas correspondiente a las posiciones que toma la maneta en los 

recorridos aumentados, y simplificando los cálculos posteriores que relacionan las medidas realizadas por el sensor 

magnético triaxial con la posición en inclinación y giro del mando o maneta en dichas posiciones.

Según esta realización que incorpora un sistema de detección de la posición de la maneta por medio de sensor 25

magnético triaxial, así como para otros sistemas de detección alternativos, los medios de procesado, en zonas de 

recorrido aumentado próximas al tope traspasable, definidas como de seguridad, no determinan una nueva 

parametrización del fluido ni ejecutan función específica auxiliar.

Esta ausencia de cambio de valores de parametrización en las posiciones próximas al tope traspasable en las zonas30

de recorrido aumentado permite evitar la ejecución involuntaria de las funcionalidades adicionales asignadas a 

dichos recorridos aumentados.

De acuerdo también con el objetivo de la invención, según un segundo aspecto, la presente invención proporciona 

un grifo electrónico que contiene un cartucho de grifería con recorrido de operación aumentado como el indicado en 35

las características anteriores de la presente descripción. Dicho grifo se encuentra caracterizado por el hecho que el 

mando o maneta del grifo que se solidariza a la leva del cartucho tiene unos recorridos de operación aumentados en 

los ejes de desplazamiento posibles del mando o maneta, y unos medios de detección electrónicos de la posición de 

dicho mando o maneta, en donde el grifo dispone de unas posiciones de operación que se corresponden con:

 las posiciones convencionales de desplazamiento de la maneta en cualquiera de los ejes de 40

desplazamiento, previas a los puntos de resistencia en los extremos de cada recorrido, considerándose 

una zona de posiciones de operación habitual.

 las posiciones de recorrido de operación aumentado al menos en:

E20716099
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o una zona aumentada correspondiente a una posición del recorrido aumentado en el 

desplazamiento en el eje inclinación de la maneta;

o una zona aumentada correspondiente a una posición del recorrido aumentado en el 

desplazamiento en el eje de giro de la maneta; y/o

o una zona aumentada correspondiente a una posición del recorrido aumentado en el 5

desplazamiento en el eje de inclinación y a la vez en el eje de giro.

El grifo electrónico también se encuentra caracterizado por el hecho de que entre las diferentes zonas de detección 

de las posiciones convencionales y de recorrido aumentado, se tienen zonas de seguridad sin asignar ninguna 

parametrización del fluido, ni función específica auxiliar.10

En esta realización anterior, el grifo electrónico, mediante su sistema de control, establece una zona de medición de 

la posición en el tránsito del tope traspasable, hacia el tope final de carrera, en el tramo de recorrido aumentado, en 

la que no se altera la configuración de la mezcla ni del caudal del líquido ni se activan o desactivan las funciones 

existentes, como seguridad contra involuntarios accionamientos por parte del usuario, holguras e histéresis de la 15

cadena cinemática y resolución de la electrónica.

De acuerdo con otro objetivo de la invención, según un tercer aspecto, la presente invención proporciona un método 

de funcionamiento de un grifo electrónico como el indicado anteriormente, que contiene un cartucho de grifería con 

recorrido de operación aumentado como el también indicado en la presente descripción. El método se encuentra 20

caracterizado por el hecho que el sistema de control electrónico del grifo que recibe la medición de los medios de 

detección realiza al menos los siguientes pasos:

 determinar la posición de la maneta a la que asigna un valor de caudal y valor de proporción de mezcla de 

fluido de suministro, en caso de encontrarse en la zona de operación habitual;

 determinar la posición de la maneta a la que asigna un valor de caudal, valor de proporción de mezcla de 25

fluido de suministro y/o función auxiliar, en caso de encontrarse en la zona final de recorrido aumentado;

 descartar variar las características previas de funcionamiento si se detecta la posición de la maneta en una 

de las zonas de seguridad entre la zona de posicionamiento tradicional y las zonas finales del recorrido de 

posicionamiento aumentadas;

 descartar las mediciones que determinen una posición provocada por rebotes en los retornos de las zonas 30

aumentadas, pulsaciones múltiples involuntarias o interferencias/influencias externas al grifo.

De manera opcional, las funciones auxiliares se realizan mediante la entrada en las zonas de recorrido aumentado 

mediante un pulso de activación, sin tener que mantener la presión sobre la maneta, o manteniendo la maneta en 

dicha zona durante la aplicación de la función, pudiendo asignar una función auxiliar diferente para cada tipo de 35

accionamiento realizado sobre la maneta.

También de manera opcional, cada una de las zonas de recorrido aumentado se encuentra subdividida en diferentes 

subzonas, según el punto de entrada determinado por la posición del mando o maneta en el grado de libertad 

distinto al del que entra en la zona aumentada, para dotar al grifo de más funcionalidades según la posición se halle 40

dentro de una u otra subzona de recorrido aumentado.

Esto permite disponer, en caso de quererse realizar así, de una multiplicidad de funciones dentro de un mismo 

E20716099
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recorrido aumentado, ya sea por la manera de ejecutar el paso a dicho recorrido aumentado, así como por qué zona 

se entra dentro de un mismo movimiento, ya sea de inclinación o de rotación.

De manera preferente, las funciones auxiliares que ejecuta el sistema de control del grifo o las ordenes de 

realización que envía a elementos exteriores asociados, son al menos una o más de las descritas a continuación o 5

combinaciones de ellas:

 suministro de volumen determinado de fluido;

 suministro de caudal determinado de fluido;

 suministro de fluido en una proporción de mezcla determinada;

 anulación de las funciones auxiliares en ejecución;10

 programación de parámetros de funcionamiento;

 variación del rango de regulación por defecto del grifo (caudal, temperatura)

 selección de suministro de uno de los fluidos suministrados de manera independiente 

 recalibración de topes traspasables y finales de carrera

 reiniciado del grifo electrónico a parámetros de fábrica15

Como opción para las realizaciones anteriores, el método de funcionamiento realiza a través de los medios de 

procesado el envío de señales de confirmación, respuesta e información al usuario relativos tanto a la ejecución de 

las funciones auxiliares asociadas a los recorridos aumentados, como a la regulación escogida en la ejecución de las 

posiciones habituales del mando o maneta, a través de medios de visualización del propio grifo y/o exteriores a él, 20

con señales luminosas, alfanuméricas y/o sonoras. Esto permite al usuario la confirmación visual y/o acústica de la 

parametrización consignada por él en la manipulación de la maneta tanto en los recorridos convencionales, como en 

los aumentados en los que se asignan funciones adicionales como las anteriormente descritas.

Breve descripción de las figuras25

Para mejor comprensión de cuanto se ha expuesto se acompañan unos dibujos en los que, esquemáticamente y tan 

sólo a título de ejemplo no limitativo, se representan casos prácticos de realización.

La figura 1 es una vista en perspectiva del cartucho con mando de recorrido de operación aumentado.30

La figura 2 es un vista en perspectiva seccionada longitudinalmente por el eje de giro de del mando del cartucho con 

recorridos de operación aumentados.

La figura 3 es una vista en sección longitudinal parcial del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final35

de carrera del recorrido en el desplazamiento de inclinación del mando, situándose el mando en un extremo del 

recorrido convencional donde actúa el tope traspasable.

La figura 4 es una vista en sección longitudinal parcial del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final

de carrera del recorrido en el desplazamiento de inclinación del mando, situándose el mando en el final del recorrido 40

aumentado donde actúa el tope de final de carrera.

La figura 5 es una vista en sección longitudinal parcial del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final

de carrera del recorrido en el desplazamiento de inclinación del mando, situándose el mando en el otro extremo del 

recorrido convencional donde actúa el tope traspasable.45

La figura 6 es una vista en sección longitudinal parcial del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final

de carrera del recorrido en el desplazamiento de inclinación del mando, situándose el mando en el final del otro 

recorrido aumentado donde actúa el tope de final de carrera.

50
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La figura 7 es una vista en sección transversal del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final de 

carrera del recorrido en el desplazamiento de giro del mando, situándose el mando en posición central del recorrido 

convencional de giro donde no actúa ningún tope traspasable.

La figura 8 es una vista en sección transversal del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final de 5

carrera del recorrido en el desplazamiento de giro del mando, situándose el mando en un extremo del recorrido 

convencional de giro donde actúa el tope traspasable.

La figura 9 es una vista en sección transversal del mecanismo de tope traspasable y detalle del tope de final de 

carrera del recorrido en el desplazamiento de giro del mando, situándose el mando en el final del recorrido 10

aumentado de giro donde actúa el tope de final de carrera.

La figura 10 es una representación bidimensional de las posiciones en las que puede llegar a situarse la maneta, 

representadas dichas posiciones con respecto a posición de giro y a posición de inclinación.

15

La figura 11 es una representación bidimensional de las posiciones en las que puede llegar a situarse la maneta, 

representadas dichas posiciones con respecto a posición de giro y a posición de inclinación, con subdivisiones 

funcionales según los puntos de entrada a los recorridos aumentados y mostrando las opciones de entrada y salida 

de los recorridos aumentados mediante pulsos, así como la ejecución de la acción en un tiempo (t) mantenido.

20

La figura 12 es una vista en perspectiva en detalle de la ubicación del sensor magnético en el cartucho.

La figura 13 es una vista en perspectiva seccionada longitudinalmente por el eje de giro del mando del cartucho con 

recorridos de operación aumentados instalado en un grifo electrónico.

25

Descripción de una realización preferida

En la presente realización preferida de la invención, tal y como puede verse en las figuras 1, 2 y 13, se dispone de 

un cartucho (10) que se instala en un grifo (100) electrónico de agua sanitaria del tipo monomando, el cual dispone 

de una maneta (101) por la que el usuario regula la proporción de la mezcla de agua caliente y fría y el caudal de 30

suministro.

La maneta (101) se encuentra conectada con una leva (11) a la que transmite su movimiento y que realiza los 

movimientos de giro e inclinación, teniendo como eje de giro (G) el mismo que la maneta (101) en su movimiento de 

giro, y teniendo como eje de giro (I) el mismo que la maneta (101) en su movimiento de inclinación.35

La leva (11) se encuentra solidarizada a un disco móvil (12) o similar que actúa como una cadena cinemática 

solidaria al movimiento de la maneta (101), realizando un movimiento en un plano contenido entre las paredes del 

cartucho (10).

40

Tal y como puede verse en las figuras de la 2 a la 6, la leva (11) dispone de un elemento elástico, en este caso un 

muelle de compresión precargado (13), con unos topes (14) en sus extremos, situándose dicho muelle (13) en el 

plano del desplazamiento del movimiento de inclinación, de manera que los topes (14) hagan contacto en unas 

geometrías de retención estáticas del casquillo (15) del cartucho (10), con respecto al movimiento de elevación de la 

leva (11) en las posiciones de regulación de caudal convencionales, entre la máxima apertura de caudal, figura 3, y 45

el cierre del caudal, figura 5. En estas posiciones y en las intermedias, el muelle (13) no ejerce ninguna fuerza sobre 

las geometrías de retención del casquillo (15).

En el momento que se llega a dichos extremos del recorrido de inclinación, al contacto de los topes (14) con las 

geometrías de retención del casquillo (15), la maneta (101) puede seguir su desplazamiento de inclinación en el 50

sentido en el que se ha llegado a dicho contacto con las geometrías de retención del casquillo (15), venciendo la 

fuerza que ejerce el muelle (13) en contra del avance en ese sentido, aumentando la compresión del muelle (13) y 

en consecuencia su energía potencial.
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Este desplazamiento de inclinación que en la presente realización se transforma en un movimiento de traslación del 

disco móvil (12), tiene su fin en su recorrido aumentado cuando el disco móvil (12) llega a contactar con un tope 

físico de final de carrera, como es una pared (26) estática del casquillo (15) del cartucho (10) con respecto al 

movimiento de elevación de la leva (11). 

5

La energía potencial acumulada en el muelle (13) hace que en el momento que cese la presión por parte del usuario

sobre la maneta (101) en el sentido que se ha traspasado el tope (14) con las geometrías de retención del casquillo

(15), la leva (11) vuelva automáticamente a la posición en su extremo del recorrido convencional de inclinación.

De manera análoga y tal y como puede verse en las figuras 7 a 9, la leva (11) dispone de un elemento elástico, en 10

este caso un muelle de fleje precargado (16), con unos topes (17) en sus extremos, situándose dicho muelle de fleje 

(16) en el perímetro exterior del desplazamiento del movimiento de giro del casquillo (15) donde se solidariza la leva 

(11) y el disco móvil (12) en dicho movimiento de giro, de manera que los topes (17) se encuentran registrados en el 

casquillo (15), haciendo contacto con unas geometrías de retención (18) estáticas del cartucho (10) en las 

posiciones de regulación de mezcla de agua caliente y fría convencionales que se encuentran en los extremos de la 15

máxima temperatura de regulación, figura 8, y la mínima temperatura de regulación, no representada por ser 

análoga en el sentido contrario. En estas posiciones extremas y en las posiciones intermedias, el muelle de fleje (16) 

no ejerce ninguna fuerza sobre las piezas de retención (18).

En el momento que se llega a dichos extremos del recorrido de giro, al contacto de los topes (17) con las geometrías 20

de retención (18), la maneta (101) puede seguir su desplazamiento de giro en el sentido en el que se ha llegado a 

dicho contacto con las geometrías de retención (18), venciendo la fuerza que ejerce el muelle de fleje (16) en contra 

del avance en ese sentido, aumentando la deflexión del muelle de fleje (16) y en consecuencia su energía potencial.

Este desplazamiento de giro que en la presente realización se transforma en un movimiento también de giro del 25

casquillo (15), tiene su fin en su recorrido aumentado cuando una geometría de dicho casquillo (15) sobre el que gira 

la leva (11) en su movimiento de giro llega a contactar con un tope de final de carrera, como es una pared (19) 

estática del cartucho (10).

La energía potencial con la que se ha cargado el muelle de fleje (16) hace que en el momento que cese la presión 30

por parte del usuario sobre la maneta (101) en el sentido que se ha salvado el tope (17) con la geometría de 

retención (18), la leva (11) vuelva automáticamente a la posición en su extremo del recorrido convencional de giro.

De forma alternativa, los topes de final de carrera de los recorridos tanto del desplazamiento de giro como de 

inclinación, pueden actuar sobre la misma pieza que ha realizado el tope traspasable. En el mismo cartucho (10) se 35

pueden disponer topes traspasables y topes de final de carrera del desplazamiento en piezas distintas, en la misma 

pieza o disponiendo de ambas soluciones en uno u otro tope de recorrido aumentado del mismo grifo.

El cartucho dispone de unos medios de control formados, en la presente realización y tal y como puede verse en la 

figura 12 y 13, por un sensor magnético triaxial (20) con unos medios de procesado de las mediciones realizadas por 40

dicho sensor sobre la intensidad de campo magnético generada por un imán (21) instalado en el disco móvil (12), y 

por lo tanto que se desplaza solidario con dicho disco móvil (12).

La determinación de la posición del imán en cada movimiento de regulación que el usuario realiza sobre la maneta, 

implica unos parámetros de regulación de proporción de mezcla de agua fría y caliente, así como un caudal global 45

de suministro. Estas posiciones y la regulación asociada se transmiten a los medios encargados de la regulación 

electrónica de dicha mezcla de agua y de su caudal.

Para realizar correctamente y de manera fiable la determinación de la posición del imán (21) y, por tanto, de la 

maneta (101), el sensor magnético triaxial (20) se ubica en una base estática (22) del cartucho (10) con uno (Z) de 50

los tres ejes cartesianos (X, Y, Z) de detección sensiblemente coaxial o paralelo con respecto del eje de giro (G) de 

la maneta (101) del cartucho (10), en donde la posición del imán (21), cuando la maneta (101) en su desplazamiento 

de recorrido de inclinación se halla aproximadamente en la mitad de su recorrido, se sitúa sensiblemente centrado 

sobre dicho eje de giro (G) de la maneta (101) del cartucho (10) y, por lo tanto, también sensiblemente centrado 
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sobre el correspondiente eje cartesiano (Z) de detección sensiblemente coaxial o paralelo con respecto a dicho eje 

de giro (G) de la maneta (101) del cartucho (10).

De manera alternativa, otros medios convencionales de detección de la posición de elevación y/o giro de la maneta 

(101) son posibles.5

Los medios de procesado, en zonas de recorrido aumentado próximas al tope traspasable, definidas como de 

seguridad, no determinan una nueva parametrización del fluido ni ejecutan función específica auxiliar, evitando la 

ejecución involuntaria de las funcionalidades adicionales asignadas en dichos recorridos aumentados.

10

De este modo, tal y como puede verse en las figuras 10 y 11, el grifo (100) electrónico que contiene el cartucho (10) 

dispone de recorridos de operación aumentados (31, 32, 33, 34, 35, 36, 37 y 38) en cada uno de los extremos de los 

recorridos de desplazamiento de inclinación y giro de la maneta (101) además de las posiciones combinadas de 

extremo de inclinación y giro simultáneamente.

15

El método de funcionamiento del grifo (100) electrónico con el cartucho (10) con recorridos de operación 

aumentados se encuentra programado y es gobernado por sistema de control electrónico del grifo (100) que recibe 

la medición del sensor magnético triaxial (20), y realiza los siguientes pasos:

 determina la posición de la maneta (101) en su zona de operación convencional (39) a la que asigna un 

valor de caudal y valor de proporción de mezcla de agua caliente y fría;20

 determina la posición de la maneta (101) en la zona final de recorrido aumentado (31, 32, 33, 34, 35, 36, 37 

o 38) a la que asigna un valor de caudal, valor de proporción de mezcla de agua caliente y fría de 

suministro y/o función auxiliar;

 descarta variar las características previas de funcionamiento en las que se encuentra el grifo (100) si se 

detecta la posición de la maneta (100) en una de las zonas de seguridad (S) entre la zona de 25

posicionamiento tradicional (39) y las zonas finales del recorrido de posicionamiento aumentadas (31, 32, 

33, 34, 35, 36, 37 o 38);

 descarta las mediciones que determinen una posición provocada por rebotes en los retornos de las zonas 

aumentadas, pulsaciones múltiples involuntarias o interferencias/influencias externas al grifo (100).

30

Las funciones auxiliares se realizan mediante la entrada en las zonas de recorrido aumentado (31, 32, 33, 34, 35, 

36, 37 o 38) mediante un pulso o manteniendo (t) la maneta (101) en dicha zona durante la aplicación de la función, 

pudiendo asignar una función auxiliar diferente para cada tipo de accionamiento realizado sobre la maneta (101).

La entrada en cada una de las zonas (31, 32, 33, 34, 35, 36, 37 o 38) de recorrido aumentado puede estar asociada 35

a una funcionalidad diferente si dichas zonas están subdivididas en diferentes subzonas, dentro del sistema de 

control que detecta el punto de entrada al recorrido aumentado, para dotar al grifo (100) de diversas funcionalidades 

según la posición se halle dentro de una u otra subzona de recorrido aumentado.

Estas funciones auxiliares que tiene programadas y que gobierna el sistema de control del grifo (100) enviando40

ordenes de realización a elementos exteriores asociados, pueden ser entre otras:

 el suministro de un volumen determinado de fluido;

 el suministro de un caudal determinado de fluido;

 el suministro de fluido en una proporción de mezcla determinada;

 la anulación de las funciones auxiliares en ejecución;45

 la programación de parámetros de funcionamiento;

 la variación del rango de regulación por defecto del grifo (caudal, temperatura);

 la selección de suministro de uno de los fluidos suministrados de manera independiente, por ejemplo agua 

purificada si el sistema de mezcla gestiona múltiples fluidos como agua de red y agua purificada;

 la recalibración de topes traspasables y finales de carrera;50

 el reiniciado del grifo electrónico a parámetros de fábrica

Una vez activada la función adicional al entrar en el recorrido aumentado por el accionamiento de la maneta (101), y 
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tras el retorno automático de dicha maneta (101) a la zona inmediatamente adyacente al tope traspasable, el 

abandono de dicha zona adyacente debido a una actuación del usuario sobre dicha maneta (101) desplazándola por 

la zona (39) antes de que termine la función especial, puede utilizarse para interrumpir dicha función especial y 

dispensar mezcla y caudal de acuerdo al comportamiento normal en la zona de posicionamiento convencional (39).

5

De manera adicional, el método de funcionamiento realiza a través de los medios de procesado el envío de señales 

de confirmación, respuesta e información al usuario relativos tanto a la ejecución de las funciones auxiliares 

asociadas a los recorridos aumentados, como a la regulación escogida en la ejecución de las posiciones habituales 

de la maneta (101), a través de medios de visualización del propio grifo (100) y/o exteriores a él, no mostrados en las 

figuras, con señales luminosas, alfanuméricas y/o sonoras, permitiendo al usuario la confirmación visual y/o acústica 10

de la parametrización consignada por él en la manipulación de la maneta (101) tanto en los recorridos 

convencionales, como en los aumentados en los que se asignan funciones adicionales como las anteriormente 

descritas.

A pesar de que se ha hecho referencia a una realización concreta de la invención, es evidente para un experto en la 15

materia que el cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, para la ejecución de 

funciones adicionales, así como el grifo electrónico que lo contiene y el método de funcionamiento del mismo, es 

susceptible de numerosas variaciones y modificaciones, y que todos los detalles mencionados pueden ser 

substituidos por otros técnicamente equivalentes, sin apartarse del ámbito de protección el cual se encuentra 

definido por las reivindicaciones adjuntas.20
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REIVINDICACIONES

1.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, al que se acopla un mando o 

maneta con movimiento de giro e inclinación para la regulación manual de los parámetros de salida del fluido del 5

grifo en el que se instala el cartucho, en donde el cartucho recoge el movimiento de dicho mando o maneta mediante 

una leva que se mueve solidaria a dicho movimiento del mando o maneta, en donde el cartucho (10) dispone al 

menos de:

 un recorrido de movimiento de inclinación de la leva (11) que se une al mando o maneta (101) que dispone, 

en al menos uno de los extremos de dicho recorrido de elevación de dicha leva (11), de un primer tope (14)10

traspasable formado por un elemento que en un primer punto del recorrido muestra una cierta resistencia a 

continuar en dicho sentido de desplazamiento, y que tras aplicar una fuerza mayor que la de 

desplazamiento habitual de la leva (11) y suficiente para vencer dicha resistencia, continúa el 

desplazamiento de dicha leva (11) en dicho sentido en un tramo de recorrido aumentado hasta un final de 

recorrido (26) no traspasable, en donde la fuerza que produce dicha resistencia a traspasar el primer tope 15

(14) traspasable continúa durante el desplazamiento por el recorrido aumentado y es suficiente para 

retornar dicha leva (11) a dicho primer punto del recorrido de inclinación cuando el usuario deja de actuar 

sobre dicho mando o maneta (101);

estando el cartucho caracterizado porque además comprende:

 un recorrido de movimiento de giro de la leva (11) que se une al mando o maneta (101) que dispone, en al 20

menos uno de los extremos de dicho recorrido de giro de dicha leva (11), de un segundo tope (17)

traspasable formado por un elemento que en un primer punto del recorrido muestra una resistencia a 

continuar en dicho sentido de desplazamiento, y que tras aplicar una fuerza mayor que la de 

desplazamiento habitual de la leva (11) y suficiente para vencer dicha resistencia, continúa el 

desplazamiento de dicha leva (11) en dicho sentido en un tramo de recorrido aumentado hasta un final de 25

recorrido (19) no traspasable, en donde la fuerza que produce dicha resistencia a traspasar el segundo tope 

(17) traspasable continúa durante el desplazamiento por el recorrido aumentado y es suficiente para

retornar dicha leva (11) a dicho primer punto del recorrido de giro cuando el usuario deja de actuar sobre 

dicho mando o maneta (101).

 un sistema de control electrónico que dispone, al menos, de unos medios de detección (20) de la posición 30

del mando o maneta (101) en sus diferentes puntos de los recorridos de movimiento en cada uno de sus 

ejes de desplazamiento (X,Y,Z), movimiento de inclinación y movimiento de giro, disponiendo también, al 

menos, de unos medios de procesado que reciben la información de la posición de la leva (11) y actúan 

sobre los medios de regulación de la mezcla de fluidos y su caudal, así como funciones extras en los 

posicionamientos ubicados en los recorridos aumentados,35

2.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con la 1ª 

reivindicación, donde el tope (26,19) final de carrera de desplazamiento es realizado por geometrías de 

componentes del cartucho (10) distintos a los que realizan la función de tope (14,17) traspasable, a través del 

contacto entre esas geometrías, impidiendo seguir el movimiento en dicho sentido.40

3.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con cualquier de 

las reivindicaciones anteriores, donde el conjunto de topes (26,19) de final de carrera de desplazamiento para los 

diferentes extremos de los desplazamientos del mando o maneta (101) es realizado por geometrías de componentes 

del cartucho (10) que realizan el mismo tope (14,17) traspasable y/o por geometrías de componentes del cartucho 45

(10) distintas a las que realizan la función de tope traspasable (14,17), a través del contacto entre esas geometrías, 

impidiendo seguir su movimiento en dicho sentido.

4.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con la 1ª

reivindicación, en donde los topes traspasables (14) en el recorrido de movimiento de inclinación de la leva (11) son50

unos terminales asociados a un muelle (13) de compresión, con una precarga tal, que hace necesaria una fuerza 

superior a la de desplazamiento de la leva (11) en el recorrido habitual de movimiento de inclinación para sobrepasar

la resistencia a la continuación de movimiento mostrada por dicho muelle (13) y entrar en dicho recorrido de 

operación aumentado, mientras que el tope (26) de final de carrera de movimiento de inclinación se realiza por el 
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contacto entre el disco móvil (12) del cartucho (10) que desplaza la leva (11), con un punto del cartucho (10) que se 

encuentra estático con respecto del movimiento en el plano de desplazamiento del disco móvil (12).

5.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con la 1ª 

reivindicación, en donde los topes traspasables (17) en el recorrido de movimiento de giro de la leva (11) son los dos 5

terminales (17) asociados bien a un muelle de fleje (16), bien a un muelle de espiral precargado, en donde cada 

terminal (17) se registra en una pieza solidaria al giro de la leva (11) de forma que en su giro, al encontrar uno de 

dichos terminales (17) una geometría de tope (18) en una parte estática del cartucho (10), se hace necesaria una 

fuerza superior a la de desplazamiento de la leva (11) en el recorrido habitual de movimiento de giro para sobrepasar 

la resistencia a la continuación del giro mostrada por dicho muelle (16) y entrar en dicho recorrido de operación 10

aumentado, mientras que el tope (19) de final de carrera de movimiento de giro se realiza por el contacto entre una 

geometría a modo de protuberancia de la pieza solidaria al giro de la leva (11), con una geometría de las paredes 

(19) estáticas del cartucho que se interpone en el avance de dicha protuberancia.

6.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con cualquiera de 15

las reivindicaciones anteriores, en donde el cartucho (10) dispone de recorridos aumentados en los dos sentidos del 

movimiento de inclinación de la leva (11) y en los dos sentidos del movimiento de giro de la leva (11).

7.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con la 

reivindicación 1ª, en donde los medios de detección (20) de la posición de la leva están formados por, al menos, un 20

sensor del tipo magnético triaxial ubicado en un disco estático (22) del cartucho (10), y un elemento (21) de 

generación de campo magnético que se desplaza de manera solidaria al movimiento de la leva (11).

8.- Cartucho para grifo electrónico con mando de recorrido de operación aumentado, de acuerdo con la 

reivindicación 7ª, en donde el sensor (20) magnético triaxial se ubica en una base estática (22) del cartucho (10) con 25

uno (Z) de los tres ejes cartesianos (X,Y,Z) de detección sensiblemente coaxial o paralelo con respecto del eje de 

giro (G) del mando o maneta (101) del cartucho (10); y en donde la posición del elemento (21) generador del campo 

magnético, cuando el mando o maneta (101) en su desplazamiento de recorrido de inclinación se halla 

aproximadamente en la mitad de su recorrido, se sitúa sensiblemente centrado sobre dicho eje de giro (G) del 

mando o maneta (101) del cartucho (10) y, por lo tanto, también sensiblemente centrado sobre el correspondiente 30

eje cartesiano (Z) de detección sensiblemente coaxial o paralelo con respecto a dicho eje de giro (G) del mando o 

maneta del cartucho.

9.- Cartucho de grifería con recorrido de operación aumentado, de acuerdo con las reivindicaciones 1ª o 7ª, en 

donde los medios de procesado, en zonas (S) de recorrido aumentado próximas al tope (14, 17) traspasable, 35

definidas como de seguridad, no determinan una nueva parametrización del fluido ni ejecutan función específica 

auxiliar.

10 – Grifo electrónico que contiene un cartucho de grifería con recorrido de operación aumentado como el indicado 

en las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado por el hecho que el mando o maneta (101) del grifo (100) que se 40

solidariza a la leva (11) del cartucho (10), tiene unos recorridos de operación aumentados en los ejes de 

desplazamiento posibles del mando o maneta (101), y unos medios de detección (20) electrónicos de la posición de 

dicho mando o maneta (101), en donde el grifo (100) dispone de unas posiciones de operación que se corresponden 

con:

 las posiciones convencionales de desplazamiento de la maneta (101) en cualquiera de los ejes de 45

desplazamiento, previas a los puntos de resistencia (14,17) en los extremos de cada recorrido, 

considerándose una zona (39) de posiciones de operación habitual.

 las posiciones de recorrido de operación aumentado al menos en: 

o una zona (32,37) aumentada correspondiente a una posición del recorrido aumentado en el 

desplazamiento en el eje inclinación (I) de la maneta (101);50

o una zona (34,35) aumentada correspondiente a una posición del recorrido aumentado en el 

desplazamiento en el eje de giro (G) de la maneta (101); y/o

o una zona (31,33,36,38) aumentada correspondiente a una posición del recorrido aumentado en el 

desplazamiento en el eje de inclinación (I) y a la vez en el eje de giro (G).
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en donde entre las diferentes zonas (39) de detección de las posiciones convencionales y de recorrido 

aumentado (31,32,33,34,35,36,37,38) se tienen zonas de seguridad (S) sin asignar ninguna parametrización del 

fluido, ni función específica auxiliar.

11 – Método de funcionamiento de un grifo electrónico como el indicado en la reivindicación 10, que contiene un 5

cartucho de grifería con recorrido de operación aumentado como el indicado en las reivindicaciones 1 a 9, 

caracterizado por el hecho que el sistema de control electrónico del grifo (100) que recibe la medición de los medios 

de detección (20), realiza al menos los siguientes pasos:

 determinar la posición de la maneta (101) a la que asigna un valor de caudal y valor de proporción de 

mezcla de fluido de suministro, en caso de encontrarse en la zona (39) de operación habitual;10

 determinar la posición de la maneta (101) a la que asigna un valor de caudal, valor de proporción de mezcla 

de fluido de suministro y/o función auxiliar, en caso de encontrarse en la zona (31,32,33,34,35,36,37,38) 

final de recorrido aumentado;

 descartar variar las características previas de funcionamiento si se detecta la posición de la maneta (101)

en una de las zonas de seguridad (S) entre la zona de posicionamiento tradicional (39) y las zonas 15

(31,32,33,34,35,36,37,38) finales del recorrido de posicionamiento aumentadas;

 descartar las mediciones que determinen una posición provocada por rebotes en los retornos de las zonas 

(31,32,33,34,35,36,37,38) aumentadas, pulsaciones múltiples involuntarias o interferencias/influencias 

externas al grifo.
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12 – Método de funcionamiento de acuerdo con la reivindicación 11, en donde las funciones auxiliares se realizan 

mediante la entrada en las zonas (31,32,33,34,35,36,37,38) de recorrido aumentado mediante un pulso de activación 

o manteniendo (t) la maneta en dicha zona durante la aplicación de la función, pudiendo asignar una función auxiliar 

diferente para cada tipo de accionamiento realizado sobre la maneta (101).
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13 – Método de funcionamiento de acuerdo con la reivindicación 11, en donde cada una de las zonas 

(31,32,33,34,35,36,37,38) de recorrido aumentado se encuentra subdividida en diferentes subzonas, según el punto 

de entrada determinado por la posición del mando o maneta (101) en el grado de libertad distinto al del que entra en 

la zona aumentada, para dotar al grifo (100) de más funcionalidades según la posición se halle dentro de una u otra 

subzona de recorrido aumentado.30

14 – Método de funcionamiento de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 11 a 13, en donde las funciones 

auxiliares que ejecuta el sistema de control del grifo (100) o que envía ordenes de realización a elementos exteriores 

asociados, es al menos una o más de las descritas a continuación o combinaciones de ellas:

 suministro de volumen determinado de fluido;35

 suministro de caudal determinado de fluido;

 suministro de fluido en una proporción de mezcla determinada;

 anulación de las funciones auxiliares en ejecución;

 programación de parámetros de funcionamiento;

 variación del rango de regulación por defecto del grifo (caudal, temperatura)40

 selección de suministro de uno de los fluidos suministrados de manera independiente 

 recalibración de topes (14,17) traspasables y finales de carrera (26,19)

 reiniciado del grifo electrónico a parámetros de fábrica

15 – Método de funcionamiento de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 11 a 14, en donde los medios de 45

procesado envían señales de confirmación, respuesta e información al usuario relativos tanto a la ejecución de las 

funciones auxiliares asociadas a los recorridos aumentados (31,32,33,34,35,36,37,38), como a la regulación 

escogida en la ejecución de las posiciones habituales (39) del mando o maneta (101), a través de medios de 

visualización del propio grifo (100) y/o exteriores a él, con señales luminosas, alfanuméricas y/o sonoras.

50
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