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Samojezdny, wieloczynnosciowy w6z zwojowy

Przedmiotem wynalazku jest samojezdny wieloczynnosciowy wéz zwojowy do przewoZenia, przetadunku,
rozwijania izwijania materiatéw zwojowych, na przyktad ta$m do przenodénikéw, lin, wely itp, zwlaszcza
w wyrobiskach kopaln gtebinowych.

Stan techniki. Dotychczas materialy zwojowe np. taSmy do przenosnikéw tamowych byty przewozone do
miejsca przeznaczenia przygodnymi frodkami transportu, za§ w miejscu zaktadania na przygotowansg trase¢
przeno$nikowa rozwijane ze szpuli ustawionej na stojaku lub innej konstrukcji wsporczej. Taki rodzaj transportu
oraz usytuowanie byto niewygodne, zas§ w warunkach dotowych kopalii bardzo ucigZliwe. Drugg niedogodnodcig
byto to, iz koniec materialu zwojowego nawinigtego na szpuli byt rozciagany i naprowadzany, np. na kraZniki
tasmy, recznie na catej dtugosci rozktadania co byto bardzo ucigiliwe dla wykonujacych. W warunkach
kopalnianych stosowanie urzadzeri dZwigowych jest utrudnione,stad wprowadzenie mechanizacji procesu
rozwijania i zwijania dtugich ta§m lub lin jest bardzo poZadane,

Istota wynalazku. Niedogodnosci te likwiduje samojezdny wieloczynnosciowy wéz zwojowy bedacy
przedmiotem wynalazku, ktéry jest skonstruowany na bazie platformy i ciggnika oponowego pojazdu
przegubowego, np. tadowarki tyZkowej. Mechanizmy robocze wozu sa nap¢dzane za pomocg silnika spalinowego °
umieszczonego w ciagniku oraz jego uktadu hydraulicznego. Gtéwnym zespotem roboczym s3 wysiegniki, na
ktérych jest zamocowana przegubowo gtowica szpulowa oraz wciggarka linowa. Element obrotowy glowicy oraz
wciaggarka napgdzane s3 walem odbioru mocy poprzez przektadni¢ katowsg dwukierunkowg lub za pomoca
samodzielnego silnika hydraulicznego. Wysiegnik, na ktérym zlokalizowane s3 mechanizmy robocze, zapewnia
sytuowanie osiowe zwojéw przy jednostronnej podporze, wzgledem osi montaZzu, swobod¢ przestrzennego
manewrowania zwojem, samoczynne zwijanie oraz rozwijanie zwoju, samodzielne pobieranie szpuli na element
obrotowy glowicy oraz samodzielne usuwanie szpuli ze zwojem. W6z dzigki swej konstrukcji i manewrowosci
stuZy jednoczesnie do transportu oraz przetadunku zwojéw. '

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok zboku samojezdnego wieloczynnosciowego wozu zwojowego, za$ fig. 2 — schemat
kinematyczny czgsci roboczej wozu, '
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Samojezdny, wieloczynnosciowy wéz zwojowy wedtug wynalazku sktada si¢ z dwoch zasadniczych
czesci — ciggnika 1 i platformy 2 bedacych typowymi zespotami np. dla tadowarki tyzkowej stosowanej
w gérnictwie rudnym. Na platformie 2 zamocowane sa przegubowo dwa wysiggniki 3, 4, na koricach ktérych
zamocowana jest przegubowo glowica 5. O$ 6 glowicy 5 jest prostopadia i obrotowo utwierdzona do tych
wysiegnikéw i umoZliwia przechylenie glowicy 5 a wraz z nig prostopadle osadzonemu w glowicy 5 trzpieniowi
7 w plaszczyZnie pionowej. Na nieruchomo przytwierdzonym do glowicy 5 trzpieniu 7 osadzony jest obrotowo
cylinder 8 napedzany od zespotu napedowego 9 za pomoca przektadni 10. Na cylinder 8 wktadana jest szpula
11 z materiatem zwojowym, ktdra nastepnie zabezpieczona jest nakretka mocujaca 12. Ze wzgl¢du na rézne
wymiary szpuli materialu zwojowego cylinder 8 jest wymienialny co umoZliwia dostosowanie kaZzdorazowo do
transportowanego, rozwijanego i zwijanego materiatu.

Opr6cz napedzania cylindra 8 zsilnika spalinowego rozwiazanie wedtug wynalazku umozliwia
zastosowanie silnika hydraulicznego podtaczonego do zespotu napgdowego 9.

Na wale 13 taczacym przektadni¢ 10 z zespotem napgdowym 9 natoZone sa przeguby 14 typu Cardan
umoZliwiajace katowe wychylenie si¢ watu 13. Miedzy wysiggnikami 3 i 4 umieszczona jest nieruchoma belka
15, na ktérej obrotowo osadzone sa dwie inne ruchome belki 16 i 17 korice ktérych od strony platformy 2 sa
potaczone osadzong w nich przegubowo belka poprzeczna 18, zas od strony gtowicy 5 kazda belka 16 i 17 jest
polaczona przegubowo z ta glowica 5 cieglem 19. Do belki poprzecznej 18 taczacej ruchome belki 16 i 17
przytwierdzony jest sztywno sitownik 20 — najkorzystniej hydrauliczny —za pomoca ktdérego nastepuje

‘przechylanie trzpienia 7 w ptaszczyZnie pionowej co jest réwnoznaczne z katowym obrotem glowicy S,
wzgledem jej osi. :

Na belce 15 jest osadzony obrotowo bgben 21, na ktéry jest nawijana lina stalowa 22 zakoriczona
odpowiednim uchwytem 23 kaZdorazowo dostosowanym do rozwijanego materialu zwojowego. Lina 22
umoZliwia rozwijanie zwojéw nawini¢tych na szpulg 11 oraz ukladanie materiatu zwojowego na Zadanej trasie
ina odpowiednig odlegtosé. Beben 21 uruchamiany jest przez zespdt napedowy 9. Przegubowo zamocowane
w platformie 2 wysiggniki 3 i4 poruszane s3 w plaszczyZnie pionowej za pomoca sitownikéw hydraulicznych
24, W trakcie ruchu wysiegnikéw 3 i4 polozenie trzpienia 7 wzgledem osi 6 nie ulega zmianie a zmienia sig
jedynie jego potozenie wzgledem podtoza.

Jak z przedstawionego opisu wynika wéz wedtug wynalazku zezwala samoczynnie zatadowad na trzpien 7
szpule z materiatem zwojowym 11. Czynno$é¢ zatadowania mozliwa jest dzigki obniZaniu glowicy 5
w plaszczyZnie pionowej i wprowadzenie trzpienia 7 w otwdr szpuli 11 o dowolnej Srednicy. Jednoczesnie
pochylenie trzpienia 7 w ptaszczyZnie pionowej umoZliwia samoczynne zsunigcie si¢ szpuli 11 z tego trzpienia.
Wszelkie manipulacje w plaszczyZnie poziomej dokonuje si¢ poprzez ruch skretny platformy 2 wzgledem
ciagnika 1. Wéz z natadowana szpula 11 przejezdZza w miejsce uktadania materiatu zwojowego, Rozwinigcie
materialu umoZliwia beben 21 zling stalowa 22. Wtym celu ling 22 rozwija si¢ na Zadana dlugosé
i odpowiednim kierunku przerzucajac ja przez zainstalowane w odpowiednim miejscu zblocze (nie pokazane na
rysunku) po czym uchwytem 23 tapie si¢ koniec, majacego by¢ rozwinigtym, materiatem zwojowego.
Uruchomienie napgdu begbna 21 umozZliwia rozciagnig¢cie materiatlu zwojowego na 2adang dtugosé. Tymi samymi
mechanizmami mozna postuZy¢ si¢ przy zwijaniu na pustg szpule 11 okreslonego materiatu zwojowego. Do tego
celu stuZy potaczona zcylindrem obrotowym 8 przektadnia 10 pobierajaca ruch z zespotu napgdowego 9.
Szpula zzwinigtym materiatem zwojowym moZe by¢é przewoZona w dowolne miejsce isamoczynnie
roztadowana.

ZastrzeZzenia patentowe

1. Samojezdny wieloczynno$ciowy w6z zwojowy do przewoZenia, przetadunku, rozwijania i zwijania
materiatéw zwojowych, z ciagnikiem poruszajacym si¢ na oponowych kotach, wyposazonym w silnik spalinowy
i potaczonym przegubowo z dwukotowa platforma, znamienny ty m, Ze do platformy (2) sa przegubowo
zamocowane dwa wysiegniki (3, 4) potaczone w przeciwnych wzgledem ich przegubowego utwierdzenia
w platformie (2) koricach gtowica (5) z prostopadla i obrotowo utwierdzong wzgledem tych wysiggnikéw (3, 4)
osig (6), w ktérej to gtowicy (5) jest prostopadle wzglgdem jej osi (6) osadzony trzpien (7), przy czym migdzy
glowica (5) a przegubowym osadzeniem wysiggnikdéw w platformie (2) jest migdzy wysi¢gnikami (3, 4) osadzona
nieruchoma i wzgledem nich poprzeczna belka (15) z osadzonymi na niej obrotowo dwiema innymi ruchomymi
belkami (16, 17), korice ktérych od strony gtowicy (5) sa przedtuzone kaZdy osobno réwnieZ z nim przegubowo
potaczonym ciggtem (19) utwierdzonym koficem przeciwnym réwniez przegubowo w korpusie gtowicy (5),
z przeciwnej za$ strony korice ruchomych belek (16, 17) sa potaczone poprzeczna belka (18) osadzang w nich
przegubowo, a ponadto do tej belki poprzecznej (18) jest sztywno utwierdzony sitownik (20) przeciwnym
koricem utwierdzony przegubowo do platformy (2).



2. Samojezdny woz wedtug zastrz. 1; znamienny tym, Ze na belce (15) jest osadzony obrotowo
oraz potaczony z zespotem napgdowym (9) beben (21) z ling (22) zakoriczona uchwytem (23) dostosowanym
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kazdorazowo do rozwijanego materiatu zwojowego.

3. Samojezdny w6z wedlug zastrz.1; znamienny tym, Ze na trzpieniu (7) glowicy (5) jest
umieszczony obrotowo cylinder (8) z osadzong na nim strong odbiorcza przektadni (10), ktorej czgsé wejsciowa

jest osadzona w korpusie gtowicy (5) i potaczona z zespotem napgdowym (9).

- 4, Samojezdny woéz wedtug zastrz. 1,

znamienny tym,

w plaszczyZnie jego ruchu wzgledem platformy (2) jest z nig potaczony dodatkowo sitownikiem (24).

5. Samojezdny w6z wedlug zastrz. 3, znamienny tym, 2e trzpiei (7) glowicy (5) oraz obrotowy

cylinder (8) sa wymienialne,
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