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Artikulator.

@ Mit dem Artikulator sollen alle natiirlichen Kaubewe-

gungen (Artikulation) und die Beissbewegung (Okklu-
sion) simuliert werden konnen. Hierfiir ist ein Aufsatz (11;
14, 15) mittels einer federbelasteten Léngsachse (8)
gegeniiber einem Sockel (1) in drei Freiheitsgraden beweg-
lich zwangsgefiihrt. Die Zwangsbewegung erfolgt iiber die
Lingsachse (8) sowie iiber Schrigen (2, 10) geneigt zur
Lingsachse (8), wobei zusitzlich eine Kurve (34) mit
Taster (12) vorhanden ist, zur Bestimmung der Bewegungs-
wege in den drei Achsen der Artikulation. Fiir die Okklu-
sion ist der Aufsatz (11; 14, 15) um die Querachse (26)
gegeniiber dem Sockel (1) verschwenkbar. Der Artikulator
weist nicht mehr die zwei im erheblichen Abstand vonein-
ander liegenden Gelenke auf einer Querachse (26) auf,
welche Gelenke die natiirlichen Gelenke zwischen Unter-
und Oberkiefer simulieren sollen.




664 482

PATENTANSPRUCHE

1. Artikulator, mit einem an einem Sockel (1) gehalterten
Tréger (3) fiir ein Unterkiefermodell und mit einem um eine
Querachse (26) schwenkbar angelenkten Triger (30) fiir ein
Oberkiefermodell, wobei die Querachse (26) in einem Auf-
satzkorper (11) verlduft, der gegeniiber dem Sockel (1) allsei-
tig beweglich ist, und wobei der Sockel (1) und der Aufsatz
(11) mit ihren Stiitzflichen (10, 21) durch ein in zur Quer-
achse (26) rechtwinkliger Lingsachse (8) wirkendes Spann-
mittel (8, 7, 24) mit Feder (7) so aufeinanderpressbar sind,
dass durch Formschluss zwischen Sockel (1) und Aufsatz
(11) eine definierte Stellung erreicht ist, wobei der schwenk-
bare Tréger (30) fiir das Oberkiefermodell mittels einer Kur-
ve (34) und einem Taster (12) hierfiir, gegeniiber dem Sockel
(1) beweglich gefiihrt ist, und wobei der Trager (30) fiir das
Oberkiefermodell in einem Schwenkarm (15) gehaltert ist,
der mittels der Querachse (26) an einem Lagerbock (14) gela-
gert ist, wobei Lagerbock (14) und Schwenkarm (15) den
Aufsatzkorper (11) bilden, dadurch gekennzeichnet, dass der
Schwenkarm (15) beziiglich des Lagerbocks (14) gegen die
Kraft einer zweiten Feder (28) quer zur Querachse (26) ver-
schiebbar gefiihrt ist, und dass die Kurve (34) und der Taster
(12) zwischen dem Schwenkarm (15) und dem Sockel (1) lie-
gen.
2. Artikulator nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Stiitzflichen (10, 21) von Sockel (1) und Lager-
bock (14) in einem Winkel im Bereich von 15—25° zur Ok-
klusionsebene (37) von vorn unten nach hinten oben geneigt
sind.

3. Artikulator nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Stiitzflachen (10, 21) von Sockel (1) und Lager-
bock (14) V-formig sind, wobei die Schenkel der V-Form ei-
nen Winkel im Bereich von 120 — 140° einschliessen.

4. Artikulator nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Querachse (26) in einem Lingsschlitz (27) quer-
verschiebbar ist, der in einem Winkel im Bereich von
15—25% zur Okklusionsebene (37) von vorn unten nach hin-
ten oben geneigt ist.

5. Artikulator nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Taster (12) als Stift ausgebildet ist, der zusam-
men mit der Léngsachse (8) in einer Ebene liegt.

6. Artikulator nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die Kurve (34) als Innenwandung einer Ausneh-
mung eines auswechselbaren Plittchens (32) ausgebildet ist,
wobei das Plattchen (32) in zwei verschiedenen Lagen am
Aufsatz (11) montierbar ist, je nachdem ob ein linkes oder
rechtes Kiefermodell vom Artikulator getragen werden soll.

7. Artikulator nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, dass das auswechselbare Plattchen (32) am Schwenkarm
(15) angebracht und in eine zur Okklusionsebene (37) paral-
lele Ebene schwenkbar ist, und dass der als Stift ausgebildete
Taster (12) rechtwinklig zur Okklusionsebene (37) liegt.

8. Artikulator nach Anspruch 4, wobei die Querachse
(26) axial und radial fixiert im Schwenkarm (15) sitzt, da-
durch gekennzeichnet, dass die zweite Feder (28) einerseits
an der Querachse (26) und andererseits am Lagerbock (14)
abgestiitzt ist und dass der Langsschlitz (27) im Lagerbock
(14) vorhanden ist zum Verschieben der Querachse (26) im
Léngsschlitz (27) gegen die Kraft der zweiten Feder (28) von
vorn unten nach hinten oben.

9. Artikulator nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Sockel (1) in der Hohe verstellbar ist.

BESCHREIBUNG
Die Erfindung betrifft einen Artikulator, mit einem an ei-
nem Sockel gehalterten Trager fiir ein Unterkiefermodell
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und mit einem um eine Querachse schwenkbar angelenkten
Tréger fiir ein Oberkiefermodell, wobei die Querachse in ei-
nem Aufsatzkdrper verlduft, der gegeniiber dem Sockel all-
seitig beweglich ist, und wobei der Sockel und der Aufsatz
mit ihren Stiitzflichen durch ein in zur Querachse rechtwin-
kliger Langsachse wirkendes Spannmittel mit Feder so auf-
einanderpressbar sind, dass durch Formschluss zwischen
Sockel und Aufsatz eine definierte Stellung erreicht ist, wo-
bei der schwenkbare Tréger fiir das Oberkiefermodell mittels
einer Kurve und einem Taster hierfiir, gegentiber dem Sockel
beweglich gefiihrt ist, und wobei der Tréiger fiir das Oberkie-
fermodell in einem Schwenkarm gehaltert ist, der mittels der
Querachse an einem Lagerbock gelagert ist, wobei Lager-
bock und Schwenkarm den Aufsatzkorper bilden.

Ein solcher Artikulator ist durch die CH-PS 412 194 be-
kannt. Wird das Spannmittel ge6ffnet, so gelangen Aufsatz-
korper und Sockel durch die beim Spannmittel vorhandene
Feder ausserhalb einer formschliissigen Verriegelung, so
dass der Aufsatzkorper gegeniiber dem Sockel sphérisch be-
wegbar ist. Letztere erlaubt natiirlich eine Bewegung in den
drei Achsen und auch Kombinationen dieser Bewegungen;
es kdnnen aber nicht die natiirlichen Kaubewegungen (Arti-
kulation) simuliert werden, da der Unterkiefer ja nicht mit
einem sphérischen Gelenk mit dem Oberkiefer verbunden
ist. Um die natiirlichen Kaubewegungen simulieren zu kon-
nen, sind verschiedene Artikulatoren bekannt (CH-

PS 346 319, 350 757, 437 629, 515 031 und 604 675) bekannt.
Allen diesen bekannten, vorerwidhnten Artikulatoren ist ge-
meinsam, dass sie zwei im erheblichen Abstand voneinander
liegende Gelenkpfannen auf einer Querachse aufweisen, wo-
bei der Abstand dieser beiden Gelenkpfannen voneinander
dem Abstand der natiirlichen Gelenkpfannen beim Men-
schen entsprechen soll. So betrégt der Abstand dieser beiden
Gelenkpfannen voneinander bei einem Ausfiihrungsbeispiel
108 Millimeter. Diese Artikulatoren sind also verhiltnismis-
sig sperrig, erfordern durch die verlangte Prizision eine teure
Fertigung im Stahl, bei Einhaltung feiner Toleranzen und
sind deshalb in der konstruktiven Konzeption verhltnis-
méssig aufwendig und teuer. Mit dem eingangs genannten
bekannten Artikulator nach der CH-PS 412 194 sollten be-
reits die vorerwadhnten Nachteile der anderen Art an Artiku-
latoren vermieden werden.

Es wird nunmehr die Schaffung eines Artikulators be-
zweckt, mit dem die Vorteile der beiden vorerwiahnten Arten
der bekannten Artikulatoren ohne ihre erwdhnten Nachteile
erreicht werden kénnen.

Der erfindungsgemésse Artikulator ist dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Schwenkarm beziiglich des Lagerbocks ge-
gen die Kraft einer zweiten Feder quer zur Querachse ver-
schiebbar gefiihrt ist, und dass die Kurve und der Taster zwi-
schen dem Schwenkarm und dem Sockel liegen.

Dieser Artikulator kann einen solchen einfachen, kom-
pakten Aufbau haben, wie er durch die CH-PS 412 194 be-
kannt ist. Weiterhin k6nnen mit dem erfindungsgemassen
Artikulator aber alle natiirlichen Kaubewegungen (Artikula-
tion) simuliert werden, wie es bisher nur mit der erlduterten
anderen Art der Artikulatoren erreicht werden konnte, bei
denen die beiden Lagerpfannen im erheblichen Abstand
voneinander auf der Querachse liegen.

In der Zeichnung ist ein Ausfiithrungsbeispiel des Erfin-
dungsgegenstandes dargestellt. Es zeigen:

Fig. 1 den Artikulator in etwa natiirlicher Grosse in einer
Ansicht von vorn,

Fig. 2 den Artikulator, nach Figur 1 in einer um 90 °C
gedrehten Seitenansicht,

Fig. 3 eine Draufsicht auf den Artikulator nach den Fi-
guren 1 und 2,



Fig. 4 eine Draufsicht auf ein eine Kurve tragendes Platt-
chen,

Fig. 5 den Artikulator von hinten in Ansicht, und

Fig. 6 eine schaubildliche Darstellung des Artikulators.

Der Artikulator hat einen Sockel 1 mit der Aussenkontur
2. Von diesem Sockel wird ein Tréger 3 fiir ein nicht darge-
stelltes Unterkiefermodell mittels einer Klemmschraube 4
gehaltert. Der Sockel 1 kann z.B. aus einem Kunststoff be-
stehen. Der Sockel 1 hat ein Sackloch 5 und eine konzen-
trisch hierzu liegende Durchgangsbohrung 6 fiir eine im Sok-
kel 1 gegen die Kraft einer Schraubendruckfeder 7 verschieb-
bar gefiihrte Lingsachse 8. Die Langsachse 8 kann mittels
einer Klemmschraube 9 unverschiebbar am Sockel 1 festge-
klemmt werden. Die obere Stirnfliche des Sockels 1 ist als
Stiitzfliche 10 fiir einen Aufsatzkorper 11 ausgebildet. Diese
Stiitzflidche 10 verlduft in Figur 2 von der Kontur 2’ bis zur
Kontur 2”. Diese Konturen sind auch aus Figur 1 und 5 er-
sichtlich. Die Stiitzfliche 10 liegt im Bereich von 15° bis 25°
in Figur 2 beziiglich der Horizontalen, wobei beim Beispiel
ein Winkel von 20° gewahlt wurde. Die zwischen dem nicht
dargestellten Unterkiefermodell und Oberkiefermodell ver-
laufende Okklusionsebene verlduft in den Figuren 1 und 2 in
einer Horizontalen, so dass also die Stiitzfldche 10 und damit
ihre Lingseiten, nimlich die Konturen 2’ und 2”, unter die-
sem Winkel von 20° beziiglich der genannten Okklusions-
ebene geneigt sind und zwar von vorn unten nach hinten
oben, wobei die vordere Seite des Artikulators in der Dar-
stellung nach Figur 2 auf der rechten Seite liegt. Die Stiitz- -
fliche 10 vom Sockel 1 verlduft zusdtzlich noch V-férmig,
wie aus den Figuren 1, 5 und 6 ersichtlich ist. Die Schenkel
der V-Form schliessen einen Winkel im Bereich von
120° — 140° ein, wobei beim Beispiel dieser Winkel 130° be-
trégt. Der Sockel 1 weist noch einen vertikal stehenden Stift
12 auf, der in spiter erlduterten Weise als Taster fiir eine
Kurve dient. Der Stift 12 besteht zweckméssigerweise aus ei-
nem Metall. In einer Offnung 13 des Sockels 1 kann eben- .
falls eine aus Metall bestehende, nicht dargestellte Fiih-
rungsbiichse eingesetzt sein, in die der Tréger 3 eingeschoben
wird. Der iibrige Teil des Sockels 1 kann z.B. aus Nylon be-
stehen.

Im folgenden wird nunmehr der Aufsatzkorper 11 erlédu-
tert. Der Aufsatzkérper 11, im folgenden auch Aufsatz ge-
nannt, ist zweiteilig und besteht aus einem Lagerbock 14 und
einem Schwenkarm 15. In der Lage des Artikulators nach -
den Figuren 1 und 2 fallen die oberen Fléchen 16 und 17-
vom Lagerbock 14 und Schwenkarm 15 zusammen. Der La-
gerbock 14 hat weiterhin noch Aussenflichen 18, 19, 20 und
21. Die Flichen 21 vom Lagerbock 14 stellen Stiitzflichen
des Aufsatzes 11 gegeniiber dem Sockel 1 dar und korre-
spondieren deshalb mit den Stiitzflichen 10 vom Sockel 1.
Das bedeutet, dass die Stiitzflichen 21 vom Aufsatz 11 auch
V-férmig sind, wobei der eingeschlossene Winkel im Bereich
von 120°—140°, im gezeigten Beispiel bei 130° liegt. In den
Figuren 1, 2 und 5 sitzen die Stiitzflichen 10 und 21 vom
Sockel 1 und vom Aufsatz 11 formschliissig aufeinander,
wogegen in Figur 6 dieser Formschluss aufgehoben ist. Es
soll bei dieser Gelegenheit erwihnt werden, dass der Form-
schluss zwischen den Flichen 10 und 21 mittels der Feder 7
bei der Léngsachse 8 erzielt wird, dass also die Stellung nach
Figur 6 gegen die Kraft dieser Feder 7 eingenommen werden
kann.

Der Lagerbock 14 hat oben eine Schrige 22, an die eine
im Schwenkarm sitzende Stellschraube 23 anlegbar ist. Hier-
durch wird die Okklusion vom Unterkiefermodell und Ober-
kiefermodell eingestellt, d.h. der Abstand zwischen diesen
beiden Kiefermodellen kann verdndert werden. Die erwihn-
te Langsachse 8 ist mit ihrem Gewinde 24 im Lagerbock 14
mit Festsitz eingeschraubt. Durch die Druckfeder 7 wird
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also der Lagerbock 14 mit seinen Stiitzflichen 21 an die
Stiitzflachen 10 des Sockels 1 angedriickt, so dass die in den
Figuren 1, 2 und 3 gezeigte, definierte Stellung zwischen
Sockel 1 und Aufsatz 11 durch Formschluss der V-férmigen
Flichen 10 und 21 erreicht wird. Die Lingsachse 8 stellt zu-
sammen mit ihrer Feder 7 ein in dieser Langsachse wirken-
des Spannmittel dar, durch das die Stiitzflichen 10 und 21
aufeinander gepresst werden.

Der Schwenkarm 15 hat ein hinteres gegabeltes Ende mit
den Schenkeln 25 (Figur 3). Dieses gabelférmige Ende um-
greift den innenliegenden Lagerbock 14, wobei die Gabel-
schenkel 25 mit ihren Innenflichen an den Aussenflichen 19
des Lagerbocks 14 gefiihrt sind. Schwenkarm 15 und Lager-
bock 14 stehen iiber eine Querachse 26, einen Langsschlitz
27 und eine zweite Feder 28 miteinander in Verbindung. Die
Querachse 26 sitzt axial und radial fixiert im Schwenkarm
15. Der Lingsschlitz 27 befindet sich im Lagerbock 14, wo-
bei der Lingsschlitz 27 unter einem Winkel im Bereich von
15° bis 25°, beim dargestellten Beispiel unter einem Winkel
von 20° zur Okklusionsebene von vorn unten nach hinten
oben geneigt ist. Das bedeutet, dass der Langsschlitz 27 par-
allel zur Neigung der Stiitzflachen 10 und 21 verlduft. Die
beim Beispiel verwendete Schraubendruckfeder 28 ist einer-
ends am Lagerbock 14 und andererends an der Querachse
26 abgestiitzt (Figur 3). Es ist hieraus ersichtlich, dass der
Schwenkarm 15 gegen die Kraft der zweiten Feder 28 beziig-
lich des Lagerbocks 14 bewegbar ist, wobei die Querachse 26
im Langsschlitz 27 quer verschoben wird. Bei dieser Ver-
schiebebewegung des Schwenkarms 15 gegeniiber dem La-
gerbock 14 erfolgt die erwahnte Verschiebung der Innenflé-
chen der Gabelschenkel 25 gegeniiber den Aussenflichen 19
vom Lagerbock 14 in Figur 3. Anstelle der Schraubendruck-
feder 28 konnte natiirlich auch eine Blattfeder verwendet
werden.

Der Schwenkarm 15 hat eine Ausnehmung 29, in die ein
Trager 30 fiir ein nicht dargestelltes Oberkiefermodell ein-
setzbar ist. Dieser Triger 30 wird mittels einer Klemm-
schraube 31 am Schwenkarm 15 und somit auch am Aufsatz
11 gehaltert. Der Schwenkarm 15 trégt ein auswechselbares
Plittchen 32, das mittels Stiften, die in Lochern 33 sitzen, am
Schwenkarm 15 befestigt ist. Das Plittchen 32 weist eine in-
nenliegende Kurve 34 mit den beiden Kurvenflichen 35 und
36 auf. Aus Figur 4 ist die Kurve 34 ersichtlich. Die beiden
Schrigen 35 und 36 sind in unterschiedlichen Winkeln in Fi-
gur 4 zur Horizontalen geneigt. Diese Bedeutung wird spater
noch erldutert. In Figur 2 ist die erwidhnte Okklusionsebene
37 angedeutet; sie liegt in Figur 2 horizontal zwischen den
beiden Trégern 3 und 30.

Die Lingsachse 8 und der Stift 12 liegen rechtwinklig
hierzu. Die Querachse 26 liegt parallel zur Ebene 37. Das
Plittchen 32 ist so auswechselbar am Schwenkarm 15 befe-
stigt, dass es auch so am Schwenkarm 15 befestigt werden
kann, dass in der Darstellung nach Figur 4 dann die Schréige
35 links und die Schrige 36 rechts gegeniiber der in Figur ge-
zeigten Stellung liegt. Die jeweilige auswechselbare Lage des
Plittchens 31 am Schwenkarm 15 ist abhéngig davon, ob ein
linkes oder rechtes Kiefermodell vom Artikulator getragen
werden soll. Figur 4 ist eine Ansicht gemdss Figur 2 von un-

" ten her auf das Plittchen 32. Die aus Figur 4 ersichtliche
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montierte Lage des Plittchens 32 am Schwenkarm 15 zeigt
diejenige Stellung, die verwendet wird, wenn ein linkes Kie-
fermodell vom Artikulator getragen werden soll.

Aus Figur 2 ist ersichtlich, dass das auswechselbare Plitt-
chen 32 in eine zur Okklusionsebene 37 parallele Ebene
schwenkbar ist. Der als Stift ausgebildete Taster, der unbe-
weglich mit dem Sockel 1 verbunden ist, gelangt beim Arbei-
ten mit dem Artikulator zur Anlage an den Schréigen 35 und
36 der Kurve 34. Hierzu muss also der Aufsatz 11 gegeniiber
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dem Sockel | bewegt werden. Dies bedeutet, dass die Triiger
3 und 30 gegeneinander bewegt werden, was wiederum be-
deutet, dass die von diesen Trégern getragenen Kiefermodel-
le gegeneinander bewegt werden, um die natiirlichen Kaube-
wegungen (Artikulation) zu simulieren. Wie dies erfolgt,
wird im folgenden erldutert.

Der Aufsatz 11 ist gegeniiber dem Sockel 1 allseitig be-
weglich, d.h. in den drei rdumlichen Achsen. In der einen
Achse ist der Aufsatz 11 in Figur 2 gegen die Kraft der Feder
7 in der Zeichenblattebene beweglich. Rechtwinklig hierzu
ist in Figur 2 der Aufsatz 11 gegen die Kraft der in Figur 3
dargestellten zweiten Feder 28 ebenfalls in Figur 2 in der
Zeichenblattebene beweglich. Der dritte Freiheitsgrad wird
erreicht, wenn der Aufsatz 11 gegeniiber dem Sockel 1 um
die Langsachse 8 gedreht wird, dies also in Figur 2 in einer
zur Zeichenblattebene rechtwinklig stehenden Ebene. Bei der
letztgenannten Bewegung wird der Formschluss zwischen
den Stiitzflichen 10 und 21 von Sockel und Aufsatz 11 auf-
gehoben, wie aus Figur 6 ersichtlich ist. Die erlduterten drei
Freiheitsgrade in der Bewegung des Aufsatzes 11 gegeniiber
dem Sockel 1 werden nunmehr in ihren Bewegungskompo-
nenten durch die Kurve 34 und den zugeordneten Taster 12
gesteuert, um die natiirliche Kaubewegung (Artikulation) zu
simulieren. Um die unterschiedlichen Winkel der Schrigen
35 und 36 in Figur 4 gegeniiber der Horizontalen zu erldu-
tern, wird auf die eingangs genannte Art der Artikulatoren
verwiesen, bei der zwei Lagerpfannen im erheblichen Ab-
stand zueinander auf der Querachse liegen. Wird nunmehr
mit einem solchen bekannten Artikulator ein linkes oder
rechtes Kiefermodell getragen, liegt dieses linke oder rechte
Kiefermodell nicht in der Mitte zwischen den beiden Gelenk-
pfannen sondern mehr bei der linken Gelenkpfanne oder
mehr bei der rechten Gelenkpfanne, wie es natiirlich auch
am Kopf des Menschen der Fall ist. Die Artikulationsbewe-
gung zwischen einem oberen und unteren Zahn ist also je-
weils abhéngig von der Lage dieser beiden zusammenwirk-
enden Zihne beziiglich der beiden Lagerpfannen zwischen
Unterkiefer und Oberkiefer. Die jeweilige Lage des linken
Kiefermodells oder des rechten Kiefermodells beziiglich der
beiden erlduterten Lagerpfannen wird nunmehr durch die
beiden Unterschiedlichen Schréagen 35 und 36 beriicksichtigt.
Wird mit dem dargestellten Artikulator ein linkes Unterkie-
fermodell und Oberkiefermodell bearbeitet, so wird der Auf-
satz 11 so gegeniiber dem Sockel 1 bewegt, dass die Schriigen
35 und 36 entlang dem Taster 1 bewegt werden. Hierbei wird
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der Schwenkarm 15 gegen die Kraft der Feder 28 gegeniiber
dem Lagerbock 14 bewegt, und der Lagerbock 14 wird wie-
derum gegeniiber dem Sockel 1 bewegt. Aus Figur 6 ist eine
solche verdrehte Stellung des Lagerbocks 14 gegeniiber dem
Sockel 1 ersichtlich, wobei wegen einer deutlicher Darstel-
lung allerdings der Schwenkarm 15 mit seiner Kurve 34 vom
Taster 12, anders als in der Praxis, weggeschwenkt worden
ist.

Der dargestellte Artikulator kann auf einfache Weise so
ausgebildet werden, dass der Sockel 1 in der Hohe verstell-
bar ist. Diese Ausfiihrungsform ist nicht dargestellt. Sie
kann einfach derart realisiert werden, dass der Sockel 1 in ei-
ner in Figur 2 horizontalen Ebene in zwei Stiicke unterteilt
wird, die entlang von zwei in Figur 2 vertikal stehenden,
nicht dargestellten Fiihrungsstiften zusammenschiebbar
oder auseinanderziehbar sind. Zur Aufhebung dieser Ver-
schiebbarkeit, kann eine Klemmschraube vorgesehen wer-
den, die direkt auf die Fiihrungsstifte wirkt.

Der erlduterte Artikulator wird hauptsichlich fiir Teilab-
driicke (Quetschbisse) verwendet, kann aber auch fiir ganze
Abdriicke verwendet werden. Der erfindungsgemésse Arti-
kulator ist so aufgebaut, dass bei Teilabdriicken, trotz den
fehlenden zwei im Abstand von einander liegenden Gelenk-
pfannen auf der Querachse, die Simulation der Kaubewe-
gungen des ganzen Kiefers auf den linken oder rechten Sei-
tenzihnen bis zum Eckzahn nachgeahmt werden kann.
Durch einfaches Umstecken des Plittchens 32 kdnnen somit
die Kaubewegungen des linken oder rechten Kiefergelenkes
nachgeahmt werden. Die aus Figur 4 ersichtlichen Winkel
der Schrige 35 beziiglich der Horizontalen und der Schrige
36 beziiglich der Horizontalen resultieren aus dem Mittel-
wert der Bewegungswinkel des menschlichen Kiefergelenks.
Die Schrége 35 schliesst in Fig. 4 mit der Horizontalen einen
Winkel von 20° ein, und die Schrige 36 schliesst mit der Ho-
rizontalen einen Winkel von 57° ein.

Bei einem anderen Ausfiihrungsbeispiel kann das aus-
wechselbare Pldttchen 32 auch am Sockel 1 befestigt werden,
wobei dann der Taster 12 am Schwenkarm befestigt wird.
Bei einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel kann die Kurve 34
ein anderes Aussehen haben, so dass das auswechselbare
Plittchen 32 nicht mehr umgeklappt werden muss, sondern
lediglich innerhalb seiner Ebene gedreht werden muss.

In den Figuren 3 und 5 sind die in den Figuren 1 und 2
gezeigten Klemmschrauben 4, 9 und 31 nicht dargestellt. Die
Okklusionsebene 37 liegt in der Ebene der Sockelfliche 38.
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