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Relatério Descritivo da Patente de Invengdo para: “DISPOSITIVO FLUTUANTE E
DISPOSITIVO DE VEDAGAO DE EXTREMIDADE DE DUTO DE AR ANULAR”.
DESCRICAQO

Este pedido reivindica o beneficio de prioridade ao Pedido de Patente Chinés N°
200910009250.0, intitulado “DISPOSITIVO FLUTUANTE E DISPOSITIVO DE VEDAGAO
DE EXTREMIDADE DE DUTO DE AR ANULAR”, depositado em 25 de fevereiro de 2009 no
Escritério de Propriedade Intelectual do PRC, que é incorporado no presente documento por
referéncia na sua totalidade.
CAMPO DA INVENCAQ

A presente invengéo se refere a um dispositivo flutuante, e particularmente a um

dispositivo flutuante e um dispositivo de vedagéo de extremidade de duto de ar anular.
ANTECEDENTES DA INVENCAO

Em um radiador anular, o resfriamento de ar é comumente adotado para esfriar o
material transportado pelo paletes de radiador anular. No entanto, resfriamento nao é
requerido na area de descarga para os paletes de radiador anular, e esta area é referida
como area de nao resfriamento. Para prevenir fuga de ar de resfriamento desde a area de
resfriamento a drea de nédo resfriamento, ambas as extremidades do duto de ar anular
necessitam ser vedadas.

Geralmente, paletes de dupla camada de radiador anular séo proporcionados com
um duto de ar anular, e o material transportado pelos paletes é esfriado pelo ar de
resfriamento desde o duto de ar anular. A fim de assegurar o efeito de resfriamento na area
de resfriamento e prevenir o ar de resfriamento de vazar, é especialmente importante vedar
o duto de ar anular.

Na técnica anterior, uma abordagem relativamente boa para assegurar a vedagao
do duto de ar é vedacao de liquido, onde a vedagéo do duto de ar anular é conseguida pela
montagem de uma tina de liquido anular e um dispositivo de vedacdo em forma de porta
encaixa na tina de liquido anular. Uma pluralidade de entradas de ar para facilitar a
passagem do ar de resfriamento é proporcionada no fundo da tina de liquido na area de
resfriamento, o ar de resfriamento passa através das entradas de ar e canos de entrada de
ar para dentro dos paletes de modo a esfriar o material transportado pelos paletes.

Na técnica anterior, os defletores sao montados de maneira fixa em ambas as
extremidades do duto de ar anular para prevenir o ar de resfriamento de entrar na area de
nao resfriamento. Devido a presenca de ar barotropico de resfriamento no duto de ar anular,
embora uma parte do ar de resfriamento possa ser interceptada na area de transicéo entre a
area de resfriamento e a area de nao resfriamento pelos defletores, o ar de resfriamento
pode ainda ir para dentro da area de nao resfriamento através da lacuna entre o dispositivo

de vedag&o em forma de porta e os defletores, causando flutuagéo e spray do liquido na tina
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de liquido anular.

‘ Devido a que o dispositivo de vedacao em forma de porta pode ter deslocamentos
nas diregdes radial e axial do radiador anular, que é causado por erro de instalacao e erro
de fabricagdo do radiador anular, e quando uma placa de cobertura do dispositivo de
vedacdo em forma de porta sofre desvio radial e deslocamento axial, podem existir
arranhdes entre a placa de cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta e os
defletores, que ainda danificarao os defletores. A placa de cobertura do dispositivo de
vedagdo em forma de porta pode dirigir os defletores para se mover junto. Como um
resultado, o ar de resfriamento ir4 para dentro da area de nao resfriamento diretamente
através do dispositivo de vedagado em forma de porta, causando forte flutuacéo e spray do
liquido na tina de liquido anular.

Portanto, o problema técnico que aqueles técnicos no assunto necessitam resoliver
é como proporcionar um dispositivo flutuante e um dispositivo de vedacdo de extremidade
de duto de ar anular péra assegurar a vedagao de extremidade do duto de ar anular.’
SUMARIO DA INVENGAO

O objeto da presente invengdo é proporcionar um dispositivo flutuante e um
dispositivo de vedagéao de extremidade de duto de ar anular, para assegurar a vedagao de
extremidade do duto de ar anular.

A presente invengdo proporciona um dispositivo flutuante para suportar um
componente flutuante. O dispositivo flutuante inclui um primeiro conjunto de alavancas, um
segundo conjunto de alavancas e dois conjuntos de rodas rolantes radiais,

ou o primeiro conjunto de alavancas ou o segundo conjunto de alavancas é
proporcionado com um conjunto de rodas rolantes radiais;

ou o primeiro conjunto de alavancas ou o segundo conjunto de alavancas inclui pelo
menos duas alavancas que compartem uma arvore de ponto de apoio, € o correspondente
conjunto de rodas rolantes radiais para suportar o componente flutuante é proporcionado na
extremidade de qualquer das duas alavancas no lado da érvore de ponto de apoio;

no primeiro conjunto de alavancas ou no segundo conjunto de alavancas, um
primeiro mecanismo de guia para guiar o correspondente conjunto de rodas rolantes radiais
para se mover ao longo de um eixo das alavancas é proporcionado em uma exiremidade de
qualquer das duas alavancas, uma caixa de contrapeso ou um contrapeso é aplicado a
outra extremidade de qualquer das duas alavancas; ,

a arvore de ponto de apoio é montada de maneira fixa em uma bancada ou uma
pista, os dois conjuntos de rodas rolantes incluem pelo menos trés rodas rolantes:

qualquer dos conjuntos de rodas rolantes inclui um mecanismo de suporte de roda
rolante, o0 mecanismo de suporte de roda rolante inclui um corpo principal de suporte com
segundos mecanismos de guia, bases de suporte de roda rolante que se movem ao longo
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dos segundos mecanismos de guia e usado para suportar as rodas rolantes, e uma primeira
haste de guia conectada com uma extremidade das bases de suporte de roda rolante e que
se movem ao longo dos primeiros mecanismos de guia.

Preferivelmente, a primeira haste de guia é rigidamente conectada com uma
extremidade das bases de suporte de roda rolante,

ou a primeira haste de guia é rotavel relativamente as bases de suporte de roda
rolante.

Preferivelmente, as duas alavancas no primeiro conjunto de alavancas ou no
segundo conjunto de alavancas sdo paralelas entre si, com uma primeira distdncia pré-
ajustada espacada entre as duas alavancas do primeiro conjunto de. alavancas e uma
segunda distancia pré-ajustada espacgada entre as duas alavancas do segundo conjunto de
alavancas. |

Preferivelmente, a primeira distancia pré-ajustada é maior que a segunda distancia
pré-ajustada.

Preferivelmente, todas as alavancas nos conjuntos de alavancas séo paralelas
entre si, com as duas alavancas do segundo conjunto de alavancas estando localizadas
entre as duas alavancas do primeiro conjunto de alavancas.

Preferivelmente, uma arvore de espagamento é montada entre as duas alavancas
no primeiro conjunto de alavancas ou no segundo conjunto de alavancas.

Preferivelmente, no primeiro conjunto de alavancas ou no segundo conjunto de
alavancas, um terceiro mecanismo de guia é proporcionado em qualquer das duas
alavancas na extremidade onde a caixa de contrapeso é montada, e a caixa de contrapeso
se move ao longo dos terceiros mecanismos de guia.

Preferivelmente, nas duas alavancas, no primeiro conjunto de alavancas ou no
segundo conjunto de alavancas, uma segunda haste de guia que é capaz de se mover ao
longo dos terceiros mecanismos de guia é proporcionada entre os terceiros mecanismos de
guia.

Preferivelmente, a caixa de contrapeso ¢ montada sobre a segunda haste de guia
por ganchos.

Preferivelmente, o dispositivo flutuante inclui ainda quartos mecanismos de guia, os
quartos mecanismos de guia guiam as segundas hastes de guia para se mover na diregéo
vertical, e sdo montadas de maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

Preferivelmente, cada uma das alavancas inclui uma primeira sub-parte de
alavanca, uma segunda sub-parte de alavanca e uma terceira sub-parte de alavanca que
sao integralmente formadas ou rigidamente conectadas; e

a primeira sub-parte de alavanca e a terceira sub-parte de alavanca sao paralelas
entre si, e s&o conectadas uma com a outra pela segunda sub-parte de alavanca.
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Preferivelmente, a primeira sub-parte de alavanca é formada com um orificio de
passagem ou um orificio cego para receber a arvore de ponto de apoio.

Preferivelmente, a segunda sub-parte de alavanca é perpendicular a primeira sub-
parte de alavanca.

Preferivelmente, o primeiro mecanismo de guia é uma primeira ranhura de guia
proporcionada em cada uma das alavancas, e a primeira haste de guia é proporcionado com
bloqueios de deslizamento de guia dispostos nas primeiras ranhuras de guia. _

Preferivelmente, o primeiro mecanismo de guia € uma pista de guia proporcionada
em cada uma das alavancas;

cada uma das pistas de guia & proporcionada do lado de dentro com um assento de
apoio que é capaz de se mover ao longo de uma pista correspondente de uma das pistas de
guia; e

a primeira haste de guia € montada nos assentos de apoio.

Preferiveimente, os segundos mecanismos de guia sé@o ranhuras de guia verticais
proporcionadas no corpo principal de suporte, as bases de suporte de roda rolante sao
montadas nas ranhuras de guia verticais e sdo capazes de se mover para cima e para baixo
ao longo das ranhuras de guia verticais.

Preferivelmente, o dispositivo flutuante inclui pelo menos trés bases de suporte de
roda rolante, cada uma sendo montada com uma das rodas rolantes;

ou o primeiro conjunto de alavancas ou o segundo conjunto de alavancas é
proporcionado com um corpo principal de suporte, e o corpo principal de suporte inclui uma,
duas ou mais de duas ranhuras de guia verticais, com as bases de suporte de roda rolante
sendo montada nas ranhuras de guia verticais.

Preferivelmente, o primeiro mecanismo de guia é uma primeira ranhura de guia
proporcionada em cada uma das alavancas, e a primeira haste de guia é proporcionado com
bloqueios de deslizamento de guia dispostos nas primeiras ranhuras de guia.

Preferivelmente, a arvore de ponto de apoio é montada de maneira fixa sobre a
bancada ou pista por um assento de placa de suporte.

Preferivelmente, o assento de placa de suporte inclui uma ranhura de montagem
para montar de maneira fixa o corpo principal de suporte; os segundos mecanismos de guia
s&o ranhuras de guia verticais proporcionadas no corpo principal de suporte, e as bases de
suporte de roda rolante sdo montadas nas ranhuras de guia verticais e sdo capazes de se
mover para cima e para baixo ao longo das ranhuras de guia verticais.

A presente invengao proporciona ainda um dispositivo de vedagao de extremidade
de duto de ar anular. O dispositivo de vedagio de extremidade de duto de ar anular inclui
um corpo de vedacdo para vedar uma extremidade de um duto de ar anular, € um
dispositivo flutuante para suportar o corpo de vedacgéo;
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o dispositivo flutuante inclui um primeiro conjunto de alavancas, um segundo
conjunto de alavancas e dois conjuntos de rodas rolantes radiais;

ou o primeiro conjunto de alavancas ou o segundo conjunto de alavancas é
proporcionado com um conjunto correspondente dos dois conjuntos de rodas rolantes
radiais;

ou o primeiro conjunto de alavancas ou o segundo conjunto de alavancas inclui pelo
menos duas alavancas que compartem uma arvore de ponto de apoio, e o0 correspondente
conjunto de rodas rolantes radiais para suportar o componente flutuante é proporcionado na
extremidade de qualquer das duas alavancas no lado da arvore de ponto de apoio;

ou no primeiro conjunto de alavancas ou no segundo conjunto de alavancas, um
primeiro mecanismo de guia para guiar o correspondente conjunto de rodas rolantes radiais
para se mover ao longo de um eixo das alavancas é proporcionado em uma extremidade de
qualquer das duas alavancas, e uma caixa de contrapeso ou um contrapeso & aplicado a
outra extremidade de qualquer das duas alavancas, e a arvore de ponto de apoio € montada
de maneira fixa em uma bancada ou uma pista;

os dois conjuntos de rodas rolantes incluem pelo menos trés rodas rolantes, os
conjuntos de rodas rolantes incluem um mecanismo de suporte de roda rolante;

0 mecanismo de suporte de roda rolante inclui um corpo principal de suporte com
segundos mecanismos de guia, bases de suporte de roda rolante que se movem ao longo
dos segundos mecanismos de guia e usado para suportar as rodas rolantes, e uma primeira
haste de guia conectada com uma extremidade das bases de suporte de roda rolante e que
se movem ao longo dos primeiros mecanismos de guia.

Preferivelmente, as duas alavancas no primeiro conjunto de alavancas ou no
segundo conjunto de alavancas s&o paralelas entre si, com uma primeira distancia pré-
ajustada espacada entre as duas alavancas do primeiro conjunto de alavancas e uma
segunda distancia pré-ajustada espacada entre as duas alavancas do segundo conjunto de
alavancas.

Preferivelmente, a primeira distancia pré-ajustada é maior que a segunda distancia
pré-ajustada.

Preferivelmente, todas as alavancas nos conjuntos de alavancas sdo paralelas
entre si, com as duas alavancas do segundo conjunto de alavancas estando localizadas
entre as duas alavancas do primeiro conjunto de alavancas.

Preferivelmente, no primeiro conjunto de alavancas ou no segundo conjunto de
alavancas, um terceiro mecanismo de guia é proporcionado em qualquer das duas
alavancas na extremidade onde a caixa de contrapeso é montada, e a caixa de contrapeso
se move ao longo dos terceiros mecanismos de guia;

uma segunda haste de guia que é capaz de se mover ao longo dos terceiros
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mecanismos de guia é proporcionada entre os terceiros mecanismos de guia nas duas
alavancas no primeiro conjunto de alavancas ou no segundo conjunto de alavancas.

Preferivelmente, o dispositivo flutuante inclui ainda quartos mecanismos de guia
que guiam as segundas hastes de guia para se mover na diregdo vertical, e os quartos
mecanismos de guia sdo montados de maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

Preferivelmente, o corpo de vedagao inclui um corpo principal de vedagao oco
proporcionado do lado de fora do dispositivo flutuante, e membros de vedag¢ao montados no
corpo principal de vedagéao e de uma altura igual que o corpo principal de vedagao;

o corpo principal de vedagéo esta localizado entre uma placa de vedacéo interna e
uma placa de vedacao externa de um dispositivo de vedacdo em forma de porta em um
radiador anular, e o corpo principal de vedagéo inclui uma placa superior de corpo principal,
uma dimensao radial e uma dimensao lateral da placa superior de corpo principal sendo
respectivamente maior que uma dimenséo radial e uma dimensao lateral de um orificio de
passagem em uma placa de cobertura do dispositivo de vedacao em forma de porta, e
quatro placas laterais do corpo principal de vedagao sendo iguais em altura; e

quando a placa de cobertura do dispositivo de vedagao em forma de porta se move
acima do corpo de vedagao, a placa superior de corpo principal contata e se move
relativamente a placa de cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta, e os
membros de vedagao contatam e se movem relativamente a placa de vedacao interna e a
placa de vedacéao externa do dispositivo de vedagao em forma de porta.

Preferivelmente, o nimero dos membros de vedagédo é pelo menos dois, sendo
dispostos respectivamente nas duas placas laterais do corpo principal de vedagao adjacente
a placa de vedacao interna e a placa de vedacdo externa do dispositivo de vedagdo em
forma de porta;

uma secéo transversal de cada um dos membros de vedagéo é uma projecéo em

forma de /L tendo uma altura igual que o corpo principal de vedacéo.

Preferivelmente, cada um dos membros de vedagédo inclui pelo menos duas
projecOes adjacentes e integradas tendo segdes transversais em forma de )L, e cada uma

das projegbes em forma de J tem uma altura tao igual quanto o corpo principal de
vedagao;

uma porcéo de conexao com uma dimensao pré-ajustada é disposta entre as duas
projecdes adjacentes e integradas, e cada um dos membros de vedagéo é proporcionado
com um bloco de coxim sob cada porcdo de conexao, e os membros de vedacdo séo
fixados de uma maneira mecéanica nos blocos de coxim montados no corpo principal de
vedagao.

O dispositivo flutuante de acordo com a modalidade da presente invencéo é usado
para suportar um componente flutuante. O dispositivo flutuante inclui um primeiro conjunto
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de alavancas, um segundo conjunto de alavancas e dois conjuntos de rodas rolantes radiais.
Devido a que uma extremidade de conjunto de alavancas é proporcionada com gravidade
de balanceamento, o conjunto de alavancas rotaciona ao redor de uma arvore de ponto de
apoio sob a agdo da gravidade de balanceamento. Devido a que o conjunto de rodas
rolantes radiais inclui um corpo principal de suporte tendo segundos mecanismos de guia,
bases de suporte de roda rolante que se movem ao longo dos segundos mecanismos de
guia e usado para suportar as rodas rolantes, e uma primeira haste de guia conectada com
uma extremidade das bases de suporte de roda rolante e que se movem ao longo de
primeiros mecanismos de guia, em que, os primeiros mecanismos de guia sado usados para
guiar a primeira haste de guia para se mover ao longo do eixo das alavancas, entdo o
conjunto de rodas rolantes radiais pode se mover para cima e para baixo ao longo dos
segundos mecanismos de guia, de modo que o componente flutuante pode flutuar para cima
e para baixo. E por causa da presenca do conjunto de rodas rolantes radiais, o
deslocamento radial do componente flutuante pode ser alcangado.

Quando o dispositivo flutuante de acordo com a modalidade da presente invengéo é
usado para suportar uma extremidade corpo de vedagao de um duto de ar anular, e quando
desvio radial e o deslocamento axial da placa de cobertura do dispositivo de vedagao em
forma de porta séo provocados, o requerimento para o0 movimento da extremidade corpo de
vedacao de duto de ar anular na diregio axial (para cima e para baixo) do radiador anular
pode ser conseguida, e o deslocamento radial da extremidade corpo de vedagéo de duto de
ar anular pode ser alcangado, de modo a asseguvrar a vedacgao da extremidade do duto de ar
anular.

BREVE DESCRICAO DOS DESENHOS
A Figura 1 é uma vista axonométrica de uma modalidade de um dispositivo

flutuante de acordo com a presente invencéo;

A Figura 2 é uma vista frontal do dispositivo flutuante mostrado na Figura 1;

A Figura 3 é uma vista seccional tomada na diregédo A-A na Figura 2;

A Figura 4 é uma vista seccional tomada na dire¢ao E-E na Figura 3;

A Figura 5 é uma vista axonométrica de uma modalidade do primeiro‘conjunto dé
alavancas de acordo com a presente invengao;

A Figura 6 € uma vista axonométrica de uma modalidade do segundo conjunto de
alavancas de acordo com a presente invengao;

A Figura 7 é uma vista axonométrica de um assento de placa de suporte do
dispositivo flutuante de acordo com a presente invencgao;

A Figura 8 é um diagrama esquematico que ilustra a aplicacdo do dispositivo
flutuante de acqrdo com a presente invengao;

A Figura 9 é uma vista de cima de uma primeira modalidade do dispositivo de
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vedacao de extremidade de duto de ar anular de acordo com a presénte invengao;

A Figura 10 é uma vista seccional tomada na diregado C-C na Figura 9;

A Figura 11 é uma vista seccional tomada na direcéo B-B na Figura 9; e

A Figura 12 é uma vista seccional tomada na dire¢cdo D-D na Figura 10.
DESCRICAQ DAS MODALIDADES PREFERIDAS

Um dispositivo flutuante & proporcionado pela presente invengdo para assegurar a

flutuagéo para cima e para baixo e o deslocamento radial de um componente flutuante.

Para melhor entendimento dos objetos acima, caracteristicas e vantagens da
presente invengao, o dispositivo flutuante de acordo com a presente invengao sera descrito
adicionalmente a seguir em detalhes em conjunto com o0s desenhos anexos e a
modalidades preferidas. '

Em referéncia as Figuras 1 a 3, a Figura 5 e a Figura 6, a Figura 1 é uma vista
axonomeétrica de uma modalidade do dispositivo flutuante de acordo com a presente
invencéo; a Figura 2 é uma vista frontal do dispositivo flutuante mostrado na Figura 1; a
Figura 3 é uma vista seccional tomada na diregdo A-A na Figura 2; a Figura 5 é uma vista
axonométrica de uma modalidade de um primeiro conjunto de alavancas de acordo com a
presente invengdo; e a Figura 6 é uma vista axonométrica de uma modalidade de um
segundo conjunto de alavancas de acordo com a presente invengao.

O dispositivo flutuante de acordo com uma primeira modalidade da presente
invencéo é usado para éuportar um componente flutuante. O dispositivo flutuante inclui um
primeiro conjunto de alavancas 3, um segundo conjunto de alavancas 2 e dois conjuntos de
rodas rolantes radiais.

O conjunto de alavancas 2 ou o 3 é correspondentemente proporcionado com um
conjunto de rodas rolantes radiais.

O primeiro conjunto de alavancas 3 inclui pelo menos duas alavancas 302a e 302b
compartilhando uma primeira arvore de ponto de apoio 301. As duas alavancas 302a e 302b
s@o dispostas para serem paralelas entre si, e um conjunto de rodas rolantes radiais para
suportar o componente flutuante (ndo mostrado) é proporcionado nas extrémidades das
duas alavancas 302a e 302b no lado da primeira arvore de ponto de apoio 301. -

As duas alavancas 302a e 302b no primeiro conjunto de alavancas 3 séo paralelas
entre si com uma primeira distancia pré-ajustada espagada entre as mesmas. A primeira
disténcia pré-ajustada pode ser ajustada de acordo com o espago disponivel para o
dispositivo flutuante.

Um primeiro mecanismo de guia é disposto em uma extremidade de alavanca 302a
ou 302b no primeiro conjunto de alavancas 3. Os primeiros mecanismos de guia sdo usados
para guiar uma primeira haste de guia 304 do conjunto de rodas rolantes radiais para se
mover ao longo dos eixos das alavancas 302a e 302b. Uma caixa de contrapeso 307 ou um
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contrapeso € aplicado a outra extremidade de qualquer das alavancas 302a e 302b.

A primeira arvore de ponto de apoio 301 pode ser montada de maneira fixa em uma
bancada ou uma pista.

O segundo conjunto de alavancas 2 inclui pelo menos duas alavancas 202a e 202b
compartilhando uma segunda arvore de ponto de apoio 201, com as duas alavancas 202a e
202b sendo dispostas para serem paralelas entre si. Um respectivo conjunto de rodas
rolantes radiais para suportar o componente flutuante (ndo mostrado) é disposto nas
extremidades das duas alavancas 202a e 202b no lado da segunda &arvore de ponto de
apoio 201.

As duas alavancas 202a e 202b no segundo conjunto de alavancas 2 séo paralelas
entre si, com uma segunda distancia pré-ajustada espagada entre as mesmas.

Para economizar 0 espago ocupado pelo dispositivo flutuante, a primeira distancia
pré-ajustada pode ser superior a segunda distancia pré-ajustada.

Todas as alavancas 202a, 202b, 302a e 302b nos conjuntos de alavancas podem
ser paralelas entre si. As duas alavancas 202a, 202b do segundo conjunto de alavancas 2
podem ser dispostas entre as duas alavancas 302a e 302b do primeiro conjunto de
alavancas 3.

A segunda distancia pré-ajustada pode ser ajustada com base na consideragéo
compreensiva do espaco disponivel para o dispositivo flutuante e a primeira distancia pré-
ajustada. A segunda distancia pré-ajustada precisa ser ajustada de modo que néo haja
interferéncia entre os dois conjuntos de alavancas 2 e 3. |

Um primeiro mecanismo de guia é proporcionado em uma extremidade de qualquer
das duas alavancas 202a e 202b no segundo conjunto de alavancas 2. Os primeiros
mecanismos de guia sdo usados para guiar uma primeira haste de guia 204 do conjunto de
rodas rolantes radiais para se mover ao longo dos eixos das alavancas 202a e 202b. Uma
caixa de contrapeso 207 ou um contrapeso é aplicado sobre a outra extremidade de
qualquer das alavancas 202a e 202b.

O primeiro mecanismo de guia pode especificamente ser uma primeira ranhura de
guia proporcionada em cada alavanca, a primeira haste de guia tem bloqueios de
deslizamento de guia recebidos nas respectivas primeiras ranhuras de guia, e os bloqueios
de deslizamento de guia podem ser arvores perfiladas. Respectivos mancais instalados nas
respectivas primeiras ranhuras de guia podem abranger os respectivos bloqueios de
deslizamento de guia.

O primeiro mecanismo de guia pode também especificamente ser uma pista de guia
proporcionada em cada alavanca. Em respectivas pistas de guia, respectivos assentos de
apoio, cada um dos quais é capaz de se mover ao longo de uma pista correspondente de
uma das pistas de guia, podem ser montados, e a primeira haste de guia é montada nos
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assentos de apoio.

A segunda arvore de ponto de apoio 201 pode também ser montada de maneira
fixa sobre a bancada ou a pista. )

Os dois conjuntos de rodas rolantes incluem pelo menos trés rodas rolantes (208,
308). Qualquer dos conjuntos de rodas rolantes inclui um mecanismo de suporte de roda
rolante, e segundos mecanismos de guia para guiar as rodas rolantes 208 ou 308 para se
mover na diregao vertical. |

O respectivo mecanismo de suporte de roda rolante inclui um corpo principal de
suporte 203 ou 303 com segundos mecanismos de guia, bases de suporte de roda rolante
208a, 308a que se movem ao longo dos segundos mecanismos de guia e usadas para
suportar as rodas rolantes 208 ou 308, e uma primeira haste de guia 204 ou 304 conectada
com uma extremidade de das bases de suporte de roda rolante 208a, 308a e que se move
ao longo dos primeiros mecanismos de guia. As rodas rolantes 208, 308 séo
respectivamente montadas nas bases de suporte de roda rolante 208a, 308a.

Os segundos mecanismos de guia podem especificamente ser duas ranhuras de
guia verticais ou buchas guias proporcionadas nos corpos de meio de suporte 203 ou 303, e
as respectivas bases de suporte de roda rolante 208a, 308a sdo montadas nas respectivas
ranhuras de guia ou nas respectivas buchas guias para alcangar o movimento de sobe e
desce. A fungdo primaria dos segundos mecanismos de guia é para guiar o movimento
vertical.

Uma respectiva haste de uma das primeiras hastes de guia 204, 304 pode ser
rigidamente conectada com uma extremidade de respectivo bases de suporte de roda
rolante 208a ou 308a.

Alternativamente, uma respectiva haste de uma das primeiras hastes de guia 204,

304 pode ser instalada dentro de respectivas bases de suporte de roda rolante 208a ou

. 308a, e pode haver rotagéo relativa entre a respectiva haste de uma das primeiras hastes de

guia 204, 304 e as respectivas bases de suporte de roda rolante 208a ou 308a.

Um orificio de passagem para instalar uma respectiva haste de uma das primeiras
hastes de guia 204, 304 pode ser formado na parte inferior da respectiva base de uma das
bases de suporte de roda rolante 208a, 308a, e a primeira haste de guia 204, 304 pode
respectivamente ser uma arvore de passagem. Quando a primeira haste de guia (204, 304)
é montada com as bases de suporte de roda rolante (208a, 308a) passando através dos
orificios de passagem formados na parte inferior das bases de suporte de roda rolante
(208a, 308a), a primeira haste de guia (204, 304) é capaz de se alinhar automaticamente
com as bases de suporte de roda rolante (208a, 308a). Quando o dispositivo flutuante esta
em operagéo (isto €, em movimento), a primeira haste de guia (204, 304) é capai de ajustar
sua posigéo em relagdo as bases de suporte de roda rolante (208a, 308a), de modo a
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assegurar que as bases de suporte de roda rolante (208a, 308a) sejam capazes de flutuar
para cima e para baixo livremente na diregao vertical.

A fim de assegurar a estabilidade estrutural do primeiro conjunto de alavancas 3 e
do segundo conjunto de alavancas 2, uma arvore de espagamento (206, 306) pode ser
montada entre as duas alavancas 202a e 202b no conjunto de alavancas 2, e entre as duas
alavancas 302a e 302b no conjunto de alavancas 3.

A fim de assegurar adicionalmente a estabilidade estrutural do primeiro conjunto de
alavancas 3 e do segundo conjunto de alavancas 2, as arvores de espagamento 206, 306
podem ser respectivamente conectadas entre as duas alavancas 202a e 202b no conjunto
de alavancas 2 em ambas as exiremidades, e entre as duas alavancas 302a e 302b no-
conjunto de alavancas 3 em ambas as extremidades.

A gravidade de balanceamento pode ser proporcionada para o dispositivo flutuante
dispondo contrapesos com massa pré-fixada nas caixas de contrapeso 307, 207.

O contrapeso colocado em qualquer das caixas de contrapeso 307, 207 pode ser
um contrapeso com massa pré-fixada, ou um peso ajustado com massa padrao.

A fim de estar adaptado a mudanga no momento da gravidade de balanceamento, e
para alcangar o movimento vertical da segunda haste de guia (305, 205), um terceiro
mecanismo de guia (302a2, 302b2, 202a2, 202b2) pode ser proborcionado em cada uma
das alavancas 302a, 302b, 202a e 202b em qualquer dos conjuntos de alavancas 3, 2 na
extremidade onde a caixa de contrapeso (307, 207) é montada. As caixas de contrapeso
307, 207 se movem relativamente aos terceiros mecanismos de guia 302a2, 302b2, 202a2,
202b2.

Entre os terceiros mecanismos de guia 302a2 e 302b2 e entre os terceiros
mecanismos de guia 202a2 e 202b2 respectivas segundas hastes de guia 305, 205 podem
ser proporcionadas, que sdo capazes de se mover ao longo dos terceiros mecanismos de
guia 302a2 e 302b2, 202a2 e 202b2.

A fim de manter o momento de gravidade de balanceamento constante, apés a
massa do contrapeso ser determinada, as segundas hastes de guia 305, 205 precisam se
mover na direcéo vertical. O dispositivo flutuante pode também incluir quartos mecanismos
de guia que guiam o movimento vertical das segundas hastes de guia 305, 205. Os quartos
mecanismos de guia podem ser montados de maneira fixa sobre a bancada ou a pista. Os
quartos mecanismos de guia podem especificamente ser segundas ranhuras de guia 105,
106 ou pistas de guia montadas de maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

Quando os quartos mecanismos de guia sao pistas de guia, assentos de apoio que
sdo capazes de se mover ao longo das pistas de guia podem ser montados nas pistas de
guia, e as segundas hastes de guia 305, 205 podem ser montadas nos assentos de apoio.

Por causa da distancia do respectivo mecanismo de um dos segundos mecanismos
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de guia a uma correspondente primeira arvore de ponto de apoio 301 ou segunda arvore de
ponto de apoio 201 ser um valor pré-fixado, a distancia das rodas rolantes 308 a primeira
arvore de ponto de apoio 301 ou a distancia da roda rolante 208 a segunda arvore de ponto
de apoio 201 iguala a este valor pré-fixado como um valor constante determinado. Isto quer
dizer, o comprimento da projegao horizontal do brago de suporte (ou denominado como
braco de alavanca) é constante e comprovado em qualquer posi¢do que a “alavanca
balanga.

A extremidade de cada uma das alavancas 302a, 302b, 202a, 202b, localizada no
lado oposto da primeira arvore de ponto de apoio 301 ou da segunda arvore de ponto de
apoio 201, &€ a extremidade de contrapeso (ou fjenominada como extremidade de
resisténcia). Isto quer dizer, correspondentes terceiros mecanismos de guia 302a2 e 302b2,
202a2 e 202b2 e quartos mecanismos de guia sdo proporcionados para equilibrar o brago
de forga (ou denominado como brago de resisténcia) nas extremidades de contrapeso das
alavancas 302a, 302b, 202a, 202b. Além disso, por causa da distancia do respectivo
mecanismo de um dos quartos mecanismos de guia a correspondente primeira arvore de
ponto de apoio 301 ou segunda arvore de ponto de aboio 201 ser também um valor pré-
fixado, a distancia da respectiva gravidade de uma das gravidades de balanceamento a
correspondente primeira arvore de ponto de apoio 301 ou segunda arvore de ponto de apoio
201 é também o valor pré-fixado. Isto quer dizer, o comprimento da projecéo horizontal do
brago de for¢a de balanceamento (ou denominado como brago de resisténcia) € também
constante e comprovado. _

Como conhecido a partir do principio de alavanca, forca motriz x brago de alavanca
= forga de resisténcia x brago de resisténcia.

A gravidade da caixa de peso (incluindo o peso na caixa de peso) pode ser
determinada pela férmula acima. E assumido que a gravidade do componente flutuante é a
forca motriz, e a gravidade da caixa de peso é a forga de resisténcia. |

Por causa do brago de alavanca e do brago de resisténcia para o dispositivo
flutuante da presente invengao serem ambos comprovados, quando a forga motriz, ou seja,
a gravidade do componente flutuante, é determinada, a forga de resisténcia, ou seja, a
gravidade da caixa de peso, é entdo determinada, deste modo alcangando suporte de forga
determinada. Portanto, no dispositivo flutuante de acordo com a presente modalidade, o
valor da gravidade de balanceamento pode ser calculado a partir da desejada forga de
suporte (a gravidade do componente flutuante) bem como o conhecido brago de alavanca e
0 brago de resisténcia. O dispositivo flutuante de acordo com a presente modalidade é um
dispositivo flutuante controlavel por forca.

De acordo com a diregdo de movimento do dispositivo de vedacdo em forma de

porta ou o dispositivo suportado, dispositivos flutuantes de acordo com a presente
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modalidade podem ser proporcionados como um na frente e o outro atras.

A fim de assegurar o sucesso da orientacéo para as respectivas segundas hastes
de guia 305, 205 nos respectivos terceiros mecanismos de guia 302a2 e 302b2, 202a2 e
202b2, respectivos mancais podem ser montados nas posigdes onde as respectivas
segundas hastes de guia 305, 205 contatam os respectivos terceiros mecanismos de guia
302a2 e 302b2, 20222 e 202b2.

De maneira similar, a fim de assegurar o sucesso da orientagéao para as respectivas
segundas hastes de guia 305, 205 nas respectivas segundas ranhuras de guia 105, 106,
mancais podem ser montados nas posi¢cdes onde as respectivas segundas hastes de guia
305, 205 contatam as respectivas segundas ranhuras de guia 105, 106. '

A fim de facilitar a instalagdo e manutencéo das caixas de contrapeso 307, 207 e
para facilitar a adicdo ou diminuicdo dos contrapesos, as caixas de contrapeso 307, 207
podem ser montadas nas respectivas segundas hastes de guia 305, 205 por ganchos.

Qualquer dos conjuntos de alavancas 2, 3 inclui um respectivo corpo principal de
suporte (203, 303). As respectivas bases de suporte de roda rolante 208a, 308a podem ser
instaladas nos segundos mecanismos de guia (tais como as ranhuras de guia verticais) dos
respectivos corpos de meio de suporte 203, 303.

Em referéncia a Figura 4, € uma vista seccional tomada na dire¢do E-E da Figura 3.

Os segundos mecanismos de guia para montar as respectivas bases de suporte de
roda rolante 208a, 308a podem ser dispostos nos corpos de meio de suporte 203, 303 nas
posicdes onde as rodas rolantes 208, 308 s&o para serem montadas, tal que as respectivas
bases de suporte de roda rolante 208a, 308a podem ser montadas com as respectivas
primeiras hastes de guia 204, 304 passando através dos segundos mecanismos de guia. Os
orificios de passagem para receber as primeiras hastes de guia 204, 304 podem ser
proporcionados nas partes das bases de suporte de roda rolante 208a, 308a que se
estendem dos segundos mecanismos de guia nos corpos de meio de suporte 203, 303. As
primeiras hastes de guia 204, 304 podem se mover ao longo dos respectivos primeiros
mecanismos dg guia.

Os primeiros mecanismos de guia sdo especificamente ranhuras de guia 202a1,
202b1, 302a1, 302b1 proporcionados nas alavancas 202a, 202b, 302a, 302b
respectivamente, e qualquer das primeiras hastes de guia 204, 304 pode ter bloqueios de
deslizamento de guia (ndo mostrado na Figura 4) recebidos nas ranhuras de guia 202a,
202b ou 302a, 302b, onde os bloqueios de deslizamento de guia podem ser arvores
perfiladas.

A fim de assegurar o sucesso da orientacdo para as respectivas primeiras hastes
de guia 204, 304 nos respectivos primeiros mecanismos de guia, os bloqueios de

deslizamento de guia podem ser envolvidos por mancais que séo instalados nas ranhuras
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de guia 202a1, 202b1, 302a1, 302b1. Desta maneira, o movimento guiado das primeiras
hastes de guia 204, 304 nos primeiros mecanismos de guia pode ser bem assegurado.

Os primeiros mecanismos de guia podem também ser pistas de guia
proporcionadas nas alavancas 202a, 202b, 302a, 302b respectivamente, e qualquer das
primeiras hastes de guia 204, 304 é proporcionada com bloqueios de deslizamento de guia
nas pistas de guia, ou é proporcionada com blocos de envoltdrio de guia que rodeiam as
respectivas pistas de guia.

A fim de assegurar o sucesso da orientagao para as respectivas primeiras hastes
de guia 204, 304 nos respectivos primeiros mecanismos de guia, os bloqueios de
deslizamento de guia podem ser envolvidos por mancais que séo instalados nas pistas de
guia. Os blocos de envoltério de guia podem também ser proporcionados com mancais nos
mesmos que sao instalados nas pistas de guia.

O dispositivo flutuante de acordo com a presente modalidade é usado para suportar
um componente flutuante. O dispositivo flutuante inclui um primeiro conjunto de alavancas 3,
um segundo conjunto de alavancas 2 e dois conjuntos de rodas rolantes radiais. Por causa
de qualquer dos conjuntos de alavancas 3, 2 ser proporcionado com gravidade de
balanceamento em uma extremidade, qualquer dos conjuntos de alavancas 3, 2 rotaciona
ao redor da primeira arvore de ponto de apoio 301 ou da segunda arvore de ponto de apoio
201 pela acao da gravidade de balanceamento. Os respectivos conjuntos de rodas rolantes
radiais incluem os respectivos corpos de meio de suporte 303, 203 com os segundos
mecanismos de guia, as respectivas bases de suporte de roda rolante 308a, 208a que
podem se mover ao longo dos segundos mecanismos de guia e sdo usados para suportar
as respectivas rodas rolantes 308, 208 por sua vez, e as respectivas primeiras hastes de ’
guia 304, 204 que se movem ao longo dos correspondentes primeiros mecanismos de guia.
Além disso, as respectivas primeiras hastes de guia 304, 204 sdo conectadas com as
extremidades das respectivas bases de suporte de roda rolante 308a, 208a. Os conjuntos
de alavancas 3, 2 séo proporcionados com os primeiros mecanismos de guia que guiam os
respectivos conjuntos de rodas rolantes para se mover ao longo do eixo das respectivas
alavancas na outra extremidade. Como um resultado, os conjuntos de rodas rolantes radiais
podem entéo se mover para cima e para baixo ao longo dos segundos mecanismos de guia,
de modo que o componente flutuante pode flutuar para cima e para baixo. E por causa das -
rodas rolantes 308, 208 dos conjuntos de rodas rolantes radiais, o deslocamento radial do
componente flutuante pode ser alcang¢ado.

A alavanca 302a do primeiro conjunto de alavancas 3 pode incluir uma primeira
sub-parte de alavanca 302a11, uma segunda sub-parte de alavanca 302a12 e uma terceira
sub-parte de alavanca 302a13 que sao integralmente formadas.

A alavanca 302b do primeiro conjunto de alavancas 3 pode também incluir uma
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primeira sub-parte de alavanca, uma segunda sub-parte de alavanca e uma terceira sub-
parte de alavanca (ndo mostrado) que séo rigidamente conectadas.

A fim de evitar a interferéncia entre o primeiro conjunto de alavancas 3 e o segundo
conjunto de alavancas 2, a primeira sub-parte de alavanca 302a11 e a terceira sub-parte de
alavanca 302a13 do primeiro conjunto de alavancas 3 sdo paralelas entre si, e s&o
conectadas uma com a outra via a segunda sub-parte de alavanca 302a12.

Um orificio de passagem ou um orificio cego para receber a primeira arvore de
ponto de apoio 301 é formado na primeira sub-parte de alavanca 302a11 do primeiro
conjunto de alavancas 3.

A fim de facilitar a fixacdo da primeira arvore de ponto de apoio 301 a bancada ou a
pista, um orificio de passagem ou uma ranhura de montagem de ponto de apoio para
receber a primeira arvore de ponto de apoio 301 pode ser formada na primeira sub-parte de
alavanca 302a11.

A segunda sub-parte de alavanca 302a12 do primeiro conjunto de alavancas 3
pode ser perpendicular a primeira sub-parte de alavanca 302a11.

A alavanca 202a do segundo conjunto de alavancas 2 pode incluir uma primeira
sub-parte de alavanca 202a11, uma segunda sub-parte de alavanca 202a12 e uma terceira
sub-parte de alavanca 202a13 que sao integralmente formadas.

A alavanca 202b do segundo conjunto de alavancas 2 pode também incluir uma
primeira sub-parte de alavanca, uma segunda sub-parte de alavanca e uma terceira sub-
parte de alavanca (nao mostrado) que sao rigidamente conectadas.

A fim de evitar a interferéncia entre o primeiro conjunto de alavancas 3 e o segundo
conjunto de alavancas 2, a primeira sub-parte de alavanca 202a11 e a terceira sub-parte de
alavanca 202a13 do segundo conjunto de alavancas 2 sdo paralelas entre si, € séao
conectadas uma com a outra via a segunda sub-parte de alavanca 202a12. Além disso,
existe uma distancia na direcdo vertical entre a primeira sub-parte de alavanca 202a11 do
segundo conjunto de alavancas 2 e a terceira sub-parte de alavanca 302a13 do primeiro
conjunto de aIavancas 3. A distancia pode cumprir com o requerimento para o0 movimento do
primeiro conjunto de alavancas 3 e do segundo conjunto de alavancas 2 sem interferéncia
entre as mesmas.

Um orificio de passagem ou um orificio cego para receber a segunda arvore de
ponto de apoio 201 é formado na primeira sub-parte de alavanca 202a11 do segundo
conjunto de alavancas 2.

A fim de facilitar a fixagéo da segunda &rvore de ponto de apoio 201 & bancada ou
a pista, um orificio de passagem ou uma ranhura de montagem de ponto de apoio para
receber a segunda arvore de ponto de apoio 201 pode ser formada na primeira sub-parte de
alavanca 202a11 do segundo conjunto de alavancas 2.
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A segunda sub-parte de alavanca 202a12 do segundo conjunto de alavancas 2
pode ser perpendicular a primeira sub-parte de alavanca 202a11.

Sob a agéo da gravidade de balanceamento, as rodas rolantes 208, 308 montadas
nas extremidades dos dois conjuntos de alavancas 2, 3 opostas a terceira sub-parte de
alavancas 202a13, 302a13 podem suportar um componente flutuante ou um corpo de
vedagao de duto de ar anular. Quando ¢ justamente balanceada, a forga de contato entre o
dispositivo suportado e 0 componente flutuante ou entre a placa de cobertura do dispositivo
de vedagao em forma de porta e o corpo de vedagao de duto de ar anular é zero, e quando
o dispositivo de vedacédo em forma de porta se move, teoricamente nao existe atrito ou
abraséo entre o corpo de vedacéao de duto de ar anular e o dispositivo de vedagao em forma
de porta.

Porque existe sempre forca de atrito existente entre as partes que se movem,
efetivamente uma certa quantidade de forgca de contato é requerida entre a placa de
cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta e a placa do corpo de vedacao de
duto de ar anular, de modo a assegurar 0 engrenamento préximo entre as mesmas. No
entanto, a for¢a de contato pode ndo ser muito grahde, de modo a evitar o atrito e abraséo
excessivos entre as mesmas.

A forga de contato entre o dispositivo de vedagao em forma de porta e o corpo de
vedacéo de duto de ar anular pode ser determinada e controlada artificialmente de acordo
com a situacao pratica de uso. O contrapeso necesséario para ser adicionado a caixa de
contrapeso pode ser calculado multiplicando a forga de contato determinada pela distancia
de um dos segundos mecanismos de guia a correspondente primeira arvore de ponto de
apoio 301 ou segunda arvore de ponto de apoio 201 e entdo dividindo o resultado pela
distancia de um dos quartos mecanismos de guia na extremidade de brago de alavanca a
correspondente primeira arvore de ponto de apoio 301 ou segunda arvore de ponto de apoio
201. Ao calcular, a eficiéncia mecénica do movimento do dispositivo flutuante pode ser
selecionada entre 0,85 e 0,95.

Apbs o contrapeso correspondente a forga de contato ser carregado, a forca de
contato entre a placa de cobertura do dispositivo de vedacdo em forma de porta e a
superficie superior do duto de ar corpo de vedagdo ndo mudara. Quando a placa de
cobertura do dispositivo de vedagido em forma de porta passa do corpo de vedagéo de
extremidade de duto de ar anular, ndo importa se a altura horizontal da placa de cobertura
aumenta ou diminui, a forga de contato sera mantida no valor original, de modo que o atrito
e a abrasdo possam ser controlados, e a vida Util e a seguranga de operagdo e
confiabilidade do dispositivo sejam melhoradas. O dispositivo flutuante de acordo com a
presente modalidade pode alcancar o controle a forga de contato controlavel do corpo de
vedagao de duto de ar anular.
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No dispositivo flutuante de acordo com uma modalidade preferida da presente
invengéo, assentos de placa de suporte para suportar o dispositivo flutuante sdo adotados.
Para uma clara explicacdo do ambiente de aplicagdo para o dispositivo flutuante, sera
especificamente descrita em conjunto com a Figura 7 e a Figura 8 como segue.

Em referéncia a Figura 7 e a Figura 8, a Figura 7 é uma vista axonométrica de um

-assento de placa de suporte do dispositivo flutuante de acordo com a presente invengao, e a

Figura 8 € um diagrama esquematico que ilustra o uso do dispositivo flutuante de acordo
com a presente invengao.

O assento de placa de suporte 1 do dispositivo flutuante de acordo com a presente
invengao inclui um corpo de assento 11, e ranhuras de montagem ou orificios de montagem
para montar de maneira fixa os segundos mecanismos de guia, que séo usados para guiar a
diregdo de movimento das extremidades das alavancas no dispositivo flutuante que suporta
o dispositivo flutuante.

O assento de placa de suporte 1 pode ser fixado em uma bancada ou uma pista por
cavilhas ou parafusos que passam através dos orificios de montagem 107. Os orificios de-
montagem 107 podem ser orificios de passagem ou orificios roscados.

O corpo de assento 11 inclui ranhuras de montagem-de corpo principal de suporte
101, 102 ou orificios de montagem para receber os corpos deA meio de suporte 203, 303. O
assento de placa de suporte 1 do dispositivo flutuante inclui ainda ranhuras de montagem de
ponto de apoio 103, 104 para receber a primeira arvore de ponto de apoio 301 e a segunda
arvore de ponto de apoio 201, e segundas ranhuras de guia 105, 106 para guiar as
segundas hastes de guia 305, 205 para se mover na dire¢éo vertical. -

A fim de assegurar um suporte firme do dispositivo flutuante, dois assentos de placa
de suporte 1 sdo paralelamente e simetricamente proporcionados como um em qualquer
lado do dispositivo flutuante. Além disso, extremidades da primeira arvore de ponto de apoio
301, a segunda arvore de ponto de apoio 201 sio respectivamente colocadas nas ranhuras
de montagem de ponto de apoio 103, 104 dos dois assentos de placa de suporte 1, os
corpos de meio de suporte 203, 303 sdo montados de maneira fixa nas ranhuras de
montagem de corpo principal de suporte 101, 102, e as segundas hastes de guia 305, 205
séo colocadas nas segundas ranhuras de guia 105, 1086.

A fixagéo dos corpos de meio de suporte 203, 303 as ranhuras de montagem de
corpo principal de suporte 101, 102 pode ser alcangada da seguinte maneira.

Apds os corpos de meio de suporte 203, 303 serem colocados nas ranhuras de
montagem de corpo principal de suporte 101, 102, placas de cobertura de retencdo sio
adicionalmente cobertas sobre os corpos de meio de suporte 203, 303, e as-placas de
cobertura de retencdo séo conectadas fixas com as ranhuras de montagem de corpo
principal de suporte 101, 102 de uma maneira meéénica.
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Se a instalagéo dos corpos de meio de suporte 203, 303 as ranhuras de montagem
de corpo principal de suporte 101, 102 ndo precisa ser desmontada, os corpos de meio de
suporte 203, 303 e as ranhuras de montagem de corpo principal de suporte 101, 102 podem
ser fixos diretamente por soldadura e similafes.

. A diregéo denotada pela flecha mostrada na Figura 8 é a dire¢do de movimento do
dispositivo suportado pelo dispositivo flutuante. Os assentos de placa de suporte 1 séo fixos
por uma base 5 montada de maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

Para prevenir um movimento horizontal do componente flutuante (hdo mostrado)
junto com o dispositivo na direcdo de movimento mostrado na figura, rodas de agarre 4
podem ser proporcionadas na extremidade frontal da base 5 em relagdo a direcao de
movimento do dispositivo. O movimento horizontal do componente flutuante junto com o
dispositivo na dire¢do de movimento mostrado na figura é parado pelas rodas de agarre 4.

As rodas de agarre 4 podem ser proporcionadas em qualquer posicdo da face de
extremidade frontal da base 5 em relacao a direcdo de movimento do dispositivo, contanto
que a paragem do componente flutuante possa ser alcangada.

As rodas de agarre 4 podem também ser montadas por meio de membros de
instalagéo fixados sobre a bancada ou a pista, contanto -que a paragem do componente
flutuante possa ser alcangada.

As diregbes em que as rodas de agarre 4 e as rodas rolantes 208, 308 sédo
dispostas podem satisfazer que a direcdo de movimento do componente flutuante seja
perpendicular a diregéo denotada pela flecha (na Figura 8).

Quando o dispositivo flutuante de acordo com a presente modalidade é usado para
suportar um corpo de vedacéo de exiremidade de duto de ar anular, e quando existem
desvio radial e deslocamento axial da placa de cobertura do dispositivo de vedagao em
forma de porta, o requerimento para o movimento do corpo de vedagéo de extremidade de
duto de ar anular na diregéo axial (para cima-para baixo) do radiador anular pode ser
cumprido, e ao mesmo tempo o deslocamento radial do corpo de vedagao de extremidade
de duto de ar anular pode ser alcangado, deste modo assegurando a vedagdo das
extremidades do duto de ar anular.

Se existe espaco suficiente para a instalacdo, o dispositivo flutuante pode incluir
mais de dois conjuntos de alavancas 2, 3, e o nimero dos conjunios de rodas rolantes
radiais incluido no dispositivo flutuante pode ser igual a esse dos conjuntos de alavancas.

Para uma montagem estavel da primeira arvore de ponto de apoio 301 e a segunda
arvore de ponto de apoio 201, a distancia entre os dois assentos de placa de suporte 1
precisa cumprir com o requerimento de que a primeira arvore de ponto de apoio 301 € a
segunda arvore de ponto de apoio 201 ndo caiam das ranhuras de montagem de ponto de

apoio 103, 104 dos assentos de placa de suporte 1 de qualquer maneira.
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Contanto que a confiabilidade da instalacéo seja assegurada, defletor ou placa de
cobertura nao é necessario para as ranhuras de montagem de ponto de apoio 103, 104 ou
as segundas ranhuras de guia 105, 106.

A presente invengdo proporciona ainda um dispositivo de vedacéo de extremidade
de duto de ar anular para assegurar a vedacgao da extremidade do duto de ar anular.

Em referéncia a Figura 9 a Figura 11, a Figura 9 é uma vista de cima do dispositivo
de vedagéo de extremidade de duto de ar anular de acordo com uma segunda modalidade
da presente invengao, a Figura 10 € uma vista seccional tomada na dire¢ao C-C na Figura
9, e a Figura 11 é uma vista seccional tomada na dire¢do B-B na Figura 10.

A Figura 9 é uma vista de cima quando a placa superior de corpo principal 211 do
corpo de vedagao 20 é removida.

O dispositivo de vedagéo de extremidade de duto de ar anular de acordo com a
segunda modalidade da presente invencéo inclui um corpo de vedacéo 20 para vedar uma
extremidade de um duto de ar anular, e um dispositivo flutuante para suportar o corpo de
vedagao 20.

| O dispositivo flutuante inclui um primeiro conjunto de alavancas 3, um segundo
conjunto de alavancas 2 e dois conjuntos de rodas rolantes radiais. '

O conjunto de alavancas 2 ou o 3 é correspondentemente proporcionado com um
conjunto de rodas rolantes radiais.

O primeiro conjunto de alavancas 3 inclui pelo menos duas alavancas 302a e 302b
compartilhando uma primeira arvore de ponto de apoio 301. As duas alavancas 302a e 302b
s8o dispostas para serem paralelas entre si, € um conjunto de rodas rolantes radiais para
suportar o corpo de vedagao 20 é proporcionado nas extremidades das duas alavancas
302a e 302b no lado da primeira arvore de ponto de apoio 301.

As duas alavancas 302a e 302b no primeiro conjunto de alavancas 3 sao paralelas
entre si com uma primeira distancia pré-ajustada espagada entre as mesmas. A primeira
distancia pré-ajustada pode ser ajustada de acordo com o espago disponivel para o
dispositivo flutuante.

Um primeiro mecanismo de guia é disposto em uma extremidade de qualquer das
duas alavancas 302a e 302b no primeiro conjunto de alavancas 3, os primeiros mecanismos
de guia s&o usados para guiar o conjunto de rodas rolantes radiais para se mover ao longo
dos eixos das alavancas 302a e 302b. Uma caixa de contrapeso 307 ou um contrapeso é
aplicado a outra extremidade de qualquer das alavancas 302a e 302b.

Os primeiros mecanismos de guia podem especificamente ser ranhuras de guia
302a1, 302b1, ou orificios de guia. '

A primeira arvore de ponto de apoio 301 pode ser montada de maneira fixa em uma
bancada ou uma pista.
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O segundo conjunto de alavancas 2 inclui pelo menos duas alavancas 202a e 202b
cdmpartilhando uma segunda arvore de ponto de apoio 201, com as duas alavancas 202a e
202b sendo dispostas para serem paralelas entre si. Um respectivo conjunto de rodas
rolantes radiais para suportar o componente flutuante (ndo mostrado). é disposto nas
extremidades das duas alavancas 202a e 202b no lado da segunda arvore de ponto de
apoio 201. ,

As duas alavancas 202a e 202b no segundo conjunto de alavancas 2 s&o paralelas
entre si, com uma segunda distancia pré-ajustada espagada entre as mesmas.

Para economizar o espago ocupado pelo dispositivo flutuante, a primeira distancia
pré-ajustada pode ser superior a segunda distancia pré-ajustada.

Todas as alavancas 202a, 202b, 302a e 302b nos conjuntos de alavancas podem
ser paralelas entre si. As duas alavancas 202a, 202b do segundo conjunto de alavancas 2
podem ser dispostas entre as duas alavancas 302a e 302b do primeiro conjunto de
alavancas 3. v

A segunda distancia pré-ajustada pode ser ajustada com base na consideragéo
compreensiva do espaco disponivel para o dispositivo flutuante e a primeira distancia pré-
ajustada. A segunda distancia pré-ajustada precisa ser ajustada de modo que nao haja
interferéncia entre os dois conjuntos de alavancas 2 e 3.

Um primeiro mecanismo de guia para guiar o respectivo conjunto de rodas rolantes
radiais para se mover ao longo dos eixos das alavancas 202a e 202b é proporcionado em
uma extremidade de qualquer das duas alavancas 202a e 202b no segundo conjunto de
alavancas 2. Uma caixa de contrapeso 207 ou um contrapeso é aplicado sobre a outra
extremidade de qualquer das alavancas 202a e 202b.

Os primeiros mecanismos de guia podem especificamente ser ranhuras de guia
202a1, 202b1, ou orificios de guia. ’

A segunda arvore de ponto de apoio 201 pode também ser montada de maneira
fixa sobre a bancada ou a pista.

Os dois conjuntos de rodas rolantes incluem pelo menos trés rodas rolantes (208,
308). Qualquer dos conjuntos de rodas rolantes inclui um mecanismo de suporte de roda
rolante, e segundos mecanismos de guia para guiar as rodas rolantes 208 ou 308 para se
mover na direcao vertical. .

O respectivo mecanismo de suporte de roda rolante inclui um corpo principal de
suporte 203 ou 303 com segundos mecanismos de guia, bases de suporte de roda rolante
(208a, 308a) que se movem ao longo dos segundos mecanismos de guia e usado para
suportar as rodas rolantes 208 ou 308, e uma primeira haste de guia 204 ou 304 conectada
com uma extremidade das bases de suporte de roda rolante (208a, 308a) e que se movem

ao longo dos primeiros mecanismos de guia. As rodas rolantes 208, 308 sao
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respectivamente montadas nas bases de suporte de roda rolante 208a, 308a.

Os segundos mecanismos de guia podem especificamente ser duas ranhuras de
guia verticais ou buchas guias proporcionadas nos corpos de meio de suporte 203 e 303, e
as respectivas bases de suporte de roda rolante 208a, 308a sdo montadas nas respectivas
ranhuras de guia ou nas respectivas buchas guias para alcangar o movimento de sobe e
desce.

Uma respectiva haste de uma das primeiras hastes de guia 204, 304 pode ser
rigidamente conectada com uma extremidade de uma respectiva base de uma das bases de
suporte de roda rolante 208a, 308a. ‘

Alternativamente, uma respectiva haste de uma das primeiras hastes de guia 204,
304 pode ser instalada dentro de uma respectiva base de uma das bases de suporte de
roda rolante 208a, 308a, e pode haver rotagéo relativa entre a respectiva haste de uma das
primeiras hastes de guia 204, 304 e a respectivo base de uma das bases de suporte de roda
rolante 208a, 308a.

A fim de assegurar a estabilidade estrutural do primeiro conjunto de alavancas 3 e
do segundo conjunto de alavancas 2, uma respectiva arvore de espacamento (206, 306)
pode ser montada entre as duas alavancas 202a e 202b no conjunto de alavancas 2, e entre
as duas alavancas 302a e 302b no conjunto de alavancas 3.

A fim de assegurar adicionalmente a estabilidade estrutural do primeiro conjunto de
alavancas 3 e do segundo conjunto de alavancas 2, as arvores de espagamento 206, 306
podem ser respectivamente conectadas entre as duas alavancas 202a e 202b no conjunto
de alavancas 2 em ambas as extremidades, e entre as duas alavancas 302a e 302b no
conjunto de alavancas 3 em ambas as extremidades.

A gravidade de balanceamento pode ser proporcionada para o dispositivo flutuante
dispondo contrapesos com massa pré-fixada nas caixas de contrapeso 307, 207.

O contrapeso colocado em qualquer das caixas de contrapeso 307, 207 pode ser
um contrapeso com massa pré-fixada, ou um peso ajustado com massa padréo.

A fim de estar adaptado a mudanga no momento da gravidade de balanceamento, e
para alcangar o movimento vertical da segunda haste de guia (305, 205), um terceiro
mecanismo de guia pode ser proporcionado em cada uma das alavancas 302a, 302b, 202a
e 202b em qualquer dos conjuntos de alavancas 3, 2 na extremidade onde a caixa de
contrapeso (307, 207) é montada. As caixas de contrapeso 307, 207 se movem
relativamente aos respectivos terceiros mecanismos de guia.

Entre os terceiros mecanismos de guia, respectivas segundas hastes de guia 305,
205 podem ser proporcionadas, as quais sdo capazes de se mover ao longo dos terceiros
mecanismos de guia.

A fim de manter o momento da gravidade de balanceamento constante, apds a
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massa do contrapeso ser determinada, as segundas hastes de guia 305, 205 precisam se
mover na dire¢éo vertical. O dispositivo flutuante pode incluir ainda quartos mecanismos de
guia que guiam o movimento vertical das segundas hastes de guia 305, 205. Os quartos
mecanismos de guia podem ser montados de maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

Os terceiros mecanismos de guia podem ser em qualquer uma das formas
descritas anteriormente. '

Os quartos mecanismos de guia podem especificamente ser segundas ranhuras de
guia 105, 106 dispostas nos corpos de assento 11, ou ser em qualquer uma das formas
descritas anteriormente.

O dispositivo flutuante pode também ser montado por assentos de placa de suporte
1. O assento de placa de suporte 1 pode incluir um corpo de assento 11, e ranhuras de
montagem de corpo principal de suporte 101, 102 para receber os respectivos corpos de
meio de suporte 203, 303. O assento de placa de suporte 1 do dispositivo flutuante inclui
ainda ranhuras de montagem de ponto de apoio 103, 104 para receber a primeira arvore de
ponto de apoio 301 e a segunda arvore de ponto de apoio 201, e segundas ranhuras de guia
105, 106 para‘guiar as segundas hastes de guia 305, 205 para se mover na diregao vertical.

A fim de assegurar um suporte firme do dispositivo flutuante, dois assentos de placa
de suporte 1 séo paralelamente e simetricamente proporcionados como um em qualquer
lado do dispositivo flutuante. Além disso, extremidades da primeira arvore de ponto de apoio
301, a segunda arvore de ponto de apoio 201 sdo respectivamente colocadas nas ranhuras
de montagem de ponto de apoio 103, 104 dos dois assentos de placa de suporte 1, os
corpos de meio de suporte 203, 303 sao mqntados de maneira fixa nas ranhuras de
montagem de corpo principal de suporte 101, 102, e as segundas hastes de guia 305, 205
séo colocadas nas segundas ranhuras de guia 105, 106.

Por causa da distancia do respectivo mecanismo de um dos segundos mecanismos
de guia a uma correspondente primeira arvore de ponto de apoio 301 ou segunda arvore de
ponto de apoio 201 ser um valor pré-fixado, a distAncia das rodas rolantes 308 a primeira
arvore de ponto de apoio 301 ou a distancia das rodas rolantes 208 & segunda arvore de
ponto de apoio 201 iguala a este valor pré-fixado como um valor constante determinado. Isto
quer dizer, o comprimento da projecao horizontal do brago de suporte (ou denominado como
bragco de alavanca) é constante e comprovado em qualquer posicdo que a alavanca
balanga.

A extremidade de cada uma das alavancas -302a, 302b, 202a, 202b, localizada no
lado oposto da primeira arvore de ponto de apoio 301 ou da segunda arvore de ponto de
apoio 201, é a extremidade de contrapeso (ou denominado extremidade de resisténcia). Isto
quer dizer, correspondentes terceiros mecanismos de guia 302a2 e 302b2, 202a2 e 202b2 e
quartos mecanismos de guia sado proporcionados para equilibrar o brago de forga (ou
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denominado como brago de resisténcia) nas extremidades de contrapeso das alavancas
302a, 302b, 202a, 202b. Além disso, por causa da distancia do respectivo mecanismo de
um dos quartos mecanismos de guia a correspondente primeira arvore de ponto de apoio
301 ou segunda arvore de ponto de apoio 201 ser também um valor pré-fixado, a distancia
da respectiva gravidade de uma das gravidades de balanceamento a correspondente
primeira arvore de ponto de apoio 301 ou segunda arvore de ponto de apoio 201 é também
o valor pré-fixado. Isto quer dizer, o comprimento da proje¢éo horizontal do brago de forgca
de balanceamento (ou denominado como brago de resisténcia) € também constante e
comprovado. ’

Como conhecido a partir do principio de alavanca, for¢a motriz x brago de alavanca
= forga de resisténcia x brago de resisténcia.

A gravidade da caixa de peso (incluindo o peso na caixa de peso) pode ser
determinada pela férmula acima. E assumido que a gravidade do corpo de vedagdo é a
forga motriz, e a gravidade da caixa de peso ¢ a forga de resisténcia.

Por causa do brago de alavanca e do brago de resisténcia para o dispositivo
flutuante da presente modalidade serem ambos comprovados, quando a forga motriz, ou
seja, a gravidade do corpo de vedagédo, é determinada, a forga de resisténcia, ou seja, a
gravidade da caixa de peso, é entdo determinada, deste modo alcancando suporte de forga
determinada. Portanto, no dispositivo flutuante da presente modalidade, o valor da
gravidade de balanceamento pode ser calculado a partir da desejada forca de suporte (a
gravidade do corpo de vedagado). O dispositivo flutuante de acordo com a presente
modalidade é um dispositivo flutuante controlavel por forga.

De acordo com a direcdo de movimento do dispositivo de vedacdo em forma de
porta, dispositivos flutuantes de acordo com a presente modalidade podem ser
proporcionados como um na frente e o outro atras.

A fim de assegurar o sucesso da orientacdo para as respectivas segundas hastes
de guia 305, 205 nos respectivos terceiros mecanismos de guia 302a2 e 302b2, 202a2 e
202b2, respectivos mancais podem ser montados nas posicbes onde as respectivas
segundas hastes de guia 305, 205 contatam os respectivos terceiros mecanismos de guia
302a2 e 302b2, 202a2 e 202b2.

De maneira similar, a fim de assegurar o sucesso da orientacio para as respectivas
segundas hastes de guia 305, 205 nas respectivas segundas ranhuras de guia 105, 106,
mancais podem ser montados nas posicoes onde as respectivas segundas hastes de guia
305, 205 contatam os respectivos quartos mecanismos de guia.

A fim de facilitar a instalacdo e manutencédo das caixas de contrapeso 307, 207 e
para facilitar a adicdo ou diminuicdo dos contrapesos, as caixas de contrapeso 307, 207
podem ser montadas nas respectivas segundas hastes de guia 305, 205 Apor ganchos.
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Qualquer dos conjuntos de alavancas 2, 3 inclui um respectivo corpo principal de
suporte (203, 303). As respectivas bases de suporte de roda rolante 208a, 308a podem ser
instaladas nos segundos mecanismos de guia (tais como as ranhuras de guia verticais) dos
respectivos corpos de meio de suporte 203, 303. »

O dispositivo flutuante de acordo com a presente modalidade pode ser em qualquer
das formas descritas anteriormente, e ndo sera descrito em detalhes.

A diregéao denotada pela flecha mostrada na Figura 9 é a dire¢do de movimento do
radiador anular, ou seja, a diregdo de movimento do dispositivo de vedagédo em forma de
porta 7. A base 5 ¢ fixa no fundo da tina de liquido anular. A base 5 pode ser uma armagéao
oca, e inclui quatro placas Iateréis de base verticais.

Para prevenir um movimento circunferencial (em relagdo ao centro do radiador
anular) do corpo de vedagao 20 junto com a placa de cobertura do dispositivo de vedagao
em forma de porta 7, rodas de agarre 4 podem ser proporcionadas na extremidade frontal
da base 5 em relacéo a direcdo de movimento do dispositivo de vedagao em forma de porta
7. O movimento circunferencial do corpo de vedagao 20 junto com a placa de cobertura do
dispositivo de vedagao em forma de porta 7 € parado pelas rodas de agarre 4.

A fim de prevenir que o liquido na tina de liquido anular 6 corroa o dispositivo
flutuante, a base 5 é preferivelmente fixa por vedagao na placa de fundo da tina de liquido
anular 6, e a base 5 pode ser feita de material resistente a corrosao.

As rodas de agarre 4 podem ser proporcionadas em quaisquer posi¢cées na face de
extremidade frontal da base 5 na direcdo do movimento circunferencial da placa de
cobertura do dispositivo de vedagéo em forma de porta 7, contanto que a paragem do corpo
de vedacao 20 na diregéo circunferencial possa ser alcancada.

As rodas de agarre 4 podem também ser montadas por meio de membros de

instalacéo fixados na placa de fundo da tina de liquido anular 6, contanto que a paragem do

- componente flutuante na diregéo circunferencial possa ser alcangada.

A fim de prevenir que as rodas de agarre 4 sejam corroidas pelo liquido na tina de
liquido anular 6, as rodas de agarre 4 precisam ser proporcionadas acima do nivel de liquido
da tina de liquido anular 6.

As diregdes em que as rodas de agarre 4 e as rodas rolantes 208, 308 séo
dispostas podem satisfazer de que o corpo de vedagdo 20 seja capaz de se mover na
diregéo radial (em relagéo ao centro do radiador anular).

Claro, se a placa de cobertura do dispositivo de vedagcio em forma de porta 7
precisa mudar a dire¢do de movimento, as rodas de agarre 4 podem ser dispostas em
ambas a face de extremidade frontal e a face de extremidade traseira da base 5 na direcéo
do movimento circunferencial do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7. As rodas de
agarre 4 param o corpo de vedacdo 20 de mover junto com a placa de cobertura do
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dispositivo de vedagédo em forma de porta 7 na dire¢éo circunferencial.

O dispositivo de vedagéo em forma de porta 7 pode passar por um deslocamento
radial (em relagdo ao centro do radiador anular). Para assegurar o desempenho de vedacao
do corpo de vedagdo 20 a placa de vedacédo interna e a placa de vedacéo externa do
dispositivo de vedacdo em forma de porta 7, o dispositivo flutuante carregara o corpo de
vedagao 20 para se mover junto-na dire¢éo radial sob a agao de rolamento das rodas de
agarre 4 e das rodas rolantes 208, 308, de modo a efetivamente assegurar a vedagéo
dindmica entre o corpo de vedacgédo 20 e a placa de vedagéo interna e a placa de vedagao
externa do dispositivo de vedacao em forma de porta 7.

No dispositivo flutuante do dispositivo de vedacdo de extremidade de duto de ar
anular de acordo com a modalidade da presente invengéo, a primeira arvore de ponto de
apoio 301 e a segunda arvore de ponto de apoio 201 séo respectivamente montadas nas
ranhuras de montagem de ponto de apoio 103, 104 dos assentos de placa de suporte 1, e
os assentos de placa de suporte 1 sdo montados de maneira fixa a base 5. O corpo de
vedagdo 20 para vedar a extremidade do duto de ar anular é suportado pelo dispositivo
flutuante.

Quando a placa de cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7 do
radiador anular estd dentro do conjunto de intervalo de flutuagao para montar o corpo de
vedagao 20 (o conjunto de intervalo de flutuacdo para montar € superior ao intervalo de
flutuagédo real da placa de cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7), o
dispositivo flutuante pode, sob a agao da placa de cobertura do dispositivo de vedagao em -
forma de porta 7, fazer com que o corpo de vedagao 20 esteja em bom contato com a placa
de cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7, e assegura o movimento
relativo entre o corpo de vedacao 20 e o dispositivo de vedagdo em forma de porta 7.
Quando a placa de cobertura do dispositivo de vedagéo em forma de porta 7 tem um desvio
na direcao radial, o dispositivo flutuante dirigira o corpo de vedagéo 20 para se mover junto
na diregao radial sob a agao de rolamento das rodas de agarre 4 e das rodas rolantes 208,
308, de modo a efetivamente assegurar o desempenho de vedacdo entre o corpo de
vedacao 20 e o dispositivo de movimento anular (tal como um radiador anular), e para
efetivamente prevenir que o ar de resfriamento va diretamente a area de nao resfriamento
do dispositivo de vedagédo em forma de porta.

O corpo de vedagao 20 pode incluir um corpo principal de vedagéo oco 21 disposto
do lado de fora do dispositivo flutuante, e membros de vedacdo 22 montados no corpo
principal de vedagéao 21 e tendo uma altura igual que o corpo principal de vedagéo 21.

O corpo principal de vedagéo 21 esta localizado entre a placa de vedacé&o interna e
a placa de vedacao externa do dispositivo de vedacdo em forma de porta 7 do radiador

anular, de modo a assegurar a vedagao do corpo de vedagao 20 contra a placa de vedagao
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interna e a placa de vedagéo externa do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7.

Para melhor assegurar o desempenho de vedagdo na extremidade do duto de ar
anular, e para prevenir a ocorréncia do vazamento de ar quando o dispositivo de vedacao
em forma de porta 7 passa acima do corpo de vedagéo 20, o corpo principal de vedacao 21
inclui uma placa superior de corpo principal 211, com o dispositivo flutuante agindo
diretamente sobre a superficie de fundo da placa superior de corpo principal 211. A
dimensao radial e a dimensao lateral da placa superior de corpo principal 211 séo
respectivamente superiores a dimensao radial e a dimenséo lateral do orificio de passagem
na placa de cobertura do dispositivo de vedacao em forma de porta 7, e as quatro placas
laterais 212, 213 sao iguais em altura.

Quando a placa de cobertura do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7 se
move acima do corpo de vedagédo 20, a placa superior de corpo principal 211 precisa
contatar e se mover relativamente a placa de cobertura do dispositivo de vedagao em forma
de porta 7. Os membros de vedagédo 22 contatam e se movem relativamente a placa de
vedagéo interna e a placa de vedagéo externa do dispositivo de vedagéao em forma de porta
7. O membro de vedagdo 22 é usado para assegurar o desempenho de vedagdo entre o
corpo de vedagdo 20 e a placa de vedagédo interna e a placa de vedagao externa do
dispositivo de vedagao em forma de porta 7.

Para assegurar que o corpo de vedagdo 20 possa implementar uma boa vedagéo
dindmica da lacuna entre o corpo de vedagao 20 e a placa de vedagéo interna e a placa de
vedacao exterha do dispositivo de vedagao em forma de porta 7, de modo a prevenir que o
ar de resfriamento no duto de ar anular flua na area de nao resfriamento da lacuna entre o
corpo de vedacéo 20 e a placa de vedacéo interna e a placa de vedagdo externa do
dispositivo de vedagdo em forma de porta 7, pelo menos dois membros de vedagéo 22 sdo
proporcionados respectivamente nas duas placas laterais do corpo principal de vedagéo 21
que juntam a placa de vedagéo interna e a placa de vedacdo externa do dispositivo de
vedagao em forma de porta 7.

A secéo transversal de cada membro de vedagdo 12 é uma projegdo em forma de

JL 221 que tem a mesma altura que o corpo principal de vedagéo 21. A projegao 221 pode

ser projegao em forma de JLi sobre toda a altura de corpo principal de vedagao 21. Quando
o dispositivo de vedagdo em forma de porta 7 se move junto com os paletes de radiador

anular (n&o mostrado) para a posi¢ao do dispositivo de vedagéo de extremidade de duto de

ar anular de acordo com a presente modalidade, a projegdo em forma de JL 221 pode
prevenir que o ar de resfriamento no duto de ar anular va a area de nao resfriamento da
lacuna entre o corpo de vedagéo e a placa de vedagao interna e a placa de vedagao externa
do dispositivo de vedagao em forma de porta 7.

Porque os erros em instalagdo e fabricagdo do radiador anular podem fazer com
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gue o dispositivo de vedacao em forma de porta 7 se desloque na dire¢ao axial do radiador
anular, as extremidades laterais da placa superior de corpo principal 211 podem ser
formadas com declinios de angulo de guia ou superficies de arco, ou as extremidades
laterais da placa superior de corpo principal 211 podem estar em um angulo pré-fixado em
relagdo a placa superior de corpo principal 211, de modo a assegurar que os paletes (ndo
mostrado) possam normalmente ocasionar que o dispositivo de vedagao em forma de porta
vé ao longo da tina de liquido anular 6 com sucesso passar o corpo de vedagao.
| Quando o corpo de vedagao 20 é montado na placa de fundo da tina de liquido

anular 6 pelo dispositivo flutuante de acordo com a presente modalidade, a altura de
montagem livre do corpo de vedagéao 20 é geralmente ligeiramente mais alta que a altura do
plano interno da placa de cobertura do dispositivo de vedagao em forma de porta 7. Esta -
diferenga de altura pode ser ajustada de acordo com a instalagao especifica e exatidao de
fabricagdo do radiador anular, contanto que a vedacao dinamica entre o corpo de vedacéo
20 e o dispositivo de vedagéo em forma de porta 7 possa ser alcancada no desvio maximo.

Desta maneira, quando a altura da placa de cobertura do dispositivo de vedagao
em forma de porta 7 é mais baixa que a altura de montagem livre da placa superior de corpo
principal 211, o dispositivo flutuante pode, pela agao da placa de cobertura do dispositivo de
vedagéo em forma de porta 7, fazer com que a placa superior de corpo principal 211 do
corpo de vedagdo 20 seja capaz de estar em bom contato com a placa de cobertura do
dispositivo de vedacdo em forma de porta 7, e assegurar o movimento relativo entre o corpo
de vedacgéo 20 e o dispositivo de vedagao em forma de porta 7.

Claro, quando os paletes do radiador anular é excéntrico devido a instalagéo
impropria do radiador anular e similares, o dispositivo de vedacédo em forma de porta 7 pode
passar por uma certa quantidade de deslocamento radial (em relacdo ao centro do radiador

anular) na posigcdo do corpo de vedagdo 20, e as projegoes em forma de JU 221 podem
passar por uma pequena quantidade de deformacgdo na direcéo axial das projecgoes, isto é,
um deslocamento radial em relagdo ao centro do radiador anular, de modo que a vedagao
dindmica aqui é assegurada adicionalmente.

Cada um dos membros de vedagao 22 pode incluir pelo menos duas projegoes em

forma de JL 221 que sdo conectadas e integrais, com cada uma das projegdes em forma de

JL 221 tendo a mesma altura que o corpo principal de vedacao 21.

Claro, para um melhor desempenho de vedagédo dindmica da lacuna entre o corpo
de vedacéo 20 e a placa de vedagao interna e a placa de vedagéo externa do dispositivo de
vedacdo em forma de porta 7, uma por¢do de conexdo 222 com dimensédo pré-fixada é
proporcionada entre as duas projegoes adjacentes 221, e 0 membro de vedagdo 22 é
proporcionado com um bloco de coxim 223 debaixo de cada porgao de coneiéo 222, com
0os membros de vedagéo 22 sendo montados de maneira fixa de uma maneira mecénica nos
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blocos de coxim 223 montada no corpo principal de vedacao 21.

Cada um dos membros de vedagéo 22 é uma pega integrada, isto é, a por¢éo de
conexéo 222 entre duas projecoes adjacentes 221 é integral com as projecoes adjacentes
221. Uma vez que o bloco de coxim 223 é disposto debaixo de cada porgao de conexao
222, e os membros de vedagio 22 e os blocos de coxim 223 séo fixos ao corpo de vedagéo
21, cada projegdo 221 tem lugar para realizar o deslocamento radial (em.relagdo ao centro
do radiador anular).

Quando o dispositivo de vedagao em forma de porta sofre uma certa quantidade de
deslocamento na diregdo radial (em relagédo ao centrp do radiador anular), cada projecéao
221 pode passar por uma deformacdo e deslocamento radial (em relacdo ao centro do
radiador anular), de modo que a boa vedagédo dindmica entre o corpo de vedagéo 20 e a
placa de vedagéo interna e a placa de vedagéo externa do dispositivo de vedagado em forma
de porta 7 pode ser assegurada adicionaimente. ’

A dimensao da porgao de conexao 222 entre duas projecdes adjacentes 221 e a
espessura e resisténcia dos blocos de coxim 223 podem ser ajustadas de acordo com o
tamanho e a exatidao de instalagdo do radiador anular, contanto que possa assegurar a
vedagéo dindmica entre o corpo de vedagao 20 e a placa de vedagao interna e a placa de
vedagao externa do dispositivo de vedagdo em forma de porta 7 no caso de méaximo
deslocamento radial do dispositivo de vedacgao em forma de porta 7.

A fim de melhorar ainda o desempenho de vedacédo dindmica entre o corpo de
vedagao 20 e a placa de vedagao interna e a placa de vedagao externa do dispositivo de
vedagdo em forma de porta 7, no dispositivo de vedagdo de extremidade de duto de ar
anular de acordo com uma modalidade preferida da presente invencido, os membros de
vedacgdo 22 sao proporcionados respectivamente nos lados esquerdo e direito das duas
placas laterais do corpo principal de vedagéao 21 que juntam a placa de vedagao interna e a
placa de vedacéo externa do dispositivo de vedagao em forma de porta 7.

Cada um dos membros de vedagao 22 pode também completamente cobrir as duas
placas laterais 213 do corpo principal de vedagao 21 que juntam a placa de vedagéo interna
€ a placa de vedacéo externa do dispositivo de vedacdo em forma de porta 7, de modo a
melhorar o desempenho de vedagao dinamica entre o corpo de vedacéo 20 e a placa de
vedagéo interna e a placa de vedagao externa do dispositivo de vedagao em forma de porta
7.

Os membros de vedagdo 22 podem ser em qualquer das formas descritas
anteriormente.

A dimenséo lateral da placa superior de corpo principal 211 do corpo de vedagéo 20
de acordo com a presente modalidade, que é a dimenséo circunferencial em relagdo ao

radiador anular, é maior que a distancia entre as duas placas laterais 212 dispostas na
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direcao circunferencial. As extremidades laterais da placa superior de corpo principal 211
podem ser proporcionadas com declinios de angulo de guia. As extremidades laterais da
placa superior de corpo principal 211 podem estar em um angulo pré-fixado em relagéo a
placa superior de corpo principal 211.

Por causa do radiador anular inteiro ser de forma anular, a forma do dispositivo de
vedagéo de-extremidade de duto de ar anular-de acordo com a presente modalidade pode
ser de uma forma que corresponda com a tina de liquido anular 6.

Duas das placas laterais 213 do corpo principal de vedagao 21 podem ser placas
de arco gue sé@o concéntricas com o centro do radiador anular, as quais sdo denominadas
como placasllaterais circunferenciais. Duas das placas laterais 212 do corpo principal de
vedagao 21 podem ser placas planas na diregdo radial do radiador anular, as quais séo
denominadas como placas laterais radiais. '

A montagem dos membros de vedacao 22 nas placas laterais circunferenciais do
corpo de vedagédo 21 pode assegurar adicionalmente a vedagao dinamica entre o corpo de '
vedagao 20 e a placa de vedagéao interna e a placa de vedagao externa do dispositivo de
vedagao em forma de porta 7.

O dispositivo de vedagao de extremidade de duto de ar anular de acordo com a
presente modalidade pode adotar quaisquer das formas do membro de vedagédo 22
descritas anteriormente. ’

| Uma vez que o corpo de vedagao 20 de acordo com a presente modalidade é
montado na tina de liquido anular 6, para assegurar a vida util do corpo de vedagéo 20, o
corpo principal de vedagéo 21 é preferiveimente feito de material resistente a corroséo, e 0s
membros de vedagao 22 podem ser feitos de material de vedagao elastico.

O corpo principal de vedacdo 21 pode especificamente ser feito de material
resistente a corrosédo, tal como ago inoxidavel, aluminio ou similares. Para assegurar a vida
atil da placa superior de corpo principal 211, é preferido que a placa superior de .corpo
principal 211 seja feita de material que é tanto resistente a abrasdo como resistente a
corrosao, tal como ago inoxidavel ou similares. As quatro placas laterais 212, 213 podem ser
feita do mesmo material resistente a corrosdo como a placa superior de corpo principal 211,
ou pode ser feito de material resistente a corroséo diferente.

O membro de vedagéo 22 pode ser feito de material de vedagao elastico, tal como
borracha, plastico espumado ou similares.

A fim de assegurar adicionalmente a vida Util da placa superior de corpo principal
211, uma camada de material de resisténcia a abrasdo pode ser aplicada na superficie
superior da placa superior de corpo principal 211.

As descrices precedentes sdo somente as modalidades preferidas da presente

invengao e nao séo pretendidas que limitem o escopo de protegao da presente invengao.
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Quaisquer modificagbes, alternativas equivalentes e melhoras e similares feitos dentro do
espirito e principio da presente invengdo devem ser todos incluidos dentro do escopo
definido pelas reivindicagdes da presente invenc¢éo.
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REIVINDICAGCOES

1.  Dispositivo flutuante para suportar um componente flutuante, o
dispositivo flutuante que compreende um primeiro conjunto de alavancas (3), um
segundo conjunto de alavancas (2) e dois conjuntos de rodas rolantes radiais,
caracterizado por:

o primeiro conjunto de alavancas (3) ou o segundo conjunto de alavancas (2)
ser proporcionado com um conjunto correspondente dos dois conjuntos de rodas
rolantes radiais;

o primeiro conjunto de alavancas (3) ou 0 segundo conjunto de alavancas (2)
compreender pelo menos duas alavancas (302a, 302b) que compartem uma arvore de
ponto de apoio (301), e o correspondente conjunto de rodas rolantes radiais para
suportar o componente flutuante ser proporcionado na extremidade de qualquer das
duas alavancas (302a, 302b) no lado da arvore de ponto de apoio (301);

no primeiro conjunto de alavancas (3) ou no segundo conjunto de alavancas
(2), um primeiro mecanismo de guia para guiar o correspondente conjunto de rodas
rolantes radiais para se mover ao longo de um eixo das alavancas (302a, 302b) ser
proporcionado em uma extremidade de qualquer das duas alavancas (302a, 302b) , e
uma caixa de contrapeso (307) ou um contrapeso ser aplicado a outra extremidade de
qualquer das duas alavancas (302a, 302b);

a arvore de ponto de apoio (301) ser montada de maneira fixa em uma
bancada ou uma pista, os dois conjuntos de rodas rolantes compreenderem pelo
menos trés rodas rolantes (208, 308); e

qualquer dos conjuntos de rodas rolantes compreender um mecanismo de
suporte de roda rolante, 0 mecanismo de suporte de roda rolante compreender um
corpo principal de suporte (203, 303) com segundos mecanismos de guia, bases de
suporte de roda rolante (208a, 308a) se movendo ao longo dos segundos mecanismos
de guia e usado para suportar as rodas rolantes (208, 308), e uma primeira haste de
guia (204, 304) conectada com uma extremidade das bases de suporte de roda rolante
(208a, 308a) e que se move ao longo dos primeiros mecanismos de guia.

2. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagao 1, caracterizado
por a primeira haste de guia (204, 304) ser rigidamente conectada com uma
extremidade das bases de suporte de roda rolante (208a, 308a), ou a primeira haste
de guia (204, 304) ser rotavel relativamente as bases de suporte de roda rolante
(208a, 308a).

3. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
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por as duas alavancas (302a, 302b) no primeiro conjunto de alavancas (3) ou no
segundo conjunto de alavancas (2) serem paralelas entre si, com uma primeira
distancia pré-ajustada espacada entre as duas alavancas (302a, 302b) do primeiro
conjunto de alavancas (3) e uma segunda distancia pré-ajustada espacada entre as
duas alavancas (302a, 302b) do segundo conjunto de alavancas (2).

4. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 3, caracterizado
por a primeira distancia pré-ajustada ser maior que a segunda distancia pré-ajustada.

5. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 4, caracterizado
por todas as alavancas (302a, 302b) nos conjuntos de alavancas serem paralelas
entre si, com as duas alavancas (302a, 302b) do segundo conjunto de alavancas (2)
estando localizadas entre as duas alavancas (302a, 302b) do primeiro conjunto de
alavancas.

6. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por uma arvore de espagamento (206, 306) ser montada entre as duas alavancas
(302a, 302b) no primeiro conjunto de alavancas (3) ou no segundo conjunto de
alavancas (2).

7.  Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por no primeiro conjunto de alavancas (3) ou no segundo conjunto de alavancas (2),
um terceiro mecanismo de guia (302a2, 302b2, 202a2, 202b2) ser proporcionado na
extremidade de qualquer das duas alavancas (302a, 302b) onde a caixa de
contrapeso (307) é montada, e a caixa de contrapeso (307) se mover ao longo dos
terceiros mecanismos de guia (302a2, 302b2, 202a2, 202b2).

8. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagao 7, caracterizado
por sobre as duas alavancas (302a, 302b) no primeiro conjunto de alavancas (3) ou no
segundo conjunto de alavancas (2), uma segunda haste de guia (305, 205) que é
capaz de se mover ao longo dos terceiros mecanismos de guia (302a2, 302b2, 202a2,
202b2) ser proporcionada entre os terceiros mecanismos de guia (302a2, 302b2,
202a2, 202b2).

9. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 7, caracterizado
por a caixa de contrapeso (307) ser montada sobre a segunda haste de guia (305,
205) por ganchos.
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10. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 7, caracterizado
por compreender ainda quartos mecanismos de guia, em que 0s quartos mecanismos
de guia guiam as segundas hastes de guia (305, 205) para se mover na direcao
vertical, e sdo montados de maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

11. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por cada uma das alavancas (302a, 302b) compreender uma primeira sub-parte de
alavanca (302a11), uma segunda sub-parte de alavanca (302a12) e uma terceira sub-
parte de alavanca (302a13) que s&o integralmente formadas ou rigidamente
conectadas; e

a primeira sub-parte de alavanca (302a11) e a terceira sub-parte de alavanca
(302a13) serem paralelas entre si, e sdo conectadas uma com a outra pela segunda
sub-parte de alavanca (302a12).

12. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 11, caracterizado
por a primeira sub-parte de alavanca (302a11) ser formada com um orificio de
passagem ou um orificio cego para receber a arvore de ponto de apoio (301).

13. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagao 12, caracterizado
por a segunda sub-parte de alavanca (302a12) ser perpendicular a primeira sub-parte
de alavanca (302a11).

14. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por o primeiro mecanismo de guia ser uma primeira ranhura de guia proporcionada em
cada uma das alavancas(302a, 302b), e a primeira haste de guia (204, 304) ser
proporcionada com bloqueios de deslizamento de guia dispostos nas primeiras
ranhuras de guia.

15. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por:

0 primeiro mecanismo de guia ser uma pista de guia proporcionada em cada
uma das alavancas (302a, 302b);

cada uma das pistas de guia ser proporcionada dentro com um assento de
apoio que é capaz de se mover ao longo de uma correspondente uma das pistas de
guia; e

a primeira haste de guia (204, 304) ser montada nos assentos de apoio.
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16. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por os segundos mecanismos de guia serem ranhuras de guia verticais
proporcionadas no corpo principal de suporte (203, 303), as bases de suporte de roda
rolante (208a, 308a) serem montadas nas ranhuras de guia verticais e serem capazes
de se mover para cima e para baixo ao longo das ranhuras de guia verticais.

17. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagao 16, caracterizado
por compreender pelo menos trés bases de suporte de roda rolante (208a, 308a), cada
uma sendo montada com uma das rodas rolantes (208, 308), em que

o primeiro conjunto de alavancas (3) ou 0 segundo conjunto de alavancas (2)
€ proporcionado com um corpo principal de suporte (203, 303), e o corpo principal de
suporte (203, 303) compreende uma, duas ou mais de duas ranhuras de guia verticais,
com as bases de suporte de roda rolante (208a, 308a) sendo montadas nas ranhuras
de guia verticais.

18. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagcdo 17, caracterizado
por o primeiro mecanismo de guia ser uma primeira ranhura de guia proporcionada em
cada uma das alavancas (302a, 302b), e a primeira haste de guia (204, 304) ser
proporcionada com bloqueios de deslizamento de guia dispostos nas primeiras
ranhuras de guia.

19. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagdo 1, caracterizado
por a arvore de ponto de apoio (301) ser montada de maneira fixa sobre a bancada ou
pista pelos assentos de placa de suporte.

20. Dispositivo flutuante, de acordo com a reivindicagéo 19, caracterizado
por o assento de placa de suporte compreender ranhuras de montagem para montar
de maneira fixa os corpos de meio de suporte; os segundos mecanismos de guia
serem ranhuras de guia verticais proporcionadas no corpo principal de suporte (203,
303), e as bases de suporte de roda rolante (208a, 308a) serem montadas nas
ranhuras de guia verticais e serem capazes de se mover para cima e para baixo ao
longo das ranhuras de guia verticais.

21. Dispositivo de vedagcdo de extremidade de duto de ar anular,
caracterizado por compreender um corpo de vedagéo para vedar uma extremidade
de um duto de ar anular, e um dispositivo flutuante para suportar o corpo de vedacéo,
em que o dispositivo flutuante é o dispositivo flutuante de acordo com a reivindicagéo
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22. Dispositivo de vedacdo de extremidade de duto de ar anular, de acordo
com a reivindicagdo 21, caracterizado por as duas alavancas (302a, 302b) no
primeiro conjunto de alavancas (3) ou no segundo conjunto de alavancas (2) serem
paralelas entre si, com uma primeira distancia pré-ajustada espagada entre as duas
alavancas (302a, 302b) do primeiro conjunto de alavancas (3) e uma segunda
disténcia pré-ajustada espacada entre as duas alavancas (302a, 302b) do segundo
conjunto de alavancas (2).

23. Dispositivo de vedagéo de extremidade de duto de ar anular de acordo
com a reivindicacdo 21, caracterizado por a primeira distdncia pré-ajustada ser maior
que a segunda distancia pré-ajustada.

24. Dispositivo de vedagao de extremidade de duto de ar anular de acordo
com a reivindicagdo 21, caracterizado por todas as alavancas (302a, 302b) nos
conjuntos de alavancas serem paralelas entre si, com as duas alavancas (302a, 302b)
do segundo conjunto de alavancas (2) estando localizadas entre as duas alavancas
(302a, 302b) do primeiro conjunto de alavancas (3).

25. Dispositivo de vedagao de extremidade de duto de ar anular de acordo
com a reivindicagdo 21, caracterizado por, no primeiro conjunto de alavancas (3) ou
no segundo conjunto de alavancas (2), um terceiro mecanismo de guia (302a2, 302b2,
202a2, 202b2) ser proporcionado em qualquer das duas alavancas (302a, 302b) na
extremidade onde a caixa de contrapeso (307) é montada, e a caixa de contrapeso
(307) se mover ao longo dos terceiros mecanismos de guia (302a2, 302b2, 202a2,
202b2);

uma segunda haste de guia (305, 205) que é capaz de se mover ao longo dos
terceiros mecanismos de guia (302a2, 302b2, 202a2, 202b2) ser proporcionada entre
os terceiros mecanismos de guia (302a2, 302b2, 202a2, 202b2) nas duas alavancas
(302a, 302b) no primeiro conjunto de alavancas (3) ou no segundo conjunto de
alavancas (2).

26. Dispositivo de vedagao de extremidade de duto de ar anular, de acordo
com a reivindicagao 25, caracterizado por o dispositivo flutuante compreender ainda
quartos mecanismos de guia que guiam as segundas hastes de guia (305, 205) para

se mover na dire¢ao vertical, e os quartos mecanismos de guia serem montados de
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maneira fixa sobre a bancada ou a pista.

27. Dispositivo de vedacao de extremidade de duto de ar anular, de acordo
com a reivindicagac 21, caracterizado por:

o corpo de vedacao compreender um corpo principal de vedacao oco (21)
proporcionado do lado de fora do dispositivo flutuante, € membros de vedagao
montados no corpo principal de vedagao e de uma altura igual que ¢ corpo principal de
vedacao;

o corpo principal de vedacao estar localizado entre uma placa de vedagao
interna e uma placa de vedagao externa de um dispositivo de vedagio em forma de
porta {7} em um radiador anular, & o corpo principal de vedagao compreender uma
placa superior de corpo principal {211), uma dimensao radial e uma dimensao lateral
da placa superior de corpo principal {211) sendo respectivamente maior que uma
dimensao radial e uma dimensao lateral de um orificio de passagem em uma placa de
cobertura do dispositivo de vedacao em forma de porta (7), e quatro placas |aterais
(212, 213) do corpo principal de vedagado sendo iguais em altura, e

guando a placa de cobertura do dispositivo de vedagao em forma de porta (7}
se move acima do corpo de vedacao, a placa superior de corpo principal (211) contata
e se move relativamente a placa de cobertura do dispositivo de vedagao em forma de
porta {7), & 0s membros de vedagao contatam e se movem relativamente & placa de
vedacao interna e a placa de vedacao externa do dispositivo de vedacao em forma de
porta (7).

28. Dispositivo de vedacao de extremidade de duto de ar anular, de acordo
com a reivindicagao 21, caracterizado por o nomero dos membros de vedagio ser
pelo menos dois, sendo dispostos respectivamente nas duas placas laterais (212, 213)
do corpo principal de vedacao adjacente a placa de vedacao interna e a placa de
vedacao externa do dispositivo de vedagao em forma de porta (7); e

em que uma se¢do transversal de cada um dos membros de vedagéo € uma

projecao (221) em forma de JL tendo uma altura igual que o corpo principal de

vedacao.

29. Dispositivo de vedacio de exiremidade de duto de ar anular, de acordo
com a reivindicagdo 28, caracterizado por cada um dos membros de vedagio
compreender pelo menos duas projecdes (221} adjacentes e integradas tendo se¢des

transversais em forma de .}L, e cada uma das projegdes (221) em forma de Jo ter
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uma altura igual a do corpo principal de vedacao; e

em que uma por¢do de conexdo (222) com uma dimensdo pré-ajustada é
disposta entre as duas projecbes (221) adjacentes e integradas, e cada um dos
membros de vedagéo é proporcionado com um bloco de coxim (223) sob cada porgédo
de conexao (222), e os membros de vedacgao sao fixos de uma maneira mecéanica nos

blocos de coxim (223) montados no corpo principal de vedagao.
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