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(54) DC모터 드라이브 장치 및 방법

요약

향상된 모터 회전속도/토크 관계를 제공하는 DC 모터 드라이브 장치이며, 회로들은 모터 필드 권선 스위
칭 시퀀스를 변경하여 모터 토크 출력 상의 속도효과를 보상하고 모터 토크 출력 상의 일시적인 부하효
과에 대해 보정하여, 일시적 부하변화에 의해 생기는 모터 타력효과를 보상한다.

대표도

도2

명세서

  [발명의 명칭]

DC 모터 드라이브 장치 및 방법

  [도면의 간단한 설명]

제2도는 본 발명의 전체 블록도; 

제3A도는 모터 드라이브 회로와 모터의 개략 선도;

제3B도는 모터 정류 연속을 보이는 그림

제4도는 버스 전류 감시 회로도

제5도는 약간의 속도 검출과 상전류(相電流:phase current)시뮬레이션 회로도

본 내용은 요부공개 건이므로 전문 내용을 수록하지 않았음.

(57) 청구의 범위

청구항 1 

모터 필드 권선에 연결된 복수의 인버터 스위치의 스위칭 구간을 선택적으로 제어함에 의해 DC 모터 드
라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치가, a)원하는 모터 출력 토크를 결정짓는, 세트포인
트 토크 값을 수동으로 선택하는 수단; b)순간의 모터 드라이브 버스 전류와 모터 로터 회전속도를 감시
하여 그로부터 제어신호를 발달시키는 수단; c)상기 모터 로터 회전속도 제어 신호에 응답하여, 변경된 
세트포인트 값을 생성하는 상기 세트포인트 토크 값을 변경하는 수단; d)상기 모터 드라이브 버스 전류
와 모터 로터 회전속도 제어 신호를 활용하여 흉내낸 모터 상전류 신호를 발생시킴으로써 모터 권선 상
전류를 흉내내는 수단; 그리고 e)상기 변경된 세트포인트 토크 값과 상기 흉내낸 모터 상전류 신호를 활
용하여 상기 인버터 스위치를 턴오프하는 제어신호를 발달시키는 수단, 으로 이루어지는, DC 모터 드라
이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 2 
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제1항에 있어서, 순간의 모터 드라이브 버스 전류를 감시하여 그로부터 제어신호를 발달시키는 상기 수
단이, 모터 드라이브 버스 전류를 나타내는 신호 IBUS를 발달시키는 전류 센서 및 회로 수단을 더 함유하

는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 3 

제2항에 있어서, 세트포인트 토크 값을 수동으로 선택하는 상기 수단이 상기 세트포인트 토크를 나타내
는 신호 ICOM을 발달시키는 회로 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제

어하는 장치.

청구항 4 

제3항에 있어서, 모터 로터 회전속도를 감시하여 그로부터 제어신호를 발달시키는 상기 수단이, 모터 로
터 회전속도를 나타내는 신호 ISPD을 발달시키는 회로 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드

라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 5 

제4항에 있어서, 상기 세트포인트 토크 값을 변경하는 상기 수단이, ICOM과 ISPD의 합계인 신호 IMOD를 발

달시키는 회로 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 6 

제5항에 있어서, 순간의 모터 드라이브 버스 전류를 감시하여 그로부터 제어신호를 발달시키는 상기 수
단이, 상기 IBUS 신호를 수령하게 연결되고 IBUS의 피크 값을 나타내는 신호 IPEAK를 더 발달시키는 회로 수

단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 7 

제6항에 있어서, 순간의 모터 드라이브 버스 전류를 감시하여 그로부터 제어신호를 발달시키는 상기 수
단이, 상기 IPEAK 신호와 상기 ISPD신호를 수령하게 연결되고, 상기 모터 권선 상전류를 나타내는 신호 

IPHASE를 발달시키는 회로 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 

장치.

청구항 8 

제7항에 있어서, 상기 변경된 세트포인트 토크 값과 상기 모터 상전류 신호를 활용하는 상기 수단이, 
IPHASE를 상기 IMOD신호와 비교하는 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 

제어하는 장치.

청구항 9 

제8항에 있어서, 상기 변경된 세트포인트 토크 값과 상기 모터 상전류 신호를 활용하는 상기 수단이, 
IPHASE를 상기 IMOD신호에 비교하고, 그리고 IPHASE가 IMOD 보다 커서, IERROR이 양이 IPHASE와 IMOD간의 차에 비

례하면, 에러 신호 IERROR를 더 발달시키는 더의 회로수단과; 또 IPHASE가 IMOD 보다 크지 않으면, 영과 같은 

에러 신호 IERROR를 더 발달시키는 더의 회로수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 

회로를 제어하는 장치.

청구항 10 

제9항에 있어서, 상기 변경된 세트포인트 토크 값과 상기 모터 상전류 신호를 활용하는 상기 수단이, 상
기 IMOP신호와 상기 IERROR신호를 수령하게 연결되고 또 IMOD와 IERROR의 합계를 나타내는 신호 ISET를 발달시

키는 회로 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 11 

제10항에 있어서, 상기 인버터 스위치들을 턴오프하는 상기 수단이, 상기 IBUS신호를 상기 ISET신호와 비

교하고 또 IBUS가 ISET와 같을 경우, 상기 인버터 스위치들에 턴오프신호를 발생하는 회로 수단을 더 함유

하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 12 

제1항에 있어서, 모터 로터 회전속도의 변화의 율을 계산하는 수단과, 계산된 변화의 율을 소정의 값에 
비교하는 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 13 

제12항에 있어서, 비교수단이, 소정의 값과 같거나 또는 소정의 값보다 큰 계산의변화율을 나타날 경우 
BRK1과 BRK2 신호를 발생하는 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어
하는 장치.

청구항 14 

제13항에 있어서, 상기 BRK1 신호를 수령하는 수단과 그에 응답하여 상기 모터의 커뮤테이션 시퀀스를 
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역전하는 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 15 

제14항에 있어서, 상기 BRK2 신호를 수령하는 수단과 그에 응답하는, 상기 흉내낸 모터 상전류 신호를 
상기 모터 드라이브 버스 회로 제어신화와 같게 설정하는 수단을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 
드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 16 

제15항에 있어서, 상기 세트포인트 토크 값을, 상기 모터 로터 회전속도 제어 신호에 의해 증대된 상수
와 같은 값으로 변화시키는, 더의 수다을 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 
제어하는 장치.

청구항 17 

제16항에 있어서, 상기 모터 로터 회전속도 제어 신호에 응답하는, 상기 세트포인트 토크 값을 변경하는 
상기 수단이, 변경된 신호 IMOD를 상기 모터 로터 회전속도 제어 신호와 상기 변경된 세트포인트 토크 값

을 발달시키기를 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 18 

제7항에 있어서, 상전류를 흉내내는 상기 장치가, 상전류를 상기 순단의 모터 드라이브 버스 전류와 같
은 상전류를 흉내내기를 더 함유하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 장치.

청구항 19 

제18항에 있어서, 상기 변경된 세트포인트 토스 값과 상기 흉내낸 모터 상신호를 활용하는 상기 수단이, 
상기 IMOD신호와 상기 순간의 모터 드라이브 버스 전류를 활용하기를 더 함유하고, 상기 인버터 스위치들

을 턴오프 신호하는 제어신호를 발생시키는 수단이, 상기 IMOD신호가 상기 순간의 모터 필드 권선 회로와 

같은때, 상기 인버터 스위치들을 턴오프하는, DC 모터 드라이브 장치의 드라이버 버스 회로를 제어하는 
장치.

청구항 20 

변화하기 쉬운 부하상태를 가지고 직류전원과 DC 모터 필드 권선간에 개재된 반도체 스위치들을 함유하
는 DC 모터 드라이브 장치에 있어서, 수동 세드의 토크 세트 포인트 값에 상응하는 불변의 모터 토크를 
마련하는 상기 스위치 제어의 개량이, a)DC 모터 드라이브 버스 피크 전류를 감시하여 그에 응답하는 
제1의 재어 신호(IPEAK)를 발생하는 수단; b)DC 모터 로터 회전속도를 감시하여 그에 응답하는 제2의 제어 

신호(ISPD)를 발생하는 수단; c)상기 제2의 제어 신호를 상기 세트 포인트 값과 부가적으로 조합하는 설

정에 의해 제3의 제어 신호(IMOD)를 발생하는 수단; d)상기 제1의 제어 신호를 시간에 대해 직선 모양으

로 감소함에 의해 제4의 제어 신호(IPHASE)를 발생하는 수단; e)상기 제4의 제어 신호가 상기 제3의 제어 

신호를 초과하면 에러신호를 발생하는 수단을 포함하여 상기 제3의 제어 신호와 상기 제4의 제어 신호를 
비교하는 수단, 그리고 g)상기 제5의 제어 신호가 상기 모터 필드 권선 전류와 같아질 때 상기 스위치들
을 끄는 수단, 으로 이루어지는 스위치 제어의 개량.

청구항 21 

DC 모터 드라이브 버스 전류 IBUS를 제어함으로써, 미리 선택된 세트포인트 토크에 응답하는, 변화하기 

쉬운 부하상태하의 불변 출력 토크를 DC 모터 드라이브 장치를 제어하여 생성하는 방법이, a)상기 미리 
선택된 세트포인트 토크에 상응하는 세트포인트 전류를 선택하기; b)순간의 모터 드라이브 버스 전류 
IBUS를 감시하기; c)모터 회전속도를 감시하기와 그에 응답하는 전류 ISPD를 발달시키기; d)IMOD=ICOM+ISPD를 

형성하게 ISPD와 일치하여 ICOM을 변경하기; e)IBUS의 피크값을 ISPD에 상응하는 시간율로 직선적으로 감소

시킴으로써 모터 상전류 IPHASE를 흉내내기; f)IPHASE를 비교하기와 차(IPHASE-IMOD)에 비례하는 에러 신호를 

발달시키기; b)IMOD에 상기 에러 신호를 플러스한 합계와 같은 새로운 세트포인트 신호 ISET를 형성하기; 

그리고 h)ISET가 IBUS와 같을 때 전류 IBUS를 턴오프하기의 단계들로 이루어지는, 불변 출력 토크 생성방

법.

청구항 22 

제21항에  있어서,  모터  상전류  IPHASE를  흉내내기의  IBUS의  피크값  IPEAK를  포속하기와,  관계식 

IPHASE=IPEAK(1-nt)단, 'n'은 불변치, 't'는 ISPD의 역에 따른 IPHASE를 형성하게 IPEAK를 직선적으로 감소하기

를 더 함유하는, 불변 출력 토크 생성방법.

청구항 23 

제22항에  있어서,  IPEAK를  IMOD와  비교하기의  단계가,  IPHASE가  IMOD  보다  크지  않으면  영의  에러  신호 

IERROR=0을 발달시키기를, 그리고 IPHASE가 IMOD  보다 크면 에러 신호 IERROE=(IPHASE-IMOD)X10을 발달시키기를 

더 함유하는, 불변 출력 토크 생성방법.

청구항 24 
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제23항에 있어서, IBUS를 턴오프하기의 단계가, DC 모터 인버터 드라이버 트랜지스터를 턴온하기를 더 함

유하는, 불변 출력 토크 생성방법.

청구항 25 

변화하기 쉬운 부하상태하에 DC 모터 드라이브 장치를 제어하는 방법이, a)세트포인트 모터 토크 출력값 
ICOM을 수송으로 설정하기; b)순간의 모터 드라이브 버스 전류 IBUS를 감시하기; c)모터 회전속도 ISPD를 

감시하기; d)변경된 세트포인트 신호 IMOD를 형성함에, 모터 회전속도 ISPD의 증대와 일치하여 세트포인트 

값 ICOM을 변경하기; e)모터 드라이브 버스 전류 IBUS의 피그값 IPEAK를 포촉하기; f)모터 상전류 IPHASE를 

흉내냄에 모터 회전속도에 일치하는 시간율의 포촉된 피크 값을 직선적으로 감소시키기; g) 흉내낸 모터 
상전류 IPHASE를 IMOD와 비교하기와, 흉내낸 모터 상전류가 증대된 세트포인트 값보다 크면, 에러 신호의 

양이 흉내낸 모터 상전류와 증대된 세트포인트 값간의 차보다 사실상 큰, 에로 신호를 발달시키기; h)새
로운 신호 ISET를 생성하게 에러신호를 IMOD에 부가하기; i)새로운 신호 ISET를 감시된 드라이버 버스 전류 

신호와 비교하기; j)감시된 드라이버 버스 전류 신호가 새로운 신호 ISET와 같아질 때, 드라이버 버스 드

라이브 전류를 끊기. 의 단계들로 이루어지는, DC 모터 드라이브 장치 제어방법.

※ 참고사항 : 최초출원 내용에 의하여 공개하는 것임.
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