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Vynédlez se tyk4 zafizeni pro krokovy po-
suv dérného Stitku v dérovaéi s délkou kro-
ku odpovidajici jedné rozte¢i os Fadku, kde
jsou na dvou samostatnych drZdcich, uspofia-
dény symetricky k p¥iéné ose dérného Stitku
na dva pary krokovacich ¢lend.

Dosud znédmé za¥izenl pouZivaji ke kroko-
vému posouvéini §titkd pevné zaréZky, kte-
ré postupné uvoliiuji drédhu §titk(, takZe se
stitek zavédZi o pevny doraz a musi se pri kaz-
dém kroku unédiecimi kladkami znovu roz-
bihat. P¥i stojicim Stitku unédSeci kladky na
Stitku prokluzuji.

Dalsi systém pouZivd pro krokovani dér-
ného §titku kmitajici ram, na kterém je upev-
néno 12 dvojic krokovacich planZet ve vzda-
lenostech odpovidajicich roztedim rFadkd na
Stitku.

Stitek je pFi kmitavém pohybu rdmu po-
stupn® dopravovdn pod razniky dérovace
jednotlivymi dvojicemi planZet. Nedostatkem
tohoto sysému je vysoky pocet kmitd a velkd
hmotnost kmitaciho rdmu, a tim vzniklé ne-
priznivé sily.

RovnéZ se ke krokovéni Stitku pouZiva za-
Fizeni pro krokovy posuv podle &s. patentu
¢. 136794, kde jsou dva pary krokovacich
¢lenl ovlddanych vadkami, kde kaZdy kro-
kovaci &len sestdvéd z dvouramenné paky, na
jejimZ jednom Kkonci je na &epu umisténa
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kladka, opirajici se o vacku s nékolika hrby
a na druhém konci pdky je na dal§im depu
kyvné uloZen nosi¢ krokovacich planZet,
které se opiraji o vodici desku $titku. P#i po-
uZivdni tohoto zafizeni se poZaduje maxi-
malni presnost pFfi vyrobé nékolikahrbych
vacdek. V pfipadé nepresnosti dochédzi k zesik-
movéni 5titkd pfi krokovani.

Vyie uvedené nedostatky jsou odstranény
zalizenim podle vyndlezu, kde jsou na dvou
samostatnych drZécich, usporddanych symet-
ricky k pfi¢né ose d&rného Stitku dva péry
krokovacich ¢lenii otoénych na osdch, kde
kaZdy krokovaci ¢len sestdvd z dvouramen-
né pdky, na jejimZ dolnim konci je na jed-
nom Cepu kyvné& uloZen nosi¢, k jehoZ t8le-
su jsou upevnény krokovaci planZety, které
jsou odstupiiovdny po dvojndsobnych rozte-
Cich radek dérného &titku, a k nédmuZ je p¥i-
pevinéna dvojice taZnych pruZin, p¥ifemZ na
hornim konci dvouramenné péaky je kladka,
kterd spodiva na vnéjsi drdze vacky, vyzna-
¢ené tim, Ze kaZdd vacka je opati‘ena jednim
vrcholem, pFidemZ dvojice vadek prisluseji-
¢l jednomu péaru krokovacich ¢leni ma vr-
choly pootoéeny vié&i sobé o 180 °.

PouZitim vacky o jednom hrbu se dosdhlo
mnohem vy3ssi pfesnosti pii jednotlivych kro-
cich, nebot kaZdy krok Stitku se vykond jed-
nou a touZ vackou, takZe v Zadném ptipadé
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nemiZe dojit k neZddoucimu seSikmeni 3tit-
ku p¥i krokovédni na dréze.

Na ptiloZenych vykresech je na obr. 1 zné-
zornéno zaflizeni pro krokovy posuv dérného
gtitku u dvoufFddkového dérovade, na obr. 2
je nakresleno uspofadani brzdiciho a srov-
navaciho zafizeni §titku.

Zaftizeni pro krokovy posuv Stitkli sestdva
ze dvou drZaki 1, 2 (obr. 1), ve kterych jsou
na osédch 3, 4 oto¢né uloZeny krokovaci &le-
ny 5, 6, 7, 8 a z ovlddacich vacek 9, 10, 11, 12
uspofddanych na vactkovém hrideli 13 proti
krokovacim &lenfim. Krokovaci ¢len, nap¥. 5,
sestdvad z dvouramenné paky 5a, na jejimZ
konci je na ¢epu 5b ototn& uloZena kladka
5¢, opirajic! se o vacdku 9. Na druhém konci
dvouramenné paky 5a je na &epu 5d vikyvné
uloZen nosi¢ 5e, ke kterému jsou pripevnény
krokovaci planZety 5f, 5g, 5h. Na horni ¢ésti
kaZdé planZety jsou pripdjeny nebo privafe-
ny plisky, které pfrikryvaji funkéni hranu
planZety, aby p¥i posuvu §titku nemohlo do-
jit k jeho proklouznuti nad planZetu. Plan-
Zety jsou pfitladovany k vodici desce §titku
14 udinkem dvou taZnych pruZin 5i, 5i, pi-
sobicich na nosit planZet 5e. Soudasné tyto
taZné pruZiny vyvoldvaji k ose 3 krokova-
ciho &lenu 5 moment, kterym je kladka 5e
na dvouramenné péace 5a pritladovana k ob-
vodu vaéky 9. Délky planZet jsou odstupiio-
vany po dvojnésobcich rozteéi, pfi¢emZ plan-
Zety vnitfnich krokovacich &lend 6, 7 jsou
vzhledem k planZetdm vné&jSich krokovacich
tlend 5, 8 krat3i o délku odpovidajici jedné
roztedi rfadek. Ovladaci vadky 9, 10, 11, 12
jsou jednohrbé. Vné&jsi vacky 9, 12 a vnitini
vatky 10, 11 jsou na vadkovém hiideli umis-
tény souhlasn®, piiemZ vnitini par vadek
10, 11 je oproti vn&j$imu paru 9, 12 natocen
o 180°.

Mezi krokovacimi éleny jsou umistény dva
pary dopravnich vilct 15, 16, 17, 18, které
dopravuji 3titek pod krokovaci planZety a
mezi tfi pary brzdicich a srovnédvacich kla-
dek 19, 20, 21, 22, 23, 24 (obr. 2). Spodni
kladky 19, 21, 23 jsou nah&nény od nédhono-
vého hiidele 25 a horni kladky 20, 22, 24
jsou pfitladovdny uginkem taZn§ch pruZin
26, 27, 28.

V3echny dvojice kladek se otddeji ve smé-
ru pohybu §titkli a jejich osa otdceni je vy-
chylend tak, Ze vyslednice pohybu sméiuje
k bo&nimu dorazu $titku 29 a svird s nim tu-
py Ghel. Vydérované Stitky jsou z dérovace
vytaZeny dvojici vytahovacich valcti 30, 31
{obr. 1).

Nédhon vadkového hiidele 13 je mechanic-
ky vazén s pohybem poddvace, ktery dopra-
vuje dérné §titky mezi dviojice nahdn&nych
dopravnich vélcli, sestavenych za sebou v
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dopravni dréze. Pohyb S$titkli je tedy syn-
chronni s otddenim vackového hiidele.

Funkce zafizeni pro krokovy posuv dér-
ného &titku je tato: dva pary dopravnich
valett 15, 16, 17, 18, které tvofi konec do-
pravni drahy pPed d&rovafem, dopravi §ti-
tek pod krokovaci planZety tak, Ze jeho zad-
ni hrana je ve vzddlenosti asi jeden mili-
metr od funkéni hrany nejkratSich planZet
vnittniho paru krokovacich &lent 6, 7. V té-
dob& je vackovy hiidel pootofen tak, Ze
viechny krokovaci ¢leny jsou v zadni Gvra-
ti. PFi dal3im otadeni vatkového hridele 13,
vykyvnou plsobenim vacek 10, 11 nejprve
krokovaci ¢leny 6, 7. Jejich krokovaci plan-
7ety 6f a 7f se presunou do pfedni dvrati a
posunou §titek do polohy, ve které je moZno
dérovat otvory v faddch 1 aZ 7. Pohyb dég-
rovaciho ustroji je vdzdn na pohyb hfidele,
tak¥e v dob& kdy se dokond&i posunuti stitku
do dérovaci polohy, vydéruji se v Fadéch 1
a¥ 7 vybrané otvory a razniky jsou vytaZeny
7 matrice, aby mohl byt provddén dalsi krok.
Ten se uskute&ni p¥i dal§im otadeni vacko-
vého hiidele 13 pomoci vadek 9, 12 a kroko-
vacich &lenfi 5, 8. Stitek je posunut do né-
sledujici ddrné polohy dvojici krokovacich
planZet 3f, 8f, pred jejichZ funké&ni hranu
se dostal po provedeni prvniho kroku. Pii
dopredném pohybu planZet krokovacich &le-
nd 5, 8 se planZety krokovacich &lent 6, a 7
vraceji do zadni uvrati, takZe po dokonégeni
druhého kroku a vyd&rovéani otvorti v Fadach
2 a¥ 8 jsou piipraveny k provedeni nésledu-
jicitho kroku. Timto zplisobem se provede
véech 6 krokd, pritemZ v posouvdni Stitku se
st¥idaji krokovaci &leny 5, 8 s krokovacimi
¢leny 6, 7 a d&ruji se postupné otvory v fa-
dich 1 a¥ 7,2 a% 8,3 az 9, 4 aZ 10, 5 aZ 11,
6 aZ 12.

PFi krokovéni je Stitek brzdén tfemi péary
brzdicich a ptitladovacich kladek 19, 20, 21,
22, 23, 24 tak, aby setrvagnosti nep¥ebghl po-
lohu, do které méa byt dopraven krokovacimi
planZetami a nedo3lo tak k nesprdvné& pro-
vedenému kroku. Nghon spodnich kladek
19, 21, 23 je proveden Feminkem od ndhono-
vého hridele 23, ktery je spojen s hlavnim
ndhonem ozubenym kolem. Horni voln& o-
totné kladky 20, 22, 24 jsou umistény na
dvouramenné lomené pace, na jejimZ hornim
rameni jsou navlefeny taZné pruZiny 26, 27,
28, které vyvozuji pot¥ebou brzdici a srovna-
vaci silu. Natogeni brzdicich a srovnévacich
kladek 19, 20, 21, 22, 23, 24 je voleno tak,
aby pritladovaly Stitek pfi préchodu mezi
kladkami k botnimu dorazu 29, takZe je za-
rudeno, %e dérovdni Stitkd je provedeno v
poZadovanych tolerancich.



195841

PREDMET VYNALEZU

1. Zarizenl pro krokovy posuv 5titka v ds-
rovaci s deélkou Kkroku odpovidajici jedné
rozteci os Fadku, kde jsou na dvou samostat-
nych drZicich, uspofddanych symetricky k
pri¢né ose dérného &titku, dva pary kroko-
vacich ¢&lenf, pFitemZ kaZdy krokovaci &len
sestdvd z dvouramenné paky, na jejimZ dol-
nim konci je na &epu kyvn& uloZen nosi,
k jehoZ télesu jsou upevndny krokovaci plan-
Zety, které jsou odstupiiovany po dvojndsob-
nych roztefich rddek d&rného $titku, a k
nimZ je pripevnéna dvojice taZnych pruZin,
pricemZ na hornim konci dvouramenné paky
je kladka, kterd spotivad na vn&jsi draze vaé-
ky, vyznafené tim, Ze kaZdd vacka (9, 10,
11, 12) je opatFena jednfm vrcholem, pii-
temZ dvojice vagek (9, 10, 11, 12) p¥isluge-
jici jednomu péru krokovacich &lenii (5, 6,

7, 8) méa vrcholy poototeny vi&i sob& o 180
stupiiti.

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadené tim, e
v dérném poli jsou umistdny t¥i dvojice brz-
dicich a srovnévacich kladek (19, 20, 21, 22,
23, 24), z nichZ spodni kladky (19, 21, 23)
jsou opatfeny zéfezy pro ndhonovy feminek,
ktery je nasazen na kladkach ndhonového
hiidele (25), jeZ je spojen s hlavnim h¥ide-
lem, pFifemzZ volné oto¢né horni kladky (20,
22, 24) jsou umistnény na dvouramenné lo-
mené pace, na jejimZ hornim rameni je na-
vledena taZnd pruZina {26, 27, 28), prifemZ
v3echny osy otddeni dvojice brzdicich a srov-
navacich kladek (19, 20, 21, 22, 23, 24) jsou
vychyleny a vgslednice pohybu smé&fuje k
bofnimu dorazu (29) a svird s nim tupy
thel.

2 listy vfkresd

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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