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Keksinnén kohteena on terireunan kuormi-

tuksen valvontalaite kaavinlaitteessa. &

Laitteeseen kuuluu teranpidike (12), i

mainitun teridnpidikkeen tukema kaavinterd R

(20), jonka tyéstéreuna ulottuu mainitun
liikkuvan pinnan koko leveydelle, samoin
terdnpidikkeen (12) tukema aputera, joka
on jarjestetty painumaan vasten kaavin-
terda (20) ja ulottumaan sen pituudelle,
elimet teridnpidikkeen (12) painamiseksi
suuntaan, joka puristaa mainitun aputerin
vasten kaavinteriid (20) aiheuttaen siten
kuormitusvoiman, joka painaa kaavinterian
(20) tyostdreunan (18) vasten liikkuvaa
pintaa, ainakin yksi tukiosa, joka on
irrotettavasti kiinnitetty terénpidikkee-
seen (12); mainitun tukiosan kantamat
sdddettivit elimet mainitunm kuormitus-
voiman siitelemiseksi tai vaihtelemiseksi

pitkin tyostoreunan (18) pituutta.
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Uppfinningen avser en kontrollanordning for
belastningen av bladkanten 1 en schaberan-
ordning. Till anordningen hdr en bladhdlla-
re (12), ett av niamnda bladhdllare upp-
stott skavstdl (20), vars arbetskant nar
dver namnda rdrliga ytas hela bredd, ett
likasa av bladhdllaren (12) uppstdtt hjdlp-
stal, som anordnats att trycka mot skavsta-
let (20) och nd dver dess liangd, organ fdr
att trycka bladh8llaren i en riktning, som
pressar nidmnda hjdlpstdl mot skavst8let
(20) for att didrmed utdva en belastnings-
kraft, som pressar skavstalets (20) arbets-
kant (18) mot den rérliga ytan, atminstone
en stbddel 18sgdrbart fdstad vid bladhdlla-
ren (l2); reglerbara organ uppburna av
ndmnda stdddel fOr att reglera eller varie-
ra ndmnda belastningskraft utmed arbetskan-
tens (18) langd.

o S wRE Lt e



97402

Terareunan kuormituksen valvontalaite kaavinlaitteessa. —
Kontrollanordning for belastningen av bladkanten i en

schaberanordning.

Keksinnon kohteena ovat kaavinlaitteet, mukaanluettuna nk.
"lapivedettdvat' laitteet, joissa taipuisia pitkanomaisia kaa-
vinteria siirretaan pituussuuntaisesti eteenpain kaavittavien

pintojen poikki.

US-patentti nro 4,691,406 on kokonaisuudessaan esitetty tassa
viitteena ja siina on kuvattu lapivedettava kaavinlaite. Kaa-
vinteran pituus on suurempi kuin kaavittavan pinnan leveys.
Teranpidike painaa teran tyostoreunan keskiosan kaavittavaan
pintaan. Tera paasee liikkumaan pituussuuntaisesti teranpi-
dikkeen lapi ja siina on osat, jotka ulottuvat vastakkaisiin
suuntiin pidikkeen paiden ulkopuolelle syotto- ja vastaanot-
tokeloihin. Puristimet vaikuttavat teran jatko-osiin ja ne ovat
saadettavissa niiden ja teran valisen keskinaisen liikkeen
estavien suljettujen asetusten ja tallaisen keskinaisen liik-
keen sallivien avointen asetusten valilla. Kayttolaite ajaa
teranpidiketta edestakaisin. Puristimet avautuvat ja sulkeutu-
vat aikajarjestyksessa teranpidikkeen edestakaisen liikkeen
mukaisesti aikaansaaden teran pitkittaisen siirtymisen valit-

«», tuun suuntaan kaavitun pinnan poikki toisesta kelasta toiseen.

... Tallainen teran siirtojarjestelma maksimoi hyotysuhteen eli-

" minoimalla sen tuotantoajan hukan, joka normaalisti aiheutuu

tavanomaisten "pituuteen katkaistujen'" terien vaihtamisesta.

Keksinnon paaasiallisena tarkoituksena on maksimoida edelleen

‘ lapivedettavien teransiirtojarjestelmien hyotysuhdetta suojaa-

malla terat siten, etta ne eivat paase akilliseen ja mahdolli-

sesti vahingoittavaan kosketukseen kaavittavan pinnan kanssa

‘. pinnan sivuosissa, erityisesti siina kohdassa, josta teraa syo-

tetaan kaavittavaan pintaan. Tata tarkoitusta varten on muodos—
tettu elimet teran kuormitusvoimien keventamiseksi kaavitun

pinnan reunoissa seka kuormitusvoimien jakamiseksi siten, etta
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saadaan aikaan teran asteittainen pehmea asettuminen kaavitta-

vaan pintaan.

Keksinnon mukaiselle laitteelle on tunnusomaista patenttivaati-

muksen 1 tunnusmerkkiosassa esitetyt asiat.

Tiettyja keksinndon mukaisia teran profilointiominaisuuksia voi-
daan soveltaa myos teranpidikkeisiin, Jjotka tukevat tavanomai-

sempia "tasmapituuteen katkaistuja'" teria.

Keksinndn naitd ja muita tarkoituksia ja etuja selvitetaan
seuraavaksi yksityiskohtaisemmin viittaamalla oheisiin piirus-

tuksiin, joissa:

Kuvio 1 esittaa kaaviomaisesti keksinnon mukaista lapivedetta-

van kaavinteran siirtojarjestelmaa.

Kuvio 2 on suurennettu kuva laitteen siita osasta, jota

kuviossa 1 ymparoi rengas A.

Kuvio 3 on leikkauskuva teraaineksesta pitkin kuvion 2 viivaa
3-3.

', Kuvio 4 on suurennettu osittainen poikkileikkauskuva kaavin-
teran pidikkeesta pitkin kuvion 2 viivaa 4-4 ja esit-
s taa asetusruuvijarjestelyn teran pehmeaksi laskemi-

seksi sylinteripinnan reunoihin.

Kuvio 5 on samanlainen kuva kuin kuvio 4 esittaen keksinnon

. mukaisen teranpidikkeen vaihtoehtoista suoritusmuotoa.

i+ Kuvio 6 esittdid kuviossa 5 esitettya teranpidiketta edesta-

pain.

Kuvio 7 on samanlainen kuva kuin kuvio 5 esittden keksinnon
mukaisen teranpidikkeen viela erasta toista suoritus-

JEIE muotoa.



-----

97402

Kuvio 8 esittidi kaaviomaisesti hydraulijidrjestelmaia, jota kay-

tetisdn kuviossa 7 esitetyn suoritusmuodon yhteydessa.

Tarkasteltaessa aluksi kuviota 1 voidaan todeta, etta siina on
esitetty ldpivedettidvan kaavinterdn siirtojarjestelmid, joka
teri kaapii pyodrivda sylinterid 10. Kaavinterdn pidike 12 on
kiinnitetty kaavinrunkoon 13 ja sijoitettu ldhelle sylinteria
10. Kaavinrunko on sovitettu liikkumaan edestakaisin nuolen 14
suuntaan jollakin sopivalla tavalla, esimerkiksi kayttamdlla
kaksitoimista mantia-sylinteriyksikkoéada 16. Kaavinrunko on kaan-
tyvisti sdiddettivissa toisen méntd-sylinteriyksikdn 17 avulla
pidikkeen 12 pakottamiseksi kohti sylinterid 10 ja pitk&@nomai-
sen taipuisan kaavinterdn 20 tydstdreunan 18 painamiseksi telan
pintaan. Mantd-sylinteriyksikén 17 kiinnityslaippa on nivelle-
tysti tuettu kaavinrungon edestakaisen liikkeen sallimiseksi,
joka liike on normaalisti korkeintaan muutamia senttimetreja
kumpaankin suuntaan. Kaavinterassd on alareuna 22, joka on
yhdensuuntainen tydstéreunan 18 kanssa ja joka on tuettu

pidikkeeseen 12.

Kaavinterd 20 on sovitettu kelattavaksi rullalle. Uuden rullan
sisiltiva kasetti 23 kiinnitetidn sydttdkelaan 24. Sen jalkeen
terin etupidia pudotetaan ensimmidisen puristimen 26, terdnpidik-
keen 12 ja toisen puristimen 28 l&pi ja liitetdadn sitten tyh-

jaan kasettiin 29, joka on sovitettu kokoojakelaan 30.

Kaavinnan aikana manta-sylinteriyksikkd liikuttaa edestakaisin
kaavinrunkoa 13 ja pidiketta 12 ja puristimia 26, 28 kaytetdin
timan oskillointiliikkeen mukaisesti ajoitetussa jarjestyksessa
teridn siirtidmiseksi pituussuuntaisesti sylinteripinnan poikki,
jolloin teriaines tai -raina purkautuu asteettain kelassa 24
olevasta kasetista 23 ja kelautuu kelassa 30 olevaan kasettiin
29. Tiamia toiminta on yksityiskohtaisemmin kuvattu edelld viita-

tussa US-patentissa n:o 4,691,406.
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Kun yhden terdosuuden takapdad poistuu sydttdkelan 24 kasetista
23, tamad kasetti vaihdetaan uuden rullan sisaltdavaian kasettiin.
Taman jalkeen uuden rullan etupdidtia siirretiidn eteenpdin via-
littomasti edelld kulkevan takapdan vieressid olevaan asemaan ja
namid kaksi paata liitetddn irroitettavasti yhteen. Kun tamad on
suoritettu, kaavintatyd keskeytetaidn valiaikaisesti samalla,
kun kelojen 24, 30 nopeuksia kiihdytetaan ja puristimet 26, 28
pidetddn auki yhteenliitettyjen pdiden siirtamiseksi nopeasti
sylinterin 10 poikki. Sen jadlkeen kaavintatyéta jatketaan ja
terien paat irroitetaan toisistaan siten, ettada kaytetyn rullan
sisdaltdvd kasetti 29 voidaan vaihtaa tyhjddn kasettiin, johon

puolestaan liitetdadn uuden terdn etupaa.

Terdn lapivetojidrjestelmdn hydtysuhteen maksimoimiseksi teran
reunan pitda olla laadultaan virheetén tullessaan kosketukseen
sylinterin 10 pinnasta irtikaavittavan prosessirainan W kanssa.
Tidstd syystd terd pitdid syo6ttaa sylinterin pintaan erittdin va-
rovasti. Asteettainen pehmed lasku on edullinen ja erityista
huomiota on syytd kiinnittaa kaavittavan pinnan reuna-aluee-
seen. Ei-toivottava dkillinen kosketus saattaa aiheuttaa loven
tai kulumisjdljen, joka lopuksi siirtyy prosessirainaan aiheut-
taen huonolaatuisen rainan tai rainan katkeamisen. Taman tyyp-
pinen vaurio saattaa sitten edetd koko koneen leveydeltd ja
tidlldin prosessi pitdd keskeyttaa tietyksi ajaksi, joka heiken-

taa koko jarjestelmdn edullisuutta.

Prosessirainan W reunojen ulkopuoliset alueet 32 vaativat eri-
tyistad varovaisuutta kaavintaa suoritettaessa ja ne ovat usein
huonommin voideltuja johtuen siitid, ettd ne eivdt ole kosketuk-
sessa rainaan. N&illd alueilla on yleensa korkeampi lampdtila
tai kuumuusaste, koska kosketuksesta rainaan ei aiheudu lammén
siirtymistd. Voitelun puuttuminen ja ylimd&r&dinen lamp6 pyrki-
vdt aiheuttamaan kaavinterdn tydstdéreunan sdrkymistd ja tama
voi vaikuttaa erittdin haitallisesti siihen poikittaiseen kul-

kunopeuteen, jolla ter3ainesrullaa voidaan syottaa ongelmitta.
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Mikili rullaa pitda syottaa optiminopeuksia suuremmalla nopeu-
della, seurauksena ovat ennenaikaiset rullan vaihdot. Kukin
ennenaikainen vaihto aiheuttaa puolestaan teriaineshukkaa
johtuen useimmin toistuvista terien teroituksista ja samalla se
aiheuttaa olennaisesti enemman koneen seisonta-aikaa ja kaikki
nami seikat heikentaviat lipivedettdvan terajarjestelmdn oletet-

tua kannattavuutta.

Y113 olevan mukaisesti ja tarkastelemalla lisdksi kuvioita 2 -
4 voidaan todeta, etta teranpidikkeessa 12 on tiettyja vakio-
osia, joita ovat esimerkiksi yla- ja alalevyt 34, 36 ja niiden
viliin sijoitettu keskiosa 38, joka jakaa pidikkeen aputeran
kammioon 40 ja kaavinteréan kammioon 42. Valikappaleet 44 erot-

tavat alalevyn 36 keskiosasta 38.

Kaavinterian kammioon 42 on sijoitettu terinsiirrin 46, Jjoka
muodostuu tukilevyistd 46a, 46b, jotka on erotettu toisistaan
viliosilla 46c ja liitetty toisiinsa tapeilla tai pulteilla
46d. Siirrin 46 on rakenteeltaan tavanomainen ja se on kiinni-
tetty liikkumattomaksi teran pituuden suuntaan sopivalla kii-
lalla, vasteella tai vastaavalla (ei esitetty). Kaavintera 20
ohjautuu pituussuuntaisesti siirtimen 46 l13pi siten, etta sen
alareuna 18 on tuettuna viliosille 46c. Kun terdad perakkdisesti
hiotaan tai terotetaan, védliosat 46c ja pultit 46d asteettain
kohoavat varmistaen siten sen, etti teridn tydstdreuna 18 kos-

kettaa sylinterin pintaa aina halutussa kohdassa. !

Aputeri 48 on sijoitettu aputerin kammioon 40. Kun kaavinrunkoa
13 kiinnetidin nuolen 50 suuntaan kuormitussylinterin 17 avulla,
pidikkeen yldlevy 34 koskettaa aputerdd 48 kohdassa 52 saattaen
aputerian painautumaan vasten kaavinterian 20 ylapintaa kuormi-

tusvoimalla Fr. Tdmid puolestaan aikaansaa sen, ettd terdn tyos-
tdreuna 18 puristuu sylinterin pintaan 10 kaapimisen suoritta-

miseksi tarvittavalla sopivalla voimalla. Kaavinnan aikana apu-

teria 48 kaantyy voiman vaikutusviivan 52 ympari ja sen alaosa
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puristuu vasten nesteellid taytettya profilointiputkea 53.

Keksinnon eriian niakoékohdan mukaisesti kuormitusvoimaa Fr keven-
netiin reuna-alueilla 32. T&td tarkoitusta varten on kaavin-
runkoon 13 kiinnitetty esimerkiksi kohdassa 58 tukiuloke 56.
Ulokkeen 56 paa 56a on sylinterimdainen ja toimii kuormitusvar-
ren 60 nivelend. Mutteri 62 on kierretty paahan 56a varren

pitidmiseksi paikallaan.

Varressa 60 on rulla 64, joka on sovitettu puristumaan kaavin-
teridn 20 pohjapintaa vasten leveyssuunnassa sylinterin 10 ulko-
puolella. Mianti-sylinteriyksikkod 66 on kaiantyvasti liitetty
toisesta paidstiddn kohdasta 68 varteen 60 ja vastakkaisesta
piastid kohdassa 70 tukirakenteeseen 72. Liitanta 70 mahdol-
listaa jdlleen riittavin nivellyksen kaavinrungon lievan edes-
takaisen liikkeen sallimiseksi. Manti-sylinteriyksikko 66
kiintii varren 60 nivelen 56a ympdri pakottaen siten rullan 64
kaavinterian 20 pohjapintaa vasten voimalla Fe, joka vastustaa
ja keventdd aputerdn 48 terin ylapintaan kohdistamaa kuormitus-
voimaa Fr. Kun kuormitusvoimaa tdlla tavoin kevennetdan vasta-
voimalla, joka kohdistuu kaavinteréan alasivuun, valtetdan yli-
kuormittuminen sylinterin reuna-alueilla 32. Itse asiassa vas-
tavaikuttavaa voimaa Fc voidaan ohjata siini midrin, ettad terd

joko ylittaid alueet 32 tai koskettaa niitid vain keveyesti.

sisdettivi vaste 74 on sijoitettu terdn pidikelevyn 36 ja kuor-
mitusvarren 60 vidliin. Heti, kun haluttu vastavaikuttava voima
on saatu aikaan, vaste 74 voidaan asettaa ja tam3 mahdollistaa

timian jalkeisen toistettavuuden sdilymisen. .

Terin asteettainen pehmed lasku sylinterin 10 pintaan suorite-
taan sasatamilla sopivasti kaavinrakenteen sivuosiin valimatko-
jen padhdn toisistaan jarjestetyt asetusruuvit 76. Ruuvien tu-
kikiskot 78 on kiinnitetty pulteilla 80 kaavinrakenteen runkoon

13. Kiskoissa on sarja kierrereikia 82, jotka ovat yhteydessd
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kaavinrungossa 13 ja pidikelevyssi 34 oleviin kohdakkaisiin
reikiin 84. Asetusruuvit 76 kierretdin reikien 82 lidpi ja ne
ulottuvat kohdakkaisten reikien 84 kautta aputerin kammioon 40,
jossa ne kohtaavat aputerdn 48 kohdassa 86 aputerin painamisek-

si1 vasten profilointiputkea 53.

Hienosaddettdessd aluksi laitetta terdn 20 asteettaisen pehmean
laskun aikaansaamiseksi sylinterin 10 pintaan siidetiin asetus-
ruuvit 76 kiskojen 78 ollessa pultattuina paikalleen. Mikali
tamdn jdlkeen on vdlttiamdtdnti keventidi asetusruuvien aiheutta-
mia voimia, esimerkiksi vaihdettaessa aputeri 48, tarvitsee
ainoastaan irroittaa kiskot 78 kaavinrakenteesta 13 irroitta-
malla pultit 80. Asetusruuvit pysyvdt kiertyneini kiskoissa 78
oleviin reikiin 82 ja asennettaessa kiskot uudelleen asetus-
ruuvit palaavat automaattisesti alkuperidisiin asentoihinsa,
joten tdllad tavoin aikaansaadaan laskuasetusten toistettavuus
tarvitsematta suorittaa uudelleen asetusruuvien hankalaa

saatoa.

Kuvioissa 5 ja 6 on esitetty erids vaihtoehtoinen suoritusmuoto
jdrjestelystid terdpaineen siitelemiseksi kaavinterin koko pi-
tuudelta. Samoja viitenumeroita on kdytetty esittim#in niita
komponentteja, jotka ovat samoja tai vastaavia kuin kuvioissa

1l - 4 esitetyssd aikaisemmin kuvatussa suoritusmuodossa olevat.
Pidikkeen alalevyn 34 leveytti on pienennetty tilan muodosta-
miseksi useille keskenddn vierekkidisille sauvoille 90. Kussakin
sauvassa on sylinterimdinen kanta 90a, takapinta 90b, viisto
ylapinta 90c ja kdrki 90d. Sylinterimdiset kannat 90a asettuvat
tukikiskossa 78 olevaan osittain sylinterimiiseen koloon 92 ia
ne paasevdt itsendisesti k#adntymdin yhteisen akselin "A" ympi-
ri. Tukikisko 78 on irroitettavasti kiinnitetty kaavinrunkoon
13 pulteilla 80. Asetusruuvit on tdssidkin tapauksessa kierretty
tukikiskon ldpi sauvojen 90 takapintoja 90b vasten puristuvien
sdddettdvien vasteiden muodostamiseksi. Taipuisa kansilevy 94

on sekd sauvojen 90 ettd tukikiskon 78 kaltevan ylireunan 96
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pdilli. Levy 94 on liukuvassa kosketuksessa kaltevaan pintaan

96 ja kiinnitetty kuhunkin sauvaan 90 ruuveilla 98.

Kun kaavinrunkoa 13 k&dnnetdin suuntaan 50, sauvojen kdrjet 90d
painuvat vasten aputerdd 48 saattaen kaavinterdn 20 tydstoreu-
nan 18 asettumaan sylinterin 10 pintaan, ja tastd syystd sauvo-
jen takapinnat 90b aiheuttavat reaktionaarisen voiman asetus-
ruuveja 22 vasten. S3atamalld asetusruuvit 82 voidaan siis
kaavinteran painetta saiddelld kaavinterdan koko pituudelta.
Kansilevyn 94 taipuisuus ja sen liukukosketus tukikiskon kalte-
vaan ylidreunaan 96 mahdollistaa sauvojen 90 itsendisen kaanto-
liikkeen. Heti, kun asetusruuvit 76 on oikealla tavalla saa-
detty, ne voivat j&ada pysyvésti tadhdn asentoon. Mikdli tulee
valttamittomaksi irroittaa aputerd 48, tarvitsee vain irroit-
taa tukikisko 78, joka tuo mukanaan sauvat 90 ja kansilevyn 94.
Koko yksikkd voidaan sen jdlkeen asentaa uudelleen ja samalla
varmistaa terdpaineen profiilin toistettavuus johtuen siita,

ettid asetusruuvien 76 sd3dtd on sdilynyt muuttumattomana.

Kuvioissa 7 ja 8 on esitetty vielda erds keksinnon suoritusmuo-
to. Tassid tukikisko 78 on modifioitu siten, etta siina on
useita hydraulisia kammioita 100, jotka sisaltavat mannat 102.
Mintien kidrjet toimivat vasteina, jotka koskettavat sauvojen 90
takapintoja 90b. Kansilevy 104 sulkee kammioiden 100 takapaat.
Kansilevyssid on reikiid 106, jotka ovat yhteydessd kammioihin.
Hydrauliset syoéttékanavat 108 liittyvat reikiin 106. Kukin
kanava 108 on liitetty hydrauliseen pddsyodttdjohtoon 110. Saa-
dettivat paineensidatimet 112 on sijoitettu kanaviin 108 hyd-
raulisen paidsydttdjohdon 110 ja kunkin manta/sylinteriyksikon

valiin.

Valmisteluvaiheessa kukin s&dadin 112 esiasetetaan vastaavan
minnin 102 saattamiseksi oikeaan asemaan. Kun sen jalkeen tar-
vitaan paidsyida aputeriddn 48, hydraulinen paasyocttdpaine poiste-

taan ennen tukikiskon 78 ja siihen liittyvien sauvojen 90, kan-
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silevyn 94 jne. purkamista. Sen jdlkeen voidaan suorittaa kaan-
teinen toiminta jalleen siten, etta terapaineen profiilin tois-
tettavuus varmistuu johtuen paineensaatimien 112 aikaisemmin
saadetyista asetuksista. Talld suoritusmuodolla on se lisaetu,
etta se on kaukosaadettava. Laitteen kayttaja voi siten '"hie-
nosaataa" terapaineen profiilit kaavintatoiminnan aikana yksin-

kertaisesti saatamalla yhta tai useampaa paineensaadinta 112.

Y113 olevan mukaisesti on nyt alan ammatti-ihmisille selvaa,
etta esilla olevan keksinndn avulla voidaan saavuttaa teran
oikea kuormitus ja suuntaus kriittisilla alueilla kaavittavan
pinnan sivuilla. Vaikka keksintoa on selostettu viittaamalla
teran kuormitukseen ja pehmeaan laskuun sylinterin toisella
puolella, on selvaa, etta samojen komponenttien peilikuvaa
voidaan normaalisti kayttaa sylinterin vastakkaisella puolella
ja siten mahdollistaa teraaineksen vastakkaissuuntainen syotto
kelan 30 kasetista kelan 24 kasettiin.

Edelleen alan ammattivaelle on selvaa, etta kuvioissa 2 ja 4, 5
ja 6 ja 7 esitettyja terapaineen profilointijarjestelyja voi-
daan kayttaa myos tavanomaisemmissa kaavinteraasennuksissa,
joissa yksittaisia teria ei 'vedeta lapi' pidikkeesta, vaan ne
pysyvat paikallaan, kunnes ne vaihdetaan uuteen teraan. Lisaksi
.. tallaisia laitteita ei saateta kayttaa ainoastaan kaavinteran
... paissa, eli kaavittavien pintojen reunoissa, vaan myos muilla
f"i alueilla pitkin teran pituutta. Itse asiassa teran koko pituus
***" voidaan tarvittaessa profiloida kayttamalla useita tadllaisia
" laitteita.

-----
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10

Patenttivaatimukset

1. Laite liikkuvan pinnan (10) kaapimiseksi, johon laitteeseen
kuuluu:

teranpidike (12), jossa on useita integraalisesti keskenaan
liitettyja komponentteja (34,38,44,36), jotka on jarjestetty
muodostamaan erilliset ensimmaisen ja toisen kammion (42,40);
teradnpidikkeen (12) ensimmaisessa kammiossa (40) tukema kaavin-
terd (20), jonka tyostoreunan (18) keskiosa ulottuu liikkuvan
pinnan koko leveydelta;

teranpidikkeen (12) toisessa kammiossa (40) tukema aputera
(48), joka on vasten kaavinteraa tukeutuvassa asennossa, ja
elimet (17) teranpidikkeen (12) painamiseksi suuntaan, joka
aikaansaa aputerdn (48) puristamisen vasten kaavinteraa (20)
aiheuttaen siten kuormitusvoiman, joka painaa kaavinteran (20)
tyOostoreunan (18) vasten liikkuvaa pintaa (10); t un -
nettu siitd, ettd laitteessa on ainakin yksi teranpitimen
(12) kannattama tukiosa (78), jossa on saadettavat kosketuseli-
met (76), jotka ovat liitettdvissa aputeran (48) kanssa, kuor-
mitusvoiman saatelemiseksi tai vaihtelemiseksi pitkin tyosto-
reunan (18) pituutta; ja elimet (80) irrotettavasti kiinnitta—
maan tukiosan (78) teranpitimeen (12) tavalla, joka sallii
kosketuselimien (76) vapautumisen aputerasta (48) ja uudel-
leenliittamisen aputeran (48) kanssa hairitsematta kosketuse-
limien (76) saatoa tai teranpitimen (12) komponenttien
(34,38,44,46) valista kytkentaa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu
siitad, etta saadettavat elimet kasittavat useita asetusruuveja
(76), jotka on kierretty tukiosan (78) lapi ja puristuvat
vasten aputeraa (48).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettid teranpidikkeeseen (12) kuuluu kaavinteran kammio
(42) kaavinterdn (20) kiinnittamiseksi, aputeran kammio (40)
aputeran (48) kiinnittamiseksi seka voiman aiheuttava
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komponentti (34), joka on jarjestetty tarttumaan aputeraan (48)

ja puristamaan sen vasten kaavinteraa (20).

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unnettu
siita, etta voiman aiheuttava komponentti (34) on jarjestetty

pitkin aputeran (48) pituutta.

5. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t un n e t t u siita,
etta voiman aiheuttava komponentti kasittaa useita kaantyvia

sauvaosia (90).

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t un n e t t u siita,
etta mainittuihin saadettaviin elimiin kuuluu useita asetusruu-
veja (76), jotka on kierretty tukiosan (78) lapi ja jotka

painuvat vasten vastaavaa sauvaosaa.

7. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t un ne t t u siita,
etta tukiosaan kuuluu useita kammioita (100), jotka on varus-—
tettu niihin asettuvilla mannilla (102) ja elimilla
(106,108,110,112) kammioiden paineistamiseksi mantien (102)

painamiseksi vasten sauvaosia (90).

8. Jonkin patenttivaatimuksen 5, 6 tai 7 mukainen laite,

. tunnettusiita, etta tukiosa (78) kantaa tai tukee

- sauvaosia (90).

" 9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen laite, tunnet t u siita,

etta sauvaosat (90) on liitetty toisiinsa kansilevylla (104),
joka on jarjestetty sauvaosien (90) ja irrotettavan tukiosan
(78) paalle.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen laite, t unne t tu
siita, etta kansilevy (104) on liukukosketuksessa tukiosaan
(78).

11. Laite liikkuvan pinnan (10) kaapimiseksi, johon laitteeseen

kuuluu:
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teranpidike (12);

kaavintera (20), jossa on painepinta ja tyostoreuna (18),
jolloin teranpidike (12) tukee kaavinteran (20) siten, etta se
kattaa liikkuvan pinnan (10) koko leveyden;

teranpidikkeen (12) tukema aputera (48), joka on jarjestetty
viistoon kaavinteraan (20) nahden ja jonka reuna puristuu
vasten painepintaa; t unn e t t u siita, etta laitteessa on
lisaksi teranpidikkeeseen (12) irrotettavasti kiinnitetty
tukiosa (78);

tukiosan (78) kantamat vasteosat (90), jotka puristuvat apute-—-
raa (48) vasten sijaintikohdissa, jotka ovat valimatkan paassa
toisistaan pitkin sen pituutta;

elimet (17) teranpidikkeen (12) pakottamiseksi toiseen suuntaan
kaavinteran (20) tyostoreunan (18) kuormittamiseksi vasten
liikkuvaa pintaa (10), jolloin aputera (48) kohdistaa muodos-
tuvan reaktionaarisen voiman vasteosia (90) vasten; ja

elimet mainittujen vasteosien (90) asentojen saatamiseksi
tukiosaan (78) nahden mainitun reaktionaarisen voiman saatami-

seksi tai vaihtelemiseksi aputeran (48) pituudelta.
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Patentkrav

1. Anordning for skavning av en rorlig yta (10), vilken anord-
ning omfattar:

en bladhdllare (12) med flera integralt inbordes forenade
komponenter (34, 38, 44, 36), som anordnats att bilda separata
forsta och andra kammare (42, 40); ett av bladbehdllaren (12) i
den forsta kammaren (40) understott skavstdl (20), vars be-
arbetningskants (18) mittparti ndr over den rorliga ytans hela
bredd;

ett av bladhdllaren (12) i den andra kammaren (40) understott
hjalpstdl (48), som anligger mot skavstdlet i ett understott
lage, och organ (17) for att pressa bladbehdllaren (12) i en
riktning, som a8terkommer hjalpstalets (48) pressning mot skav-
stalet (20) fororsakande darmed en belastningskraft, som pres-—
sar skavstdlets (20) bearbetningskant (18) mot den rorliga ytan
(10); kannetecknad darav, att anordningen omfattar
dtminstone en av bladhdllaren (12) understodd stoddel (78) med
reglerbara kontaktorgan (76), som kan kopplas med hjalpstalet
(48) for att reglera eller variera belastningskraft utmed
bearbetningskantens (18) langd; och organ (80) for att lostag-
bart fasta stoddelen (78) med bladhdllaren (12) pd ett satt,
som mOjliggor kontaktorganens (76) frigorelse frdn hjalpstalet
(48) och ateranslutning till hjalpstdlet (48) utan att stora
kontaktorganens (76) reglering eller koppling mellan bladhdlla-
rens (12) komponenter (34, 38, 44, 46).

2. Anordning enligt patentkravet 1, k anne tecknad
darav, att de reglerbara organen omfattar flera stallskruvar
(76) skruvade igenom stoddelen (78) och pressa mot hjalpstalet
(48).

3. Anordning enligt patentkravet 1, k annetecknad
darav, att bladhdllaren (12) omfattar en skavstdlskammare (42)
for att fasta skavstdlet (20), en hjalpstalskammare (40) for
att fasta hjalpstdlet (48) samt en kraftutovande komponent
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(34), som anordnats for ingrepp p& hjalpstdlet (48) och for att
pressa det mot skavstalet (20).

4. Anordning enligt patentkravet 3, k anneteckna d
darav, att den kraftutovade komponenten (34) anordnats utmed
hjslpstdlets (48) langd.

5. Anordning enligt patentkravet 3, k annetecknad
darav, att den kraftutovade komponenten omfattar flera svang-
bara stavdelar (90).

6. Anordning enligt patentkravet 5, k annetecknad
darav, att namnda reglerbara organ omfattar flera stallskruvar
(76) skruvade igenom stdéddelen (78) och vilka pressas mot
respektive stavdel.

7. Anordning enligt patentkravet 5, k anneteckna d
darav, att stoddelen omfattar flera kammare (100) forsedda med
inpassade kolvar (102) och organ (106, 108, 110, 112) for att
tryckbelasta kamrarna f6r att pressa kolvarna (102) mot stavde-
larna (90).

8. Anordning enligt patentkravet 5, 6 eller 7, Kk anne —
t ecknad dirav, att stoddelen (78) uppbar och stoder
stavdelarna (90).

9. Anordning enligt patentkravet 8, k anneteckmna d
darav, att stavdelarna (90) ar inbordes forenade genom en
tackplatta (104), som anordnats att ligga over stavdelarna (90)
och den ldstagbara stoddelen (78).

10. Anordning enligt patentkravet 9, k annetecknad
darav, att tdckplattan (104) ar i glidkontakt med stoddelen
(78).

11. Anordning for skavning av en rorlig yta (10), vilken anord-

ning omfattar:
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en bladhallare (12);

ett skavstdl (20) med en tryckyta och en bearbetningskant (18),
varvid bladhdllaren (12) stoder skavstalet (20) sa, att den
overtacker den rorliga ytans (10) hela bredd;

ett hjalpstdl (48) understott av bladhdllaren (12), som anord-
nats snett i forhdllande till skavstalet (20) och vars kant
pressas mot tryckytan; k annetecknad darav, att
anordningen omfattar dessutom en vid bladhdllaren (12) lostag-
bart fast stoddel (78);

ansatsdelar (90) uppburna av stoddelen (78), vilka pressas mot
hjalpstdlet (48) pa stallen med inbordes mellanrum utmed dess
langd;

organ (17) for att tvinga bladhdllaren (12) i ena riktningen
for att belasta skavstdlets (20) bearbetningskant (18) mot den
rorliga ytan (10), varvid hjalpstalet (48) utovar en resulte-
rande reaktionskraft mot ansatsdelarna (90), och

organ for reglering av namnda ansatsdelars (90) lagen i for-
hdllande till stoddelen (78) for att reglera eller variera
namnda reaktionskraft utmed hjalpstdlets (48) langd.
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