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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Bodenreinigungsma-
schine, umfassend einen Reinigungskopf, eine Haltes-
tabeinrichtung, welche mit dem Reinigungskopf verbun-
den ist, mindestens eine Reinigungswalzeneinheit, wel-
che an dem Reinigungskopf angeordnet ist, eine
Schmutzfluidtankeinrichtung, welche abnehmbar an ei-
ner Basis des Reinigungskopfs angeordnet ist, und min-
destens ein Abstltzelement, welches an der Basis des
Reinigungskopfs angeordnet ist, und welches beabstan-
det zu der mindestens einen Reinigungswalzeneinheit
ist, wobei bei einem Reinigungsbetrieb der Reinigungs-
kopf sich Giber die mindestens eine Reinigungswalzen-
einheit und das mindestens eine Abstitzelement an ei-
nem zu reinigenden Boden abstiitzt.

[0002] Die WO 2021/013343 A1 offenbart eine Boden-
reinigungsmaschine mit einem Bodenkopf, wobei in ei-
ner Parkposition der Bodenreinigungsmaschine der Bo-
denkopf durch eine Standful3einrichtung derart an einer
Unterlage abgestiitzt ist, dass eine Reinigungswalze be-
abstandet zu der Unterlage ist, wobei eine Tankeinrich-
tung mindestens eine durchgehende Ausnehmung auf-
weist, durch welche mindestens in der Parkposition ein
Standfull der Standfueinrichtung durchgetaucht ist.
[0003] Die US 6,968,593 B1 offenbart einen handge-
haltenen Flissigkeits-Extraktionsreiniger zum Reinigen
einer Oberflache.

[0004] Die US 5,657,504 offenbart einen Reinigungs-
mopp zur Reinigung von Béden und zum Entfernen von
Staubpartikeln von dem Boden.

[0005] Die US 2010/0251505 A1 und die US
2017/0127901 A1 offenbaren weitere Bodenreinigungs-
maschinen.

[0006] Die DE 20 2015 101 302 U1 offenbart ein Rei-
nigungsgerat in Form eines Staubsaugers.

[0007] Aus den WO 2016/058901 A1, WO
2016/058856 A1, WO 2017/063663 A1, WO
2016/058879 A1, WO 2016/058956 A1 sind Flachen-
Reinigungsmaschinen bekannt. Aus der WO
2016/058907 A1 ist ebenfalls eine Flachen-Reinigungs-
maschine bekannt.

[0008] Ausder US 4,875,246 ist eine tragbare Boden-
reinigungsvorrichtung bekannt, welche eine durch einen
elektrischen Motor angetriebene Walze aufweist.
[0009] Aus der DE 20 2009 013 434 U1 ist eine Vor-
richtung zur FuRboden-Nassreinigung mit einer Birste,
welche um eine Rotationsachse drehbar ist, bekannt.
[0010] Ausder CN 201197 698 Y ist eine Reinigungs-
maschine bekannt.

[0011] Ausder US 6,026,529 ist eine Vorrichtung zum
Reinigen von Béden oder andere Hartflachen bekannt.
[0012] Aus der WO 2010/041185 A1 ist eine Flachen-
Reinigungsmaschine mit rotierenden Birsten bekannt.
[0013] AusderUS7,665,174 B2istein Reinigungskopf
fur eine Bodenreinigungsmaschine bekannt.

[0014] AusderUS 4,173,054 ist ein Bodenreiniger be-
kannt, welcher einen Handgriff, einen Hauptkdrper, ei-
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nen Walzenmechanismus mit einer Walze miteinem Rei-
nigungsgurtel, einen Scraper und eine Schmutzfluidauf-
nahme umfasst.

[0015] Aus der WO 2013/106762 A2 ist eine Oberfla-
chenreinigungsmaschine mit einer Reinigungswalze und
einer Antriebseinheit zum Antrieb der Reinigungswalze
bekannt. Es ist eine Schmutzschale vorgesehen, in wel-
che die Reinigungswalze beider Rotation Schmutzkehrt.
Die Schmutzschale kann geéffnet werden.

[0016] Aus der US 7,921,497 B2 ist ein Flurschrubb-
gerat bekannt, welches manuell betrieben ist und eine
Antriebswalze umfasst, die an eine Schrubbwalze ge-
koppelt ist.

[0017] Aus der WO 2015/086083 A1 ist eine weitere
Bodenreinigungsmaschine bekannt.

[0018] Aus der US 3,789,449 ist ein Hartboden-Reini-
gungsgerat bekannt.

[0019] Aus der DE 103 57 637 A1 ist ein selbstfahren-
des Kehrgerat mit einer Kehrburste und einem zugeord-
neten Schmutzsammelraum bekannt.

[0020] Aus der DE 10 2007 054 500 A1 ist ein Haus-
halts-Bodenreinigungsgerat mit einer Wischwalze be-
kannt.

[0021] Ausder US 2006/0272120 A1 ist ein Bodenrei-
nigungsgerat mit einem Gehause, einer Schlauchanord-
nung und einem Reinigungskopf bekannt.

[0022] Aus der DE 102017 120 723 A1 ist eine Reini-
gungsmaschinen-Station flr eine Reinigungsmaschine
bekannt, wobei die Reinigungsmaschinen-Station eine
Aufnahmekammer fir einen Reinigungskopf der Reini-
gungsmaschine aufweist.

[0023] Aus der WO 2005/087075 A1 ist eine Boden-
reinigungsmaschine mit einem Handgriff bekannt, wel-
cher schwenkbar an einer Basis angeordnet ist.

[0024] Die CN 107007215 A offenbart einen Boden-
reinigungsroboter.

[0025] Die DE 20 2018 104 772 U1 offenbart einen
Schmutzwassersammelmechanismus und Schmutz-
wasserdetektionsmechanismus und eine Reinigungs-
vorrichtung.

[0026] Reinigungsmaschinen sind auch aus der AU
2017101723 A4, der CN 206687671 U, der DE 20 2016
105 300 U1, der US 9,622,637 B1, der CN 205359367
U, der US 2017/0119225 A1, der CN 205181250 U, der
CN 205181251 U, der CN 205181256 U, der DE 20 2016
105 299 U, der WO 2017/059602 A1, der WO
2017/059600 A1, der WO 2017/059601 A1, der WO
2017/059603 A1 oder der DE 20 2016 105 301 U1 be-
kannt.

[0027] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Bodenreinigungsmaschine der eingangs genannten Art
bereitzustellen, welche optimierte Reinigungsergebnis-
se aufweist.

[0028] Diese Aufgabe wird bei der eingangs genann-
ten Bodenreinigungsmaschine erfindungsgemal da-
durch gel6st, dass die Schmutzfluidtankeinrichtung eine
dem mindestens einen Abstiitzelemente zugeordnete
durchgehende Ausnehmung aufweist, durch welche das
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mindestens eine Abstlitzelement durchgefihrt ist, wenn
die Schmutzfluidtankeinrichtung an dem Reinigungskopf
sitzt.

[0029] Beieinem Reinigungsbetrieb wird das Gewicht
des Reinigungskopf mit der Haltstabeinrichtung durch
die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit und das
mindestens eine Abstiitzelement an dem Boden abge-
stutzt. Dadurch I&sst sich die Schmutzfluidtankeinrich-
tung auf einfache Weise an der Basis halten und insbe-
sondere schwimmend halten.

[0030] Durch die durchgehende Ausnehmung an der
Schmutzfluidtankeinrichtung, welche dem mindestens
einen Abstitzelement zugeordnet ist, lasst sich die
Schmutzfluidtankeinrichtung mit einem gro3en Aufnah-
mevolumen trotz Vorhandensein des mindestens einen
Abstiitzelements bereitstellen.

[0031] Gunstig ist es, wenn Uber die mindestens eine
Reinigungswalzeneinheit und das mindestens eine Ab-
stlitzelement eine Aufstellflache fir den Reinigungskopf
vorgesehen ist, insbesondere mit mindestens einem der
Folgenden:

- die Aufstellflache ist eine ebene Flache;

- eine Rotationsachse der mindestens einen Reini-
gungswalzeneinheit ist parallel zu der Aufstellflache;

- die Haltestabeinrichtung ist schwenkbar um eine
Schwenkachse an den Reinigungskopf angelenkt
und die Schwenkachse ist parallel zur Aufstellflache;

- eine Entnahmerichtung zum Abnehmen der
Schmutzfluidtankeinrichtung von dem Reinigungs-
kopf und eine Einsetzrichtung zum Einsetzen der
Schmutzfluidtankeinrichtung an dem Reinigungs-
kopf ist jeweils quer und insbesondere senkrecht zu
der Aufstellflache;

- die Schmutzfluidtankeinrichtung ist nach unten in
Richtung der Aufstellflache von dem Reinigungskopf
abnehmbar;

- die Basis istin einer Hohenrichtung beabstandet zu
der Aufstellflache.

[0032] Es ergibt sich so eine optimierte Bedienbarkeit.
Durch die Entnahmerichtung quer zu der Aufstellflache
lasst sich die Schmutzfluidtankeinrichtung auf einfache
Weise von der Basis entnehmen bzw. an der Basis ein-
setzen. Insbesondere Iasst sich auf einfache Weise eine
Verriegelung der Schmutzfluidtankeinrichtung mit der
Basis aufheben bzw. herstellen. Weiterhin lasst sich auf
konstruktiv einfache Weise die Schmutzfluidtankeinrich-
tung beweglich und insbesondere schwimmend an der
Basis halten. Insbesondere ist eine hdngende Lagerung
vorgesehen.

[0033] Giunstig ist es, wenn das mindestens eine Ab-
stlitzelement eine Rolle oder einen Gleiter umfasst. Da-
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durch Iasst sich durch einen Bediener auf einfache Weise
der Reinigungskopf Uber die Haltestabeinrichtung tber
einen zu reinigenden Boden fiihren.

[0034] Bei einer Ausfilhrungsform umfasst das min-
destens eine Abstlitzelement einen Pfosten, welcher mit
der Basis verbunden ist und von der Basis weg in einen
Raum ragt, in welchem die Schmutzfluidtankeinrichtung
positioniert ist. Durch den Pfosten Iasst sich gewisser-
mafen der Raum zwischen der Basis und der Aufstell-
flache Uberbriicken.

[0035] Insbesondere ist dann mindestens eines der
Folgenden vorgesehen:

- an dem Pfosten sitzt eine Rolle oder ein Gleiter;

- der Pfosten ist bei an der Basis fixierter Schmutzflu-
idtankeinrichtung in der zugeordneten durchgehen-
den Ausnehmung der Schmutzfluidtankeinrichtung
positioniert.

[0036] Es lasst sich so eine Schmutzfluidtankeinrich-
tung mit groBem Aufnahmevolumen bereitstellen. Insbe-
sondere ist die durchgehende Ausnehmung an einer
Oberseite der Schmutzfluidtankeinrichtung und an einer
Unterseite der Schmutzfluidtankeinrichtung jeweils of-
fen, wobei bei an der Basis fixierter Schmutzfluidtank-
einrichtung die Oberseite der Basis zugewandt ist, und
wobei die Unterseite der Oberseite abgewandt ist. Da-
durch Iasst sich auf einfache Weise die Schmutzfluidtan-
keinrichtung an der Basis fixieren und von der Basis 16-
sen. Es lasst sich ein fest an dem Reinigungskopf (fest
an der Basis) angeordnetes mindestens ein Abstitzele-
ment bereitstellen zur Definition der Aufstellflache.
[0037] Eskanndabeivorgesehensein, dassdie durch-
gehende Ausnehmung durch eine Wandung der
Schmutzfluidtankeinrichtung zwischen der Oberseite
und der Unterseite begrenzt ist, wobei die Wandung ge-
schlossen ist oder die durchgehende Ausnehmung zu
einer Seite der Schmutzfluidtankeinrichtung hin offen ist.
Die Schmutzfluidtankeinrichtung ist gegeniber der
durchgehenden Ausnehmung fluiddicht ausgebildet. Da-
durch ergibt sich ein minimierter "Volumenverlust" der
Schmutzfluidtankeinrichtung aufgrund der durchgehen-
den Ausnehmung.

[0038] Die Wandung ist dabei quer und insbesondere
senkrecht zu der Oberseite und/oder der Unterseite der
Schmutzfluidtankeinrichtung orientiert. Dadurch ist der
konstruktive Aufwand fir die Anordnung des mindestens
einen Abstiitzelements und die durchgehende Ausneh-
mung minimiert. Bei einer vorteilhaften Ausfihrungsform
sitzt die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit an ei-
ner Walzenaufnahme einer Welle mit einem ersten Wel-
lenteil, einem Mittelteil und einem zweiten Wellenteil, wo-
beider Mittelteil zwischen dem ersten Wellenteilunddem
zweiten Wellenteil liegt und an dem ersten Wellenteil ein
erster Walzenteil der mindestens einen Reinigungswal-
zeneinheit und an dem zweiten Wellenteil ein zweiter
Walzenteil der mindestens einen Reinigungswalzenein-
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heit angeordnet ist, und dass ein Mittelantrieb vorgese-
hen ist, welcher auf den Mittelteil wirkt. Dadurch l&asst
sich die Reinigungswalzeneinheit bis an laterale Rander
des Reinigungskopfs flhren. Dies wiederum erméglicht
eine randnahe Reinigung. Grundsétzlich ist es so, dass
bei einem Reinigungsvorgang an dem Mittelteil ein Strei-
fen an einem zu reinigenden Boden bleibt. Durch ver-
setztes Uberfahren l4sst sich auch eine Reinigung an
diesem Streifen durchfuhren.

[0039] Es ist dann ganz besonders vorteilhaft, wenn
das mindestens eine Abstltzelement bezogen auf eine
Langsachse des Reinigungskopfs fluchtend zu dem Mit-
telteil angeordnet ist. Es wird dann bei der Reinigung
eines Bodens das Abstlitzelement an dem nicht gerei-
nigten Streifen gefuihrt. Dadurch wird das mindestens ei-
ne Abstltzelement nicht in einen bereits gereinigten Be-
reich gefihrt.

[0040] Ganz besonders vorteilhaft ist es, wenn an der
Schmutzfluidtankeinrichtung eine Trittlasche angeord-
net ist und bei an dem Reinigungskopf fixierter Schmutz-
fluidtankeinrichtung das mindestens eine Abstiitzele-
ment bezogen auf eine Langsachse des Reinigungs-
kopfs fluchtend zu der Trittlasche angeordnet ist. Durch
die Trittlasche lasst sich durch entsprechende Kraftaus-
Uibung insbesondere tlber den Ful} eines Bedieners die
Schmutzfluidtankeinrichtung auf einfache Weise von der
Basis l6sen. Durch die fluchtende Anordnung zu dem
mindestens einen Abstlitzelement lassen sich Kippmo-
mente und dergleichen verhindern.

[0041] Ginstig ist es, wenn genau ein Abstltzelement
vorgesehen ist. Dadurch ist der konstruktive Aufwand
gering gehalten. Insbesondere ist die Volumenverkleine-
rung aufgrund des mindestens einen Abstitzelements
mit der zugeordneten durchgehenden Ausnehmung fir
die Schmutzfluidtankeinrichtung minimiert.

[0042] Kippmomente oder dergleichen werden ver-
mieden, wenn das mindestens eine Abstitzelement mit-
tig zwischen einer ersten lateralen Seite und einer zwei-
ten lateralen Seite des Reinigungskopfs angeordnet ist.
[0043] Durch diese Lésung lasst sich eine Bodenrei-
nigungsmaschine realisieren, bei der sich die Haltesta-
beinrichtung tber ihr Gewicht an der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit abstitzt. Es wird dadurch ein
groRer, insbesondere maximaler Anpressdruck auf-
grund des Eigengewichts der Haltestabeinrichtung fiir
den Reinigungskopf an einem zu reinigenden Boden er-
reicht.

[0044] Durch den entsprechend hohen Anpressdruck
ergeben sich verbesserte Reinigungsergebnisse. Es
wird die Schmutzablésung von dem zu reinigenden Bo-
den verbessert.

[0045] Weiterhinlasstes sich durchdie entsprechende
Ausbildung des Schwenkgelenks auf einfache Weise
realisieren, dass in jeder Position des Schwenkgelenks
der Reinigungskopf, an welchem insbesondere eine
Schmutzfluidtankeinrichtung abnehmbar angeordnet ist,
in der gleichen Position zu dem zu reinigenden Boden
ist. Auch dies verbessert das Reinigungsergebnis.
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[0046] Ganz besonders vorteilhaft ist es, wenn das
Schwenkgelenk als Orbitalgelenk ausgebildet ist mit ei-
ner orbitalen Bahnfiihrung der Haltestabeinrichtung an
dem Reinigungskopf. Dadurch lasst sich auf einfache
Weise eine Koaxialitat zwischen der Schwenkachse des
Schwenkgelenks und der Rotationsachse erreichen. Ins-
besondere lasst es sich dadurch erreichen, dass bei ei-
ner Schwenkung der Haltestabeinrichtung zu dem Rei-
nigungskopf, wenn der Reinigungskopf mit der mindes-
tens einen Reinigungswalzeneinheit ordnungsgeman
auf dem zu reinigenden Boden aufgesetzt ist, sich die
Reinigungswalzeneinheit an dem Boden aufgrund der
Schwenkung dreht.

[0047] Bei einer konstruktiv giinstigen Ausfihrungs-
form weist das Schwenkgelenk eine Bahnfiihrungsein-
richtung auf, welche drehfest an dem Reinigungskopf
sitzt und welche einen Kreisbahnabschnitt aufweist mit
einem Zentrum, welches auf der Schwenkachse liegt,
und das Schwenkgelenk weist eine Gegeneinrichtung
auf, welche drehfest an der Haltestabeinrichtung sitzt
und welche sich an der Bahnfiihrungseinrichtung ab-
stutzt. Es Iasst sich so auf einfache Weise ein Orbitalge-
lenk ausbilden, wobei die Schwenkachse mit der Rota-
tionsachse der mindestens einen Reinigungswalzenein-
heit zusammenfallt. Weiterhin ergibt sich ein groRer Ab-
stutzungsbereich fur die Gegeneinrichtung an der Bahn-
fuhrungseinrichtung. Dadurch I&sst sich ein mechanisch
stabiles Schwenkgelenk realisieren, welches eine ent-
sprechend hohe Lebensdauer aufweist.

[0048] Giunstig ist es, wenn die mindestens eine Rei-
nigungswalzeneinheit im Bereich eines vorderen Endes
des Reinigungskopfs angeordnet ist, mit Folgenden:

- der Kreisbahnabschnitt ist bezogen auf eine Langs-
achse des Reinigungskopfs mit einem Teilbereich
hinter der mindestens einen Reinigungswalze ange-
ordnet;

- derKreisbahnabschnitt ist bezogen auf eine Héhen-
achse des Reinigungskopfs mit einem Teilbereich
oberhalb der mindestens einen Reinigungswalzen-
einheit angeordnet.

[0049] Durch diese Anordnung umgreift von zwei Sei-
ten her der Kreisbahnabschnitt gewissermafien die min-
destens eine Reinigungswalzeneinheit. Dadurch lasst
sich auf einfache Weise ein Schwenkgelenk und insbe-
sondere Orbitalgelenk realisieren, dessen Schwenkach-
se mit der Rotationsachse der mindestens einen Reini-
gungswalzeneinheit zusammenfallt.

[0050] Ginstigistes, wenndie Gegeneinrichtung liber
mindestens drei Abstitzpunkte an der Bahnfiihrungsein-
richtung abgestutzt ist. Es ergibt sich dadurch eine me-
chanisch stabile Schwenkgelenkkonstruktion.

[0051] Vorteilhafterweise ist das Schwenkgelenk mit-
tig zwischen einer ersten lateralen Seite und einer beab-
standeten zweiten lateralen Seite des Reinigungskopfs
angeordnet. Es ergibt sich dadurch eine symmetrische
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Ausbildung und es werden Kippmomente und derglei-
chen vermieden.

[0052] Ganz besonders vorteilhaft ist es, wenn bei ei-
ner Schwenkung der Haltestabeinrichtung um die
Schwenkachse sich die mindestens eine Reinigungswal-
zeneinheit mitbewegt. Sie rollt dann auf einem zu reini-
genden Boden ab, wenn der Reinigungskopf ordnungs-
gemal auf dem zu reinigenden Boden uber die mindes-
tens eine Reinigungswalzeneinheit abgestutzt ist. Diese
Bewegung ist dabei der Rotationsbewegung der mindes-
tens einen Reinigungswalzeneinheit um die Rotations-
achse Uberlagert.

[0053] Ganz besonders vorteilhaft ist es, wenn dem
Reinigungskopf eine Trittlasche im Bereich eines hinte-
ren Endes des Reinigungskopfs zugeordnet ist, wobei
das hintere Ende abgewandt zu einem vorderen Ende
ist und die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit im
Bereich des vorderen Endes angeordnet ist. Uber die
Trittlasche kann ein Bediener Uber seinen Ful} auf den
Reinigungskopf und insbesondere auf die Schmutzfluid-
tankeinrichtung zugreifen. Dadurch ergibt sich insbeson-
dere eine verbesserte Ablésemdglichkeit fur die
Schmutzfluidtankeinrichtung von dem Reinigungskopf.
Ein Bediener muss dann beispielsweise die Schmutzflu-
idtankeinrichtung nicht selber anfassen, um diese von
dem Reinigungskopf zu entfernen bzw. den Reinigungs-
kopf mit der Schmutzfluidtankeinrichtung zu verbinden.
[0054] Bei einer vorteilhaften Ausflihrungsform ist die
Trittlasche bezogen auf eine Langsachse des Reini-
gungskopfs fluchtend zu dem Schwenkgelenk angeord-
net und ist insbesondere mittig zwischen einer ersten
lateralen Seite und einer zweiten lateralen Seite des Rei-
nigungskopfs angeordnet. Dadurch lassen sich bei-
spielsweise Kippmomente verhindern.

[0055] Es ist glinstig, wenn mindestens eines der Fol-
genden vorgesehen ist:

- die Trittlasche ragt Gber ein hinteres Ende einer Ba-
sis oder eines Gehauses des Reinigungskopfs hin-
aus;

- die Trittlasche sitzt an einer Schmutzfluidtankein-
richtung, welche abnehmbar an dem Reinigungs-
kopf angeordnet ist;

- die Trittlasche weist hochgezogene laterale Rand-
wandungen auf.

[0056] Durch das Hinausragen Uber das hintere Ende
kann ein Bediener von seiner Bedienerseite her auf ein-
fache Weise aufdie Trittlasche tiber einen Ful3 einwirken.
Er kann dann gleichzeitig auf die Trittlasche stehen und
beispielsweise auf die Haltestabeinrichtung einwirken.

[0057] Wenn die Trittlasche an der Schmutzfluidtank-
einrichtung sitzt, dann kann auf einfache Weise durch
Einwirkung auf diese die Schmutzfluidtankeinrichtung
geldst werden. Beispielsweise kann durch Krafteinwir-
kung des Bedieners an der Trittlasche, wenn der Reini-

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

gungskopf mit der Schmutzfluidtankeinrichtung auf ei-
nem Boden aufsteht, gewissermafen die Schmutzfluid-
tankeinrichtung an dem Boden fixiert werden und durch
Anheben des Reinigungskopfs kann eine Lésung der
Schmutzfluidtankeinrichtung von dem Reinigungskopf
erfolgen.

[0058] Durch hochgezogene laterale Randwandun-
gen an der Trittlasche wird ein Abrutschen eines Bedie-
nerfulles vermieden. Es lassen sich auch scharfe Kanten
oder dergleichen vermeiden.

[0059] Ganzbesonders vorteilhaftist es, wenn an dem
Reinigungskopf ein Freiraum gebildet ist, in welchem die
Haltestabeinrichtung bei einer Verschwenkung um die
Schwenkachse beweglich ist, und insbesondere ist eine
Trittlasche an dem Freiraum oder in Fortsetzung des
Freiraums angeordnet. Es ergibt sich so ein groRer
Schwenkbereich fiir die Haltestabeinrichtung an dem
Reinigungskopf. Insbesondere lassen sich dadurch klei-
ne Schwenkwinkel erreichen, bei denen die Haltestab-
einrichtung nahe an dem zu reinigenden Boden liegt. Da-
durch ergibt sich eine gute Unterfahrbarkeit von Mébeln
oder dergleichen.

[0060] Beieinem Ausfiihrungsbeispiel ist ein Antriebs-
motor fiir die Reinigungswalzeneinheit vorgesehen, wel-
cher bezogen auf die Schwenkbarkeit der Haltestabein-
richtung um die Schwenkachse drehfest mit der Haltes-
tabeinrichtung verbunden ist. Es ergibt sich dadurch eine
konstruktiv einfache Ausfiihrungsform. Bei einer Ver-
schwenkung der Haltestabeinrichtung wird der Antriebs-
motor mit verschwenkt. Es lasst sich dadurch ein An-
triebsstrang mit dem Antriebsmotor und der Reinigungs-
walzeneinheit (an einer Walzenaufnahme) realisieren,
bei dem keine Gleitkupplung oder dergleichen vorgese-
hen werden muss.

[0061] Aus dem gleichen Grund ist es glinstig, wenn
eine Getriebeeinrichtung zur Ubertragung eines Dreh-
moments von einem Antriebsmotor auf die mindestens
eine Reinigungswalzeneinheitvorgesehen ist, beider die
Getriebeeinrichtung bezogen auf eine Schwenkbarkeit
der Haltestabeinrichtung um die Schwenkachse drehfest
mit der Haltestabeinrichtung verbunden ist. Es lasst sich
dadurch der gesamte Antriebsstrang aus Antriebsmotor
und Getriebeeinrichtung relativ zu dem Reinigungskopf
Uber Verschwenkung der Haltestabeinrichtung an dem
Reinigungskopf verschwenken und es ist keine zusatz-
liche Kupplung notwendig.

[0062] Aus den genannten Grinden ist es dann eben-
falls giinstig, wenn eine Walzenaufnahme vorgesehen
ist, an welcher die mindestens eine Reinigungswalzen-
einheit sitzt, wobei die Walzenaufnahme bezogen auf die
Schwenkbarkeit der Haltestabeinrichtung drehfest mit
der Haltestabeinrichtung verbundenist. Der gesamte An-
triebsstrang aus Antriebseinrichtung, Getriebeeinrich-
tung, Antriebsmotor ist drehfest mit der Haltestabeinrich-
tung verbunden und mit dieser verschwenkbar. Dadurch
ergibt sich eine direkte Einwirkung der Gewichtskraft der
Haltestabeinrichtung einschlieBlich Antriebsmotor und
Getriebeeinrichtung auf die Reinigungswalzeneinheit
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zur Bereitstellung einer hohen und insbesondere maxi-
malen Anpresskraft der Reinigungswalzeneinheit an ei-
nem zu reinigenden Boden.

[0063] Bei einem Ausflihrungsbeispiel sitzt die min-
destens eine Reinigungswalzeneinheit an einer Walzen-
aufnahme an einer Welle mit einem ersten Wellenteil,
einem Mittelteil und einem zweiten Wellenteil, wobei der
Mittelteil zwischen dem ersten Wellenteil und dem zwei-
ten Wellenteil liegt und an dem ersten Wellenteil ein ers-
ter Walzenteil der mindestens einen Reinigungswalzen-
einheit und an dem zweiten Wellenteil ein zweiter Wal-
zenteil der mindestens einen Reinigungswalzeneinheit
angeordnet ist, und es ist ein Mittelantrieb vorgesehen,
welcher auf den Mittelteil wirkt, und der Mittelteil ist be-
zogen auf eine Langsachse des Reinigungskopfs fluch-
tend zu dem Schwenkgelenk angeordnet. Durch diesen
Mittelantrieb lassen sich der erste Walzenteil und der
zweite Walzenteil bis zu lateralen Seitenenden des Rei-
nigungskopfs fiihren. Es Iasst sich dadurch eine randna-
he Reinigung erreichen. Durch die fluchtende Anordnung
des Schwenkgelenks zu dem Mittelteil lassen sich Kipp-
momente und dergleichen vermeiden.

[0064] Beieinem Ausfiihrungsbeispiel ist es vorgese-
hen, dass die Haltestabeinrichtung einen ersten Teil und
einen zweiten Teil aufweist, wobei der erste Teil an dem
Reinigungskopfangelenktist und der zweite Teilum eine
Drehachse relativ zu dem ersten Teil drehbar ist, wobei
insbesondere die Drehachse quer und vorzugsweise
senkrecht zu der Schwenkachse des Schwenkgelenks
orientiert ist. Dadurch ergeben sich erleichterte Bedie-
nungsmaoglichkeiten. Durch die zusatzliche Drehbarkeit
ist es beispielsweise flir einen Bediener erleichtert, in
Ecken oder dergleichen einen Reinigungsvorgang
durchzufihren. Er kann den Reinigungskopf auf unter-
schiedliche Arten relativ zu sich selber aufgrund der
Drehbarkeit um die Drehachse positionieren. Die Dreh-
achse ist beispielsweise parallel zu einer Langsachse
des ersten Teils oder beispielsweise parallel zu einer
Langsachse des zweiten Teils.

[0065] Ganz besonders vorteilhaft ist es, wenn eine
Verriegelungseinrichtung vorgesehen ist, durch welche
eine Drehbarkeit um die Drehachse verriegelbar ist, ins-
besondere mit mindestens einem der Folgenden:

- ineinerfeststellbaren Parkposition der Haltestabein-
richtung bezlglich des Reinigungskopfs wirkt die
Verriegelungseinrichtung und istinsbesondere in ei-
ner Verriegelungsstellung;

- auBerhalb der feststehenden Parkposition ist die
Drehbarkeit durch die Verriegelungseinrichtung frei-
gegeben;

- die Verriegelungseinrichtung geht automatisch in ei-
ne Verriegelungsstellung, wenn die Parkposition er-

reicht ist;

- die Verriegelungseinrichtung geht automatisch aus
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ihrer Verriegelungsstellung bei Aufheben der Park-
position.

[0066] Es lasst sich dadurch insbesondere auf auto-
matische Weise erreichen, dass in der Parkposition die
Drehbarkeit gesperrt ist. Dadurch ergibt sich eine "stabi-
le" Parkposition. Es ist dann ebenfalls glinstig, wenn die
Verriegelungsstellung automatisch beim Eintritt in die
Parkposition erreicht wird, und die Verriegelungsstellung
automatisch beim Austritt aus der Parkposition erreicht
wird. Die feststellbare Parkposition ist eine Ruheposition
fur die Bodenreinigungsmaschine, insbesondere fiir ei-
nen Nichtbetrieb. Aullerhalb dieser Ruheposition ist die
Drehbarkeit ermdglicht, um umfangreiche Reinigungs-
moglichkeiten zu erreichen.

[0067] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel umfasst die
Verriegelungseinrichtung einen federgestiitzten beweg-
lichen Schieber, welcher an dem ersten Teil verschieb-
lich gelagert ist und in einer Verriegelungsstellung einen
Formschluss mit dem zweiten Teil bewirkt, insbesondere
mit mindestens einem der Folgenden:

- der Schieber weist eine Nase auf, welche sich in der
Verriegelungsstellung an dem Reinigungskopf ab-
stutztund den Schieber in der Verriegelungsstellung
halt oder in die Verriegelungsstellung bringt;

- der Schieber weist einen Uberlastschutz auf;

- derSchieber weist mindestens einen ersten Teil und
einen zweiten Teil auf, wobei der zweite Teil auf den
zweiten Teil der Haltestabeinrichtung wirkt und wo-
bei der zweite Teil federbeaufschlagt an dem ersten
Teil beweglich angeordnet ist.

[0068] Durch den beweglichen Schieber lasst sich die
Verriegelungseinrichtung auf einfache Weise realisie-
ren. Durch die Federabstlitzung lasst es sich aufeinfache
Weise erreichen, dass automatisch flr eine Parkposition
die Verriegelungsstellung erreicht wird. Insbesondere ist
die Federabstiitzung derart, dass auRerhalb der Parkpo-
sition der Schieber in einer solchen Stellung gehalten
wird, dass kein Formschluss mit dem zweiten Teil vor-
liegt. Wenn die Parkposition erreicht wird, wird insbeson-
dere durch entsprechende Abstiitzung des Schiebers an
dem Reinigungskopf dieser entgegen der Kraft der Fe-
dereinrichtung so verschoben, dass der Formschluss er-
reicht wird.

[0069] Bei einer konstruktiv giinstigen Ausfihrungs-
form weist der Schieber eine Nase auf, wobei dann Giber
die Nase ein Einwirken des Reinigungskopfs insbeson-
dere der Parkposition ermdglicht ist, um den Schieber in
die Formschluss-Verriegelungsstellung mit dem zweiten
Teil der Haltestabeinrichtung zu schieben bzw. dort zu
halten.

[0070] Ganz besonders vorteilhaft ist es, wenn ein
Uberlastschutz fiir die Verriegelungseinrichtung vorge-
sehenist. Dadurch wird die Beschadigungsgefahr an der
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Bodenreinigungsmaschine bei groRer Kraftbelastung
insbesondere in der Parkposition verringert bzw. verhin-
dert. Es ist eine Ausweichmadglichkeit bereitgestellt, um
die Beschadigungsgefahr zu verringern.

[0071] Insbesondere ist der Schieber mehrteilig aus-
gebildet, sodass in der Parkposition, wenn eine Verschie-
bung des Schiebers als Ganzes nicht mdéglich ist, sich
die Teile des Schiebers relativ zueinander verschieben
kénnen, um einen Uberlastschutz bereitzustellen und die
Beschadigungsgefahr zu verringern. Durch eine Feder-
abstiitzung des zweiten Teils an dem ersten Teil ist es
insbesondere erreicht, dass aufRerhalb des Uberlastfal-
les der Schieber als Ganzes mit dem ersten Teil und mit
dem zweiten Teil beweglich ist, um die Verriegelungs-
stellung zu erreichen bzw. die Verriegelungsstellung auf-
heben zu kénnen. Innerhalb der Verriegelungsstellung
kann bei grof3er Kraftbelastung ein Ausweichen an dem
Schieber selber durch die mehrteilige Ausbildung ermdg-
licht werden.

[0072] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel weist die Hal-
testabeinrichtung einen ersten Bereich mit einer ersten
Langsachse auf und einen zweiten Bereich mit einer
zweiten Langsachse, wobei die erste Langsachse und
die zweite Langsachse in einem stumpfen Winkel zuein-
ander orientiert sind, wobei insbesondere der stumpfe
Winkel im Bereich zwischen 120° und 170° liegt. Dadurch
ergibt sich eine optimierte Anlenkbarkeit der Haltestab-
einrichtung an den Reinigungskopf insbesondere bei ei-
nem Orbitalgelenk. Es ergibt sich ein hoher Schwenk-
winkelbereich.

[0073] Insbesondere ist mindestens eines der Folgen-
den vorgesehen:

- der zweite Bereich sitzt an dem ersten Bereich;

- dererste Bereich ist oder umfasst einen distalen Be-
reich der Haltestabeinrichtung;

- die Haltestabeinrichtung ist iber den ersten Bereich
an den Reinigungskopf angelenkt;

- an dem ersten Bereich ist eine Gegeneinrichtung
des Schwenkgelenks angeordnet;

- an dem ersten Bereich ist ein Antriebsmotor fir die
mindestens eine Reinigungswalzeneinheit angeord-
net;

- der erste Bereich weist ein Gehause auf;

- an dem ersten Bereich ist ein Batteriehalter ange-
ordnet;

- an dem ersten Bereich ist eine insbesondere ab-
nehmbare Tankeinrichtung fiir Reinigungsflissig-
keit angeordnet.

[0074] Es ergibt sich durch die erwahnten Merkmale
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ein entsprechend einfacher konstruktiver Aufbau.
[0075] Aus den gleichen Griinden ist es glinstig, wenn
mindestens eines der Folgenden vorgesehen ist:

- derzweite Bereichist oderumfassteinen proximalen
Bereich der Haltestabeinrichtung;

- andemzweiten Bereichist ein Handgriff angeordnet;

- an dem zweiten Bereich ist eine insbesondere ab-
nehmbare Tankeinrichtung fir Reinigungsfliissig-
keit angeordnet;

- an dem zweiten Bereich ist ein Batteriehalter ange-
ordnet;

- an dem zweiten Bereich oder an einem Handgriff,
welcher an dem zweiten Bereich sitzt, ist ein Bedie-
nungspaneel angeordnet;

- derzweite Bereich weist eine gerade Erstreckung in
der zweiten Langsachse auf.

[0076] Es ergibt sich dadurch auch eine einfache Be-
dienbarkeit der Bodenreinigungsmaschine.

[0077] Ganzbesonders vorteilhaftistes, wenn die Hal-
testabeinrichtung tber das Schwenkgelenk einen freien
Schwenkwinkelbereich zu dem Reinigungskopf mit ei-
nem Schwenkwinkel zwischen einer Langsachse der
Haltestabeinrichtung und einer Aufstellfliche des Reini-
gungskopfs auf einen zu reinigenden Boden aufweist,
wobei der Schwenkwinkel im Bereich zwischen einer un-
teren Grenze und einer oberen Grenze liegt, insbeson-
dere mit mindestens einem der Folgenden:

- die untere Grenze liegt bei 0° oder grofier 0°;

- die untere Grenze ist kleiner als 50° und insbeson-
dere kleiner als 40° und insbesondere kleiner als 30°
und vorzugsweise kleiner als 20°;

- die obere Grenze liegtim Bereich zwischen 80° und
120° und insbesondere bei ca. 90°;

- anderoberen Grenze weist die Haltestabeinrichtung
eine feststellbare Parkposition bezlglich dem Rei-
nigungskopf auf.

[0078] Es ergibt sich ein entsprechend hoher
Schwenkwinkel. Durch eine kleine untere Grenze ergibt
sich eine gute Unterfahrbarkeit beispielsweise unter M6-
bel. Durch eine feststellbare Parkposition lasst sich eine
stabile Lage der Haltestabeinrichtung zu dem Reini-
gungskopf erreichen und insgesamt eine stabile Lage
der Bodenreinigungsmaschine zum Abstellen oder bei-
spielsweise auch fir einen Sduberungsvorgang der min-
destens einen Reinigungswalzeneinheit erreichen.

[0079] Gunstigistes, wenn eine Verriegelungseinrich-
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tung vorgesehen ist, welche die Haltestabeinrichtung an
deroberen Grenze mitdem Reinigungskopf so verriegelt,
dass eine Schwenkbarkeit der Haltestabeinrichtung zu
dem Reinigungskopf gesperrt ist. Dadurch lasst sich die
Haltestabeinrichtung mit dem Reinigungskopf arretieren.
Es ergibt sich eine Lagerungspositionierung fir die Bo-
denreinigungsmaschine. Es kann dadurch auch auf ein-
fache Weise an einer entsprechenden Bodenstation ein
automatisierter Reinigungsvorgang der mindestens ei-
nen Reinigungswalzeneinheit oder auch von anderen
Teilen der Bodenreinigungsmaschine durchgefiihrt wer-
den. Ein "Herabfallen" der Haltestabeinrichtung wird ver-
hindert.

[0080] Ginstig ist es, wenn eine Weiterverschwen-
kung der Haltestabeinrichtung, wenn diese an der oberen
Grenze istund mitdem Reinigungskopfverriegeltist, und
wenn der Reinigungskopf ordnungsgemal auf einen zu
reinigenden Boden aufgestellt ist, bei VergréRerung des
Schwenkwinkels ohne weiteren Bedienereingriff zu einer
Verschwenkung des Reinigungskopfs zu dem zu reini-
genden Boden flihrt. Es lasst sich dadurch auf einfache
Weise eine Schmutzfluidtankeinrichtung von dem Reini-
gungskopf 16sen, insbesondere wenn diese mit einer
Trittlasche versehen ist. Fir einen entsprechenden Ab-
nehmvorgang der Schmutzfluidtankeinrichtung muss
dann insbesondere ein Bediener die Schmutzfluidtank-
einrichtung nicht anfassen. Ferner kann er sie auf einfa-
che Weise an dem zu reinigenden Boden stabilisieren
(durch entsprechende Kraftaufwendung insbesondere
Uber einen FuB auf eine Trittlasche). Dadurch wiederum
wird eine Bewegung der Schmutzfluidtankeinrichtung bei
der Ablésung der Schmutzfluidtankeinrichtung von dem
Reinigungskopf minimiert und ein Schwanken von Flis-
sigkeitin der Schmutzfluidtankeinrichtung wird minimiert.
[0081] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel umfasst die
Verriegelungseinrichtung mindestens einen federbeauf-
schlagten Stift und eine zugeordnete Eintauch6ffnung fiir
den Stift, wobei (i) der mindestens eine Stift drehfest an
der Haltestabeinrichtung angeordnet ist und die zuge-
ordnete Eintauchoéffnung drehfest an dem Reinigungs-
kopf angeordnet ist, oder (ii) der mindestens eine Stift
drehfest an dem Reinigungskopf angeordnet ist und die
zugeordnete Eintauch6ffnung drehfest an der Haltesta-
beinrichtung angeordnet ist. Durch eine Stift-Eintauch-
6ffnung lasst sich auf konstruktiv einfache Weise eine
Verriegelungseinrichtung realisieren. Die Verriegelung
Iasst sich durch einen Bediener auf einfache Weise her-
stellen und auch aufheben. Insbesondere kann die Her-
stellung der Verriegelung durch Erreichen einer be-
stimmten Schwenkposition (insbesondere oberen Gren-
ze) automatisch erreicht werden. Weiterhin lasst sich auf
einfache Weise die Verriegelungsposition (Sperrstel-
lung) durch Kraftaustiibung an der Haltestabeinrichtung
aufheben.

[0082] Ginstig ist es, wenn mindestens eines der Fol-
genden vorgesehen ist:

- der Eintauch6ffnung ist aulRerhalb der Eintauchoff-
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nung eine erste schiefe Ebene zugeordnet, welche
bei VergroRerung des Schwenkwinkels den zuge-
ordneten Stift in die Eintauchéffnung fihrt, wobei die
erste schiefe Ebene eine Verschiebung des Stifts
entgegen einer Kraftwirkung der Federbeaufschla-
gung bewirkt;

- der mindestens eine Stift weist eine an die erste
schiefe Ebene angepasste erste Anlageflache auf;

- die Eintauchéffnung ist durch eine Wandung be-
grenzt, welche eine zweite schiefe Ebene aufweist
und Uber welche der zugeordnete Stift bei Verklei-
nerung des Schwenkwinkels aus der Eintauchoff-
nung herausbewegt ist, wobei die zweite schiefe
Ebene eine Verschiebung des Stifts entgegen einer
Kraftwirkung der Federbeaufschlagung bewirkt;

- der mindestens eine Stift weist eine an die zweite
schiefe Ebene angepasste zweite Anlageflache auf.

[0083] Der Stift ist insbesondere verschieblich ange-
ordnet und federbeaufschlagt. Uber Fiihrung der ersten
schiefen Ebene I&sst sich entgegen der Wirkung der Fe-
derkraft eine Positionierung des Stifts erreichen, welcher
ein Eintauchen in die Eintauchéffnung erméglicht. Durch
die Federbeaufschlagung wird der Stift in die Eintauch-
6ffnung gedriickt, sobald diese erreicht ist. Dieser Ver-
riegelungsvorgang lasst sich allein tber eine Schwenk-
bewegung an der Haltestabeinrichtung durchfihren und
dadurch automatisiert durchfiihren. Es Iasst sich direkt
eine entsprechende Sperrstellung mit in die Eintauchoff-
nung eingetauchtem Stift durch Schwenken insbeson-
dere zu einer oberen Grenze des Schwenkwinkelbe-
reichs erreichen.

[0084] Durch die erste Anlageflache, welche an die
erste schiefe Ebene angepasst ist, ergibt sich entspre-
chend eine einfache automatisierte Erreichbarkeit der
entsprechenden Sperrstellung.

[0085] Durch die zweite schiefe Ebene kann ein ent-
sprechender Kraftaufwand eingestellt werden, der not-
wendig ist, um den Stift wieder aus der Eintauch6ffnung
herauszufiihren. Insbesondere lasst sich der Kraftauf-
wand durch Ausiibung eines Drehmoments auf die Hal-
testabeinrichtung erreichen. Es lasst sich dadurch ein
automatisiertes Aufheben der Sperrstellung erreichen.
Ein Bediener muss dann nur die Haltestabeinrichtung zu
dem Reinigungskopf verschwenken, ohne einen weite-
ren Eingriff zum Lésen der Arretierung durchzuflhren.
[0086] Durch die erste schiefe Ebene und die zweite
schiefe Ebene lasst es sich auch auf einfache Weise ein-
stellen, welcher Kraftaufwand zum Erreichen der Sperr-
stellung (Stift in der Eintauchéffnung eingetaucht) oder
zum Aufheben der Sperrstellung (Austauchen des Stifts
aus der Eintauchéffnung) notwendig ist. Insbesondere
ist eine solche Dimensionierung vorgesehen, dass der
Kraftaufwand zum Aufheben der Sperrstellung groRer ist
als zum Erreichen der Sperrstellung.
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[0087] Gunstig ist es, wenn an dem Reinigungskopf
eine abnehmbare Schmutzfluidtankeinrichtung angeord-
net ist mit mindestens einem der Folgenden:

- an der Schmutzfluidtankeinrichtung ist eine Trittla-
sche angeordnet;

- andem Reinigungskopf ist mindestens ein Abstreif-
element angeordnet, welches auf die mindestens ei-
ne Reinigungswalzeneinheit wirkt und zum Abstrei-
fen von Schmutzfluid von der mindestens einen Rei-
nigungswalzeneinheit dient;

- das mindestens eine Abstreifelement taucht in ein
Wirkmaterial der mindestens einen Reinigungswal-
zeneinheit ein;

- Schmutzfluid wird direkt von der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit ohne Betrieb einer Absau-
geinrichtung in die Schmutzfluidtankeinrichtung be-
férdert.

[0088] Durch die Anordnung der Trittlasche an der
Schmutzfluidtankeinrichtung lasst sich auf einfache Wei-
se die Schmutzfluidtankeinrichtung von dem Reini-
gungskopf I6sen. Ferner wird die Gefahr des Umfallens
der Bodenreinigungsmaschine beim Abstellen verrin-
gert.

[0089] Durch das mindestens eine Abstreifelement
lasst sich auf einfache Weise Schmutzfluid ablésen und
insbesondere absaugefrei in die Schmutzfluidtankein-
richtung einkoppeln.

[0090] Ferner ist es glinstig, wenn mindestens eines
der Folgenden vorgesehen ist:

- die Haltestabeinrichtung ist fiir einen stehenden Be-
diener ausgebildet, welcher auf dem zu reinigenden
Boden steht, wobei der Reinigungskopf lber eine
Aufstellflache auf den zu reinigenden Boden aufge-
setzt ist und die Bodenreinigungsmaschine ist Gber
die Haltestabeinrichtung tber den zu reinigenden
Boden filhrbar;

- die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit ist
durch einen Antriebsmotor motorisch angetrieben;

- der Reinigungskopf weist ein Gehause auf, in wel-
chem mindestens teilweise die mindestens eine Rei-
nigungswalzeneinheit angeordnet ist;

- die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit liegt
mit dulReren Enden jeweils an einer lateralen ersten
Seite und einer lateralen zweiten Seite des Reini-
gungskopfs.

[0091] Es ergibt sich dadurch eine einfache Bedien-
barkeit mit optimalem Reinigungsergebnis insbesondere
an Hartbdden. Ein stehender Bediener kann den Reini-
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gungsvorgang durchfiihren. Es ergibt sich eine randnahe
Reinigbarkeit von Bodenflachen.

[0092] Es ist ferner glinstig, wenn mindestens eines
der Folgenden vorgesehen ist:

- an dem Reinigungskopf ist (i) mindestens ein Ab-
streifelement fir die mindestens eine Reinigungs-
walzeneinheit angeordnet;

- andem Reinigungskopf ist (ii) mindestens ein Kam-
melement angeordnet, welches auf die mindestens
eine Reinigungswalzeneinheit wirkt;

- dem Reinigungskopf (iii) mindestens ein Kehrele-
ment zugeordnet, welches der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit Kehrgut zufiihrt, wobei
das mindestens eine Kehrelement insbesondere an
einer Schmutzfluidtankeinrichtung angeordnet ist,

wobeiirgendeines der Elemente (i), (ii), (iii) oder irgendei-
ne Kombination dieser Elemente zu der mindestens ei-
nen Reinigungswalzeneinheit die gleiche Position unab-
hangig von einer Schwenkposition der Haltestabeinrich-
tung zu dem Reinigungskopf aufweist.

[0093] Dies lasstsich insbesondere durch eine Feder-
beaufschlagung des mindestens einen Abstreifelements
und des mindestens einen Kammelements erreichen.
Beziiglich des Kehrelements lasst sich dieses auf einfa-
che Weise erreichen, wenn dieses an der Schmutzfluid-
tankeinrichtung angeordnet ist und die Schmutzfluidtan-
keinrichtung beweglich und insbesondere schwimmend
an dem Reinigungskopf sitzt.

[0094] Es ergibtsich ein optimiertes Reinigungsergeb-
nis. Auch wenn ein Durchmesser der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit variiert, beispielsweise durch
Verschleil® oder Fertigungstoleranzen, wird dadurch das
Reinigungsergebnis nicht verschlechtert.

[0095] Vorteilhaftistes, wenn der Reinigungskopfeine
Aufstellflache fiir einen zu reinigenden Boden aufweist,
welcher insbesondere eine ebene Flache ist, und dem
Reinigungskopf eine Horizontalebene parallel zu der
Aufstellflache zugeordnet ist, und bei ordnungsgema-
Rem Betrieb der Bodenreinigungsmaschine die Horizon-
talebene des Reinigungskopfs stets in der gleichen Po-
sition zu der Aufstellflache unabhangig von einer
Schwenkposition der Haltestabeinrichtung zu dem Rei-
nigungskopf ist.

[0096] Dadurch ergibt sich unabhangig von der
Schwenkposition der Haltestabeinrichtung immer das
gleiche gute Reinigungsergebnis.

[0097] Ferner ist es glinstig, wenn mindestens einer
der folgenden Operationsmodi vorgesehen ist:

ein trockener Kehrbetrieb ohne Beaufschlagung des
zu reinigenden Bodens oder der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit mit Reinigungsflissigkeit;

- ein Nasswischbetrieb mit Beaufschlagung des zu
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reinigenden Bodens und/oder der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit mit Reinigungsflissigkeit;

- ein Kehrbetrieb und ein Nasswischbetrieb, wobei
insbesondere Uber ein Kehrelement Grobschmutz
der mindestens einen Reinigungswalzeneinheit zu-
gefuhrt wird und Uber die mindestens eine Reini-
gungswalzeneinheit in eine Schmutzfluidtankein-
richtung geférdert wird und Gber mindestens ein Ab-
streifelement Schmutzfluid von der mindestens ei-
nen Reinigungswalzeneinheit abgestreift und von
dort in die Schmutzfluidtankeinrichtung beférdert
wird.

[0098] Es lassen sich so optimierte Reinigungsergeb-
nisse realisieren. Insbesondere sind die Mdglichkeiten
des trocknen Kehrbetriebs, des Nasswischbetriebs und
der Kombination von Kehrbetrieb und Nasswischbetrieb
an einem Gerat realisierbar und durch einen Bediener
entsprechend einstellbar. Gegebenenfalls kann durch
Austausch der mindestens einen Reinigungswalzenein-
heiteine Anpassung anden jeweiligen Operationsmodus
durchgefiihrt werden.

[0099] Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter
Ausfiihrungsformen dient im Zusammenhang mit den
Zeichnungen der naheren Erlauterung der Erfindung. Es
zeigen:

eine seitliche Ansicht eines Ausfih-
rungsbeispiels einer Flachenreini-
gungsmaschine (Bodenreinigungsma-
schine), welche auf einem zu reinigen-
den Boden aufsteht;

Figur 1

Figur 2 eine perspektivische Darstellung der
Bodenreinigungsmaschine gemaR Fi-
gur 1;

Figur 3 eine schematische Teildarstellung ei-
nes Reinigungskopfs der Bodenreini-
gungsmaschine gemafy Figur 1 in
Schnittdarstellung;

Figur 4 eine perspektivische Teildarstellung ei-
nes Ausflihrungsbeispiels einer erfin-
dungsgemalen Bodenreinigungsma-
schine im Bereich eines Reinigungs-
kopfs;

Figur 5 der Reinigungskopf geman Figur 4 in
einer weiteren perspektivischen An-
sicht;

Figur 6 der Reinigungskopf gemaf Figur 4 mit
abgenommener Schmutzfluidtankein-
richtung;

Figur 7 eine Schnittansicht des Reinigungs-
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Figur 8

Figur 9

Figur 10

Figur 11

Figur 12

Figur 13

Figur 14

Figur 15

Figur 16

Figur 17

Figur 18

Figur 19

18
kopfs geman Figur 4;

eine Schnittansicht 1angs der Linie 8-8
geman Figur 7;

die gleiche Ansicht wie Figur 5, wobei
Verriegelungsstellen bzw. Verras-
tungsstellen fir eine Schmutzfluidtan-
keinrichtung mit dem Reinigungskopf
und fir eine Haltestabeinrichtung mit
dem Reinigungskopf gezeigt sind;

eine seitliche Schnittansicht des Reini-
gungskopfs gemaf Figur 9 im Bereich
einer Verriegelungsstelle fir die Hal-
testabeinrichtung mit dem Reinigungs-
kopf auRerhalb einer Verriegelungs-
stellung;

eine Schnittansicht gemal Figur 9 ei-
ner Verriegelungsstelle der Schmutz-
fluidtankeinrichtung mit dem Reini-
gungskopf, wobei die Schmutzfluidtan-
keinrichtung an dem Reinigungskopf fi-
xiert ist;

die gleiche Ansicht wie Figur 10, wobei
die Haltestabeinrichtung mit dem Rei-
nigungskopf verriegelt ist;

die gleiche Ansicht wie Figur 11 bei der
Abnahme der Schmutzfluidtankeinrich-
tung (Aufldsung der Verriegelungsstel-

lung);

eine Variante eines Ausflhrungsbei-
spiels eines Stifts mit konischer Spitze;

eine Ansicht des Reinigungskopfs au-
Rerhalb einer Verriegelungsstellung fur
eine Drehbarkeit der Haltestabeinrich-
tung zu dem Reinigungskopf mit abge-
nommener Verkleidung;

eine vergroRerte Darstellung einer Ver-
riegelungseinrichtung gemaf Figur 15;

die gleiche Ansicht wie Figur 15 in einer
Verriegelungsstellung der Drehbarkeit
der Haltestabeinrichtung zu dem Reini-
gungskopf;

eine vergroRerte Darstellung der Ver-
riegelungseinrichtung in der Stellung
gemal Figur 17;

ein Ausfiihrungsbeispiel einer erfin-
dungsgeméaflien Bodenreinigungsma-



in Figur 19(a)

in Figur 19(b)

in Figur 19(c)

in Figur 19(d)

in Figur 19(e)

Figur 20

Figur 21

Figur 22

Figur 23

Figur 24

Figur 25(a)

Figur 25(b)

Figur 26
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schine mit unterschiedlichen Stellun-
gen der Haltestabeinrichtung zu dem
Reinigungskopf, wobei gezeigt ist:

eine bestimmte Schwenkstellung (Ar-
beitsstellung) der Haltestabeinrichtung
zu dem Reinigungskopf;

eine Parkposition der Haltestabeinrich-
tung zu dem Reinigungskopf;

angedeutet eine Bewegung zur Lésung
einer Schmutzfluidtankeinrichtung von
dem Reinigungskopf;

ein Hochheben des Reinigungskopfs
von der Schmutzfluidtankeinrichtung
zur Abnahme von dieser;

schematisch ein Aufsetzen des Reini-
gungskopfs auf die Schmutzfluidtank-
einrichtung zu deren Fixierung;

eine Schnittansicht des Reinigungs-
kopfs im Bereich einer Reinigungswal-
zeneinheit;

eine Schnittansicht der Reinigungswal-
zeneinheit im Bereich A gemaf Figur
25;

eine dhnliche Schnittansicht wie Figur
21 im Bereich B gemaf Figur 25;

eine Schnittansicht der Bodenreini-
gungsmaschine gemaf Figur 4 in Teil-
darstellung, wobei die Schwenkpositi-
onder Haltestabeinrichtung tiefer ist als
in Figur 4;

eine Unteransicht des Reinigungs-
kopfs bei der Bodenreinigungsmaschi-
ne gemal Figur 4;

schematisch den Verlauf eines Ausflh-
rungsbeispiels eines gekrimmten Ab-
streifelements an einer Reinigungswal-
zeneinheit mit erstem und zweitem
Walzenteil;

schematisch den Verlaufeines Ausfiih-
rungsbeispiels eines gekrimmten Ab-
streifelements an einem Walzenteil;

schematisch den Verlauf eines weite-
ren Ausflhrungsbeispiels eines ge-
krimmten Abstreifelements an einer
Reinigungswalzeneinheit mit erstem
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und zweitem Walzenteil oder an einem
Walzenteil;
Figur 27 schematisch den Verlauf eines weite-
ren Ausfiihrungsbeispiels eines ge-
krimmten Abstreifelements an einer
Reinigungswalzeneinheit mit erstem
und zweitem Walzenteil oder an einem
Walzenteil;
Figur 28 eine perspektivische Darstellung eines
Ausfiihrungsbeispiels einer Kombinati-
on aus Abstreifelement und Haarkamm
gemal Figur 20;
Figur 29 die Kombination aus Figur 28 in der
Richtung X gemaR Figur 28; und
Figur 30 eine Unteransicht der Kombination ge-
mafR Figur 28 in der Richtung Y geman
Figur 28.

[0100] Ein Ausflihrungsbeispiel einer erfindungsge-
mafen Flachenreinigungsmaschine ist eine Bodenreini-
gungsmaschine 10. Der grundséatzliche Aufbau der Bo-
denreinigungsmaschine 10 und ihre grundséatzliche
Funktionsweise wird anhand der Figuren 1 bis 3 erlautert.
[0101] Mit der Bodenreinigungsmaschine 10 lassen
sich insbesondere Hartbdden reinigen.

[0102] Die Bodenreinigungsmaschine 10 umfasst ei-
nen Reinigungskopf 12. Bei dem Ausfiihrungsbeispiel ei-
ner Bodenreinigungsmaschine ist der Reinigungskopf 12
ein Bodenkopf.

[0103] Der Reinigungskopf 12 ist fir einen ordnungs-
gemalen Reinigungsbetrieb mit einer Aufstellflache 14
auf einen zu reinigenden Boden 16 aufgesetzt.

[0104] Die Aufstellflache 14 istinsbesondere eine ebe-
ne Flache.
[0105] An dem Reinigungskopf 12 ist (mindestens) ei-

ne Reinigungswalzeneinheit 18 angeordnet. Bei dem ge-
zeigten Ausflihrungsbeispiel ist genau eine Reinigungs-
walzeneinheit 18 vorgesehen.

[0106] Die Reinigungswalzeneinheit 18 kann eine ein-
teilige Reinigungswalze oder eine mebhrteilige Reini-
gungswalze, wie untenstehend noch naher erlautert
wird, umfassen.

[0107] Der Reinigungskopf 12 hat ein vorderes Ende
20 und ein dem vorderen Ende abgewandtes hinteres
Ende 22. Eine Langsachse 24 des Reinigungskopfs 12
erstreckt sich zwischen dem vorderen Ende 20 und dem
hinteren Ende 22.

[0108] Der Reinigungskopf 12 hat eine erste laterale
Seite 26 und eine gegentiiberliegende zweite laterale Sei-
te 28. Eine Abstandsrichtung zwischen der ersten late-
rale Seite 26 und der zweiten lateralen Seite 28 liegt quer
und insbesondere senkrecht zu der Langsachse 24.
[0109] Die Reinigungswalzeneinheit 18 ist im Bereich
des vorderen Endes 20 des Reinigungskopfs 12 ange-
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ordnet. Bei einem ordnungsgemafien Betrieb der Boden-
reinigungsmaschine 10 steht ein Bediener hinter dem
hinteren Ende 22 des Reinigungskopfs 12 auf dem zu
reinigenden Boden 16 auf.

[0110] Die Aufstellflache 14 ist Gber die Reinigungs-
walzeneinheit 18 und mindestens ein Aufstellelement (in
den Figuren 1 bis 3 nicht gezeigt) definiert. Der Reini-
gungskopf 12 und damit auch die Bodenreinigungsma-
schine 10 stiitzt sich Gber die Reinigungswalzeneinheit
18 und das mindestens eine Aufstellelement auf dem zu
reinigenden Boden 16 ab.

[0111] Der Reinigungskopf 12 weist eine Basis 30 auf.
Diese Basis 30 ist ein Grundkérper des Reinigungskopfs
12.

[0112] An dem Reinigungskopf 12 sitzt eine abnehm-
bare Schmutzfluidtankeinrichtung 32. Die Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 nimmt Schmutzfluid auf. Unter
Schmutzfluid wird hier ein strombares Fluid verstanden,
welches nass oder trocken sein kann. Das Schmutzfluid
kann beispielsweise Reinigungsflissigkeit mit Schmutz-
partikeln oder nur Staubpartikel umfassen.

[0113] Grundsatzlich kann die Schmutzfluidtankein-
richtung 32 mehrere getrennte Einzelteile umfassen,
welche einzeln an der Basis 30 fixierbar sind und von
dieser abnehmbar sind.

[0114] Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform um-
fasst die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 eine Einheit,
welche eine oder mehrere getrennte Kammern flr
Schmutzfluid aufweist.

[0115] An der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 sitzt ei-
ne Trittlasche 34, welche nach hinten hinausragt. Diese
dient zur erleichterten Abnehmbarkeit der Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 von dem Reinigungskopf 12, wie un-
tenstehend noch naher erlautert wird.

[0116] An den Reinigungskopf 12 ist eine Haltestab-
einrichtung 36 Uber ein Schwenkgelenk schwenkbar an-
gelenkt. Die Haltestabeinrichtung 36 ist dabei so ausge-
bildet, dass ein stehender Bediener die Bodenreini-
gungsmaschine 10 halten und Uber den zu reinigenden
Boden 16 fihren kann.

[0117] Proximal ist an der Haltestabeinrichtung 36 ein
Handgriff 38 angeordnet. Bei dem gezeigten Ausflh-
rungsbeispiel ist der Handgriff 38 als geschlossener Bii-
gelgriff ausgebildet. Auch andere Ausgestaltungen wie
beispielsweise als nicht geschlossener Bigelgriff und
dergleichen sind mdglich.

[0118] Es istinsbesondere vorgesehen, dass an dem
Handgriff 38 oder dass an der Haltestabeinrichtung 36
in der Nahe zu dem Handgriff 38 Bedienelemente wie
ein Ein-/Aus-Schalter und weitere Bedienelemente bei-
spielsweise zur Steuerung angeordnet sind.

[0119] Distal ist die Haltestabeinrichtung 36 Uber das
Schwenkgelenk an der Basis 30 angelenkt.

[0120] Eine Schwenkachse 40 (Figur 2) des Schwenk-
gelenks der Anlenkung der Haltestabeinrichtung 36 an
den Reinigungskopf 12 ist parallel zu der Aufstellflache
14. Die Schwenkachse 40 liegt quer und insbesondere
senkrecht zu der Langsachse 24.
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[0121] Die Haltestabeinrichtung 36 weist eine (zweite)
Langsachse 42 auf, entlang welcher sich die Haltestab-
einrichtung 36 bis zu dem Handgriff 38 erstreckt. Die
Schwenkachse 40 liegt quer und insbesondere senk-
recht zu dieser zweiten Langsachse 42 der Haltestab-
einrichtung 36.

[0122] Es kann vorgesehen sein, dass die Haltestab-
einrichtung 36 beziiglich der Beweglichkeit zu dem Rei-
nigungskopf 12 eine weitere Schwenkbarkeit aufweist,
wobei die entsprechende Drehachse 41 quer zu der
Schwenkachse 40 orientiert ist. Diese Drehbarkeit ist in
Figur 1 durch den Pfeil mit dem Bezugszeichen 44 an-
gedeutet. Die entsprechende Drehachse 41 dieser Dreh-
barkeit 44 liegt beispielsweise parallel bzw. koaxial zu
einer ersten Langsachse 80 der Haltestabeinrichtung 36
(siehe unten). Insbesondere ist es vorgesehen, dass die-
se Drehbarkeit 44 durch eine entsprechende Ausbildung
der Haltestabeinrichtung 36 mit einem ersten Teil 278
und einem zu dem ersten Teil 278 drehbaren zweiten
Teil 280 gebildet ist. Dies wird untenstehend insbeson-
dere anhand der Figuren 15 bis 18 noch naher erlautert.
[0123] Die Bodenreinigungsmaschine 10 umfasst ei-
nen Antriebsmotor (in den Figuren 1 bis 3 nicht gezeigt),
durch welchen die Reinigungswalzeneinheit 18 rotato-
risch um eine Rotationsachse 46 angetrieben ist. Die Rei-
nigungswalzeneinheit 18 weist eine einzige Rotations-
achse 46 auf, auch wenn diese eine mehrteilige Reini-
gungswalze umfasst. Die Rotationsachse 46 liegt paral-
lel zu der Aufstellflache 14. Sie ist senkrecht zu der
Langsachse 24 orientiert. Sie ist parallel zu der Schwenk-
achse 40.

[0124] Bei einem Ausfihrungsbeispiel, welches un-
tenstehend noch naher erlautert wird, sind die Schwenk-
achse 40 der Schwenkbarkeit der Haltestabeinrichtung
36 an dem Reinigungskopf 12 und die Rotationsachse
46 koaxial zueinander.

[0125] Der Antriebsmotor ist an dem Reinigungskopf
12 angeordnet, oder an der Haltestabeinrichtung 36 an-
geordnet, oder an einem Ubergangsbereich zwischen
der Haltestabeinrichtung 36 und dem Reinigungskopf 12
angeordnet. Er wirkt auf die Reinigungswalzeneinheit 18
und stellt ein entsprechendes Drehmoment fiir einen
Drehantrieb der Reinigungswalzeneinheit bereit.

[0126] Die Bodenreinigungsmaschine 10 kann netz-
betrieben sein oder batteriebetrieben sein.

[0127] Beieinem Ausflhrungsbeispiel ist ein Batterie-
halter 48 vorgesehen, welcher eine oder mehrere Batte-
rien und insbesondere wiederaufladbare Batterien auf-
nimmt. Die Batterien kdnnen dabei fest an der Bodenrei-
nigungsmaschine 10 angeordnet sein, oder abnehmbar
von dieser sein.

[0128] Beidem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel gemaf
den Figuren 1 bis 3 ist der Batteriehalter 48 an der Hal-
testabeinrichtung 36 angeordnet. Grundséatzlich ist aber
auch eine Anordnung an dem Reinigungskopf 12 még-
lich.

[0129] Die Bodenreinigungsmaschine 10istinsbeson-
dere zur Nassreinigung von Hartbéden ausgebildet. Es
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ist eine Tankeinrichtung 50 fur Reinigungsfliissigkeit vor-
gesehen. Die Reinigungsflissigkeit ist insbesondere
Frischwasser, gegebenenfalls mit einem Reinigungsmit-
telzusatz. Uber Reinigungsfliissigkeit aus der Tankein-
richtung 50 lasst sich die Reinigungswalzeneinheit 18
direkt befeuchten und/oder es lasst sich der zu reinigen-
de Boden 16 befeuchten. Es lasst sich dadurch verbes-
sert Schmutz abldsen, und das entsprechende Schmutz-
fluid wird von der Reinigungswalzeneinheit 18 aufge-
nommen und an die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ab-
gegeben.

[0130] Beidem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist die
Tankeinrichtung 50 an der Haltestabeinrichtung 36 an-
geordnet. Es ist eine entsprechende Zufiihrungseinrich-
tung fir Reinigungsfliissigkeit vorgesehen, welche von
der Tankeinrichtung 50 zu dem Reinigungskopf 12 fiihrt,
um entsprechend die Reinigungswalzeneinheit 18
und/oder den zu reinigenden Boden 16 mit Reinigungs-
flissigkeit befeuchten zu kénnen.

[0131] InFigur3istdergrundsatzliche funktionelle Auf-
bau des Reinigungskopfs 12 gezeigt und es wird die
grundséatzliche Funktionsweise anhand Figur 3 erlautert.
Bei einem Reinigungsbetrieb ist der Reinigungskopf 12
mit seiner Aufstellflache 14 auf dem zu reinigenden Bo-
den 16 aufgesetzt (in Figur 3 ist das mindestens eine
weitere Aufstellelement nicht gezeigt). Die Reinigungs-
walzeneinheit 18 wirkt aufden zu reinigenden Boden und
rotiert in einer Rotationsrichtung 52.

[0132] An der Basis 30 des Reinigungskopfs 12 sitzt
die Schmutzfluidtankeinrichtung 32.

[0133] Andem Reinigungskopf 12 ist eine Miindungs-
einrichtung 54 angeordnet, welche eine Mindungsoff-
nung 56 aufweist. Diese Miindungséffnung 56 steht in
fluidwirksamer Verbindung mit der Schmutzfluidtankein-
richtung 32 oder ist selber eine Miindungsoéffnung an der
Schmutzfluidtankeinrichtung 32. Bei der Rotation der
Reinigungswalzeneinheit 18 wird diese an der Mun-
dungso6ffnung 56 vorbei gedreht.

[0134] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 weist einen
Boden 58 auf. Dieser Boden 58 ist bei ordnungsgema-
Rem Betrieb der Bodenreinigungsmaschine 10 dem zu
reinigenden Boden 16 zugewandt. An dem Boden 58 sitzt
der Reinigungswalzeneinheit 18 zugewandt eine Wan-
dung 60, welche bis zu der Miindungsoéffnung 56 fiihrt.
Die Wandung 60 istan die Zylinderform der entsprechen-
den Reinigungswalze der Reinigungswalzeneinheit 18
angepasst.

[0135] Der Reinigungskopf 12 weist ein Kehrelement
62 auf, welches zur Grobschmutzzufiihrung zu der Rei-
nigungswalzeneinheit 18 dient. Dieser Grobschmutz ist
in Figur 3 durch Doppelpfeile 64 angedeutet. Der Grob-
schmutz 64, welcher Uiber das Kehrelement 62 der Rei-
nigungswalzeneinheit 18 bereitgestellt wird, kann durch
die Reinigungswalzeneinheit 18 mitgenommen werden
und uber die Mindungsoéffnung 56 in die Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 geworfen werden.

[0136] Das Kehrelement 62 ist an der Basis 30 ange-
ordnet oder, wie in Figur 3 gezeigt, an der Schmutzflu-
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idtankeinrichtung 32 angeordnet.

[0137] Uber eine Zufilhrungseinrichtung 66 fiir Reini-
gungsfliissigkeit wird im Betrieb der Bodenreinigungs-
maschine 10 die Reinigungswalzeneinheit 18 mit Reini-
gungsfliissigkeit befeuchtet. Diese Befeuchtung istin Fi-
gur 3 durch die gewellten Pfeile mit dem Bezugszeichen
68 angedeutet.

[0138] Die Befeuchtung ist dabei bezogen auf die Ro-
tationsrichtung 52 der Miindungs6ffnung 56 nachgeord-
net. Ein Bereich der Reinigungswalzeneinheit 18, wel-
cher auf dem zu reinigenden Boden 16 aufsitzt, kommt
dann bei Rotation in der Rotationsrichtung 52 zuerst an
der Mindungséffnung 56 und dann an dem entsprechen-
den Bereich mit der Befeuchtung 68 vorbei.

[0139] Es ist (mindestens) ein Abstreifelement 70 vor-
gesehen, welches an der Basis 30 angeordnet ist und
zwischen der Miindungséffnung 56 und dem Bereich der
Befeuchtung 68 positioniert ist.

[0140] Das Abstreifelement 70 ist insbesondere be-
weglich an der Basis 30 positioniert. Bei dem gezeigten
Ausflhrungsbeispiel sitzt das Abstreifelement 70 an ei-
nem Halter 72, welcher schwenkbar an der Basis 30 an-
gelenkt ist. Dieser Halter 72 ist federbeaufschlagt (in Fi-
gur 3nichtgezeigt). Die Federbeaufschlagung driickt das
Abstreifelement 70 gegen die Reinigungswalzeneinheit
18.

[0141] Die Reinigungswalzeneinheit 18 weist bezlig-
lich ihrer Reinigungswalzen einen Besatz auf, welcher
an einem entsprechenden Besatzhalter angeordnet ist.
Der Besatz ist beispielsweise ein textiles Material. Es
kann sich aber auch grundsatzlich um einen Borstenbe-
satz handeln.

[0142] Das Abstreifelement 70 ist so angeordnet, dass
es den Besatz beriihrt und vorzugsweise in den Besatz
eintaucht. Die Federbeaufschlagung des beweglichen
Halters 72 sorgt entsprechend fiir ein Andriicken bzw.
Eindrucken.

[0143] Das Abstreifelement 70 bildet eine Mindungs-
wandung der Mindungseinrichtung 54 fir die Min-
dungsoéffnung 56. Insbesondere trennt das Abstreifele-
ment 70 den Bereich der Befeuchtung 68 von der Miin-
dungsoffnung 56.

[0144] Das Abstreifelement 70 wirkt so auf die Reini-
gungswalzeneinheit 18 und so auf den Besatz, dass
Schmutzfluid von der entsprechenden Reinigungswalze
abgeldst wird (und insbesondere feuchtes Schmutzfluid
abgel6st wird) und Uber die Miindungso6ffnung 56 in die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 beférdert wird.

[0145] Dies istin Figur 3 durch die Pfeile mit dem Be-
zugszeichen 74 angedeutet.

[0146] Diesesdurch das Abstreifelement 70 abgeltste
Schmutzfluid 74 kann auch noch Grobschmutzpartikel
enthalten, welche nicht direkt tiber die Miindungséffnung
56 in die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 beférdert wur-
den.

[0147] Die Bodenreinigungsmaschine 10 mit der Aus-
bildung gemaf Figur 3 hat eine Kehrfunktion, durch die
sich Grobschmutz (und auch trockener Grobschmutz)
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von dem zu reinigenden Boden 16 kehren Iasst. Sie hat
eine Wischfunktion, durch welche sich tber die Befeuch-
tung 68 der zu reinigende Boden 16 befeuchten lasst und
nasses Schmutzfluid aufgenommen werden kann und
Uber das Abstreifelement 70 abgeldst werden kann und
in die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 beférdert wird.
[0148] Sie weist auch einen Kombinationsbetrieb auf,
bei dem gleichzeitig (wie in Figur 3 angedeutet) Grob-
schmutz von dem zu reinigenden Boden 16 aufgenom-
men werden kann und tber die Reinigungswalzeneinheit
18 ein Feuchtwischvorgang durchgefiihrt wird.

[0149] Die Reinigungswalzeneinheit 18 ist insbeson-
dere austauschbar an dem Reinigungskopf 12 positio-
niert. Dadurch Iasst sich beispielsweise die Reinigungs-
walzeneinheit 18 bzw. eine Reinigungswalze auf einfa-
che Weise selber reinigen. Dadurch ist auch eine Anpas-
sung an den speziellen Reinigungsvorgang moglich.
Wenn beispielsweise eine Reinigungswalze der Reini-
gungswalzeneinheit 18 einen Textilbesatz wie einen Mi-
krofaserbesatz aufweist, lasst sich gleichzeitig eine
Nassreinigung und eine Kehrreinigung vornehmen. Es
ist beispielsweise aber auch moglich, dass als Reini-
gungswalze eine Reinigungswalze mit Borstenbesatz
verwendet wird, um einen reinen Kehrvorgang durchzu-
fuhren. (Insbesondere ist beim reinen Kehrvorgang eine
Befeuchtung der Reinigungswalzeneinheit 18 bzw. des
zu reinigenden Bodens 16 abgeschaltet.)

[0150] Es ist insbesondere vorgesehen, dass die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 insbesondere mit daran
fixiertem Kehrelement 62 schwimmend zu der Basis 30
angeordnet ist, um beispielsweise das Kehrelement 62
unabhangig von einer Besatzlange der Reinigungswal-
zeneinheit 18 in gleicher Position zu der Reinigungswal-
zeneinheit 18 positionieren zu kénnen.

[0151] Die grundsatzliche Funktionsweise der Boden-
reinigungsmaschine 10, wie sie anhand der Figur 3 er-
lautert wurde, ist auch moglich fiir einen Reinigungskopf
12 ohne Haltestabeinrichtung 36 und insbesondere fiir
eine selbstfahrende und selbstlenkende Reinigungsma-
schine ("Reinigungsroboter"). Im Falle einer solchen
selbstfahrenden und selbstlenkenden Bodenreinigungs-
maschine sind dann insbesondere der Batteriehalter 48
und die Tankeinrichtung fiir Reinigungsflissigkeit 50 in
dem Reinigungskopf 12 selber angeordnet.

[0152] Bei der Bodenreinigungsmaschine 10 wird
Schmutzfluid Gber die Reinigungswalzeneinheit 18 in die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 saugaggregatfrei befor-
dert. Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 kann zur Ent-
leerung von dem Reinigungskopf 12 abgenommen wer-
den.

[0153] Es ist grundsatzlich auch moglich, dass
Schmutzfluid, welches sich in der Schmutzfluidtankein-
richtung 32 befindet, abgesaugt wird. Dazu ist beispiels-
weise eine entsprechende Saugaggregateinrichtung
und ein zugehoriger weiterer Schmutzfluidtank an der
Haltestabeinrichtung 36 angeordnet.

[0154] Weitere Aspekte der Bodenreinigungsmaschi-
ne 10 bzw. vorteilhafte Ausgestaltungen werden im Fol-
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genden anhand der Figuren 4 bis 21 beschrieben.
[0155] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel weist die Hal-
testabeinrichtung 36 einen ersten Bereich 76 und einen
zweiten Bereich 78 auf. Der erste Bereich 76 ist abge-
winkeltzu dem zweiten Bereich 78 angeordnet. Der erste
Bereich 76 ist ein distaler Bereich, und an dem zweiten
Bereich 78 sitzt der Handgriff 38 und damit auch der pro-
ximale Bereich.

[0156] Insbesondere ist an dem Handgriff 38 oder an
dem zweiten Bereich 78 ein Bedienungspaneel mit meh-
reren Bedienelementen angeordnet.

[0157] Beideminden Figuren 1 und 2 gezeigten Aus-
fuhrungsbeispiel ist die Tankeinrichtung 50 fir Reini-
gungsfliissigkeitan dem zweiten Bereich 78 angeordnet.
[0158] Insbesondere umfasstdas Bedienpaneel einen
Schalter, Giber den schaltbar ist, ob eine Befeuchtung der
Reinigungswalzeneinheit 18 und/oder des zu reinigen-
den Bodens 16 mittels Reinigungsflissigkeit aus der
Tankeinrichtung 50 fiir Reinigungsflissigkeit 50 stattfin-
det. Dies ermoglicht es je nach Bedienerwahl, einen tro-
ckenen Kehrbetrieb oder einen Nasswischvorgang
durchzufihren.

[0159] Der erste Bereich 76 erstreckt sich in einer ers-
ten Langsachse 80 (vergleiche auch Figur 1), und der
zweite Bereich 78 langs der zweiten Langsachse 42. Der
erste Bereich 76 und der zweite Bereich 78 liegen in ei-
nem stumpfen Winkel 82 (Figur 1) zueinander, welcher
im Bereich zwischen 120° und 170° liegt.

[0160] Beieinem konkreten Ausfihrungsbeispiel liegt
dieser stumpfe Winkel 82 bei ca. 145°.

[0161] Der erste Bereich 76 und der zweite Bereich 78
sind fortlaufend miteinander verbunden.

[0162] Uber den ersten Bereich 76 ist die Haltestab-
einrichtung 36 mit einem Schwenkgelenk 84 an dem Rei-
nigungskopf 12 und dabei an die Basis 30 angelenkt.
Wie oben erwahnt fallt die Schwenkachse 40 des
Schwenkgelenks 84 mit der Rotationsachse 46 der Ro-
tation der Reinigungswalzeneinheit 18 zusammen.
[0163] Das Schwenkgelenk 84 ist als Orbitalgelenk
ausgebildet. Es umfasst eine Bahnfiihrungseinrichtung
86, welche drehfestan dem Reinigungskopf12 und dabei
an der Basis 30 sitzt. Diese Bahnflihrungseinrichtung 86
umfasst einen Kreisbahnabschnitt 88. Ein Zentrum des
Kreisbahnabschnitts 88 liegt auf der Schwenkachse
40/Rotationsachse 46.

[0164] Mitdem ersten Bereich 76 ist drehfest eine Ge-
geneinrichtung 90 verbunden, welche sich an der Bahn-
fuhrungseinrichtung 86 abstiitzt.

[0165] Die Gegeneinrichtung 90 ist gleitend an dem
Kreisbahnabschnitt 88 der Bahnfiihrungseinrichtung 86
geflihrt; es liegt eine orbitale Flihrung der Gegeneinrich-
tung 90 an dem Kreisbahnabschnitt 88 der Bahnfiih-
rungseinrichtung 86 vor.

[0166] Es sind dabei mindestens drei Abstiitzstellen
fur die Fihrung der Gegeneinrichtung 90 an der Bahn-
fuhrungseinrichtung 86 vorgesehen.

[0167] Der Kreisbahnabschnitt 88 ist bezogen auf die
Langsachse 24 des Reinigungskopfs 12 mit einem Teil-
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bereich hinter der Reinigungswalzeneinheit 18 angeord-
net. Bezogen auf eine Hohenachse 92, welche senkrecht
zu der Langsachse 24 und senkrecht zu der Aufstellfla-
che 14 ist, ist der Kreisbahnabschnitt 88 mit einem Teil-
bereich oberhalb der Reinigungswalzeneinheit 18 ange-
ordnet.

[0168] Der Kreisbahnabschnitt 88 ist beispielsweise
mindestens naherungsweise als Viertelkreisabschnitt
ausgebildet, welcher gewissermalRen die Reinigungs-
walzeneinheit 18 umgreift.

[0169] Das Schwenkgelenk ist mittig zwischen der ers-
ten lateralen Seite 26 und der zweiten lateralen Seite 28
an der Basis 30 positioniert. Es ist insbesondere sym-
metrisch an dem Reinigungskopf 12 angeordnet. Es liegt
an einer Mittelebene 94 (vergleiche Figur 2), welche mit-
tigzwischen der ersten lateralen Seite 26 und derzweiten
lateralen Seite 28 liegt und dabei senkrecht zu der Ro-
tationsachse 46 bzw. Schwenkachse 40 orientiert ist.
[0170] Die Mittelebene 94 ist ferner senkrecht zu der
Aufstellflache 14 orientiert.

[0171] Ein Antriebsmotor 98, welcher insbesondere
ein Elektromotor ist, ist zum Antrieb der Reinigungswal-
zeneinheit 18 in der Rotationsbewegung der Rotations-
achse 46 mit der Rotationsrichtung 52 vorgesehen. Die-
ser ist drehfest mit der Haltestabeinrichtung 36 verbun-
den, so dass er bei einer Schwenkbewegung der Haltes-
tabeinrichtung 36 um die Schwenkachse 40 mit ver-
schwenkt wird.

[0172] Grundsatzlichistes dabeimdglich,dass der An-
triebsmotor 98 noch in dem Reinigungskopf 12 positio-
niert ist mit der genannten Verschwenkbarkeit.

[0173] Beieinem Ausfiihrungsbeispiel (vergleiche die
Figuren 4 bis 6) ist der Antriebsmotor 98 an der Haltes-
tabeinrichtung 36 positioniert und dabei insbesondere an
dem ersten Bereich 76 positioniert.

[0174] Insbesondere weist der erste Bereich 76 der
Haltestabeinrichtung 36 ein Gehause 100 auf, welches
den Antriebsmotor 98 aufnimmt.

[0175] Bei einer Variante eines Ausfiihrungsbeispiels
ist ein Batteriehalter 48’ an dem ersten Bereich 76 oder
an einem Ubergang zwischen dem ersten Bereich 76
und dem zweiten Bereich 78 angeordnet. (Bei dem in
den Figuren 1 und 2 gezeigten Ausfliihrungsbeispiel ist
der Batteriehalter 48 an dem zweiten Bereich 78 ange-
ordnet.)

[0176] An dem Reinigungskopf 12 und dabei an der
Basis 30 ist ein Freiraum 102 (vergleiche Figur 5) gebil-
det, welcher mittig zwischen der ersten lateralen Seite
26 und der zweiten lateralen Seite 28 ist und dabei an
der Mittelebene 94 liegt. Dieser Freiraum 102 bildet einen
Schwenkraum, in welchem die Haltestabeinrichtung 36
beweglich ist, wobei insbesondere dann der erste Be-
reich 76 in diesem Freiraum 102 beweglich ist.

[0177] Der Freiraum 102 ist zu dem hinteren Ende 22
hin offen.
[0178] Das Gehause 100 mitdem Antriebsmotor 98 ist

in dem Freiraum 102 beweglich.
[0179] Uber den Freiraum 102 ergibt sich ein groRer
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Schwenkwinkelbereich fiir die Verschwenkbarkeit der
Haltestabeinrichtung 36 um die Schwenkachse 40 relativ
zu der Basis 30.

[0180] Die Bodenreinigungsmaschine 10 weist eine
Getriebeeinrichtung 104 auf (Figur 7), welche zur Uber-
tragung eines Drehmoments von dem Antriebsmotor 98,
welcher beabstandet zu der Reinigungswalzeneinheit 18
positioniert ist, auf die Reinigungswalzeneinheit 18 dient.
Bei einem Ausfiihrungsbeispiel umfasst die Getriebeein-
richtung 104 auch ein Untersetzungsgetriebe, welches
zur Herabsetzung der Drehzahl dient, so dass eine Dreh-
zahl der Reinigungswalzeneinheit 18 bei einer Rotation
um die Rotationsachse 46 niedriger ist als eine Antriebs-
drehzahl des Antriebsmotors 98.

[0181] Die Getriebeeinrichtung 104 umfasst beispiels-
weise ein Riemengetriebe und das Drehzahl-Unterset-
zungsgetriebe.

[0182] Die Reinigungswalzeneinheit 18 ist bzw. um-
fasst eine Walzenaufnahme 106. Die Walzenaufnahme
106 wiederum umfasst eine Welle 108, welche drehmo-
mentwirksam mit der Getriebeeinrichtung 104 verbun-
den ist. Die Welle 108 rotiert um die Rotationsachse 46
bei entsprechendem Antrieb durch den Antriebsmotor
98.

[0183] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel umfasst die
Welle 108 (vergleiche Figur 6) einen ersten Wellenteil
110, einen zweiten Wellenteil 112 und einen Mittelteil
114, welcher mit dem ersten Wellenteil 110 und dem
zweiten Wellenteil 112 verbunden ist. Die Welle 108 mit
dem ersten Wellenteil 110, dem zweiten Wellenteil 112
und dem Mittelteil 114 bildet eine einheitliche Welle mit
einer einzigen Rotationsachse , namlich der Rotations-
achse 46.

[0184] Der Mittelteil 114 liegt mittig zwischen der ers-
ten lateralen Seite 26 und der zweiten lateralen Seite 28
und liegt dabei an der Mittelebene 94.

[0185] Der erste Wellenteil 110 nimmt einen ersten
Walzenteil 116 und der zweite Wellenteil 112 nimmt ei-
nen zweiten Walzenteil 118 der Reinigungswalzenein-
heit 18 auf. Der erste Walzenteil 116 und der zweite Wal-
zenteil 118 sind getrennte Einheiten, welche aber um die
gleiche Rotationsachse 46 rotieren, wenn sie an der Wel-
le 108 sitzen.

[0186] Der erste Walzenteil 116, welcher an dem ers-
ten Wellenteil 110 sitzt, reicht bis zu der ersten lateralen
Seite 26 oder fast bis an diese. Der zweite Walzenteil
118, welcher an dem zweiten Wellenteil 112 sitzt, reicht
bis zu der zweiten lateralen Seite 28 oder fast bis an
diese. Es verbleibt dadurch kein oder nur ein minimaler
walzenfreier Abstand zwischen der Reinigungswalzen-
einheit 18 und den entsprechenden lateralen Seiten 26,
28. Dadurch ist eine randnahe Reinigung mdglich.
[0187] Der Mittelteil 114 der Welle 108 ist walzenfrei.
Anihn ist die Getriebeeinrichtung 104 drehmomentwirk-
sam angekoppelt. Es liegt ein Mittelantrieb der Reini-
gungswalzeneinheit 18 vor.

[0188] Der erste Walzenteil 116 und der zweite Wal-
zenteil 118 werden jeweils von aufRen auf den zugeho-
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rigen Wellenteil 110 bzw. 112 aufgesteckt und entspre-
chend mitdem zugehorigen Wellenteil 110 bzw. 112 ver-
rastet, um eine drehfeste Verbindung zu erhalten.
[0189] Bezogen auf die Langsachse 24 sind der Mit-
telteil 114 der Welle 108 und damit der Walzenaufnahme
106 und das Schwenkgelenk 84 fluchtend ausgerichtet.
Sie liegen an der Mittelebene 94 und sind insbesondere
jeweils spiegelsymmetrisch zu der Mittelebene 94 aus-
gebildet.

[0190] Der Reinigungskopf 12 weist, wie oben er-
wahnt, (mindestens) ein Abstiitzelement 120 auf. Insbe-
sondere ist genau ein Abstltzelement 120 vorgesehen
(Figur 7, Figur 19(d), Figur 23, 24). Das Abstlitzelement
120 sitzt beabstandet zu der Reinigungswalzeneinheit
18 und definiert mit dieser die Aufstellflache 14. Das Ab-
stitzelement 120 sitzt dabei an der Basis 30. Auch wenn
die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 abgenommen ist,
kann der Reinigungskopf 12 mit der Reinigungswalzen-
einheit 18 und dem Abstitzelement 120 auf einem Boden
16 aufgestellt werden. Das Abstiitzelement 120 umfasst
einen Pfosten 122, an dem eine Rolle oder ein Gleiter
124 sitzt. Die Rolle oder der Gleiter 124 dient zur Abstit-
zung auf dem zu reinigenden Boden 16. Die Rolle oder
der Gleiter 124, wobei beispielsweise eine Gleitkufe vor-
gesehen ist, wird bei einer Fihrung der Bodenreini-
gungsmaschine 10 ber den zu reinigenden Boden 16
geflhrt.

[0191] Die Basis 30 hat der Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 zugewandt eine Unterseite 126. Von dieser Un-
terseite 126 ragt quer und insbesondere senkrecht der
Pfosten 122 in Richtung der Aufstellflache 14 ab.
[0192] Es istinsbesondere vorgesehen, dass das Ab-
stlitzelement 120 bezogen auf die Langsachse 24 fluch-
tend zu dem Mittelteil 114 der Welle 108 ausgerichtet ist.
[0193] Insbesondere liegt das Abstiitzelement 120 an
der Mittelebene 94.

[0194] Wenn eine Mehrzahl von Abstiitzelementen
vorgesehen sind, dann sind diese insbesondere in einer
Reihe angeordnet, welche an der Mittelebene 94 liegt.
[0195] An dem Mittelteil 114 der Welle 108 sitzt bei
einer Ausfihrungsform kein Walzenbereich, und bei der
Reinigung bleibt ein Mittelsteifen an dem Mittelteil 114
an dem zu reinigenden Boden 16 nicht beaufschlagt.
(Durch versetztes Uberfahren erfolgt hier eine Reini-
gung.) Durch die fluchtende Anordnung des Abstiitzele-
ments 120 hierzu wird das Abstiitzelement 120 an einem
nicht beaufschlagten Bereich des Bodens 16 verscho-
ben.

[0196] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ist in ihrer
Form und in ihren Abmessungen angepasst an die Basis
30. Die Schmutzfluidtankeinrichtung weist den Boden 58
mit der Wandung 16 und der Miindungséffnung 56 auf.
Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 hat eine Unterseite
127 und eine Oberseite 128. Bei an der Basis 30 fixierter
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ist die Oberseite 128 der
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 der Unterseite 126 der
Basis 30 zugewandt. Die Unterseite 127 der Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32 liegt an dem Boden 58 und ist der
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Oberseite 128 abgewandt.

[0197] Zwischender Unterseite 127 und der Oberseite
128 liegt die Wandung 60 und eine weitere Wandung
130, welche die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ab-
schliet mit einem Innenraum zur Aufnahme von
Schmutzfluid.

[0198] Die Wandung 60 der Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32, an welcher die Miindungséffnung 56 sitzt, weist
einen Ausschnitt 132 auf (vergleiche Figur 6), welcher
an den Mittelteil 114 der Welle 108 angepasst ist. Wenn
die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an der Basis 30 sitzt,
dann sitzt zumindest teilweise der Mittelteil 114 in dem
Ausschnitt 132 der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 mit
freier Rotierbarkeit.

[0199] Die Mindungséffnung 56 der Mindungsein-
richtung 54 umfasst insbesondere einen ersten Off-
nungsteil 134 und einen zweiten Offnungsteil 136.
[0200] Der erste Offnungsteil 134 ist dem ersten Wal-
zenteil 116 zugeordnet und der zweite Offnungsteil 136
ist dem zweiten Walzenteil 118 zugeordnet.

[0201] Es kann vorgesehen sein, dass die Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32 eine erste Kammer 138 und eine
zweite Kammer 140 aufweist. An der ersten Kammer 138
ist der erste Offnungsteil 134 gebildet und an der zweiten
Kammer 140 ist das zweite Offnungsteil 136 gebildet.
Uber den ersten Offnungsteil 134 wird Schmutzfluid di-
rektin die erste Kammer 138 eingekoppelt und tiber den
zweiten Offnungsteil 136 wird Schmutzfluid direkt in die
zweite Kammer 140 eingekoppelt.

[0202] Die beiden Kammern 138 und 140 kénnen da-
bei fluiddicht voneinander getrennt sind oder fluidwirk-
sam miteinander verbunden sein, so dass sich Schmutz-
fluid in der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 gleichmaRig
verteilen kann.

[0203] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 weist einen
Deckel 142 auf, welcher mindestens teilweise die Ober-
seite 128 ausbildet. Dieser Deckel 142 ist beabstandet
zu dem Boden 58.

[0204] Der Deckel 142 istbei von dem Reinigungskopf
12 abgenommener Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ab-
nehmbar, um die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 entlee-
ren zu kénnen.

[0205] Die Trittlasche 34 ist an der Wandung 130 der
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 angeordnet. Sie ist der-
art angeordnet, dass sie bei an der Basis 30 fixierter
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 beabstandet zu der Auf-
stellflache 14 ist.

[0206] Die Trittlasche 34 ist, wenn die Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 an dem Reinigungskopf 12 fixiert ist,
fluchtend zu dem Freiraum 102 angeordnet. Sie ist eine
Fortsetzung des Freiraums 102 von dem hinteren Ende
22 weg. Sie ist dabei so angeordnet, dass sie den ent-
sprechenden Schwenkraum der Haltestabeinrichtung 36
in dem Freiraum 102 nicht behindert.

[0207] Die Trittlasche 34 liegt an der Mittelebene 94
und ist insbesondere spiegelsymmetrisch zu dieser an-
geordnet und ausgebildet.

[0208] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel umfasst die
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Trittlasche 34 eine Platte 144, welche hochgezogene
Randwandungen 146 aufweist (vergleiche Figur 5). Die
Randwandungen 146 sind dabei abgerundet ausgebil-
det.

[0209] Die Trittlasche 34 weist eine Breite (in einer
Richtung parallel zur Schwenkachse 40 bzw. Rotations-
achse 46) auf, welche mindestens so breitist wie typische
Abmessungen eines FulRes mit Schuhen.

[0210] Ein Bediener kann seinen Full auf die Trittla-
sche 34 aufsetzen und dann durch entsprechende Kraft-
auslibung den Reinigungskopf 12 abheben, um die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von der Basis 30 zu 16-
sen. Dies wird untenstehend noch naher beschrieben.
[0211] Die hochgezogenen abgerundeten Randwan-
dungen 146 der Trittlasche 134 verhindern ein seitliches
Abrutschen eines Bedienerfulles. Es werden an der Plat-
te 144 scharfe Kanten vermieden.

[0212] An der Platte 144 sind bei einer Ausfiihrungs-
form beabstandete Stege oder Rillen angeordnet, wel-
che das Abrutschen eines Bedienerfulles verhindern sol-
len.

[0213] Die Trittlasche 34 ist fluchtend in Fortsetzung
des Freiraums 102 angeordnet. Sie ist bezogen auf die
Langsachse 24 des Reinigungskopfs 12 fluchtend zu
dem Schwenkgelenk 84 und auch fluchtend zu dem Mit-
telteil 114 der Welle 108 ausgerichtet.

[0214] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 weist eine
Entnahmerichtung 148 (Figur 6) von der Basis 30 weg
auf. Die Entnahmerichtung 148 flihrt von der Unterseite
126 der Basis 30 weg in Richtung der Aufstellflache 14.
[0215] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ist derart
von dem Reinigungskopf 12 entnehmbar, dass beispiels-
weise durch Anheben des Reinigungskopfs 12 und Drii-
cken der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 (beispielswei-
se an der Trittlasche 34) in Richtung der Entnahmerich-
tung 148, oder durch Wegziehen der Schmutzfluidtank-
einrichtung 32 von der Basis 30 in der Entnahmerichtung
148 geldst und damit abgenommen werden kann.
[0216] Alternativ ist es auf vorteilhafte Weise mdglich,
dass bei auf dem zu reinigenden Boden 16 aufgestelltem
Reinigungskopf 12 mit fixierter Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 ein Bediener Uber Aufstellen seines Fules auf
die Trittlasche 34 und entsprechender Kraftausiibung die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 auf dem zu reinigenden
Boden 16 fixieren kann und durch Abheben nach oben
des Reinigungskopfs 12 die Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 von der Basis 30 geldst wird und dabei am Boden
verbleibt. Diese Vorgehensweise, wie sie untenstehend
noch naher beschrieben wird, hat den Vorteil, dass die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 mindestens naherungs-
weise ortsfest bleibt und dadurch ein Schwanken von
Schmutzfluid und insbesondere Flussigkeit in der
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 weitgehend vermieden
ist.

[0217] In dem Reinigungskopf 12 ist begrenzt durch
die Unterseite 126 der Basis 30 ein Raum 150 gebildet,
in welchem die Schmutzfluidtankeinrichtung 32, wenn
sie an der Basis 30 fixiert ist, positioniert ist. Das Abstut-
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zelement 120 liegt ebenfalls in diesem Raum.

[0218] Es ist an der Schmutzfluidtankeinrichtung 32,
dem Abstltzelement 120 zugeordnet, eine durchgehen-
de Ausnehmung 152 (Figuren 7, 19(d), 24) gebildet. Die-
se durchgehende Ausnehmung 152 ist an der Oberseite
128 und ander Unterseite 127 offen. Seitlich istdie durch-
gehende Ausnehmung 152 geschlossen, so dass diese
fluiddicht abgeschlossen ist.

[0219] Wenn die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an
der Basis 30 sitzt, dann ist das Abstlitzelement 120 durch
die durchgehende Ausnehmung 152 durchgetaucht, so
dass sich der Reinigungskopf 12 Uiber das Abstitzele-
ment 120 an dem zu reinigenden Boden 16 abstltzen
kann.

[0220] Die durchgehende Ausnehmung 152 ist so di-
mensioniert, dass das Abstlitzelement 120 durchtau-
chen kann und entsprechend bei der Abnahme der
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von der Basis 30 auch
austauchen kann. Bei dem gezeigten Ausfiihrungsbei-
spiel ist die durchgehende Ausnehmung 152 nach allen
Seiten geschlossen.

[0221] Es ist grundsatzlich auch maoglich, dass die
durchgehende Ausnehmung 152 zu dem hinteren Ende
22 hin offen ist.

[0222] Beieiner bevorzugten Ausfiihrungsform hat die
durchgehende Ausnehmung 152 die Gestalt eines
(Hohl-)Zylinders.

[0223] Wenn die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an
der Basis 30 sitzt, dann ist die durchgehende Ausneh-
mung 152 entsprechende der fluchtenden Ausrichtung
des Abstiitzelements 120 bezogen auf die Langsachse
24 fluchtend mit dem Mittelteil 114 der Welle 108, dem
Schwenkgelenk 84 und der Trittlasche 34 angeordnet.
[0224] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ist an der
Basis 30 hangend gehalten. Es sind dazu eine Mehrzahl
von Haltern 154 (vergleiche Figuren 11 und 13) vorge-
sehen, welche an der Basis 30 sitzen und von deren Un-
terseite 126 weg in Richtung der Aufstellflache 14 ragen.
[0225] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel sind ein erster
Halter und ein zweiter beabstandeter Halter vorgesehen.
Diese sind wie untenstehend beschrieben ausgebildet
und insbesondere gleich ausgebildet. Vorzugsweise sind
der erste Halter und der zweite Halter spiegelsymmet-
risch zu der Mittelebene 94 angeordnet und zwischen
ihnen liegt der Freiraum 102.

[0226] In Figur 9 ist eine erste Stelle 156 angedeutet,
an welcher der erste Halter sitzt, und es ist eine zweite
Stelle 158 angedeutet, an welcher der zweite Halter sitzt.
Diese sind, wie erwahnt, die Befestigungsstellen fir die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an der Basis 30.
[0227] Die Halter 154 sind als Haltedome oder Halte-
pilze ausgebildet.

[0228] Sie wirken zusammen mit einer jeweiligen Auf-
nahme 160 der Schmutzfluidtankeinrichtung 32.

[0229] Wenn die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an
der Basis 30 gehalten ist, dann taucht der Halter 154 in
die zugeordnete Aufnahme 160 ein (Figur 11).

[0230] Der Halter 154 und die zugeordnete Aufnahme
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160 bilden eine Halter-Aufnahme-Kombination 162, wel-
che als Rastverbindungseinrichtung ausgebildet ist. In
Figur 11 ist eine entsprechende Halteposition bzw. Rast-
position gezeigt.

[0231] DerHalter 154 umfasstein erstes Element 164,
welches mit einem zweiten Element 166 der Aufnahme
160 an der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 korrespon-
diert.

[0232] Das erste Element 164 hat einen Aufnahmebe-
reich 168 fir das zweite Element 166. Dieser Aufnahme-
bereich 168 ist beispielsweise zylindrisch ausgebildet.
[0233] DerAufnahmebereich 168 des ersten Elements
164 ist durch einen Wulst 170 begrenzt. Der Wulst 170
hat einen Durchmesser (in einer Richtung quer zu der
Hoéhenachse 92), welcher grofer ist als der entsprechen-
de Durchmesser des Aufnahmebereichs 168.

[0234] Bei einem Ausfihrungsbeispiel ist der Wulst
170 als ringférmiger Bereich an dem ersten Element 164
angeordnet. Er weist einen ersten Flachenbereich 172
auf, welcher dem Aufnahmebereich 168 zugewandt ist.
Anden ersten Flachenbereich 172 schlieRt sich ein zwei-
ter Flachenbereich 174 an, welcher dem Aufnahmebe-
reich 168 abgewandt ist.

[0235] DerWulst170istandemerstenFlachenbereich
172 konisch ausgebildet von dem Aufnahmebereich 168
weg. Eristan dem zweiten Flachenbereich 174 ebenfalls
konisch ausgebildet mit einer Neigung zu dem Aufnah-
mebereich 168 hin.

[0236] Durch den ersten Flachenbereich 172 ist eine
schiefe Ebene gebildet, welche, wie untenstehend noch
naher erlautert wird, einen Kraftaufwand erfordert, um
das zweite Element 166 von dem ersten Element 164 zu
I6sen. Durch den zweiten Flachenbereich 174 ist eben-
falls eine schiefe Ebene gebildet, welche einen Kraftauf-
wand erfordert, um das zweite Element 166 mit dem ers-
ten Element 164 zu verbinden.

[0237] Es ist dadurch (durch einen Bediener) ein ge-
wisser Kraftaufwand erforderlich, um die Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 von der Basis 30 abzunehmen. Fer-
ner ist durch einen Bediener ein gewisser Kraftaufwand
notwendig, um die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an
der Basis 30 einzusetzen. Dieser Kraftaufwand ist dabei
durch den Konuswinkel des ersten Flachenbereichs 172
und durch den Konuswinkel des zweiten Flachenbe-
reichs 174 bestimmt.

[0238] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel ist der Konus-
winkel des ersten Flachenbereichs 172 gréRer als der
Konuswinkel des zweiten Flachenbereichs 174 (verglei-
che Figur 11). Dort ist der erste Konuswinkel fiir den ers-
ten Flachenbereich 172 mit dem Bezugszeichen 176 be-
zeichnet. Der zweite Konuswinkel fiir den zweiten Fla-
chenbereich 174 ist mit 178 bezeichnet. Der zweite Ko-
nuswinkel 178 ist kleiner als der erste Konuswinkel 176.
Dies bedeutet, dass der Kraftaufwand zur Lésung und
Abnahme der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von der
Basis 30 groRer ist als zum Einsetzen (zum Fixieren) der
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an der Basis 30.
[0239] Das zweite Element 166 an der Aufnahme 160
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der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 istals Spreizelement
ausgebildet, welches mindestens zwei und vorzugswei-
se mindestens drei Laschen aufweist, welche quer zur
Hoéhenachse 92 beweglich sind (unter VergréRerung des
Abstands).

[0240] Das zweite Element 166 als Spreizelement ist
auf den Halter 154 aufgeschoben.

[0241] Wenn die Aufnahme 160 an dem zugeordneten
Halter 154 positioniert wird, dann wird unter entsprechen-
dem Kraftaufwand durch Uberfahren des zweiten Ele-
ments 166 des zweiten Flachenbereichs 174 eine Auf-
spreizung durchgefiihrt unter VergréRerung des Ab-
stands der Laschen, bis der Aufnahmebereich 168 er-
reicht ist. Die Laschen des Spreizelements 166 sind ins-
besondere federnd angeordnet und schnappen zurtick.
Der Wulst 170 dient als Sperre, welcher ein Herabfallen
der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von der Basis 30 ver-
hindert.

[0242] Es ist Uber die Halter-Aufnahme-Kombination
162 eine Rastverbindung hergestellt.

[0243] Zur Lésung der Rastverbindung Ubt ein Bedie-
ner Kraft auf die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 aus und
bewegt das zweite Element (das Spreizelement) Uber
den Wulst 170 und dabei Giber den ersten Flachenbereich
172. Es ist dazu ein entsprechender Kraftaufwand zur
Aufspreizung des zweiten Elements 166 (des Spreizele-
ments) notwendig, um den Querschnitt entsprechend so
zu erweitern, dass der Wulst 170 durch das zweite Ele-
ment 166 Uberfahrbar ist.

[0244] Ein entsprechender Zwischenzustand nach
dem Uberfahren ist in Figur 13 gezeigt. Dort ist die Rast-
verbindung aufgehoben. Das Spreizelement 166 (das
zweite Element 166) hat den Wulst 170 tberfahren und
liegt auRerhalb des Aufnahmebereichs 168.

[0245] Inder Stellung der Schmutzfluidtankeinrichtung
32 gegeniber der Basis 30, welche in Figur 13 gezeigt
ist, fallt die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von der Basis
30 ab, wenn diese parallel zur Hohenrichtung 92 abge-
hoben wird.

[0246] Beider Sperrstellung gemaf Figur 11 istjedoch
die Rastverbindung hergestellt und die Schmutzfluidtan-
keinrichtung 32 ist an der Basis 30 fixiert.

[0247] Die Aufnahmen 160 an der Schmutzfluidtank-
einrichtung 32 sind an der Oberseite 128 offen, um eben
ein Eintauchen des entsprechenden Halters 154 zu er-
moglichen. Die Aufnahme weist eine hohlkegelstumpf-
férmige Erweiterung 180 zu der Oberseite 128 hin auf.
Diese Erweiterung 180 bildet eine Einfuhrhilfe und Zen-
trierhilfe fir den Halter 154, welcher stiftférmig ausgebil-
det ist, in die zugeordnete Aufnahme 160.

[0248] Wenn die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an
der Basis 30 uber die Halter-Aufnahme-Kombination 162
(an den Stellen 156, 158) gehalten ist, dann ist die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 beweglich (in einer Rich-
tung/Gegenrichtung parallel zur Hohenachse 92) beweg-
lich gelagert und dadurch schwimmend gelagert. Das
Gewicht der Bodenreinigungsmaschine 10 stiitzt sich an
dem zu reinigenden Boden 16 (iber die Reinigungswal-
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zeneinheit 18 und das Abstltzelement 120 ab. Die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 hat keine diesbeziigli-
che Abstiitzungsfunktion. Die Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 ist quer und insbesondere senkrecht zur Aufstell-
flache 14 beweglich (schwimmend) gelagert.

[0249] Wenn beispielsweise ein Walzendurchmesser
der Reinigungswalzeneinheit 18 variiert (aufgrund von
Herstellungstoleranzen oder Abnutzung), befindet sich
dennoch das Kehrelement 62 in seiner optimalen Posi-
tion zu dem zu reinigenden Boden 16.

[0250] Durch das Schwenkgelenk 84 weist die Haltes-
tabeinrichtung 36 einen Schwenkwinkelbereich der
Schwenkbeweglichkeit zu dem Reinigungskopf 12 auf,
welcherzwischen einer unteren Grenze und einer oberen
Grenze liegt.

[0251] Ein Schwenkwinkel 182 (vergleiche Figur
19(a)) ist dabei insbesondere quantitativ als ein Winkel
zwischen der zweiten Langsachse 42 der Haltestabein-
richtung 36 und einer Ebene 184 parallel zu der Aufstell-
flache 14.

[0252] Ein minimaler Schwenkwinkel 182, d.h. die un-
tere Grenze, liegt bei 0°oder groRer 0°. Insbesondere ist
die untere Grenze kleiner als 50° und vorzugsweise klei-
ner als 40° und insbesondere vorzugsweise kleiner als
30°.

[0253] Die untere Grenze ist durch Anlage der Haltes-
tabeinrichtung 36 an einer Unterseite, welche den Frei-
raum 102 (vergleiche Figur 9) begrenzt, vorgegeben.
[0254] Durch die Ausbildung des Schwenkgelenks 84
ist als Orbitalgelenk und durch den Freiraum 102 kann
die untere Grenze bei ca. 0° liegen und kann insbeson-
dere kleiner als 10° und vorzugsweise kleiner als 5° sein.
[0255] Je kleiner die untere Grenze des Schwenkwin-
kels 182, desto kleiner ist die Gesamthohe der Boden-
reinigungsmaschine 10 (der H6he von Reinigungskopf
12 und der Haltestabeinrichtung 36) in der Héhenachse
92 senkrecht zu der Aufstellflache 14. Je kleiner wieder-
um die Gesamthohe ist, desto besser ist die Unterfahr-
barkeit beispielsweise an Mobeln durch die Bodenreini-
gungsmaschine 10. Wenn beispielsweise die untere
Grenze des Schwenkwinkels 182 sehr klein ist, dann ist
im Wesentlichen die Unterfahrhéhe bestimmt durch die
Hoéhe des Reinigungskopfs 12 in der Hohenachse 92 ein-
schlieBlich der entsprechenden Hohe des Schwenkwin-
kels 182.

[0256] Weiterhin weist der Schwenkwinkelbereich ei-
ne obere Grenze auf (Figur 19(b)).

[0257] Die obere Grenze des Schwenkwinkels 182 ist
als Raststellung vorgegeben (Figur 19). Sie liegt insbe-
sondere im Bereich zwischen 80° und 120° des
Schwenkwinkels 182. Bei einem bevorzugten Ausfiih-
rungsbeispiel liegt sie bei ca. 90° (Figur 19(b)).

[0258] Die obere Grenze ist so, dass flr die Haltesta-
beinrichtung 36 eine Parkposition mit Raststellung be-
zuglich des Reinigungskopfs 12 vorgesehen ist, wobei
dann eine Schwenkbarkeit beziliglich dem Reinigungs-
kopf 12 gesperrtistindem Sinne, dass ein erhéhter Kraft-
aufwand notwendig ist, um eine Schwenkbarkeit der Hal-
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testabeinrichtung 36 an dem Schwenkgelenk 84 um die
Schwenkachse 40 wieder zu ermdglichen.

[0259] Die Halter-Aufnahme-Kombination 162 wurde
beschrieben Gber einen Halter 154, welcher mit der Basis
30 fest verbunden ist, und tiber eine Aufnahme 160, wel-
che an der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 angeordnet
ist. Der Halter 154 ist dabei stabférmig ausgebildet und
die Aufnahme 160 ist eine Offnung. Es ist auch eine ki-
nematische Umkehr moglich, bei der ein stabférmiges
Element an der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ange-
ordnet ist und eine entsprechende Aufnahme in Form
einer Offnung an der Basis 30.

[0260] Zur Herstellung einer Parkposition 185 (Figur
19(b)) ist eine Verriegelungseinrichtung 186 (Figuren 10,
12) vorgesehen.

[0261] Die Verriegelungseinrichtung 186 umfasst eine
und insbesondere mindestens zwei und vorzugsweise
genau zwei (Figuren 10, 12). Die Stift-Eintauchéffnung-
Kombinationen 188 sind im Bereich des Schwenkge-
lenks 84 angeordnet.

[0262] In Figur 9 sind eine erste Stelle 190 und eine
zweite Stelle 192 gezeigt, an welchen jeweilige Stift-Ein-
tauchoffnung-Kombinationen 188 positioniert sind. Die
erste Stelle 190 und die zweite Stelle 192 sind spiegel-
symmetrisch zu der Mittelebene 94.

[0263] Die Stift-Eintauchoffnung-Kombination 188
umfasst jeweils eine Eintauchéffnung 194, welche dreh-
fest beziiglich der Bahnfiihrungseinrichtung 86 an dem
Reinigungskopf 12 und dabei insbesondere an der Basis
30 angeordnet ist.

[0264] Als Gegenelement zu der entsprechenden Ein-
tauchoffnung 194 ist ein Stift 196 vorgesehen, welcher
drehfest mit der Haltestabeinrichtung 36 verbunden ist
und mit dieser um die Schwenkachse 40 relativ zu dem
Reinigungskopf 12 verschwenkbar ist.

[0265] Der Stift 196 sitzt an einer Fiihrung 198 und ist
linearverschieblich langs einer Verschiebungsachse
200. Die Verschiebungsachse 200 ist mit der Schwenk-
beweglichkeit der Haltestabeinrichtung 36 zu dem Rei-
nigungskopf 12 beweglich. Sie ist quer zu einem Umfang
des Kreisbahnabschnitts 88 orientiert.

[0266] Der Stift 196 ist Uber eine Federeinrichtung 202
federbeaufschlagt, wobei eine Federkraft der Federein-
richtung 202 bestrebt ist, den Stift 196 in Richtung des
Umfangs des Kreisbahnabschnitts 88 zu driicken. Die
Federkraft der Federeinrichtung 202 wirkt auf den Rei-
nigungskopf 12 zu.

[0267] Der Stift 196 weist einen Wulst 204 auf (Figur
10), welcher ringférmig angeordnet ist. Die Fiihrung 198
weist einen ringférmigen Anschlag 206 fiir den Wulst 204
auf. Durch Anlage des Wulsts 204 an dem Anschlag 206
ist eine Sperre fir die lineare Verschieblichkeit des Stifts
196 an der Fiihrung 198 gebildet (Figur 10). Eine Grund-
stellung des Stifts 196 ist derart, dass die Federeinrich-
tung 202 den Stift 196 zu dem Umfang des Kreisbahn-
abschnitts 88 driickt, bis der Wulst 204 an dem Anschlag
206 anliegt (Figur 10). Diese Grundstellung liegt vor,
wenn der Stift 196 nicht in die Eintauchéffnung 194 ein-
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getaucht ist. Die Grundstellung wiederum liegt vor, wenn
die Parkposition 185 der Haltestabeinrichtung 36 und des
Reinigungskopfs 12 nicht erreicht ist, das heit wenn die
obere Grenze des Schwenkwinkels 182 nicht erreicht ist.
Siehe dazu Figur 10, wobei der Stift 196 nicht in die Ein-
tauchoffnung 194 eingetaucht ist.

[0268] In dieser Grundstellung des Stifts 196 auler-
halb der Eintauch6ffnung 194 ist die freie Schwenkbar-
keit der Haltestabeinrichtung 36 zu dem Reinigungskopf
12 um die Schwenkachse 40 gewahrleistet.

[0269] Die jeweilige Eintauchéffnung 194 ist an einem
Blockelement 208 gebildet. Das Blockelement 208 um-
fasstdie Eintauch6ffnung 194 als eine Ausnehmung bzw.
Bohrung. An dem Blockelement 208 ist aulRerhalb der
Eintauchoéffnung 194 eine erste schiefe Ebene 210 an-
geordnet bzw. gebildet. Diese steigt von dem Kreisbahn-
abschnitt 88 an. Sie liegt am Ende des Kreisbahnab-
schnitts 88 und an der ersten schiefen Ebene 210 erhoht
sich der Abstand zu der Schwenkachse 40.

[0270] Die erste schiefe Ebene 210 dient zum Einflh-
ren des Stifts 196 in die Eintauchéffnung 194 unter Ver-
schiebung des Stifts 196 von dem Anschlag 206 unter
entsprechendem Kraftaufwand entgegen der Federkraft
der Federeinrichtung 202 weg. Dieser Kraftaufwand
muss durch einen Bediener aufgebracht werden.
[0271] Der Stift 196 weist eine erste Anlageflache 212
auf, welche an einem Stirnende des Stifts 196 gebildet
ist. Die erste Anlageflache 212 ist an die erste schiefe
Ebene 210 angepasst. Beim Einfiihren des Stifts 196 in
der Eintauch6ffnung 194 wird die erste Anlageflache 212
an der ersten schiefen Ebene 210 unter Berlihrung der
ersten schiefen Ebene 210 entlanggefiihrt.

[0272] Die Eintauch6ffnung 194, welche in dem Block-
element 208 gebildetist, weist eine Wandung auf, welche
als zweite schiefe Ebene 214 ausgebildet ist.

[0273] Ausgehend von der unteren Grenze wird unter
VergroRerung des Schwenkwinkels 182 der Stift 196 ent-
lang des Kreisbahnabschnitts 88 gefiihrt und dann tber
die erste schiefe Ebene 210 in die Eintauch6ffnung 194.
[0274] Die zweite schiefe Ebene 214 dient zur Heraus-
fuhrung des Stifts 196 aus der Eintauchoéffnung 194
durch Verkleinerung des Schwenkwinkels 182 ausge-
hend von der oberen Grenze.

[0275] Der Stift 196 weist eine zweite Anlageflache 216
auf, welche an die zweite schiefe Ebene 214 angepasst
ist.

[0276] Zum Herausfihren des Stifts 196 aus der Ein-
tauchoffnung 194 wird die zweite Anlageflache 216 an-
liegend an der zweiten schiefen Ebene 214 entlang der
zweiten schiefen Ebene 214 (unter Verkleinerung des
Schwenkwinkels 182) gefiihrt. Es muss dazu die Feder-
kraft der Federeinrichtung 202 Giberwunden werden.
[0277] Die erste schiefe Ebene 210 weist bei einem
Ausfiihrungsbeispiel einen kleineren Winkel auf als die
zweite schiefe Ebene 214. Dadurch ist die Kraft, welche
zum Aufheben der Verriegelung durch Herausfiihren des
Stifts 196 aus der Eintauchéffnung 194 benétigt wird, gro-
Rerals die Kraft, welche bendétigt wird, um Uber die zweite
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schiefe Ebene 214 den Stift 196 in die Eintauchéffnung
194 zu bringen und die Verriegelung herzustellen und
dadurch die Parkposition 185 zu erreichen.

[0278] Ein alternatives Ausflihrungsbeispiel eines
Stifts 196’ (Figur 14) weist an einer Spitze eine Anlage-
flache 197 auf, welche konisch ausgebildet ist. Bei einer
weiteren alternativen Ausfiihrungsform ist der Stift an der
Spitze kugelférmig ausgebildet (in Figur 14 in durchbro-
chenen Linien angedeutet). Der Stift 196 bzw. der Stift
196’ ist insbesondere aus einem metallischen Material
hergestellt.

[0279] Wenn aulierhalb des Blockelements 208 der
Stift 196 an dem entsprechenden Kreisbahnabschnitt 88
gefiihrt wird, dann liegt vorzugsweise eine Spitze 218
zwischen der ersten Anlageflache 212 und der zweiten
Anlageflache 216 an diesem Kreisbahnabschnitt 88 an.
[0280] Oben wurde eine Ausfiihrungsform beschrie-
ben, bei der der entsprechende Stift 196 der Stift-Ein-
tauch6ffnung-Kombination 188 an dem gleichen Kreis-
bahnabschnitt 88 geflihrt wird wie die Gegeneinrichtung
90.

[0281] Es ist auch mdglich, dass ein Kreisbahnab-
schnitt 88 vorgesehen ist, welcher getrennt von diesem
Kreisbahnabschnitt 88 fur die Gegeneinrichtung 90 ist,
aber konzentrisch zu der Schwenkachse 40 ist.

[0282] Wenn die Verriegelungsstellung gemaf Figur
12 erreicht ist, kann ein Bediener durch entsprechend
hohen Kraftaufwand durch Ausiibung eines Drehmo-
ments auf die Haltestabeinrichtung 36 in Richtung zu
dem zu reinigenden Boden 16, auf dem die Bodenreini-
gungsmaschine 10 Uber den Reinigungskopf 12 ord-
nungsgemal aufgestellt ist, die Verriegelung aufheben
und den entsprechenden Stift 196 aus der Eintauchoff-
nung 194 filhren. Es ist dann die freie Schwenkbarkeit
bis zu der unteren Grenze hin mdglich.

[0283] Um die Parkposition 185 mit der Verriegelung
durch Eintauchen des Stifts 196 in die Eintauchéffnung
194 zu erreichen, verschwenkt ein Bediener die Haltes-
tabeinrichtung 36 um die Schwenkachse 40 zu der Park-
position 185 hin, bis die Parkposition 185 durch Einrasten
des Stifts 196 in die zugeordnete Eintauchdffnung 194
erreicht ist. In Figur 10 ist eine Zwischenstellung kurz vor
Erreichen der Verriegelungsstellung gezeigt.

[0284] In den Figuren 19(a) bis (e) sind unterschiedli-
che Schwenkstellungen der Haltestabeinrichtung 36 zu
dem Reinigungskopf 12 gezeigt.

[0285] In Figur 19(a) ist eine "Arbeits"-Schwenkstel-
lung gezeigt. Der Schwenkwinkel 182 liegt zwischen der
unteren Grenze und der oberen Grenze. Uber die Bo-
denreinigungsmaschine 10 kann der zu reinigende Bo-
den 16 bearbeitet werden, um einen Reinigungsvorgang
durchzufiihren. Ein Bediener passt den Schwenkwinkel
182 an seine KérpergrolRe an. Wenn ein Mobelstlick oder
dergleichen unterfahren werden soll, wird der Schwenk-
winkel 182 verringert.

[0286] Der Bediener fiihrt Gber die Haltestabeinrich-
tung 36 mit dem angepassten Schwenkwinkel 182 den
Reinigungskopf 12 lGber den zu reinigenden Boden 16.
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Die Reinigungswalzeneinheit 18 rotiert um die Rotations-
achse 46. Aufgrund der Rotationsrichtung 52 erfahrt der
Reinigungskopf 12 und damit die Bodenreinigungsma-
schine 10 einen Vortrieb.

[0287] Die Haltestabeinrichtung 36 ist direkt mit der
Walzenaufnahme 106 und damit der Reinigungswalze-
neinheit 18 verbunden. Bei einer Schwenkbewegung der
Haltestabeinrichtung 36 um die Schwenkachse 40 wird
die Reinigungswalzeneinheit 18 mit verschwenkt. Wenn
diese an dem zu reinigenden Boden 16 abgestiitzt ist,
dann rollt sie dadurch auf dem Boden 16 ab. Diese Be-
wegung ist der Rotation der Reinigungswalzeneinheit 18
um die Rotationsachse 46 iberlagert und hat keine ne-
gative Auswirkung auf das Reinigungsergebnis oder der-
gleichen. Durch die Rotation der Reinigungswalzenein-
heit 18 ist der Winkelbereich, den die Reinigungswalze-
neinheit 18 in der gleichen Zeiteinheit wie wahrend einer
Schwenkbewegung durchlauft, sehr viel gréer.

[0288] Die Haltestabeinrichtung 36 ist direkt mit der
Reinigungswalzeneinheit 18 verbunden und wirkt mit ih-
rem Gewicht direkt auf die Reinigungswalzeneinheit 18.
Das Gewicht der Haltestabeinrichtung 36 driickt die Rei-
nigungswalzeneinheit 18 mit den Walzenteilen 116, 118
gegen den zu reinigenden Boden 16. Die Haltestabein-
richtung 36 stellt iber ihr Eigengewicht eine Anpresskraft
der Reinigungswalzeneinheit 18 an den zu reinigenden
Boden 16 bereit. Dadurch verbessert sich die Reini-
gungswirkung; die mechanische Einwirkung der Reini-
gungswalzeneinheit 18 auf den zu reinigenden Boden
16 wird verbessert. Die Schmutzablésefahigkeit der Bo-
denreinigungsmaschine 10 wird verbessert. Durch die
beschriebene Ausbildung des Schwenkgelenks 84 als
Orbitalschwenkgelenk ergibt sich ein groer Schwenk-
bereich zwischen der unteren Grenze und der oberen
Grenze.

[0289] Zum Abstellen der Bodenreinigungsmaschine
10 erhoht der Bediener den Schwenkwinkel 182, bis die
Parkposition 185 erreicht ist (Figur 19(b)) und tber die
Verriegelungseinrichtung 186 die Haltestabeinrichtung
36 mit dem Reinigungskopf 12 verriegelt ist. In der Park-
position 185 kann die Haltestabeinrichtung 36 nicht von
selber (aufgrund ihres Eigengewichts) "herunterfallen”
unter Verkleinerung des Schwenkwinkels 182 in Rich-
tung der unteren Grenze.

[0290] In der Parkposition 185 wird die Bodenreini-
gungsmaschine 10 beispielsweise zur Aufbewahrung
abgestellt. Insbesondere ist es auch vorgesehen, dass
in der Parkposition 185 Uiber eine entsprechende Reini-
gungsstation oder Abstellstation (in den Figuren nichtge-
zeigt) ein automatisierter Reinigungsvorgang der Reini-
gungswalzeneinheit 18 und gegebenenfalls weiterer Tei-
le des Reinigungskopfs 12 durchgefihrt wird. Beispiels-
weise ist es auch mdglich, an der entsprechenden Bo-
denstation eine Batterieeinrichtung aufzuladen, Reini-
gungsflissigkeit an der Tankeinrichtung 50 fir Reini-
gungsflissigkeit nachzufillen. Gegebenenfalls kann
auch in der Bodenstation die Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 entleert werden.
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[0291] Ausgehendvonder Parkposition 185 ergibt sich
auch eine einfache Entfernbarkeit der Schmutzfluidtan-
keinrichtung 32 von dem Reinigungskopf 12 (Figur 19(c),
(d)).

[0292] Bei ordnungsgemal auf dem zu reinigenden
Boden 16 aufgestelltem Reinigungskopf 12 (ibt der Be-
diener insbesondere Uber einen Ful eine Kraft auf die
Trittlasche 34 in Richtung des Bodens 16 aus. Diese Kraft
ist in Figur 19 mit dem Bezugszeichen 220 angedeutet.
Er Gbt dann ein Drehmoment auf die Haltestabeinrich-
tung 36 aus, welche Uber die obere Grenze hinausgeht
und weiterhin bestrebt ist, den Schwenkwinkel 182 zu
vergrofiern. Dieses Drehmoment wird so ausgetibt, dass
gewissermalen die Haltestabeinrichtung 36 auf den Bo-
den 16 zu verschwenkt werden soll, aber von dem hin-
teren Ende 22 des Reinigungskopfs 12 weg auf das vor-
dere Ende 20 zu.

[0293] Diese Drehmomentaustibung erfolgt in der
Parkposition 185, bei welcher die Haltestabeinrichtung
36 mit der Basis 30 durch die Verriegelungseinrichtung
186 verriegelt ist. Es lasst sich gegebenenfalls durch
Spiel an den Spiel-Eintauch6ffnung-Kombinationen 188
der Schwenkwinkel 182 noch etwas vergréoRern. Wenn
dieses Spiel ausgeschopftist, dreht sich der Reinigungs-
kopf 12, welcher dann insbesondere noch Uber die Rei-
nigungswalzeneinheit 18 an dem Boden 16 abgestiitzt
ist, relativ zu der Schmutzfluidtankeinrichtung 32. Es er-
folgt eine Anhebung der Basis 30 relativ zu der Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32.

[0294] Es erfolgt dadurch ein Auftauchen der Halter
154 aus den entsprechenden Aufnahmen 160. Die Ver-
rastungsstellung wird geldst und der Reinigungskopf 12
kann dann von der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 ent-
fernt werden (vergleiche Figur 19(d)).

[0295] Durch den Bedienereingriff an der Trittlasche
34 bleibt dabei die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an
dem Boden 16. Uber die Kraft 220 hat ein Bediener die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an dem Boden 16 fixiert.
[0296] Es wird dadurch bei der Abnahme der Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32 von dem Reinigungskopf 12 die
Bewegung der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 mini-
miert, und es wird weitgehend ein Schwappen von flis-
sigem Schmutzfluid in der Schmutzfluidtankeinrichtung
32 verhindert.

[0297] Das Abnehmen der Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 von dem Reinigungskopf 12 wurde oben im Zu-
sammenhang mit einer Drehmomentausibung, insbe-
sondere Verschwenkung des Reinigungskopfs 12 zu
dem Boden 16, beschrieben.

[0298] Grundsatzlichistes auch mdglich, dass derRei-
nigungskopf 12 von der Schmutzfluidtankeinrichtung 32
durch Ziehen nach oben entfernt wird, wobei ein Bedie-
ner die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 durch Kraftaus-
Uibung auf die Trittlasche 34 an dem Boden 16 fixiert.
[0299] In Figur 19(d) ist eine Situation gezeigt, welche
entsteht, nachdem die Schmutzfluidtankeinrichtung 32
von dem Reinigungskopf 12 geldst wurde, entweder
durch Schwenkanhebung oder durch direktes Ziehen
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nach oben. Es wird der Reinigungskopf 12 in der Haltes-
tabeinrichtung 36 endgliltig von der Schmutzfluidtank-
einrichtung 32 entfernt.

[0300] InFigur 19(e)isteine Situation gezeigt, bei wel-
cher der Reinigungskopf 12 wieder auf die Schmutzflu-
idtankeinrichtung 32 aufgesetzt wird, das heift bei wel-
cher die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an dem Reini-
gungskopf 12 fixiert wird. Dazu wird die Schmutzfluidtan-
keinrichtung 32 auf dem Boden 16 aufgesetzt. Gegebe-
nenfalls fixiert ein Bediener die Schmutzfluidtankeinrich-
tung 32 an dem Boden 16 Uber Kraftausiibung auf die
Trittlasche 34.

[0301] Es wird dann der Reinigungskopf 12 von oben
auf die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 aufgesetzt, und
zwar derart, dass der entsprechende Halter 154 in die
zugehodrige Aufnahme 60 an der Schmutzfluidtankein-
richtung 32 eingetauchtwird, bis eine Verrastung erreicht
wird (und entsprechend dann das jeweilige zweite Ele-
ment 166 in dem zugehdrigen Aufnahmebereich 168 des
ersten Elements 164 liegt).

[0302] Das Aufsetzen des Reinigungskopfs 12 erfolgt
vorzugsweise mit einer Parkposition 185 der Haltestab-
einrichtung 36 zu dem Reinigungskopf 12, das heif3t mit
einer Verriegelung der Haltestabeinrichtung 36 an dem
Reinigungskopf 12 durch die Verriegelungseinrichtung
186.

[0303] Durch die entsprechende Ausbildung des ers-
ten Flachenbereichs 172 und des zweiten Flachenbe-
reichs 14 ist vorzugsweise eine groRere Kraft zum Ab-
nehmen der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von dem
Reinigungskopf 12 (Figuren 19(c) und (d)) notwendig als
zum Fixieren (Figur 19(e)).

[0304] Grundsatzlich ist es so, dass ein Bediener die
Abnahme der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 von dem
Reinigungskopf 12 und das Einsetzen der Schmutzflu-
idtankeinrichtung 32 in dem Reinigungskopf 12 handfrei
durchfilhren kann, das heif3t er muss dazu die Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32 nicht anfassen. Insbesondere
kann er die entsprechenden Vorgange durch Anfassen
und Halten der Haltestabeinrichtung 36 durchfiihren. Er
muss sich auch dazu nicht biicken oder in die Kniee ge-
hen.

[0305] Das Abstreifelement 70 ist Gber den Halter 72
beweglich an dem Reinigungskopf 12 und an der Basis
30 angeordnet. In den Figuren 28 bis 30 ist ein Ausfiih-
rungsbeispiel eines Halters 72 gezeigt. Der Halter 72
weist eine Basis 222 auf. Die Basis 222 hat ein hinteres
Ende 224 und ein vorderes Ende 226. Die Basis 222 ist
zu dem vorderen Ende 226 hin breiter als an dem hinte-
ren Ende 224; die Basis 222 hat einen ersten Bereich
228 und einen zweiten Bereich 230, wobei an dem ersten
Bereich 228 das hintere Ende 224 liegt und an dem zwei-
ten Bereich 230 das vordere Ende 226.

[0306] Uber den ersten Bereich 228 ist der Halter 72
an der Basis 30 des Reinigungskopfs 2 schwenkbar ge-
halten. Der zweite Bereich 230 tragt das Abstreifelement
70 und ein Kammelement 232.

[0307] An dem ersten Bereich 228 sind Wellenstum-
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mel 234 angeordnet, welche seitlich nach auf3en ragen.
Es sind dabei gegeniberliegend Wellenstummel 234
vorgesehen, welche fluchtend ausgerichtet sind. Durch
die Wellenstummel 234 wird ein Schwenkachse 236 de-
finiert. Die Schwenkachse 236 ist bei an der Basis 30
fixiertem Halter 72 parallel zu der Schwenkachse 40 bzw.
parallel zu der Rotationsachse 46. Sie ist parallel zu der
Aufstellflache 14.

[0308] Es ist bei einer Ausfiihrungsform vorgesehen,
dass fiur die Reinigungswalzeneinheit 18 ein durchge-
hendes Abstreifelement 70 vorhanden ist, welches so-
wohl aufden ersten Walzenteil 116 als auch aufden zwei-
ten Walzenteil 118 wirkt (Figur 25(a)). Insbesondere ist
keine Ausnehmung oder dergleichen flir das Mittelteil
114 vorgesehen. Das Abstreifelement 70 erstreckt sich
kontinuierlich zwischen einem ersten stirnseitigen Ende
238 und einem gegenuberliegenden zweiten stirnseiti-
gen Ende 240.

[0309] Bei einer Ausfiihrungsform ist das Abstreifele-
ment 70 als Steg an dem zweiten Bereich 230 angeord-
net bzw. ausgebildet. Insbesondere ist dieser Steg ein-
stlickig mit dem zweiten Bereich 230 verbunden, das
heil’t einstlickig mit dem Halter 72 verbunden.

[0310] Das Kammelement 232 sitzt ebenfalls an dem
Halter 72. Es wirkt auf die Reinigungswalzeneinheit 18
und dient zur Aufnahme von Haaren; das Kammelement
232 ist ein Haarkamm.

[0311] DasKammelement 232 umfasst mindestens ei-
ne Reihe 242 und insbesondere eine Mehrzahl von Rei-
hen 242 an Pins 244. Benachbarte Pins 244 sind beab-
standet zueinander. Ein Pin taucht in einen Besatz 246
(vergleiche beispielsweise Figur 20) der Reinigungswal-
zeneinheit 18 ein, um gewissermallen Haare aus der
Reinigungswalzeneinheit 18 "auszufiltern”.

[0312] In Figur 20 ist das Eintauchen in den Besatz
246 Uber eine Lange 248 des Pins 244 gezeigt.

[0313] Es ist ebenfalls vorgesehen, dass das Abstreif-
element 70 in den Besatz 246 eintaucht.

[0314] Bezogen auf die Rotationsrichtung 52 (verglei-
che Figur 3) ist das Kammelement 232 dem Abstreifele-
ment 70 nachgeordnet. Ein Bereich der Reinigungswal-
zeneinheit 18, welcher ausgehend von dem Boden 16 in
der Rotationsrichtung 52 rotiert, kommt zuerst an dem
Abstreifelement 70 und dann an dem Kammelement 232
vorbei. Es ergibt sich so eine platzoptimierte Anordnung.
[0315] Das Kammelement 232 (die Reihen 242) sind
an dem zweiten Bereich 230 zwischen dem vorderen En-
de 226 und dem Abstreifelement 70 angeordnet (verglei-
che Figur 30).

[0316] Beidem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel gemaf
den Figuren 28 bis 30 erstreckt sich das Kammelement
232 Uber eine geringere Querlange als das Abstreifele-
ment 70, das heillt ein Abstand zwischen den auferen
Enden des Kammelements 232 ist kleiner als ein Ab-
stand zwischen den stirnseitigen Enden 238 und 240 des
Abstreifelements 70 (Figur 30).

[0317] Der Halter 72 ist an der Basis 30 schwenkbe-
weglich gehalten. Er ist federbeaufschlagt, um das Ab-
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streifelement 70 und das Kammelement 232 in den Be-
satz 246 zu driicken. Es ist eine entsprechende Feder-
einrichtung vorgesehen, welche beispielsweise im Be-
reich der Wellenstummel 234 an dem entsprechenden
Schwenklager 250 angeordnet ist. Dies ist in Figur 20
durch das Bezugszeichen 252 angedeutet.

[0318] Es ist alternativ oder zusatzlich mdéglich, dass
sich beispielsweise eine entsprechende Spiralfeder der
Federeinrichtung an der Basis 30 und an dem zweiten
Bereich des Halters 72 abstiitzt, um diesen gegen die
Reinigungswalzeneinheit 18 zu driicken.

[0319] Wie oben erwahnt ist das Abstreifelement 70
als Steg 254 an dem zweiten Bereich 30 angeordnet.
Dieser Steg 254 weist eine erste Flanke 256 auf, welche
der Miindungséffnung 56 zugewandt ist. Er weist eine
gegenuberliegende zweite Flanke 258 auf, welche der
Miindungso6ffnung 56 abgewandtist (Figur 20). Die zwei-
te Flanke 258 ist dem Kammelement 232 zugewandt.
Zwischen der ersten Flanke 256 und der zweiten Flanke
258 liegt eine Kante 260. Durch die Kante 260 ist eine
Kontaktlinie 262 (Figur 25) gebildet. Diese entspricht
dem Kantenverlauf und kann durch eine mathematische
Kurve beschrieben werden.

[0320] Der Steg 254 des Abstreifelements 70 hat iber
die erste Flanke 256 und die zweite Flanke 258 im Quer-
schnitt eine Dreiecksform (vergleiche Figur 20). Die Kon-
taktline 262 hat eine endliche Breite.

[0321] Die Kontaktlinie 262 liegt im Besatz 246 (ver-
gleiche Figur 20) oder liegt zumindest an dem Besatz
246 an. Uber die Kontaktlinie 262 erfolgt ein Anliegen
bzw. Eintauchen des Abstreifelements 70 an bzw. inden
Besatz 246.

[0322] Das Abstreifelement 70 ist als Leitelement flr
Schmutzfluid an der Reinigungswalzeneinheit 18 ausge-
bildet. Die Ausbildung ist bei einer Ausfiihrungsform (Fi-
gur 25(a)) derart, dass Schmutzfluid tber das Abstreife-
lement 70 nicht nur von der Reinigungswalzeneinheit 18
(von dem Besatz 246) abgel6st wird, sondern auch de-
finiert zu einem mittleren Bereich 264 gefiihrt wird. Dieser
mittlere Bereich 264 liegt an der Reinigungswalzenein-
heit 18 und an dem Abstreifelement 70. Von dem mittle-
ren Bereich 264 ausgehend wird Schmutzfluid (zu einem
Uberwiegenden Anteil) in die Miindungsoffnung 56 ein-
gekoppelt. Der mittlere Bereich 264 liegt an der Mittele-
bene 94.

[0323] Das Abstreifelement 70 ist gekrimmt ausgebil-
det. Die Kontaktlinie 262 weist eine erste Lange L (Bo-
genlange) zwischen dem ersten stirnseitigen Ende 238
und dem zweiten stirnseitigen Ende 240 auf.

[0324] Ein Abstand D zwischen dem ersten stirnseiti-
gen Ende 238 und dem zweiten stirnseitigen Ende 240,
wobei eine Abstandsrichtung fiir den Abstand D parallel
zu der Schwenkachse 236 bzw. parallel zu der Schwenk-
achse 40 bzw. parallel zu der Rotationsachse 46 ist, ist
kleiner als diese Lange L.

[0325] Beieinem Ausfiihrungsbeispiel weist die Reini-
gungswalzeneinheit 18 (als Kombination aus erster Rei-
nigungswalze 116 und zweiter Reinigungswalze 118 mit
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Abstand dazwischen) in der Abstandsrichtung (also pa-
rallel zur Rotationsachse 46) eine zweite Lange

[0326] L, auf (vergleiche Figur 4), welche kleiner ist
als die Lange L.

[0327] Die Krimmung des Abstreifelements 70 an der
Kontaktlinie 262 kann zweidimensional oder dreidimen-
sional sein in dem Sinne, dass eine mathematische Kur-
ve, welche den Verlauf der Kontaktlinie 262 beschreibt
und eine gekrimmte Kurve ist, eine ebene Kurve sein
kann (zweidimensionale Krimmung) oder eine Raum-
kurve (dreidimensionale Krimmung) sein kann.

[0328] Insbesondere weist dann mathematisch die
entsprechende Kurve, welche mathematisch den Verlauf
der Kontaktlinie 262 beschreibt, eine erste Krimmung
(im Sinne einer differentialgeometrischen Krimmung)
auf, oder weist eine erste Krimmung und eine zweite
Krimmung auf.

[0329] Insbesondere ist die erste Krimmung negativ,
das heiltt die entsprechende mathematische Kurve, wel-
che den Verlauf der Kontaktlinie 262 beschreibt, ist kon-
kav, oder die erste Krimmung und die zweite Krimmung
sind jeweils negativ und die entsprechende Kurve ist eine
konkave Kurve.

[0330] Durch die Mindungseinrichtung 54 ist ein Ab-
gabebereich fir Schmutzfluid von der Reinigungswalze-
neinheit 18 in die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 gebil-
det. Die Kontaktlinie 262 ist zu diesem Abgabebereich
hin, also zu der Miindungsoéffnung 56 hin, konkav aus-
gebildet. Diese konkave Ausbildung liegt an der ersten
Flanke 256.

[0331] An der zweiten Flanke 258, das heil3t dem Ab-
gabebereich (der Miindungs6ffnung 56) abgewandt liegt
eine konvexe Ausbildung vor. Ein entsprechender kon-
kaver Bereich 266 und ein konvexer Bereich 268 sind in
Figur 25 gezeigt.

[0332] Bei einer Ausfiihrungsform weist die Kontaktli-
nie 262 die Form eines Kreisbogenabschnitts auf. Die
entsprechende mathematische Kurve, welche den Ver-
lauf der Kontaktlinie 262 beschreibt, weist eine konstante
Kriimmung auf.

[0333] Es kann dabei insbesondere eine erste Krim-
mung vorgesehen sein, welche konstant ist, und falls die
Kontaktlinie 262 durch eine Raumkurve beschreibbar ist,
kann eine konstante zweite Krimmung vorliegen.
[0334] Es ist insbesondere vorgesehen, dass ein
Krimmungsradius R im Bereich zwischen 2L, und 6L,
liegt (2L, < R <6L,).

[0335] Das Abstreifelement 70 weist liber die Kontakt-
linie 262 einen Scheitel 270 auf, welcher bei einer Aus-
fuhrungsform (vgl. Figur 25(a)) an der Mittelebene 94
angeordnet ist. Der Verlauf der mathematischen Kurve,
welche den Verlauf der Kontaktlinie 262 beschreibt, kann
in Zylinderkoordinaten beschrieben werden. Es kann ei-
ne Projektion der Kontaktlinie 262 auf einen (gedachten)
Zylinder 272 (Figur 25(a)) mit einer Zylinderachse 274
betrachtet werden. Die Kontaktlinie 262 ist bezogen auf
den Scheitel 270 bzw. die Mittelebene 94 spiegelsym-
metrisch ausgebildet (Figur 25(a)). Ein Polarwinkel ¢ va-
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riiert 1angs des Kurvenverlaufs. An dem Scheitel 270
(Punkt B gemaR Figur 25(a)) liegt ein maximaler Polar-
winkel ¢ ¢ vor, und ausgehend von diesem Scheitel 270
nimmt der Polarwinkel ¢ ¢ ab. Er nimmt dabei jeweils zu
den stirnseitigen Enden 238, 240 auf die gleiche Weise
ab und insbesondere kontinuierlich stetig. Insbesondere
liegt auch eine monotone Abnahme vor.

[0336] Es kann dabei auch vorgesehen sein, dass ein
Abstand dieser Kurve zu der Zylinderachse 274 ab-
nimmt.

[0337] InFigur21istein Schnittdurch den Reinigungs-
kopf 12 an dem Punkt A gemaR Figur 25 gezeigt, und in
Figur 22 ein Schnitt an dem Punkt B (das heif3t an dem
Scheitel 270).

[0338] Zwischen derersten Flanke 256 und einer Ebe-
ne 276, welche parallel zur Aufstellflache 14 ist, liegt ein
Winkel. An dem Punkt A gemaf Figur 21 betragt dieser
Winkel a.. An dem Scheitel 270 geman Figur 22 betragt
dieser Winkel B, wobei § groRer ist als o. An dem Punkt
B ragt das Abstreifelement 70 weniger weit in den Besatz
246 als an dem Punkt A (vergleiche Figuren 17 und 16).
Dies ist durch die entsprechende Krimmung an der Kon-
taktlinie 262 bewirkt.

[0339] Esistinsbesondere vorgesehen, dass die Mln-
dungso6ffnung 56 langs des Abstreifelements 70 eine drit-
te Lange L5 aufweist, welche kleiner ist als die erste Lan-
ge L. Durch die Leitfunktion des Abstreifelements 70
wird Schmutzfluid in den Abgabebereich (zu der Mun-
dungso6ffnung 56 hin) auch an der Reinigungswalzenein-
heit 18 transportiert. Es geniigt dann eine kleinere Miin-
dungso6ffnung 56. Dadurch wiederum wird der Ver-
schmutzungsbereich an der Bodenreinigungsmaschine
10 verringert.

[0340] An der Reinigungswalzeneinheit 18 ergibt sich
auf der Oberflache der Reinigungswalzeneinheit 18 und
auch in einem Eindringbereich des Abstreifelements 70
aufgrund der Krimmung des Abstreifelements 70 ein
Leitbereich flir Schmutzfluid, Gber welchen Schmutzfluid
an der Reinigungswalzeneinheit 18 mittels Abstreifele-
ment 70 zu dem mittleren Bereich 264 geleitet wird. Da-
durch Iasst sich der Abgabebereich bezogen auf die Ab-
standsrichtung parallel zur Rotationsachse 46 kleiner
ausbilden, das heif3t die Miindungs6ffnung 56 Iasst sich
mit kleinerer Lange L5 ausbilden als beispielsweise bei
einem geraden Abstreifelement 70. Es ist dadurch ein
kleinerer Ubergabebereich fiir Schmutzfluid an die
Schmutzfluidtankeinrichtung 32 realisierbar. Es wird die
Schmutzfluidabgabe vereinfacht und die Geratever-
schmutzung reduziert.

[0341] Weiterhin wird eventuell auftretender Schaum
an der Reinigungswalzeneinheit 18 zu dem mittleren Be-
reich 264 durch das Abstreifelement 70 gefiihrt. Dadurch
wird das Schaumaustreten an stirnseitigen Enden der
Reinigungswalzeneinheit 18 vermindert oder zumindest
stark reduziert.

[0342] Bei dem Ausfliihrungsbeispiel gemal Figur
25(a) wurde ein Abstreifelement 70 beschrieben, wel-
ches der Reinigungswalzeneinheit 18 mit erstem Wal-
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zenteil 116 und zweitem Walzenteil 118 zugeordnet ist
und bei welchem der Scheitel 270 an einer Mittelebene
angeordnet ist.

[0343] In Figur 25(b) ist ein alternatives Ausfihrungs-
beispiel gezeigt mit einem Abstreifelement, welches
nicht durchgehend ausgebildet ist. Jedem Walzenteil
116 bzw. 118 istein eigenes Abstreifelement zugeordnet,
wobei insbesondere diese Abstreifelemente an einem
einzigen Halter (dem Halter 72) angeordnet sind.
[0344] InFigur 25ist eine Kontaktlinie 262’ fiir den Bei-
spielsfall des ersten Walzenteils 116 gezeigt.

[0345] Der erste Walzenteil weist eine Lange L,* auf.
[0346] Diese Lange L," liegt zwischen den entspre-
chenden stirnseitigen Enden des ersten Walzenteils 116
(bzw. des zweiten Walzenteils 118).

[0347] Das entsprechende Kantenelement weist den
Kantenverlauf 262’ auf, welcher symmetrisch ist. Beidem
gezeigten Ausfiihrungsbeispiel ist das entsprechende
Abstreifelement, welches dem ersten Walzenteil 116
(bzw. dem zweiten Walzenteil 118) zugeordnet ist, kreis-
formig gekrimmt, wobei ein Kriimmungsradius R* ins-
besondere im Bereich zwischen 2L," und 6L,* liegt (2L,*
< R* <6L,").

[0348] Es wird dadurch insbesondere eine Ableitung
von Schmutzfluid des entsprechenden Walzenteils 116
bzw. 118 erreicht.

[0349] Bezogen auf die Reinigungswalzeneinheit 18
hat die Kombination der Abstreifelemente eine "Doppel-
hdcker-Form", wobei in der Kombination die entspre-
chenden Abstreifelemente dann beabstandet sein kdn-
nen oder durchgehend sein kénnen.

[0350] Esistgrundsatzlich auch méglich, dass der ent-
sprechende gekrimmte Verlauf des Abstreifelements
70, wie in den Figuren 26 und 27 angedeutet, asymme-
trisch ist und kein Scheitel oder kein Scheitel an einer
Mittelebene vorliegt. Es kann dazu insbesondere eine
gezielte Ableitung von Schmutzfluid zu einer Seite 310
(Figur 26) oder zu einer Seite 312 (Figur 27) erfolgen.
[0351] Es ist dabei grundsatzlich moéglich, dass der
Verlauf des Abstreifelements 70, wie in den Figuren 26
und 27 angedeutet, auf die Reinigungswalzeneinheit 18
als Ganzes mit Kombination aus erstem Walzenteil 116
und zweitem Walzenteil 118 ist, oder bezogen auf nur
einen Walzenteil 116 bzw. 118 ist.

[0352] Bezogen auf die Reinigungswalzeneinheit 18
mit erstem Walzenteil 116 und zweitem Walzenteil 118
ist der Verlauf gemanR Figuren 26 oder 27 asymmetrisch.
Wenn beispielsweise flir den ersten Walzenteil 116 der
Verlauf geman Figur 26 vorliegt und fir den zweiten Wal-
zenteil 118 der Verlauf gemaR Figur 27, ist der Gesamt-
verlauf bezogen auf die Reinigungswalzeneinheit 18 mit
erstem Walzenteil 116 und zweitem Walzenteil 118 sym-
metrisch. Bei dieser Ausfiihrungsform erfolgt insbeson-
dere eine Ableitung nach aul3en.

[0353] Es kann auch umgekehrt vorgesehen sein,
dass die Ableitung nach innen erfolgt und die Rollen der
Walzenteile 116 und 118 vertauscht sind.

[0354] Grundsatzlich ist die Ausflihrungsform des ge-
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krimmten Abstreifelements auch mdglich, wenn die Rei-
nigungswalzeneinheit nur ein Walzenteil aufweist.
[0355] Die Ausbildung des Abstreifelements 70 mit ei-
ner Krimmung wurde anhand der Bodenreinigungsma-
schine 10 beschrieben. Diese Lésung der gekrimmten
Ausbildung lasst sich auch an anderen Arten von Fla-
chenreinigungsmaschinen einsetzen wie beispielsweise
an einer selbstfahrenden und selbstlenkenden Reini-
gungsmaschine (Reinigungsroboter).

[0356] Die erfindungsgemalRe Bodenreinigungsma-
schine 10 funktioniert wie folgt:

Fir einen Reinigungsbetrieb ist der Reinigungskopf 12
aufdem zu reinigenden Boden 16 aufgestellt. Ein Bedie-
ner fihrt den Reinigungskopf 12 tber die Haltestabein-
richtung 36 Uber den zu reinigenden Boden 16. Nach
Anschalten rotiert die Reinigungswalzeneinheit 18 um
die Rotationsachse 46, wobei der Antrieb tGiber den An-
triebsmotor 98 erfolgt.

[0357] Bei einem Wischbetrieb (Nassreinigungsbe-
trieb) erfolgt eine Zuflihrung von Reinigungsflissigkeit
aus der Tankeinrichtung 50 fiir Reinigungsflissigkeitins-
besondere auf die Reinigungswalzeneinheit 18.

[0358] Der zu reinigende Boden 16 wird dadurch an-
gefeuchtet zur besseren Schmutzlésung. Schmutz wird
mitgenommen und tber die Reinigungswalzeneinheit 18
zum Abstreifelement 70 transportiert. Schmutzfluid, wel-
ches dann insbesondere Flissigkeit mit Schmutzparti-
keln ist, wird von der Reinigungswalzeneinheit 18 abge-
I16st und in die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 beférdert.
[0359] Durch die Leitelementfunktion des Abstreifele-
ments 70 aufgrund der entsprechenden Kriimmung er-
gibt sich eine vereinfachte Schmutzfluidabgabe.

[0360] Es kann auch Grobschmutz aufgenommen
werden. Das Kehrelement 62 sorgt flr eine Zufiihrung
von Grobschmutz der Reinigungswalzeneinheit 18. Die-
se transportiert den Grobschmutz direkt in die Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32 und/oder es erfolgt eine Ablésung
Uber das Abstreifelement 70.

[0361] Uberdas Kammelement232 werdenHaare von
der Reinigungswalzeneinheit 18 geldst.

[0362] Esistgrundséatzlich auch ein reiner Kehrbetrieb
ohne Befeuchtung mit Reinigungsflissigkeit moglich.
Insbesondere kann dann ein Bediener an einem Bedie-
nungspaneel einstellen, dass keine Befeuchtung erfol-
gen soll.

[0363] Insbesondere zu einem Nassreinigungsbetrieb
wird die Reinigungswalzeneinheit 18 verwendet, bei wel-
cher der Besatz 246 ein textiles Material ist. Die Reini-
gungswalzeneinheit 18 kann auch fir einen Kehrvorgang
verwendet werden.

[0364] Es istauch moglich, dass beispielsweise fir ei-
nen Kehrvorgang die Reinigungswalzeneinheit 18 aus-
getauscht wird und eine Reinigungswalzeneinheit ver-
wendet wird, bei welcher der Besatz Borsten sind.
[0365] Durch die Bodenreinigungsmaschine 10 ist je
nach Bedarfeinereine Trockenreinigung oder eine Nass-
reinigung moglich.

[0366] Durch das Orbitalgelenk 84 stiitzt sich die Hal-
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testabeinrichtung 36 an der Reinigungswalzeneinheit 18
ab und es wird eine entsprechende Anpresskraft aufden
zu reinigenden Boden 16 ausgelbt. Dadurch wird die
mechanische Einwirkung der Reinigungswalzeneinheit
18 auf den zu reinigenden Boden 16 verstarkt, und die
Schmutzablésefahigkeit und Schmutzaufnahmefahig-
keit der Bodenreinigungsmaschine 10 wird verbessert.
[0367] Durch diese erwahnte Ausbildung des
Schwenkgelenks 84 erfahrt die Reinigungswalzenein-
heit 18 liber die Haltestabeinrichtung 36 einen maxima-
len Anpressdruck Gber die Bodenreinigungsmaschine 10
selber.

[0368] Die Schmutzfluidtankeinrichtung 32 bleibt stets
in der gleichen Lage zu dem zu reinigenden Boden 16.
Dadurch lasst sich auch das Kehrelement 62 in der glei-
chen Lage zu dem Boden 16 halten. Dies ergibt eine
verbesserte Grobschmutzaufnahme und insgesamt eine
verbesserte Reinigung.

[0369] Es ergibt sich eine vereinfachte Bedienbarkeit
Uber die Schwenkbarkeit der Haltestabeinrichtung 36 an
dem Reinigungskopf 12. Es ergibt sich eine gute Unter-
fahrbarkeit von Mébeln und dergleichen.

[0370] Durch das Vorsehen der Trittlasche 34 und
durch die Parkposition 185 kann die Schmutzfluidtank-
einrichtung 32 auf einfache Weise von dem Reinigungs-
kopf 12 abgenommen werden bzw. der Reinigungskopf
12 lasst sich auf einfache Weise auf die Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 aufsetzen. Insbesondere muss ein
Bediener nicht mit seinen Handen die Schmutzfluidtan-
keinrichtung 32 anfassen, um diese abzunehmen bzw.
um diese einzusetzen.

[0371] Durch die Ausbildung des Schwenkgelenks 84
als Orbitalgelenk ist es sichergestellt, dass sich bei jeder
Schwenkposition der Haltestabeinrichtung 36 zu dem
Reinigungskopf 12 um die Schwenkachse 40 innerhalb
des Schwenkwinkelbereichs dennoch die Schmutzfluid-
tankeinrichtung 32 stets die gleiche Lage zu dem Boden
16 einnimmt und dabei parallel zum Boden 16 verbleibt.
[0372] In der Parkposition 185 ist eine Verriegelung
erreicht und die Bodenreinigungsmaschine 10istin einer
stabilen Lage, das heif3t die Haltestabeinrichtung 36 ist
arretiert und die Bodenreinigungsmaschine 10 "fallt nicht
von selber um".

[0373] Durch das mindestens eine Abstiitzelement
120, welches an der Basis 30 (und nicht an der Schmutz-
fluidtankeinrichtung 32) angeordnet ist, ergibt sich eine
optimierte Abstiitzung des Gewichts des Reinigungs-
kopfs 12 mit der Schmutzfluidtankeinrichtung 32 an dem
zu reinigenden Boden 16. Es Iasst sich eine Schmutzflu-
idtankeinrichtung 32 mit relativ groRem Aufnahmevolu-
men fur Schmutzfluid realisieren.

[0374] Beieinem Ausflihrungsbeispiel (Figuren 15 bis
18) ist an der Haltestabeinrichtung 36 insbesondere be-
zogen auf den Handgriff 38 eine Drehbarkeit um die
Drehachse 41 vorgesehen.

[0375] Dazu umfasst die Haltestabeinrichtung 36 ei-
nen ersten Teil 278 und einen zweiten Teil 280, wobei
der zweite Teil 280 um die Drehachse 41 relativ zu dem
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ersten Teil 278 drehbar ist.

[0376] Bei einem Ausfiihrungsbeispiel fallt der erste
Teil 278 mit dem ersten Bereich 76 zusammen und der
zweite Teil 280 fallt mit dem zweiten Bereich 78 der Hal-
testabeinrichtung 36 zusammen.

[0377] Beieinem Ausfliihrungsbeispiel ist die Drehsa-
che 41 koaxial zu der ersten Langsachse 80. Grundsatz-
lich ist es aber auch mdglich, dass die Drehachse 41
beispielsweise parallel zur zweiten Langsachse 42 ist.
Im Nachfolgenden wird ein Ausfiihrungsbeispiel be-
schrieben, in welchem die Drehachse 41 parallel zur ers-
ten Langsachse 80 ist.

[0378] Beider Drehung um die Drehachse 41 drehen
sich insbesondere der Antriebsmotor 98 und die Getrie-
beeinrichtung 104 nicht mit. Diese sind an dem ersten
Teil 278 angeordnet.

[0379] Es ist eine Verriegelungseinrichtung 282 vor-
gesehen (Figuren 15 bis 18), welche zum einen auler-
halb einer Verriegelungsstellung 284 die Drehbarkeitdes
zweiten Teils 280 zu dem ersten Teil 278 (des zweiten
Bereichs 78 zu dem ersten Bereich 76) freigibt (Figuren
15, 16) und in der Verriegelungsstellung 284 die Dreh-
barkeit des zweiten Teils 280 der Haltestabeinrichtung
36 zu dem ersten Teil 278 der Haltestabeinrichtung 36
um die Drehachse 41 sperrt (Figuren 17, 18).

[0380] Bei den Darstellungen gemaR den Figuren 15
bis 18 ist eine Verkleidung 386 (vergleiche Figur 4) ab-
genommen zur Erlauterung der Wirkungsweise der Ver-
riegelungseinrichtung 284.

[0381] Die Verriegelungseinrichtung 284 umfasst ei-
nen Schieber 288, welcher beweglich und insbesondere
linearbeweglich an dem ersten Teil 278 (an dem ersten
Bereich 76) angeordnet ist. Eine Verschiebungsachse
289 ist dabei insbesondere parallel zur Drehachse 41.
[0382] Der Schieber 288 weistim Bereich eines ersten
Endes eine Nase 290 (vergleiche beispielsweise Figur
16) auf. Uber diese Nase 290 kann sich der Schieber
288 an dem Reinigungskopf 12 und dort an einer ent-
sprechenden Gegenflache 292 abstiitzen. AuBerhalb
der Parkposition 185 ist dabei die Nase 290 zu der Ge-
genflache 292 beabstandet. Wenn die Parkposition 185
erreicht ist, dann wirkt die Nase 290 auf die Gegenflache
292 und dies bewirkt eine Verschiebung des Schiebers
288 in der Verschiebungsrichtung 289. Der Schieber 288
ist federgestiitzt und dabei Uber eine Federeinrichtung
294 an dem ersten Teil 278 gelagert. Die Federeinrich-
tung ist so angeordnet und ausgelegt, dass sie den
Schieber 288 mit der Nase 290 in Richtung des Reini-
gungskopfes 12 driickt. Fiir eine Bewegung des Schie-
bers 288 in der Gegenrichtung (von dem Reinigungskopf
12 weg) muss die Federkraft der Federeinrichtung 294
iberwunden werden. Diese Uberwindung der Federkraft
der Federeinrichtung 294 liegt vor, wenn die Parkposition
185 erreicht ist. Durch der Abstltzen der Nase 290 auf
der Gegenflache 292 wird der Schieber 288 als Ganzes
in Richtung des zweiten Teils 280 verschoben.

[0383] Aneinemdem Ende, an welchem die Nase 290
sitzt, gegenuberliegenden Ende weist der Schieber 288
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ein Eintauchelement 296 auf. Das Eintauchelement 296
kann in der Parkposition 185 in eine entsprechende Ein-
tauchoffnung 298 des zweiten Teils 280 eintauchen. Da-
durch ist ein Formschluss bezlglich der Drehbarkeit um
die Drehachse 41 erreicht und der zweite Teil 280 der
Haltestabeinrichtung 36 (der zweite Bereich 78) kann
sich nicht mehr gegentiber dem ersten Teil 278 (dem
ersten Bereich 76) um die Drehachse 41 drehen.
[0384] Wenn die Haltestabeinrichtung 36 in die Park-
position 185 gebracht wird, dann wird der Schieber 288
als Ganzes in Richtung des zweiten Teils 280 geschoben
und das Eintauchelement 296 taucht in die Eintauchoff-
nung 298 ein (bei entsprechender Ausrichtung des zwei-
ten Teils 280 zu dem ersten Teil 278) und in der entspre-
chenden Verriegelungsstellung 284 ist die Drehbarkeit
des zweiten Teils 280 zu dem ersten Teil 278 um die
Drehachse 41 gesperrt.

[0385] AuRerhalb der Parkposition 185 wirkt die Fe-
dereinrichtung 294 derart auf den Schieber 288, dass es
diesen in Richtung des Reinigungskopfes 12 verschiebt
bzw. dort halt. Das Eintauchelement 296 ist dabei dann
aus der Eintauchéffnung 298 ausgetauchtund aufRerhalb
der Verriegelungsstellung 284 ist das zweite Teil 280 zu
dem ersten Teil 278 um die Drehachse 41 drehbar.
[0386] Die Verriegelungseinrichtung 284 weist einen
Uberlastschutz 300 auf. Dieser Uberlastschutz 300 dient
im Wesentlichen dazu, Beschadigungen bei einer Ver-
drehung in der Parkposition 185 um die Drehachse 41
zu verhindern.

[0387] Beieinem Ausfiihrungsbeispielistder Schieber
288 (mindestens) zweiteilig ausgebildet mit einem ersten
Teil 302 und einem zweiten Teil 304. An dem ersten Teil
302 sitzt die Nase 290. An dem zweiten Teil 304 sitzt das
Eintauchelement 296.

[0388] Das zweite Teil 304 ist verschieblich an dem
ersten Teil 302 gelagert, wobei eine Abstiitzung tber ei-
ne Federeinrichtung 306 vorliegt.

[0389] Insbesondere ist die Federeinrichtung 306
"hart" im Vergleich zu der Federeinrichtung 294 und ins-
besondere wesentlich harter als die Federeinrichtung
294,

[0390] In einem "Normalzustand" wirkt die Federkraft
der Federeinrichtung 306 derart, dass sie das zweite Teil
304 von dem ersten Teil 302 weg schiebt, bis ein An-
schlag 308 (vergleiche beispielsweise Figur 16) des
zweiten Teils 304 an dem ersten Teil 302 erreicht ist. In
diesem Zustand ist der Schieber 288 als Ganzes mitdem
ersten Teil 302 und dem zweiten Teil 304 in der Verschie-
bungsrichtung 289 beweglich. Der Schieber 288 mitdem
ersten Teil 302 und dem zweiten Teil 304 kann entspre-
chend in der Parkposition 185 die Verriegelungsstellung
284 erreichen und aulerhalb der Parkposition 185 au-
Rerhalb der Verriegelungsstellung 284 liegen und die
Drehbarkeit des zweiten Teils 280 zu dem ersten Teil
278 um die Drehachse 41 ermdglichen.

[0391] In der Verriegelungsstellung 284 kann der
Schieber 288 bezogen auf die Verschiebungsrichtung
289 nicht ausweichen bzw. héchstens mit gewissem
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Spiel ausweichen. Eine Bewegungssperre zu dem Rei-
nigungskopf 12 hin ist durch die Nase 290 bewirkt. Zu
dem zweiten Teil 280 ist diese Bewegungssperre durch
das in die Eintauchéffnung 298 eingetauchte Eintauch-
element 296 erreicht.

[0392] Wenn eine groRe Kraft und insbesondere ein
entsprechendes Drehmoment auf das zweite Teil 280 zu
dem ersten Teil 278 ausgetibt wird, dann kann der Schie-
ber 288 nicht als Ganzes in der Verschiebungsrichtung
289 ausweichen. Durch die mehrteilige Ausbildung des
Schiebers 288 kann sich aber das zweite Teil 304 relativ
zudem ersten Teil 302 unter Uberwindung der Federkraft
der Federeinrichtung 306 bewegen, und kann sich vom
Anschlag 308 weg bewegen. Dadurch kann sich insbe-
sondere das Eintauchelement 296 aus der Eintauchoff-
nung 298 heraus bewegen. Es wird dadurch die Bescha-
digungsgefahr verringert, da ein Ausweichen erméglicht
ist.

Bezugszeichenliste

[0393]

10 Bodenreinigungsmaschine
12 Reinigungskopf

14 Aufstellflache

16 zu reinigender Boden

18 Reinigungswalzeneinheit
20 vorderes Ende

22 hinteres Ende

24 Langsachse

26 erste laterale Seite

28 zweite laterale Seite

30 Basis

32 Schmutzfluidtankeinrichtung
34 Trittlasche

36 Haltestabeinrichtung

38 Handgriff

40 Schwenkachse

41 Drehachse

42 zweite Langsachse

44 Drehbarkeit

46 Rotationsachse

48, 48’ Batteriehalter

50 Tankeinrichtung fiir Reinigungsflissigkeit
52 Rotationsrichtung

54 Mindungseinrichtung

56 Miindungséffnung

58 Boden

60 Wandung

62 Kehrelement

64 Grobschmutz

66 Zufuhrungseinrichtung
68 Befeuchtung

70 Abstreifelement

72 Halter

74 Schmutzfluid

76 erster Bereich
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78
80
82
84
86
88
90
92
94
98
100
102
104
106
108
110
112
114
116
118
120
122
124
126
127

128
130
132
134
136
138
140
142
144
146
148
150
152
154
156
158
160
162
164
166
168
170
172
174
176
178
180
182
184
185
186
188

52

zweiter Bereich

erste Langsachse
stumpfer Winkel
Schwenkgelenk
Bahnfiihrungseinrichtung
Kreisbahnabschnitt
Gegeneinrichtung
Hoéhenachse

Mittelebene
Antriebsmotor

Gehause

Freiraum
Getriebeeinrichtung
Walzenaufnahme

Welle

erster Wellenteil

zweiter Wellenteil
Mittelteil

erster Walzenteil

zweiter Walzenteil
Abstiitzelement

Pfosten

Rolle, Gleiter

Unterseite [der Basis]
Unterseite [der Schmutzfluidtankeinrich-
tung]

Oberseite

Wandung

Ausschnitt

erster Offnungsteil
zweiter Offnungsteil
erste Kammer

zweite Kammer

Deckel

Platte

Randwandung
Entnahmerichtung

Raum

durchgehende Ausnehmung
Halter

erste Stelle

zweite Stelle

Aufnahme
Halter-Aufnahme-Kombination
erstes Element

zweites Element
Aufnahmebereich

Woulst

erster Flachenbereich
zweiter Flachenbereich
erster Konuswinkel
zweiter Konuswinkel
Erweiterung
Schwenkwinkel
Unterseite

Parkposition
Verriegelungseinrichtung
Stift-Eintauch6ffnung-Kombination



190
192
194
196, 196’
197
198
200
202
204
206
208
210
212
214
216
218
220
222
224
226
228
230
232
234
236
238
240
242
244
246
248
250
252
254
256
258
260
262, 262’
264
266
268
270
272
274
276
278
280
282
284
286
288
289
290
292
294
296
298
300
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erste Stelle

zweite Stelle
Eintauchoéffnung

Stift

Anlageflache
Fihrung
Verschiebungsachse
Federeinrichtung
Wulst

Anschlag
Blockelement

erste schiefe Ebene
erste Anlageflache
zweite schiefe Ebene
zweite Anlageflache
Spitze

Kraft

Basis

hinteres Ende
vorderes Ende
erster Bereich
zweiter Bereich
Kammelement
Wellenstummel
Schwenkachse
erstes stirnseitiges Ende
zweites stirnseitiges Ende
Reihe

Pin

Besatz

Lange
Schwenklager
Federeinrichtung
Steg

erste Flanke

zweite Flanke

Kante

Kontaktlinie

mittlerer Bereich
konkaver Bereich
konvexer Bereich
Scheitel

Zylinder
Zylinderachse

Ebene

erster Teil

zweiter Teil
Verriegelungseinrichtung
Verriegelungsstellung
Verkleidung
Schieber
Verschiebungsrichtung
Nase

Gegenflache
Federeinrichtung
Eintauchelement
Eintauchoéffnung
Uberlastschutz
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302 Erster Teil
304 Zweiter Teil
306 Federeinrichtung
308 Anschlag

5 310 Seite
312 Seite
L, erste Lange
L,, Ly* zweite Lange
Ls dritte Lange

0 D Abstand
Patentanspriiche

15 1. Bodenreinigungsmaschine, umfassend einen Reini-
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gungskopf (12), eine Haltestabeinrichtung (36), wel-
che mitdem Reinigungskopf (12) verbunden ist, min-
destens eine Reinigungswalzeneinheit (18), welche
an dem Reinigungskopf (12) angeordnet ist, eine
Schmutzfluidtankeinrichtung (32), welche abnehm-
bar an einer Basis (30) des Reinigungskopfs (12)
angeordnet ist, und mindestens ein Abstltzelement
(120), welches an der Basis (30) des Reinigungs-
kopfs (12) angeordnet ist, und welches beabstandet
zu der mindestens einen Reinigungswalzeneinheit
(18) ist, wobei bei einem Reinigungsbetrieb der Rei-
nigungskopf (12) sich Gber die mindestens eine Rei-
nigungswalzeneinheit (18) und das mindestens eine
Abstitzelement (120) an einem zu reinigenden Bo-
den (16) abstitzt, dadurch gekennzeichnet, dass
die Schmutzfluidtankeinrichtung (32) eine dem min-
destens einen Abstltzelement (120) zugeordnete
durchgehende Ausnehmung (152) aufweist, durch
welche das mindestens eine Abstlitzelement (120)
durchgefiihrt ist, wenn die Schmutzfluidtankeinrich-
tung (32) an dem Reinigungskopf (12) sitzt.

2. Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass lber die mindestens
eine Reinigungswalzeneinheit (18) und das mindes-
tens eine Abstltzelement (120) eine Aufstellflache
(14)furden Reinigungskopf (12) vorgegeben ist, ins-
besondere mit mindestens einem der Folgenden:

- die Aufstellflache (14) ist eine ebene Flache;
- eine Rotationsachse (46) der mindestens ei-
nen Reinigungswalzeneinheit (18) ist parallel zu
der Aufstellflache (14);

- die Haltestabeinrichtung (36) ist schwenkbar
um eine Schwenkachse (40) an den Reini-
gungskopf (12) angelenkt und die Schwenkach-
se (40) ist parallel zur Aufstellflache (14);

- eine Entnahmerichtung (148) zum Abnehmen
der Schmutzfluidtankeinrichtung (32) von dem
Reinigungskopf (12) und eine Einsetzrichtung
zum Einsetzen der Schmutzfluidtankeinrichtung
(32) andem Reinigungskopf(12) ist jeweils quer
und insbesondere senkrecht zu der Aufstellfla-
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che(14);

- die Schmutzfluidtankeinrichtung (32) ist nach
unten in Richtung der Aufstellflache (14) von
dem Reinigungskopf (12) abnehmbar;

- die Basis (30) ist in einer Héhenrichtung beab-
standet zu der Aufstellflache (14).

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass das mindestens ei-
ne Abstlitzelement (120) eine Rolle (124) oder einen
Gleiter umfasst.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das mindestens eine Abstlitzelement (120) ei-
nen Pfosten (122) umfasst, welcher mit der Basis
(30) verbunden ist und von der Basis (30) weg in
einen Raum (150) ragt, in welchem die Schmutzflu-
idtankeinrichtung (32) positioniert ist, insbesondere
gekennzeichnet durch mindestens eines der Fol-
genden:

- an dem Pfosten (122) sitzt eine Rolle (124)
oder ein Gleiter;

- der Pfosten (122) ist bei an der Basis (30) fi-
xierter Schmutzfluidtankeinrichtung (32) in der
zugeordneten durchgehenden Ausnehmung
(152) der Schmutzfluidtankeinrichtung (32) po-
sitioniert.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die durchgehende Ausnehmung (152) an einer
Oberseite (128) der Schmutzfluidtankeinrichtung
(32) und an einer Unterseite (127) der Schmutzflu-
idtankeinrichtung (32) jeweils offen ist, wobei bei an
der Basis (30) fixierter Schmutzfluidtankeinrichtung
(32) die Oberseite (128) der Basis (30) zugewandt
ist, und wobei die Unterseite (127) der Oberseite
(128) abgewandt ist, insbesondere dadurch ge-
kennzeichnet, dass die durchgehende Ausneh-
mung (152) durch eine Wandung (130) der Schmutz-
fluidtankeinrichtung (32) zwischen der Oberseite
(128) und der Unterseite (127) begrenzt ist, wobei
die Wandung (130) geschlossen ist oder die durch-
gehende Ausnehmung (152) zu einer Seite der
Schmutzfluidtankeinrichtung (32) hin offen ist, wobei
vorzugsweise die Wandung (130) quer und insbe-
sondere senkrecht zu der Oberseite (128) und/oder
der Unterseite (127) der Schmutzfluidtankeinrich-
tung (32) orientiert ist.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit
(18) an einer Walzenaufnahme (106) einer Welle
(108) mit einem ersten Wellenteil (110), einem Mit-
telteil (114) und einem zweiten Wellenteil (112) sitzt,
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wobei der Mittelteil (114) zwischen dem ersten Wel-
lenteil (110) und dem zweiten Wellenteil (112) liegt
und an dem ersten Wellenteil (110) ein erster Wal-
zenteil (116) der mindestens einen Reinigungswal-
zeneinheit (18) und an dem zweiten Wellenteil (112)
ein zweiter Walzenteil (118) der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit (18) angeordnet ist, und
dass ein Mittelantrieb vorgesehen ist, welcher auf
den Mittelteil (114) wirkt, und insbesondere
dadurch gekennzeichnet, dass das mindestens ei-
ne Abstltzelement (120) bezogen auf eine Langs-
achse (24) des Reinigungskopfs (12) fluchtend zu
dem Mittelteil (114) angeordnet ist.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass an der Schmutzfluidtankeinrichtung (32) eine
Trittlasche (34) angeordnet ist und dass bei an dem
Reinigungskopf (12) fixierter Schmutzfluidtankein-
richtung (32) das mindestens eine Abstiitzelement
(120) bezogen auf eine Langsachse (24) des Reini-
gungskopfs (12) fluchtend zu der Trittlasche (34) an-
geordnet ist.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das mindestens eine Abstiitzelement (120)
mittig zwischen einer ersten lateralen Seite (26) und
einer zweiten lateralen Seite (28) des Reinigungs-
kopfs (12) angeordnet ist.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Schmutzfluidtankeinrichtung (32) beweg-
lich und insbesondere schwimmend an der Basis
(30) gehalten ist.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Haltestabeinrichtung (36) Uuber ein
Schwenkgelenk (84) schwenkbar an dem Reini-
gungskopf (12) gehalten ist, wobei eine Schwenk-
achse (40) des Schwenkgelenks (84) mit der Rota-
tionsachse (46) der mindestens einen Reinigungs-
walzeneinheit (18) zusammenfallt, und insbesonde-
re

dadurch gekennzeichnet, dass das Schwenkge-
lenk (84) als Orbitalgelenk ausgebildet ist mit einer
orbitalen Bahnfiihrung der Haltestabeinrichtung (36)
an dem Reinigungskopf (12).

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 10, da-
durch gekennzeichnet, dass das Schwenkgelenk
(84) eine Bahnfiihrungseinrichtung (86) aufweist,
welche drehfest an dem Reinigungskopf (12) sitzt
und welche einen Kreisbahnabschnitt (88) aufweist
mit einem Zentrum, welches auf der Schwenkachse
(40) liegt, und das Schwenkgelenk (84) eine Gegen-
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einrichtung (90) aufweist, welche drehfest an der
Haltestabeinrichtung (36) sitzt und welche sich an
der Bahnfiihrungseinrichtung (86) abstitzt, insbe-
sondere mit mindestens einem der Folgenden:

- die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit
(18) ist im Bereich eines vorderen Endes (20)
des Reinigungskopfs (12) angeordnet, mit Fol-
genden:

- der Kreisbahnabschnitt (88) ist bezogen
auf eine Langsachse (24) des Reinigungs-
kopfs (12) hinter der mindestens einen Rei-
nigungswalzeneinheit (18) angeordnet;

- der Kreisbahnabschnitt (88) ist bezogen
auf eine Hohenachse (12) des Reinigungs-
kopfs (12) oberhalb der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit (18) angeordnet;

- die Gegeneinrichtung (90) ist Uber mindestens
drei Abstitzpunkte an der Bahnflihrungseinrich-
tung (86) abgestutzt.

12. Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 10 oder

11, dadurch gekennzeichnet, dass dem Reini-
gungskopf (12) eine Trittlasche (34)im Bereich eines
hinteren Endes (22) des Reinigungskopfs (12) zu-
geordnetist, wobeidas hintere Ende (22) abgewandt
zu einem vorderen Ende (20) ist und die mindestens
eine Reinigungswalzeneinheit (18) im Bereich des
vorderen Endes (20) angeordnet ist, und insbeson-
dere

dadurch gekennzeichnet, dass die Trittlasche
(34) bezogen auf eine Langsachse (24) des Rei-
nigungskopfs (12) fluchtend zu dem Schwenk-
gelenk (84) angeordnet ist und insbesondere
mittig zwischen einer ersten lateralen Seite (26)
und einer zweiten lateralen Seite (28) des Rei-
nigungskopfs (12) angeordnet ist, und/oder
gekennzeichnet durch mindestens eines der
Folgenden:

- die Trittlasche (34) ragt Uber ein hinteres
Ende eines Gehauses (100) des Reini-
gungskopfs (12) hinaus;

- die Trittlasche (34) sitzt an einer Schmutz-
fluidtankeinrichtung (32), welche abnehm-
bar an dem Reinigungskopf (12) angeord-
net ist;

- die Trittlasche (34) weist hochgezogene
laterale Randwandungen (146) auf.

13. Bodenreinigungsmaschine nach einem der Ansprii-

che 10 bis 12, gekennzeichnet durch mindestens
eines der Folgenden:

- an dem Reinigungskopf (12) ist ein Freiraum
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(102) gebildet, in welchem die Haltestabeinrich-
tung (36) bei einer Verschwenkung um die
Schwenkachse (40) beweglich ist, und insbe-
sondere ist eine Trittlasche (34) an dem Frei-
raum (102) oder in Fortsetzung des Freiraums
(102) angeordnet;

- es ist ein Antriebsmotor (98) fiir die Reini-
gungswalzeneinheit (18) vorgesehen, welcher
bezogen auf die Schwenkbarkeit der Haltesta-
beinrichtung (36) um die Schwenkachse (40)
drehfest mit der Haltestabeinrichtung (36) ver-
bunden ist;

- es ist eine Getriebeeinrichtung (104) zur Uber-
tragung eines Drehmoments von einem An-
triebsmotor (98) auf die mindestens eine Reini-
gungswalzeneinheit (18) vorgesehen, wobei die
Getriebeeinrichtung (104) bezogen auf eine
Schwenkbarkeit der Haltestabeinrichtung (36)
um die Schwenkachse (40) drehfest mit der Hal-
testabeinrichtung (36) verbunden ist;

- es ist eine Walzenaufnahme (106) vorgese-
hen, an welcher die mindestens eine Reini-
gungswalzeneinheit (18) sitzt, wobei die Wal-
zenaufnahme (106) bezogen auf die Schwenk-
barkeit der Haltestabeinrichtung (36) drehfest
mit der Haltestabeinrichtung (36) verbunden ist.

14. Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-

gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass die Haltestabeinrichtung (36) einen ersten Be-
reich (76) mit einer ersten Langsachse (80) aufweist
und einen zweiten Bereich (78) mit einer zweiten
Langsachse (42) aufweist, wobei die erste Langs-
achse (80) und die zweite Langsachse (42) in einem
stumpfen Winkel (82) zueinander orientiert sind, wo-
beiinsbesondere der stumpfe Winkel (82)im Bereich
zwischen 120° und 170° liegt, und insbesondere ge-
kennzeichnet durch mindestens eines der Folgen-
den:

- der zweite Bereich (78) sitzt an dem ersten
Bereich (76);

- der erste Bereich (76) ist oder umfasst einen
distalen Bereich der Haltestabeinrichtung (36);
- die Haltestabeinrichtung (36) ist Gber den ers-
ten Bereich (76) an den Reinigungskopf (12) an-
gelenkt;

- an dem ersten Bereich (76) ist eine Gegenein-
richtung (90) des Schwenkgelenks (84) ange-
ordnet;

-an dem ersten Bereich (76) ist ein Antriebsmo-
tor (98) fur die mindestens eine Reinigungswal-
zeneinheit (18) angeordnet;

- der erste Bereich (76) weist ein Gehduse (100)
auf;

- an dem ersten Bereich (76) ist ein Batteriehal-
ter angeordnet;

- an dem ersten Bereich (76) ist eine insbeson-
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dere abnehmbare Tankeinrichtung fiir Reini-
gungsflissigkeit angeordnet;

- der zweite Bereich (78) ist oder umfasst einen
proximalen Bereich der Haltestabeinrichtung
(36);

- an dem zweiten Bereich (78) ist ein Handgriff
(38) angeordnet;

- an dem zweiten Bereich (78) ist eine insbeson-
dere abnehmbare Tankeinrichtung fiir Reini-
gungsflissigkeit (50) angeordnet;

- an dem zweiten Bereich (78) ist ein Batterie-
halter (48) angeordnet;

- an dem zweiten Bereich (78) oder an einem
Handgriff (38), welcher an dem zweiten Bereich
(78) sitzt, ist ein Bedienungspanel angeordnet;
- der zweite Bereich (78) weist eine gerade Er-
streckung in der zweiten Langsachse (42) auf.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der Anspri-
che 10 bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass die
Haltestabeinrichtung (36) Gber das Schwenkgelenk
(84) einenfreien Schwenkwinkelbereich zu dem Rei-
nigungskopf (12) mit einem Schwenkwinkel (182)
zwischen einer Langsachse (42) der Haltestabein-
richtung (36) und einer Aufstellflache (14) des Rei-
nigungskopfs (12) auf einen zu reinigenden Boden
(16) aufweist, wobei der Schwenkwinkel (182)im Be-
reich zwischen einer unteren Grenze und einer obe-
ren Grenze liegt, insbesondere mit mindestens ei-
nem der Folgenden:

- die untere Grenze liegt bei 0° oder grofier 0°;
- die untere Grenze ist kleiner als 50° und ins-
besondere kleiner als 40° und insbesondere
kleiner als 30°;

- die obere Grenze liegt im Bereich zwischen
80° und 120° und insbesondere bei ca. 90°;

- an der oberen Grenze weist die Haltestabein-
richtung (36) eine feststellbare Parkposition
(185) beziglich des Reinigungskopfs (12) auf;

und insbesondere gekennzeichnet durch eine Ver-
riegelungseinrichtung (186), welche die Haltestab-
einrichtung (36) an der oberen Grenze mit dem Rei-
nigungskopf (12) so verriegelt, dass eine Schwenk-
barkeit der Haltestabeinrichtung (36) zu dem Reini-
gungskopf (12) gesperrt ist.

Bodenreinigungsmaschine nach Anspruch 15, ge-
kennzeichnet durch mindestens eines der Folgen-
den:

- eine Weiterverschwenkung der Haltestabein-
richtung (36), wenn diese an der oberen Grenze
ist und mit dem Reinigungskopf (12) verriegelt
ist, und wenn der Reinigungskopf (12) ord-
nungsgemal auf einen zu reinigenden Boden
(16) aufgestellt ist, fihrt bei VergréRerung des
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Schwenkwinkels (182) ohne weiteren Bediene-
reingriff zu einer Verschwenkung des Reini-
gungskopfs (12) zu dem zu reinigenden Boden
(16);

- die Verriegelungseinrichtung (186) umfasst
mindestens einen federbeaufschlagten Stift
(196, 196’) und eine zugeordnete Eintaucho6ff-
nung (194) fur den Stift (196, 196’), wobei (i) der
mindestens eine Stift (196, 196’) drehfest an der
Haltestabeinrichtung (36) angeordnetistund die
zugeordnete Eintauch6ffnung (194) drehfest an
dem Reinigungskopf (12) angeordnet ist, oder
(ii) der mindestens eine Stift (196, 196’) drehfest
an dem Reinigungskopf (12) angeordnetistund
die zugeordnete Eintauch6ffnung (194) drehfest
an der Haltestabeinrichtung (36) angeordnet ist;
- der Eintauchéffnung (194) ist aulRerhalb der
Eintauchdéffnung (194) eine erste schiefe Ebene
(210) zugeordnet, welche bei VergréRerung des
Schwenkwinkels (182) den zugeordneten Stift
(196, 196’) in die Eintauchdffnung (194) fiihrt,
wobei die erste schiefe Ebene (210) eine Ver-
schiebung des Stifts (196, 196’) entgegen einer
Kraftwirkung der Federbeaufschlagung bewirkt;
- der mindestens eine Stift (196, 196’) weist eine
an die erste schiefe Ebene (210) angepasste
erste Anlageflache (212) auf;

- die Eintauchéffnung (194) ist durch eine Wan-
dung begrenzt, welche eine zweite schiefe Ebe-
ne (214) aufweist und Uber welche der zugeord-
nete Stift (196, 196’) bei Verkleinerung des
Schwenkwinkels (182) aus der Eintauch6ffnung
(194) herausbewegt ist, wobei die zweite schie-
fe Ebene (214) eine Verschiebung des Stifts
(196, 196’) entgegen einer Kraftwirkung der Fe-
derbeaufschlagung bewirkt;

- der mindestens eine Stift (196, 196’) weist eine
an die zweite schiefe Ebene (214) angepasste
zweite Anlageflache (216) auf.

17. Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-

gehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch min-
destens eines der Folgenden:

- an der Schmutzfluidtankeinrichtung (32) ist ei-
ne Trittlasche (34) angeordnet;

- an dem Reinigungskopf (12) ist mindestens ein
Abstreifelement (70) angeordnet, welches auf
die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit
(18) wirkt und zum Abstreifen von Schmutzfluid
von der mindestens einen Reinigungswalzen-
einheit (18) dient;

- das mindestens eine Abstreifelement (70)
taucht in ein Wirkmaterial der mindestens einen
Reinigungswalzeneinheit (18) ein;

- Schmutzfluid wird direkt von der mindestens
einen Reinigungswalzeneinheit (18) ohne Be-
trieb einer Absaugeinrichtung in die Schmutz-
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fluidtankeinrichtung (32) beférdert.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch min-
destens eines der Folgenden:

- die Haltestabeinrichtung (36) ist fiir einen ste-
henden Bediener ausgebildet, welcher auf dem
zu reinigenden Boden (16) steht, wobei der Rei-
nigungskopf (12) uber eine Aufstellflache (14)
auf den zu reinigenden Boden (16) aufgesetzt
ist und die Bodenreinigungsmaschine ist Gber
die Haltestabeinrichtung (36) tGber den zu reini-
genden Boden (16) fiihrbar;

- die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit
(18) ist durch einen Antriebsmotor (98) moto-
risch angetrieben;

- der Reinigungskopf (12) weist ein Gehause
(100) auf, in welchem mindestens teilweise die
mindestens eine Reinigungswalzeneinheit (18)
angeordnet ist;

- die mindestens eine Reinigungswalzeneinheit
(18) liegt mit aulReren Enden jeweils an einer
lateralen ersten Seite (26) und einer lateralen
zweiten Seite (28) des Reinigungskopfs (12).

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch min-
destens eines der Folgenden:

- an dem Reinigungskopf (12) ist (i) mindestens
ein Abstreifelement (70) fir die mindestens eine
Reinigungswalzeneinheit (18) angeordnet;

- an dem Reinigungskopf (12) ist (ii) mindestens
ein Kammelement (232) angeordnet, welches
auf die mindestens eine Reinigungswalzenein-
heit (18) wirkt;

- dem Reinigungskopf (12) (iii) mindestens ein
Kehrelement (62) zugeordnet, welches der min-
destens einen Reinigungswalzeneinheit (18)
Kehrgut zufiihrt, wobei das mindestens eine
Kehrelement (62) insbesondere an einer
Schmutzfluidtankeinrichtung (32) angeordnet
ist,

wobei irgendeines der Elemente (i), (ii), (iii) oder ir-
gendeine Kombination dieser Elemente (70, 232,
62) zu der mindestens einen Reinigungswalzenein-
heit (18) die gleiche Position unabhangig von einer
Schwenkposition der Haltestabeinrichtung (36) zu
dem Reinigungskopf (12) aufweist.

Bodenreinigungsmaschine nach einem der voran-
gehenden Anspriiche, gekennzeichnet durch min-
destens eines der folgenden Operationsmodi:

-einen trockenen Kehrbetrieb ohne Beaufschla-
gung des zu reinigenden Bodens (16) oder der
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mindestens einen Reinigungswalzeneinheit
(18) mit Reinigungsflissigkeit;

- einen Nasswischbetrieb mit Beaufschlagung
des zu reinigenden Bodens (16) und/oder der
mindestens einen Reinigungswalzeneinheit
(18) mit Reinigungsflissigkeit;

- einen Kehrbetrieb und einen Nasswischbe-
trieb, wobei insbesondere Uber ein Kehrelement
(62) Grobschmutz der mindestens einen Reini-
gungswalzeneinheit (18) zugeflihrt wird und
Uber die mindestens eine Reinigungswalzen-
einheit (18) in eine Schmutzfluidtankeinrichtung
(32) geférdert wird und iber mindestens ein Ab-
streifelement (70) Schmutzfluid von der mindes-
tens einen Reinigungswalzeneinheit (18) abge-
streift und von dort in die Schmutzfluidtankein-
richtung (32) befordert wird.

Claims

Floor cleaning machine, comprising a cleaning head
(12), a holding rod device (36), which is connected
to the cleaning head (12), at least one cleaning roller
unit (18), which is arranged on the cleaning head
(12), a dirty fluid tank device (32), which is removably
arranged on a base (30) of the cleaning head (12),
and at least one support element (120), which is ar-
ranged on the base (30) of the cleaning head (12)
and which is spaced at a distance from the at least
one cleaning roller unit (18), wherein during a clean-
ing operation, the cleaning head (12) is supported
on a floor (16) to be cleaned by way of the at least
one cleaning roller unit (18) and the at least one sup-
port element (120), characterized in that that the
dirty fluid tank device (32) has a continuous recess
(152) associated with the at least one support ele-
ment (120), through which recess the at least one
support element (120) is passed when the dirty fluid
tank device (32) is seated on the cleaning head (12).

Floor cleaning machine in accordance with Claim 1,
characterized in that a placement surface (14) for
the cleaning head (12) is predetermined by way of
the at least one cleaning roller unit (18) and the at
least one support element (120), in particular with at
least one of the following:

- the placement surface (14) is a planar surface;
- arotational axis (46) of the atleast one cleaning
roller unit (18) is parallel to the placement sur-
face (14);

- the holding rod device (36) is articulated on the
cleaning head (12) so as to be pivotable about
a pivot axis (40) and the pivot axis (40) is parallel
to the placement surface (14);

- aremoval direction (148) for removing the dirty
fluid tank device (32) from the cleaning head (12)



63

and an insertion direction for inserting the dirty
fluid tank device (32) on the cleaning head (12)
are each transverse and, in particular, perpen-
dicular to the placement surface (14);

- the dirty fluid tank device (32) is removable
from the cleaning head (12) downward in the
direction of the placement surface (14);

-the base (30) is spaced at a distance in a height
direction from the placement surface (14).

Floor cleaning machine in accordance with Claim 1
or 2, characterized in that the at least one support
element (120) comprises a rolling means (124) or a
slider.

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that the
at least one support element (120) comprises a post
(122), which is connected to the base (30) and
projects away from the base (30) into a space (150)
in which the dirty fluid tank device (32) is positioned,
in particular characterized by at least one of the
following:

- arolling means (124) or a slider is seated on
the post (122);

- when the dirty fluid tank device (32) is fixed to
the base (30), the post (122) is positioned in the
associated continuous recess (152) of the dirty
fluid tank device (32).

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that the
continuous recess (152) is open at a top side (128)
of the dirty fluid tank device (32) and at a bottom side
(127) of the dirty fluid tank device (32), wherein, when
the dirty fluid tank device (32) is fixed to the base
(30), the top side (128) points toward the base (30),
and wherein the bottom side (127) points away from
the top side (128), in particular characterized in that
the continuous recess (152) is delimited by a wall
(130) of the dirty fluid tank device (32) between the
top side (128) and the bottom side (127), wherein
the wall (130) is closed or the continuous recess
(152) is open toward a side of the dirty fluid tank
device (32), wherein preferably the wall (130) is ori-
ented transversely and, in particular, perpendicularly
to the top side (128) and/or the bottom side (127) of
the dirty fluid tank device (32).

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that the
at least one cleaning roller unit (18) is seated on a
roller receptacle (106) of a shaft (108) having a first
shaft part (110), a middle part (114) and a second
shaft part (112), wherein the middle part (114) is lo-
cated between the first shaft part (110) and the sec-
ond shaft part (112) and a first roller part (116) of the
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at least one cleaning roller unit (18) is arranged on
thefirst shaftpart (110) and a second roller part (118)
ofthe atleast one cleaning roller unit (18) is arranged
on the second shaft part (112), and in that a center
driveis provided, which acts on the middle part (114),
and in particular characterized in that the at least
one support element (120) is arranged in alignment
with the middle part (114) relative to a longitudinal
axis (24) of the cleaning head (12).

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that a
step tab (34) is arranged on the dirty fluid tank device
(32) and in that, when the dirty fluid tank device (32)
is fixed to the cleaning head (12), the at least one
support element (120) is arranged in alignment with
the step tab (34) relative to a longitudinal axis (24)
of the cleaning head (12).

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that the
at least one support element (120) is arranged cen-
trally between a first lateral side (26) and a second
lateral side (28) of the cleaning head (12).

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that the
dirty fluid tank device (32) is held on the base (30)
in a movable and, in particular, floating manner.

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized in that the
holding rod device (36) is held on the cleaning head
(12) so as to be pivotable by way of a pivot joint (84),
wherein a pivot axis (40) of the pivot joint (84) coin-
cides with the rotational axis (46) of the at least one
cleaning roller unit (18), and in particular

characterized in that the pivot joint (84) is config-
ured as an orbital joint with an orbital path guide of
the holding rod device (36) on the cleaning head (12).

Floor cleaning machine in accordance with Claim
10, characterized in that the pivot joint (84) has a
path guidance device (86), which is seated on the
cleaning head (12)in a rotationally-fixed mannerand
which has a circular path portion (88) with a center
that lies on the pivot axis (40), and the pivotjoint (84)
has a counter-device (90), which is seated on the
holding rod device (36) in a rotationally-fixed manner
and which is supported on the path guidance device
(86), in particular with at least one of the following:

- the at least one cleaning roller unit (18) is ar-
ranged in the region of a front end (20) of the
cleaning head (12), with the following:

- the circular path portion (88) is arranged
behind the at least one cleaning roller unit
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(18) relative to a longitudinal axis (24) of the
cleaning head (12);
- the circular path portion (88) is arranged
above the at least one cleaning roller unit
(18) relative to a height axis (12) of the
cleaning head (12);

- the counter-device (90) is supported on the
path guidance device (86) by way of at least
three support points.

12. Floor cleaning machine in accordance with Claim 10

or 11, characterized in that the cleaning head (12)
has associated therewith a step tab (34) in the region
of arear end (22) of the cleaning head (12), wherein
the rear end (22) points away from a front end (20)
and the at least one cleaning roller unit (18) is ar-
ranged in the region of the front end (20), and in
particular

characterized in that the step tab (34) is ar-
ranged in alignment with the pivot joint (84) rel-
ative to a longitudinal axis (24) of the cleaning
head (12)and, in particular, is arranged centrally
between a first lateral side (26) and a second
lateral side (28) of the cleaning head (12), and/or
characterized by at least one of the following:

- the step tab (34) projects beyond a rear
end of a housing (100) of the cleaning head
(12);

- the step tab (34) is seated on a dirty fluid
tank device (32), which is removably ar-
ranged on the cleaning head (12);

- the step tab (34) has raised lateral edge
walls (146).

13. Floor cleaning machine in accordance with any one

of Claims 10 to 12, characterized by at least one of
the following:

- formed on the cleaning head (12) is a free
space (102) in which the holding rod device (36)
is movable when pivoted about the pivot axis
(40), and in particular a step tab (34)is arranged
at the free space (102) or in continuation of the
free space (102);

- a drive motor (98) for the cleaning roller unit
(18) is provided, which is connected to the hold-
ing rod device (36) in a rotationally-fixed manner
with respect to the pivotability of the holding rod
device (36) about the pivot axis (40);

- a transmission device (104) for transmitting a
torque from a drive motor (98) to the at least one
cleaning roller unit (18) is provided, wherein the
transmission device (104) is connected to the
holding rod device (36) in a rotationally-fixed
manner with respect to a pivotability of the hold-
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ing rod device (36) about the pivot axis (40);

- aroller receptacle (106) is provided, on which
the atleast one cleaningroller unit (18)is seated,
wherein the roller receptacle (106) is connected
to the holding rod device (36) in a rotationally-
fixed manner with respect to the pivotability of
the holding rod device (36).

14. Floor cleaning machine in accordance with any one

of the preceding Claims, characterized in that the
holding rod device (36) has a first region (76) with a
first longitudinal axis (80) and a second region (78)
with a second longitudinal axis (42), wherein the first
longitudinal axis (80) and the second longitudinal ax-
is (42) are oriented at an obtuse angle (82) to one
another, wherein, in particular, the obtuse angle (82)
is in the range between 120° and 170°, and in par-
ticular characterized by atleast one of the following:

- the second region (78) sits on the first region
(76);

- the first region (76) is or comprises a distal
region of the holding rod device (36);

- the holding rod device (36) is articulated on the
cleaning head (12) by way of the firstregion (76);
- a counter-device (90) of the pivot joint (84) is
arranged on the first region (76);

- adrive motor (98) for the at least one cleaning
roller unit (18) is arranged on thefirstregion (76);
- the first region (76) has a housing (100);

- a battery holder is arranged on the first region
(76);

- an, in particular removable, tank device for
cleaning liquid is arranged on the first region
(76);

- the second region (78) is or comprises a prox-
imal region of the holding rod device (36);
-ahandle (38) is arranged on the second region
(78);

- an, in particular removable, tank device for
cleaning liquid (50) is arranged on the second
region (78);

- a battery holder (48) is arranged on the second
region (78);

- an operating panel is arranged on the second
region (78) or on a handle (38) that sits on the
second region (78);

- the second region (78) has a straight extent in
the second longitudinal axis (42).

15. Floor cleaning machine in accordance with any one

of Claims 10to 14, characterized in that the holding
rod device (36) has by way of the pivot joint (84) a
free pivot angle range relative to the cleaning head
(12) with a pivot angle (182) between a longitudinal
axis (42) of the holding rod device (36) and a place-
ment surface (14) of the cleaning head (12) on a floor
(16) to be cleaned, wherein the pivot angle (182) is
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in the range between a lower limit and an upper limit,
in particular with at least one of the following:

- the lower limit is 0° or greater than 0°;

-the lower limitis less than 50° and, in particular,
less than 40° and, in particular, less than 30°;
- the upper limitis in the range between 80° and
120° and, in particular, is about 90°;

- at the upper limit the holding rod device (36)
has a fixable parking position (185) relative to
the cleaning head (12);

and in particular characterized by a locking device
(186), which locks the holding rod device (36) to the
cleaning head (12) at the upper limit such that a piv-
otability of the holding rod (36) relative to the cleaning
head (12) is blocked.

Floor cleaning machine in accordance with Claim
15, characterized by at least one of the following:

- afurther pivoting of the holding rod device (36),
when it is at the upper limit and is locked to the
cleaning head (12) and when the cleaning head
(12) is properly placed on a floor (16) to be
cleaned, leads to a pivoting of the cleaning head
(12) relative to the floor (16) to be cleaned with-
out further operator intervention when the pivot
angle (182) is increased;

- the locking device (186) comprises atleastone
spring-loaded pin (196, 196’) and an associated
immersion opening (194) for the pin (196, 196’),
wherein (i) the at least one pin (196; 196’) is
arranged on the holding rod device (36) in a ro-
tationally-fixed manner and the associated im-
mersion opening (194) is arranged on the clean-
ing head (12) in a rotationally-fixed manner, or
(i) the at least one pin (196, 196’) is arranged
on the cleaning head (12) in a rotationally-fixed
manner and the associated immersion opening
(194) is arranged on the holding rod device (36)
in a rotationally-fixed manner;

- outside of the immersion opening (194) the im-
mersion opening (194) has associated therewith
a first oblique plane (210), which guides the as-
sociated pin (196, 196’) into the immersion
opening (194) when the pivot angle (182) is in-
creased, wherein the first oblique plane (210)
causes a displacement of the pin (196, 196’)
against a force effect of the spring action;

- the at least one pin (196, 196’) has a first abut-
ment surface (212) adapted to the first oblique
plane (210);

- the immersion opening (194) is delimited by a
wall, which has a second oblique plane (214)
and by way of which the associated pin (196,
196’) is moved out of the immersion opening
(194) when the pivot angle (182) is decreased,
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wherein the second oblique plane (214) causes
a displacement of the pin (196, 196’) against a
force effect of the spring action;

- the at least one pin (196, 196’) has a second
abutment surface (216) adapted to the second
oblique plane (214).

17. Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized by at least
one of the following:

- a step tab (34) is arranged on the dirty fluid
tank device (32);

- arranged on the cleaning head (12) is at least
one scraping element (70), which acts on the at
least one cleaning roller unit (18) and serves to
scrape off dirty fluid from the at least one clean-
ing roller unit (18);

- the at least one scraping element (70) dips into
an active material of the at least one cleaning
roller unit (18);

- dirty fluid is conveyed directly from the at least
one cleaning roller unit (18) into the dirty fluid
tank device (32) without the operation of a suc-
tion device.

18. Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized by at least
one of the following:

- the holding rod device (36) is configured for a
standing operator who stands on the floor (16)
to be cleaned, wherein the cleaning head (12)
is placed on the floor (16) to be cleaned by way
of a placement surface (14) and the floor clean-
ing machine is guidable over the floor (16) to be
cleaned by way of the holding rod device (36);
- the at least one cleaning roller unit (18) is mo-
tor-driven by a drive motor (98);

- the cleaning head (12) has a housing (100) in
which the at least one cleaning roller unit (18) is
at least partially arranged;

- the at least one cleaning roller unit (18) lies
with outer ends at a lateral first side (26) and a
lateral second side (28) of the cleaning head (12)
respectively.

19. Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized by at least
one of the following:

- arranged on the cleaning head (12) is (i) at
least one scraping element (70) for the at least
one cleaning roller unit (18);

- arranged on the cleaning head (12) is (ii) at
least one comb element (232), which acts on
the at least one cleaning roller unit (18);

- the cleaning head (12) has associated there-
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with (iii) at least one sweeping element (62),
which feeds swept material to the at least one
cleaning roller unit (18), wherein the at least one
sweeping element (62) is arranged, in particular,
on a dirty fluid tank device (32),

wherein any one of the elements (i), (i), (iii), or any
combination of these elements (70, 232, 62) has the
same position relative to the at least one cleaning
roller unit (18) independently of a pivot position of
the holding rod device (36) relative to the cleaning
head (12).

Floor cleaning machine in accordance with any one
of the preceding Claims, characterized by at least
one of the following operating modes:

- a dry sweeping operation without application
of cleaning liquid to the floor (16) to be cleaned
or to the at least one cleaning roller unit (18);

- a wet mopping operation with application of
cleaning liquid to the floor (16) to be cleaned
and/or to the atleast one cleaningroller unit (18);
- a sweeping operation and a wet mopping op-
eration, wherein, in particular, coarse dirt is fed
to the at least one cleaning roller unit (18) by
way of a sweeping element (62) and is conveyed
into a dirty fluid tank device (32) by way of the
at least one cleaning roller unit (18) and dirty
fluid is scraped off from the atleast one cleaning
roller unit (18) by way of at least one scraping
element (70) and from there is conveyed into
the dirty fluid tank device (32).

Revendications

Machine de nettoyage de sol, comprenant une téte
de nettoyage (12), un dispositif formant manche (36)
qui est relié a la téte de nettoyage (12), au moins
une unité de rouleau de nettoyage (18) qui est agen-
cée au niveau de la téte de nettoyage (12), un dis-
positif formant réservoir de fluide sale (32) qui est
agenceé au niveau d’'une base (30) de la téte de net-
toyage (12) et qui est espacée de la au moins une
unité de rouleau de nettoyage (18), dans laquelle,
lors d’une opération de nettoyage, la téte de nettoya-
ge (12) s’appuie sur un sol a nettoyer (16) par l'in-
termédiaire de la au moins une unité de rouleau de
nettoyage (18) et du au moins un élément d’appui
(120), et caractérisée en ce que le dispositifformant
réservoir de fluide sale (32) présente un évidement
(152) traversant associé au au moins un élément
d’appui (120) et traversé par le au moins un élément
d’appui (120) lorsque le dispositif formant réservoir
de fluide sale (32) se situe au niveau de la téte de
nettoyage (12).
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2.

5.

Machine de nettoyage de sol selon la revendication
1, caractérisée en ce qu’une surface d’'assise (14)
pour la téte de nettoyage (12) est prédéfinie par I'in-
termédiaire de la au moins une unité de rouleau de
nettoyage (18) et du au moins un élément d’appui
(120), en particulier avec au moins l'une des carac-
téristiques ci-dessous :

- la surface d’assise (14) est une surface plane ;
- un axe de rotation (46) de la au moins une unité
de rouleau de nettoyage (18) est paralléle a la
surface d’assise (14) ;

- le dispositif formant manche (36) est articulé
de maniére pivotante autour d’un axe de pivo-
tement (40) au niveau de la téte de nettoyage
(12) et 'axe de pivotement (40) est parallele a
la surface d’assise (14) ;

- une direction de retrait (148) pour retirer le dis-
positif formant réservoir de fluide sale (32) a par-
tir de la téte de nettoyage (12) et une direction
d’insertion pour insérer le dispositif formant ré-
servoir de fluide sale (32) au niveau de la téte
de nettoyage (12) sont respectivementtransver-
sales et en particulier perpendiculaires a la sur-
face d’assise (14) ;

- le dispositif formant réservoir de fluide sale (32)
peut étre retiré de la téte de nettoyage (12) vers
le bas dans la direction de la surface d’assise
(14);

- labase (30) est espacée de la surface d'assise
(14) dans une direction de hauteur.

Machine de nettoyage de sol selon la revendication
1 ou 2, caractérisée en ce que le au moins un élé-
ment d’appui (120) comprend un galet (124) ou un
coulisseau.

Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce que le au moins un élément d’appui (120) com-
prend un montant (122) qui est relié a la base (30)
et fait saillie a partir de la base (30) dans un espace
(150) dans lequel le dispositif formant réservoir de
fluide sale (32) est positionné, en particulier carac-
térisée par au moins I'une des caractéristiques ci-
dessous :

- au niveau du montant (122) se trouve un galet
(124) ou un coulisseau ;

- lorsque le dispositif formant réservoir de fluide
sale (32) est fixé a la base (30), le montant (122)
est positionné dans I'évidement traversant as-
socié (152) du dispositif formant réservoir de flui-
de sale (32).

Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce que I'évidement traversant (152) respectivement
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au niveau d’'une face supérieure (128) du dispositif
formant réservoir de fluide sale (32) et au niveau
d’une face inférieure (127) du dispositif formant ré-
servoir de fluide sale (32) est ouvert, dans laquelle
la face supérieure (128) est tournée vers la base (30)
lorsque le dispositif formant réservoir de fluide sale
(32) est fixé a la base (30), et dans laquelle la face
inférieure (127) est opposée a la face supérieure
(128), en particulier caractérisée en ce que 'évide-
ment traversant (152) est délimité par une paroi
(130) du dispositif formant réservoir de fluide sale
(32) entre la face supérieure (128) et la face infé-
rieure (127), dans laquelle la paroi (130) est fermée
ou 'évidement traversant (152) est ouvert vers un
cbté du dispositif formant réservoir de fluide sale
(32), dans laquelle de préférence la paroi (130) est
orientée transversalement et en particulier perpen-
diculairement a la face supérieure (128) et/ou a la
face inférieure (127) du dispositif formant réservoir
de fluide sale (32).

Machine de nettoyage de sol selon’'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce que la au moins une unité de rouleau de nettoya-
ge (18) est située au niveau d’'un logement de rou-
leau (106) d’'un arbre (108) présentant une premiére
partie d’arbre (110), une partie médiane (114) etune
seconde partie d’arbre (112), dans laquelle la partie
médiane (114) est située entre la premiere partie
d’arbre (110) et la seconde partie d’arbre (112) et
une premiére partie de rouleau (116) de la au moins
une unité de rouleau de nettoyage (18) est agencée
au niveau de la premiére partie d’arbre (110) et une
seconde partie de rouleau (118) de la au moins une
unité de rouleau de nettoyage (18) est agencée au
niveau de la seconde partie d’arbre (112), et en ce
qu’un entrailnement central agissant sur la partie
médiane (114) est fourni, et en particulier
caractérisée en ce que le au moins un élément
d’appui (120) est agencé en alignement avec la par-
tie médiane (114) par rapport a un axe longitudinal
(24) de la téte de nettoyage (12).

Machine de nettoyage de sol selon ’'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce qu’une pédale (34) est agencée au niveau du
dispositif formant réservoir de fluide sale (32) et en
ce que, lorsque le dispositif formant réservoir de flui-
de sale (32) est fixé a la téte de nettoyage (12), le
au moins un élément d’appui (120) est agencé en
alignement avec la pédale (34) par rapport a un axe
longitudinal (24) de la téte de nettoyage (12).

Machine de nettoyage de sol selon ’'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce que le au moins un élément d’appui (120) est
agencé de maniére centrée entre un premier coté
latéral (26) et un second cbté latéral (28) de la téte
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1.

12.

72
de nettoyage (12).

Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce que le dispositif formant réservoir de fluide sale
(32) est maintenu mobile et en particulier flottant au
niveau de la base (30) .

Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée en
ce que le dispositif formant manche (36) est retenu
de maniére pivotante au niveau de la téte de net-
toyage (12) par l'intermédiaire d’'une articulation de
pivotement (84), dans laquelle un axe de pivotement
(40) de l'articulation de pivotement (84) coincide en
particulier avec I'axe de rotation (46) de la au moins
une unité de rouleau de nettoyage (18), et en parti-
culier

caractérisée en ce que l'articulation pivotante (84)
est congue comme une articulation orbitale avec un
guidage orbital de trajectoire du dispositif formant
manche (36) au niveau de la téte de nettoyage (12).

Machine de nettoyage de sol selon la revendication
10, caractérisée en ce que l|'articulation pivotante
(84) présente un dispositif de guidage de trajectoire
(86) qui est solidaire en rotation de la téte de net-
toyage (12) et qui présente une section de trajectoire
circulaire (88) avec un centre qui se trouve sur I'axe
de pivotement (40), et l'articulation pivotante (84)
présente un dispositif homologue (90) qui est soli-
daire en rotation avec le dispositif formant manche
(36) et qui s’appuie sur le dispositif de guidage de
trajectoire (86), en particulier avec au moins l'une
des caractéristiques ci-dessous :

- la au moins une unité de rouleau de nettoyage
(18) est agencée dans la zone d’'une extrémité
avant (20) de la téte de nettoyage (12), avec les
caractéristiques ci-dessous :

- la section de trajectoire circulaire (88) est
agenceée derriere la au moins une unité de
rouleau de nettoyage (18) par rapport a un
axe longitudinal (24) de la téte de nettoyage
(12);

- la section de trajectoire circulaire (88) est
agencée au-dessus de la au moins une uni-
té de rouleau de nettoyage (18) par rapport
a un axe de hauteur (12) de la téte de net-
toyage (12) ;

- le dispositif homologue (90) s’appuie sur le dis-
positif de guidage de bande (86) par au moins
trois points d’appui.

Machine de nettoyage de sol selon la revendication
10 ou 11, caractérisée en ce qu’une pédale (34)
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est associée a la téte de nettoyage (12) dans la zone
d’une extrémité arriére (22) de la téte de nettoyage
(12), dans laquelle I'extrémité arriére (22) est oppo-
sée a une extrémité avant (20) et la au moins une
unité de rouleau de nettoyage (18) estagencée dans
la zone de I'extrémité avant (20), et en particulier

caractérisée en ce que la pédale (34) est agen-
cée en alignement avec l'articulation pivotante
(84) par rapport a un axe longitudinal (24) de la
téte de nettoyage (12) et est agencée en parti-
culier de maniére centrée entre un premier coté
latéral (26) et un second coté latéral (28) de la
téte de nettoyage (12), et/ou

caractérisée par au moins l'une des caracté-
ristiques suivantes :

- la pédale (34) fait saillie a partir d’'une ex-
trémité arriere d’une enveloppe (100) de la
téte de nettoyage (12) ;

- la pédale (34) se trouve au niveau d’un
dispositif formant réservoir de fluide sale
(32), qui est agencé de maniére amovible
au niveau de la téte de nettoyage (12) ;

- la pédale (34) présente des parois péri-
phériques latérales (146) relevées.

13. Machine de nettoyage de sol selon I'une quelconque

des revendications 10 a 12, caractérisée par au
moins 'une des caractéristiques ci-dessous :

- un espace libre (102) est formé au niveau de
latéte de nettoyage (12), dans lequelle dispositif
formant manche (36) est mobile lors d’un pivo-
tement autour de I'axe de pivotement (40), eten
particulier une pédale (34) est agencée au ni-
veau de I'espace libre (102) ou dans le prolon-
gement de I'espace libre (102) ;

- un moteur d’entrainement (98) destiné a l'unité
de rouleau de nettoyage (18) est prévu, qui est
relié au dispositif formant manche (36) de ma-
niere solidaire en rotation par rapport a la pos-
sibilité de pivotement du dispositif formant man-
che (36) autour de I'axe de pivotement (40) ;

- un dispositif d’engrenage (104) permettant de
transmettre un couple d’'un moteur d’entraine-
ment (98) a la au moins une unité de rouleau de
nettoyage (18) est prévu, dans laquelle le dis-
positif d’engrenage (104) est relié au dispositif
formant manche (36) de maniére solidaire en
rotation parrapportalapossibilité de pivotement
du dispositif formant manche (36) autour de
I'axe de pivotement (40) ;

- un logement de rouleau (106) est prévu, au
niveau duquel se trouve la au moins une unité
de rouleau de nettoyage (18), dans laquelle le
logement de rouleau (106) est relié au dispositif
formant manche (36) de maniére solidaire en
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rotation parrapport ala possibilité de pivotement
du dispositif formant manche (36).

14. Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque

des revendications précédentes, caractérisée en
ce que le dispositif formant manche (36) présente
une premiere région (76) avec un premier axe lon-
gitudinal (80) et présente une seconde région (78)
avec un second axe longitudinal (42), dans laquelle
le premier axe longitudinal (80) et le second axe lon-
gitudinal (42) sont orientés I'un par rapport a l'autre
selonunangle obtus (82), dans laquelle I'angle obtus
(82) se situe en particulier dans la plage comprise
entre 120° et 170°, en particulier caractérisée par
au moins une des caractéristiques ci-dessous :

- la seconde région (78) est située au niveau de
la premiere région (76) ;

- la premiére région (76) est ou comprend une
région distale du dispositif formant manche
(36);

- le dispositif formant manche (36) est articulé
au niveau de la téte de nettoyage (12) par l'in-
termédiaire de la premiere région (76) ;

- un dispositif homologue (90) de l'articulation
de pivotement (84) est agencé au niveau de la
premiere région (76) ;

- un moteur d’entrainement (98) destiné a la au
moins une unité de rouleau de nettoyage (18)
est agencé au niveau de la premiére région
(76);

- la premiére région (76) présente une envelop-
pe (100) ;

- un support de batterie est agencé au niveau
de la premiére région (76) ;

- un dispositif formant réservoir en particulier
amovible, destiné a du liquide de nettoyage est
agencé au niveau de la premiére région (76) ;
- la seconde région (78) est ou comprend une
région proximale du dispositif formant manche
(36);

- une poignée (38) est agencée au niveau de la
seconde région (78) ;

- un dispositif formant réservoir, en particulier
amovible, destiné a du liquide de nettoyage (50)
estagencé au niveau de la seconde région (78) ;
- un support de batterie (48) est agencé au ni-
veau de la seconde région (78) ;

- un panneau de commande est agencé au ni-
veau de la seconde région (78) ou au niveau
d’'une poignée (38) qui se trouve au niveau de
la seconde région (78) ;

- la seconde région (78) présente une extension
droite dans le second axe longitudinal (42).

15. Machine de nettoyage de sol selon I'une quelconque

des revendications 10 a 14, caractérisée en ce que
le dispositif formant manche (36) présente, par l'in-
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termédiaire d'une articulation de pivotement (84),
une plage d’angle de pivotement libre par rapport a
la téte de nettoyage (12) dont I'angle de pivotement
(182) est compris entre un axe longitudinal (42) du
dispositif formant manche (36) et une surface d’'as-
sise (14) de la téte de nettoyage (12) sur un sol a
nettoyer(16), danslaquelle leditangle de pivotement
(182) se situe dans la plage comprise entre une limite
inférieure et une limite supérieure, en particulier en
respectant au moins une des conditions ci-dessous :

- la limite inférieure est de 0° ou est supérieure
ao0°;

- la limite inférieure est inférieure a 50° et en
particulier inférieure a 40° et en particulier infé-
rieure a 30° ;

- la limite supérieure est située dans la plage
comprise entre 80° et 120° et est en particulier
d’environ 90° ;

-alalimite supérieure, le dispositif formant man-
che (36) présente une position de stationnement
(185) verrouillable par rapport a la téte de net-
toyage (12) ;

et en particulier caractérisée par un dispositif de
verrouillage (186) qui verrouille le dispositif formant
manche (36) avec la téte de nettoyage (12) a la limite
supérieure de sorte que la possibilité de pivotement
du dispositif formant manche (36) par rapport a la
téte de nettoyage (12) est bloquée.

Machine de nettoyage de sols selon la revendication
15, caractérisée par au moins un des points
suivants :

- un pivotement ultérieur du dispositif formant
manche (36), lorsque ledit dispositif formant
manche se trouve a la limite supérieure et est
verrouillé avec la téte de nettoyage (12), et lors-
que la téte de nettoyage (12) est correctement
placée sur un sol a nettoyer (16), entraine un
pivotement de la téte de nettoyage (12) par rap-
port au sol a nettoyer (16) en cas d’augmenta-
tion de I'angle de pivotement (182) sans inter-
vention supplémentaire de l'utilisateur ;

- le dispositif de verrouillage (186) comprend au
moins une goupille (196, 196’), soumise a 'ac-
tion d’'un ressort, et un orifice d’insertion (194)
associé destiné a la goupille (196, 196’), dans
laquelle (i) la au moins une goupille (196, 196’)
est agencée de maniére solidaire en rotation au
niveau du dispositif formant manche (36) et I'ori-
fice d’insertion (194) associé est agencé de ma-
niére solidaire en rotation au niveau de la téte
de nettoyage (12), ou (ii) la au moins une gou-
pille (196, 196’) est agencée de maniére solidai-
re en rotation au niveau de la téte de nettoyage
(12) et l'orifice d’insertion (194) associé est
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agencé de maniére solidaire en rotation au ni-
veau du dispositif formant manche (36).

- l'orifice d’insertion (194) est associé, a I'exté-
rieur de l'orifice d’insertion (194), a un premier
plan incliné (210) qui, lorsque I'angle de pivote-
ment (182) est augmenté, guide la goupille
(196 ; 196’) associée dans l'orifice d’'insertion
(194), danslaquelle le premier plan incliné (210)
provoque un coulissement de la goupille (196 ;
196’) al’encontre d’une application de force due
a l'action du ressort ;

- la au moins une goupille (196 ; 196’) présente
une premiéere surface d’installation (212) adap-
tée au premier plan incliné (210) ;

- l'orifice d’insertion (194) est délimité par une
paroi qui présente un second plan incliné (214)
et par lintermédiaire de laquelle la goupille
(196 ; 196’) associée est déplacée hors de I'ori-
fice d’'insertion (194) lorsque 'angle de pivote-
ment (182) est diminué, dans laquelle le second
plan incliné (214) provoque un coulissement de
la goupille (196, 196’) a I'encontre d’'une appli-
cation de force due a I'action du ressort ;

- la au moins une goupille (196, 196’) présente
une seconde surface d’installation adaptée au
second plan incliné (214).

17. Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque

des revendications précédentes, caractérisée par
au moins l'une des caractéristiques ci-dessous :

- une pédale (34) est agencée au niveau du dis-
positif formant réservoir de fluide sale (32) ;

- au moins un élément de raclage (70) est agen-
cé au niveau de la téte de nettoyage (12), qui
agit sur la au moins une unité de rouleau de
nettoyage (18) et sert a racler le fluide sale a
partir de la au moins une unité de rouleau de
nettoyage (18) ;

- le au moins un élément de raclage (70) plonge
dans un matériau actif de la au moins une unité
de rouleau de nettoyage (18) ;

- le fluide sale est transporté directement a partir
de la au moins une unité de rouleau de nettoya-
ge (18) dans le dispositif formant réservoir de
fluide sale (32) sans utiliser de dispositif d’aspi-
ration.

18. Machine de nettoyage de sol selon 'une quelconque

des revendications précédentes, caractérisée par
au moins l'un des points suivants :

- le dispositif formant manche (36) est realisé
pour un utilisateur debout qui se tient debout sur
le sol a nettoyer (16), dans laquelle la téte de
nettoyage (12) est placée sur le sol a nettoyer
(16) par l'intermédiaire d’'une surface d’assise
(14) et la machine de nettoyage de sol peut étre
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guidée au-dessus du sol a nettoyer (16) par I'in-
termédiaire du dispositif formant manche (36) ;
- la au moins une unité de rouleau de nettoyage
(18) est entrainée de maniére motorisée par un
moteur d’entrainement (98) ;

- la téte de nettoyage (12) présente une enve-
loppe (100) au sein de laquelle est agencée au
moins partiellement la au moins une unité de
rouleau de nettoyage (18) ;

- les extrémités extérieures de la au moins une
unité de rouleau de nettoyage (18) se situent
respectivement au niveau d’une premiére face
latérale (26) et d’'une seconde face latérale (28)
de la téte de nettoyage (12).

Machine de nettoyage de sol selon’'une quelconque
des revendications caractéristiques ci-dessous :

- (i)au moins un élément de raclage (70) destiné
ala au moins une unité de rouleau de nettoyage
(18) est agencé au niveau de la téte de nettoya-
ge (12) ;

- (i) au moins un élément de peignage (232)
agissant sur la au moins une unité de rouleau
de nettoyage (18) est agencé au niveau de la
téte de nettoyage (12) ;

- (iii) au moins un élément de balayage (62) ali-
mentant en balayures la au moins une unité de
rouleau de nettoyage (18) est associé a la téte
de nettoyage (12), dans laquelle le au moins un
élément de balayage (62) est en particulier
agenceé au niveau d’un dispositif formant réser-
voir de fluide sale (32),

dans laquelle une quelconque des caractéristiques
(i), (i), (iii) ou une combinaison quelconque des élé-
ments (70, 232, 62) présente par rapport a la au
moins une unité de rouleau de nettoyage (18) la mé-
me position indépendamment d’une position de pi-
votement du dispositif formant manche (36) par rap-
port a la téte de nettoyage (12).

Machine de nettoyage de sol selon ’'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisée par
au moins un des modes de fonctionnement ci-
dessous :

- un fonctionnement en balayage a sec sans ap-
plication de liquide de nettoyage sur le sol a net-
toyer (16) ou sur la au moins une unité de rou-
leau de nettoyage (18) ;

- un fonctionnement en essuyage humide avec
application de liquide de nettoyage sur le sol a
nettoyer (16) et/ou sur la au moins une unité de
rouleau de nettoyage (18) ;

- un fonctionnement en balayage et un fonction-
nement en essuyage humide, dans laquelle des
saletés grossiéres sont acheminées en particu-
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lier par I'intermédiaire d’'un élément de balayage
(62) vers la au moins une unité de rouleau de
nettoyage (18) et sont transportées jusque dans
un dispositif formant réservoir de fluide sale (32)
par l'intermédiaire de la au moins une unité de
rouleau de nettoyage (18) et le fluide sale est
éliminé par raclage de la au moins une unité de
rouleau de nettoyage (18) par I'intermédiaire du
au moins un élémentde raclage (70) et de la est
transporté dans le dispositif formant réservoir
de fluide sale (32).
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