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(54) Ustroji pro podédvdni ndbojového pdsu automatické zbrand

Vyndlez se tyké ustroji pro poddvéni nébojového pdsu automatické zbrand, zejména

zbrané lafetované ve stieleckém objextu, napf. kontejneru apod.

Znémé provedeni automatickych zbrani poddvaji ndbojovy pds s nédboji do zbran& podé-
vacfm systémem, ktery je ndhonové spojen s pochybujicim se zdvérem. JestliZe v3ak je zdsob-
‘nik nébojového pésu uloZen ve v&t3{ vzdidlenosti od vlastni zbran&, jak tomu &asto byvé u
zbrani lafetovanych ve st¥eleckém objektu, stane 'se, Z¥e taZnd sila odvozend od zdvérového
mechanismu je nedostatednd pro doddvédni ndbo jového pasu ke zbrani. Potom je nutno pouzit
zvlddtniho Ustroji pro poddvéni nébojového pasu ke zbrani. Znédmd ustroji zpravidla potde-
buji pro zajisténi své funkce pomocny zdroj energie, obvykle elektricky motor. Nevyhodou

je pomérné sloZité usporédéni, které je zdrojem poruch a z4vad.

Jiné znémé uUstroji vyuZivé energie zdkluzného pohybu zbrané vyvozendho s vystielem.
Toto znémé ustroji je tvoreno dvojramennou podévaci pdkou uloZenou vyjkyvn& na pevné &dsti,
nepfiklad lafeté. Jedno ramenc poddvaci péky Je pripojeno na zakluzuijfic{ &4st zbran&, pouz-
dro zbran&, a druhé rameno zasahuje svou odpruZenocu podédvaci zédpadkou do otev¥eného pédso-
vodu na ndbo jovy pés. Pésovod je opat¥en prostredky pro zamezeni zp&tnéhc pohybu nébojo-

vého pésu.
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Nevyhodou tohoto znémého redent Je skute&nost, Ze poddvany nébojovy pds mé snahu

pokradovat setrvadnosti ve svém pohybu, ale pro #4dnou pravidelnou funkci automatické
zbrané je nutné, aby se posunul pouze o jednu roztod v ném uloZenych nébojd. Dalsdi nevyho-
dou je ztiZend a tim zdlouhavd monté? do lafety, profoie Je nutno zajistit zavedeni podéva-
c¢{ pdky do pFislulného vybrédnf na zekluzujfci &4sti zbran& a obdobnd ztiZend demontds
zbrang pro U¥ely &ist&ni, kontroly apod. Tyto nevyhody se nésobl tolikrét, kolik je ve

strfeleckém objektu spraZeno automatickych zbrani.

Uvedené nevyhody a nedostatky odstranuje ustroj{ podle vyndlezu zehrnujfcf vykyvﬁou
podédvaci péku, jeji¥ vykyvny poddvaci pohyb je odvozen od zdkluzu zbran¥, a zasshujici
svou odpruZenou poddvaci zdpadkou do alespon ¥4ste¥n& otevi¥endho pésovodu, opatieného
prostfedky pro zamezeni zp&tného pohybu nébojového pésu, jehoZ podstatou je, Ze s vykyvnou
poddvaci pdkou nébo jového pdsu je spraZena dpéra, kterd alespon po &4st vykyvného pohybu
podévaci péky zasahuje k poddvacf zdpadce podévaci péky pro nuceny zébér poddvaci zdpadky
8§ nédbojovym pésem.

Dald3{ podstatou vynélezu je, %e poddvaci péka nébojového pésu je spojena se zakluzu~
jici %dst{ tlumide zp&tného rdzu zbrand a uloZena spole&nd s vykyvnou op&rou na nosiéi,
piiéemz opéra je odpruéené do své vychozl polohy u dorazu noside a opatfena vystupkem pro
stridavy zdbér s poddvaci pékou a se zdchytem ovlddae, uloZeného vykyvné a odpruZeného
a pridemZ ovldda¢ je ddle upraven pro z&b¥r s poddvac{ pékou pro rozpo jen{ zﬁinéného zAb&~
ru zéchytu ovlddade s vystupkem opé&ry. Jedté dal3{ podstatou je, %e odpruZeni odpéry a
jeho ovlddade je provedeno spolednou tladnou prufinou uloéenoﬁ mezi prodlouZenim opéry a
ovladafem na vykyvném voditku. Ddle je podstatné, Ze podévaci péka nébo jového pédsu je opa-
t¥ena poddvaci zdpadkou ve tvaru vykyvné dvo jramenné péky, mezi jejim¥ jednim ramenem a
podévaci pékou je uloZena prufina pro odpruZeny z4bdr tohoto ramene podéveci zdpadky s

nébo jovym pédsem.

Hlavni vyhodou ustrojf podle vynélezu je piredeviim jeho spolehlivé pcddvaci funkce,
kterd zaiisfuje podédvént ndbojového pdsu o jednu rozted v n&m ulo¥enych néboji. Daldf vyho-
dou vynélezu je moZnost vytvoreni ustrojf poddvéni nébojového pésu jako samostatny montdZn{

celek, ktery zjednoduduje montéZ s demontdZ zbrand do lafety.

P¥i{kladné proveden{ vyndlezu je schemeticky zndzornéno na vykrese, kde obr, 1 pded-
stavuje pohled na dstrojf pro podévén{ nébojového-péSu automatické zbran& ve vychoz{ poloze,
obr. 2 &dstedny pridny fez timto ustrojim a obr. 3 pohled na uUstroji poddvéni z obr, 1 v

krajini podédvaci poloze.

Pro zjednodudeni nezndzornéné znémd automaticks zbran je ulcZena na lafet& 1 pro-
strednictvim tlumide 2 zp&€tného rdzu zbrané. Tlumid 2 je tvoben t&lem 3, ve kterém je po?
suvr:é uloZeno smykadlo 4 s pruéinou 2. T&lo 3 tlumie 2 e spojeno s lafetou 1 a nezndzor-
néné automatickd zbran je pripojena ke smykadlu 4. K télu 3 tluride 2 je pfipevnén rovngs

nosi¢ ¢, na kterém je vykyvné na depu 1 uloZena podévec{ pska &. Tatc pcdévac! péka 8-
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je prost¥ednictvim téhla 9 ndhonové spojena se smykadlem 4 tlumide 2. Na spodni &4sti
poddvaci péky 8 je vykyvn& uloZena poddvact zépadka 10, vytvorend ve tvaru d#ouramenné
péky, kterd pod pisobenfm tladné pruZiny 1l svym tvarovanym ramenem 12 zasahuje do élespoﬂ
g4stedné otevieného pésovodu 13 k ndbo jovému pésu 14. Tladné pru¥ina 1l je upravena mezi
poddvaci pdkou 8 a ramenem l2. Pédsovod 13 je pPripevnén k nosiéi 6 ustroji a opaten odpru-

%enou vykyvnou zdpadkou 15 proti zp&tnému pohybu ndbojového pésu 14.

S vykyvnou poddvaci pékou 8 je spiraZena opéra 16, kterd po &4st vykyvného pohybu
podavaci pdky 8 zasahuje svym delem 17 k poddvaci zdpadce 10 poddvaci pdky 8, aby vyvolala
nuceny zéb&r poddvac{ zdpadky 10 s ndbojovym pdsem 14, jak je zndzorné&no v ,obr. 3.

Prikladné provedenf vyndlezu je s vyhodou provedeno tak, Ze opéra lé a poddvaci péka
8 Jjsou uloZeny spoleln® na nosili 6, nap¥. na spoleéném &epu 7. Opéra 16 je uloZena vykyv-
né a odprufena do vychozi polohy u dorazu 18, upravenéhc rovné&Z na nosié¢i 6 viz obr. 1.
Déle je opdra 16 opatrena vystupkem 19, ktery je urden jednak pro z8bér a vychyleni podé-
vaci pdkou 8, kdyZ jde do své krajni podévaci polohy. Jednak pro zadrfovaci zdb&r se zdchy-
tem 21 ovladale 20, ktery je uloZen vykyvné& na nosidi 6 a do zmindného z4béru s vystupkem
19 opéry 16 odpruZen. Ovladad 20 je také upraven pro zébér s poddvaci pdkou 8, a to pro
rozpojeni zminéného zdb&ru zdchytu 21 ovlédale 20 s vystupkem 19 opéry 16, kdyZ poddvaci
péka 6 se vraci do vychozi polohy. OdpruZeni opéry 16 a ovladade 20 je s vyhodou provedeno
spoleén& tladnou pruZinou 22, uloZenou mezi prodlouZenim g}bopéry 16 a ovlédacem 20 na

vykyvném voditku 24.

Pri vystrelu automatické zbrand se smykadlo 4 tlumide 2 pohybuje Qzad a.podévaci
péka 8 se zadliné vychylovat ze své vychoz{ polohy 2z obr.l;'Podévaci zépadké 10 zabiré s
nébojovym pésem 14 a dochdzi k jeho posouvéni o jednu rozted. Poddvaci péka § pri svém
pohybu soulasné vykyvuje zdbérem za vystupek 19 opé&ru 16, kterd svym &elem 17 podepte
pod4vaci zépadku 10,takZe nemiZe dojit k neZédoucimu podkluznuti nébojového pésu 14 v
disledku jeho setrvaéného pohybu. V dald{ fé4zi, viz obr. 3, se smykadlo 4 poéne pohybovat
smérem vpPed a poddvaci pdka 8 se vraci do své vychozi polohy. Zdpadka 10 se vyvlékne z
pozice pod felem 17 opéry 16 a pii dalsim pohybu podédvaci péky 8 preskoli za dalsi ndboj
nédbo jového pésu 1l4. Opéra 16 oviem byla ve své vykyvnuté poloze zadrzena zébérem za 28 -
chyt_21 ovlddade 20 a poddvaci pdka 8 teprve pired dosaZenim své vychozi polohy vykyvne

ovléddal 20, ktery uvolni opéru 16 a celé uUstroji zaujme gostaveni podle obr.l.

P¥i kaidém vystrelu se popsanéd funkce opakuje. Popsané provedeni udstroji poddvéni

nébojového pdsu je samozie jm& jen prikladné a lze je v rdmci vyndlezu riznd obménovat,
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PXEDMET VYNALEZU

1

1. Ustroji pro poddvéni nébojového pdsu automatické zbrané, zejména lafetované, ve
streleckém objektu zahrnujiciﬁvykyvnou poddvacl psdku ndbojového pdsu, jejiZ vykyvny podé-
vaci pohyb je odvozen od zdkluzu zbran&, a zasahujic{ svou odpruienou.podévaci zépadkou
do alespon &4stedn& otevienédho pésovodu, opatieného prost¥edky pwo zamezeni zp&tného
pohybu nébo jového pésu, vyznalené tim, Ze s vykyvnou podédvaci pdkou (8) nébo jového pédsu
(14) je spraZena opéra (16), kterd pro nuceny zébér podévaci zépadky (10) s nébo jovym
pésem (14) zasghuje k podédvac{ zdpadce (iO) poddvaci péky (8) alespon po &4st vykyvného
pohybu poddvaci péky (8).

2. Ustrojf podle bodu 1, automatické zbran& uloZené na tlumi&i zp&tného rdzu, vyznalené
tim, Ze poddvaci péka (8) nébo jového pésu (14) je spojena se zakluzujic{ g4stf tlumide (2)
zpétného rédzu zbran& a uloZena spoledn¥ s vykyvnou op&rou (16) na nosidi (6) pridem? opéra
(16) je odpru¥ena do své vychoz{ polohy u dorazi (18) nosiée(6) a opatiena vystupkem (19)
pro stffdavy zdb&r s poddvacl pékou (8) a se zdchytem (21) vykyvné& uloZeného odpruzeného
ovlddade (20) a pri¥em%¥ ovldda& (20) je/déie upraven pro z4b&r s poddvaci pdkou (8) pro
rozpojeni zmin¥&ného zdbéru zéchytu (21) ovliddade (20) s vystupkem (19) opéry (16).

3. Ustroji podle bodu 2, vyznadené tim, Ze mezi prodlouzenim (23) opéry (16) a ovldda-
Cem (20) je na vykyvném voditku (24) upravena tlaing pruZina (22).

4. Ustrojf podle bodd 1, 2, 3, vyznatené tim, Z%e poddvac{ zdpadka (10) je ve tvaru
vykyvné dvojramenné péky, mezi jejim# jednim ramenem (12) a poddvaci pdkou (8) je uloZena
pruzina (11) pro odprhieny zéb&r tohoto ramene (12) s ndbo jovym pésem (14).

3 vykresy
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