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Zuraw do zbierania nasion z drzew stojacych

Patent trwa od dnia 11 listopada 1961 r.

Przedmiotem wynalazku jest zuraw skladany,
przeznaczony do zbierania nasion z drzew sto-
jacych, ktorego konstrukcja umozliwia bezpie-
czenstwo pracy hez uszkodzenia drzew
a w szczegblnosSci ich kory.

. Znane urzadzenia shluzgce do zbierania nasion
z wysokich drzew stojgcych, jak skladane dra-
biny drewniane, ‘metalowe, sznurowe, wlazy
kolcowe, wspinacze linowe, podno$niki pionowe
mechaniczne i hydrauliczne na samochodach,
czy balony na uwiezi, do ktérych umocowany
jest kosz azbieracza, posiadaja szereg wad.
Przede wszystkim urzadzenia te nie majg ste-
rowanych mechanizméw umozliwiajgcych ruch
tréjkierunkowy zbieracza i nie nadaja sie do
penetracji calej korony drzewa, wiekszosé zas
z nich nie zmajduje zastosowania na przyklad
w terenie gérskim lub w zwartym drzewosfanie.

Ponadto czeé¢é wymienionych urzadzen wymaga.

w trakcie wykonywania czynnoSci zbierania

%) Wradciciel patentu oswiadezyl, ze twbrea
wynalazku jest mgr inZz. Stefan Idzikowski.

znacznego wysitku fizycznego, nie zapewniajac
zbieraczowi pelnego bezpieczenstwa pracy.
Opisanych niedogodno$ci nie ma zuraw we-
drug wynalazku, ktéry umozliwia zbieraczowi
bezpieczne, samodzielne przemieszczanie sie
w obrebie korony drzewa, bowiem zuraw ten
jest zaopatrzony w mechanizm umozliwiajacy
sterowanie rTuchem tréjkierunkowym ze stano-
wiska zbieracza. Zwieksza to jego operatywnose¢,
dokiadnoé¢ zbierania oraz umozliwia podniesie-
nie wydajno$ci pracy. '
Zuraw wedlug wynalazku daje sie rozkladaé
na czesci, ktére moga byé przenoszone recznie,
jest stosunkowo lekki, o cigzarze okolo 200 kg.
Na skutek tego nadaje sie do prac w terenie
gorskim i w zwartych drzewostanach, gdzie
trudny dostep i warunki pracy na miejscu ro-
boczym ograniczajg transport i pozostale czyn-
nosci do ustug fizycznych. :
Istota wynalazku polega na umieszczeniu na
wysuwnym statywie wysiegnika, zwanego W
dalszym ciggu opisu wysiegnikiem noénym, na
ktorego konicu od dolu umieszczony jest drugi



wysiegnik ~ z mozliwoscia ruchu obrotowego,
zwany w dalszym ciggu opisu wysiegnikiem
obrotowym. Na konou wysiegnika obrotowego
podwieszony jest hamak siodeltkowy dla zbie-
racza, przystosowany za pomocy odpowiedniego
ukladu lin do przemieszczania si@ w ptaszczyZnie
pionowej i w plaszczyZnie poziomej wzdluz ra-
mienia wysiegnika obrotowego. W ten spos6b

urzgdzenie wedlug wynalazku umozliwia zbie-

raczowi przesuwanie sie dookola korony drze-
wa, wzdluz promieni korony drzewa blizej 1 da-
lej jako pnia orazdo géryinadél. Ponadto wy-
nalazek polega na wprowadzeniu ukladu nacia-
gow linowych zabezpieczajgcych prawialowe
dzialanie mechanizmu i umozliwiajacych stero-
wanic trojkierunkowe mechanizméw ze stano-
wiska zbieracza recznie lub za pomocag p=Jialdéw,
przy czym maciggi linowe sg cze$ciowo wyko-
rzystane jednoczeénie jako elementy hamujace
i zabezpieczajace.

Na rysunku fig. 1 przedstawia zuraw do zbie-
rania nasion z drzew stojacych wedbug wyna-
‘lazku, w widoku z boku, w kierunku prosto-
padlym do plaszczyzny pionowej, przecinajacej
wysiegnik noény i statyw wzdluz ich osi po-
dtuznych, fig. 2 — zZuraw w widoku z przodu,
w kierunku prostopadlym do kierunku widoku
na fig. 1, fig. 3 — Zuraw z opuszczonym i wy-
chylonym wysiegnikiem noSnym w momencie
jego wznoszenia, w widoku jak na fig. 1, fig. 4
— zuraw w polozeniu roboczym, w widoku jak
na fig. 1, fig. 5 — wysiegnik nosny zurawia,
w widoku jak na fig. 1, fig. 6 — wysiegnik
noény zurawia, w widoku z géry, w kierunku
wzdtuz osi podituznej statywu zurawia, fig. 7 —
wysiegnik noény #urawia, w widoku jak na
fig. 2, fig. 8 — krétsze ramie wysiegnika nos-
nego w powiekszeniu, w widoku jak na fig. 1,
fig. 9 — wysiegnik noény zurawia z mecha-
nizmem regulujacym, w widoku jak na fig. 1,
fig. 10 — wysiegnik noény Zurawia z mecha-
nizmem regulujacym, czeSciowo w . widoku jak
na. tig. 2 i czedciowo w preekroju w plaszczy-
znie pionowej, réwnolegtej do kierunku widoku
na fig. 1, fiz. 11 — wysiegnik obrotowy, w wi-
doku z boku, fig. 12 — wb6zek nosny hamaka sio-
detfkowego, w przekroju pionowym wzdiuz osi
poriiuznej wysiegnika obrotowego, fig. 13 — woé-
zek noSny hamaka siodetkowego w przekroju
wzdhuz linii » — v na fig. 12, fig. 14 — wy-
siegnik obrotowy z mechanizmem obrotowym,
w widoku jak na fig. 11, fig. 15 — wysiegnik
obrotowy z mechanizmem obrotowym, w wido-
ku z dotu, fig. 16 — woézek noSny hamaka sio-
deltkowego, w przekroju wzdbuz linii * — * na
fig. 15, preekrecony o 90°, fig. 17 — mechanizm

obrotowy wysiggnika obrotowego, w przekroju
wzdluz linii 2 — z na fig. 17, przekrecony o 90°,
fig. 18 — hamak siodelkowy, w widoku z boku
i fig. 19 — hamak siodetkowy, w widoku
z przodu.

Zuraw sklada sie z czterech zasadniczych
czlonéw: wysuwnego statywu A, wysiegnika
nosnego B, wysiegnika obrotowego C, i hamaka
siodetkowego D.

Statyw wysuwny A4, wykonany jako kon-

‘strukcja pionowo-wysuwna na przyklad hy-

drauliczno-teleskopowa, opiera si¢ na pod-
stawce 1, umieszczonej na ziemi lub na podwo-
ziu kolowym (fig. 1). Stabilizacje pionowq sta-
tywu A umozliwiajg odciagi 3, 4, zamocowane
z czterech stron do osadzonych na nim pier-
Scieni 5 i przyczepione w ziemi do zaczepéw

ziemnych 2, Zaczepienie linek odciggéw 3, 4

moze odby¢ sie réwniez za pomocg uchwytow
opaskowych umocowanych na pmach sasiednich
drzew.

Na statywie A poprzez przegubowe oparcie 7
wspiera sie wysiegnik noény B. Stanowi go
tréjkatna przestrzenna rama, ktérej sztywnosc
w plaszczyinie pionowej przechodzacej przez
osie podiuzne ramion wysiegnika nosnego urnoz-
liwia vklad podtuznych pretéw wiotkich 9, 10,
z diuzszego ramienia 11 i kréotszego ramienia 12,
sziywno$¢ za§ w plaszczyznie pionowej prosto-
padiej do plaszczyzny pionowej przechodzacej
wzdluz osi podluznych ramion wysiegnika
noSnego, (zabezpieczenie przeciwko przekrece-
niu) zabezpieczaja prety wiotkie 15 i krzyzulce
sztywne 13, 14 (fig. 2). Sztywnos¢ pozioma za-
bezpiecza uklad poziomych pretéow wiotkich
17, 18 (tig. 6). Réwnowage w plaszezyZnie pio-
nowej wysiegnika noénego B uzyskuje sie po-
przez naciag liny 8 przyczepionej do pierscie-
nia 6, osadzonego na podstawie statywu A.
Rownowage w plaszczyznie pionowej prostopa-
diej do plasaczyzny pionowej przechodzacej
przez podiuine osie ramion wysiggnika nos$nego,
(zabezpieczenie przeciwko przekreceniu) umodli-
wiaja linkowe naciagi 16, przyczepione réwnies
do pierscienia 6 (fig. 2). Na krétszym ramieniu
12 wysiegnika noSnego B znajduje sie krazek
20 i zapérka 25. Do oparcia przegubowego 7 jest
przymocowany mechanizm blokujgey, sktadajacy
sie z tarczy zebatej 24, zapadki 22 i sprezyny
§rubowej 23, przymocowanej jednym koticem
do zapadki 22, a drugim koficem ‘do podstawy
mechanizmu blokujacego. Lina 8 Jed.nym koﬁ-
cem jest przyczepiona do zapadki 22 a na-
stepnie przeprowadzona przez zapérke 25 i kra-

wek 20 drugim koidicem’ jest przymocowana do

pierécienia 6 na statywie A. Lina 8 przed za-
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p6rka 25 ma umocowany zatrzask 26. Przez na-
ciggniecie liny 8 zostaje zwolniona zapadka 22,
a ruch liny 8 zatrzymany zamocowanym na niej
ratrzaskiem 26 z zapoérkg 25, osadzong na sztyw-
nym krétszym ramieniu 12 wysiegnika no$ne-
go B.

Na krétszym ramieniu 12 i diluzszym ramie-
niu 11 wysiegnika noénego B blizej oparcia 7
(fig. 5) umieszczone sa krazki 19, na ktérych
zawieszona jest linka 21 stanowigca wyciag ro-
boczy przeznaczony do podnoszenia i opuszcza-
nia kcsza z nasicnami, narzedzi, a w razie po-
trzeby réwniez zbieracza.

Na koncu diuzszego ramienia 11 wysiegnika
noénego B jest otwér (fig. 6) do osadzenia sta-
lowego sworznia 27, przeznaczonego do lozysko-
wego podwieszenia wysiegnika obrotowego C
(fig. 11).

Wysiegnik obrotowy C tworzy tréjkatma ra-
ma, ktorej sztywnosé¢ w plamyinie pionowej
przechodzgcej przez o podiuzng stalowego
sworznia 27 i o§ podiuzng sztywnego ramienia
41 umodliwia ukilad podiuznych pretéw wiotkich
43, podluznego ramienia sztywnego 41 i piono-
wej Tury 42, w ktérej umieszczony jest obro-
towo stalowy sworzen 27. Ramig¢ sztywne 41 ma

przekréj teowy i jest nachylone pod pewnym -

katem ze spadkiem w stron§ zewnetrzng. Na
stalowym sworzniu 27 zamocowana jest nie-
ruchomo zebata tarcza 28. Na sztywnym ra-
mieniu 41 wysiegnika obrotowego C (fig. 14,15,
17) umieszczony jest mechanizm obrotowy skla-
dajacy sie z krazkéw 30, 31, 34, z kétka zeba-
tego 29, zespolonego z krazkiem napedowym 30
za pomocg sprezyny zaciskowej, umozliwiajgce]j
obrét zwrotny krazka napedowego 30, z za-
suwki zatrzaskowej 32, polaczonej ze sprezyma
33, z nakladki 35, laczacej trzpien sterujacy 44
z 'Idal'na glowka stalowego sworznia 27, ze spre-
zyny zwrotnej 3¢ zaczepionej do zaczepu 37 i do
krazka napedowego 30. Do krazka napedowego
.30 zaczepiony jest réwmiez jeden koniec linki
napedowej 39, przechodzacej przez krazek opo-
rowy 34, przez krazek zatrzaskowy 31, przez
krazek sterujacy 38, umieszczony na korncu
sztywnego ramienia 41 wysiegnika * obrotowe-
go C, nastepnie przez krazek rozdzielczy 46
drugi koniec linki napedowej 39 dochodzi do
hamaka siodetkowego w zasiegu reki zbieracza.

Przez pociggniecie linki napedowej 39 zostaje .

przesuniety krazek zatrzaskowy 31, a ‘wraz
z mim zasuwka zatrzaskowa 32 i nastepuje
obrét krazka napedowego 30 wraz.z zespolonym
z nim koétkiem zebatym 29. Kétko zebate 29
w czasie obrotu toczy sie po obwodzie nieru-

chomej tarczy zebatej 28 i w ten spaséb po-

woduje ruch obrotowy ' wysiegnika obrotowe-
go C. Przy zwolnieniu linki napedowej 39 spre-
zyna:. zwrotna 36 cofa sie i powodue obrét
zwrotny krazka napedowego 30, a sprezyna 33
dociska zasuwke zatrzaskowg 32 w zazebienie
nieruchomej tarczy zebatej 28, przez co maste-
puje unieruchomienie wysiegnika obrotowego C
w polozeniu roboczym.

Na sztywnym ramieniu 41 umieszczony jebt
wozek, na ktorym jest zawieszony hamak sio-
detkowy D (fig. 11, 12, 13, 16). Wézek skiada
sie z dwoch elementéw blaszanych stanowig-
cych jego korpus, wewnatrz ktbérego w goérnej
czeSci umieszczone sa trzy koétka toczne 45,
a w dolnej czesci, ponizej sztywnego preta 41 °
umieszczone s3 cztery krazki 40, 46, 47, przezna-
czone do zawieszenia lin hamaka siodelkowe-
go D. )

Hamak siodelkowy D (fig. 18, 19) sklada sie
z ramy 51 wykonanej z elementéw rurkowych
o konstrukcji przystosowamej do utrzymania
zbieracza w ozycji siedzacej, Na ramie 51
umieszczone jest siedzenie 64, pod ktérym za-
mocowane s dwa elementy z blachy stano-
wigce korpus, wewnatrz ktérego umieszczony
jest beben nawojowy 61 z korbg hamulcowsy 62
i obrecza hamulcows 63. Korba hamulcowa 62
ma wewnatrz uchwytu osadzony na sprezymie
trzpien, ktérego zewnetrzny koniec wchodzi
w otwcry rozmieszozone na zewnetrznej stronie
cbreczy hamulcowej 63. W dolnej czesci ramy
§1 przyspawane s3 dwa elementy z blachy sta-
nowigce korpus 52, w ktérym umieszczony- jest
beben nawojowy 53 wraz z przekladnig 54
i dwoma pedalami 55. Z tylu siedzenia 64 oraz
W g6érnej czeSci ramy 51 umieszczone sq krazki
sterujace 56 i 57. Na elemencie rurkowym ra-
my 51, stanowigcym boczne aparcie dla reki
zbieracza, umieszczona jest diwigienka hamul-
cowa 58, od ktérej przeprowadzona jest
wewngtrz ramy 51 linka hamulcowa 59, kt6-
rej drugi koniec jest doprowadzony do ha-
mulca szczgkowego 60 przy bebnie nav.ojo-
wym 53. Hamulec szczekowy 60 jest zaopatrzo-
ny w sprezyne, ktéra na skutek docisku szczek .
unieruchamia - beben - nawojowy - 53. W gérnej
czeci ramy 51 powyzej siedzenia 64 jest umo-
cowany -uchwyt 65 do pasa bezpieczenstwa opi-
najgcego cialo zbieracza oraz uchwyt 66 do pasa
ochronnego -ograniczajacego wychylenie sie
zbieracza. -

Na bebnie nawojowym 53 jest zaczepiona lina
noéna 50, ktéra jest przeprowadzona przez
krazki sterujace 56 na ramie 51 do ‘krazkéw 47
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wazka i po przejSciu przez nie - drugi koniec
liny nos$nej 50 jest zaczepiony na .stale do
uchwytu znajdujacego sie na wierzchotku ra-
my 51. Na bebnie nawojowym 61 zaczepiona
jest lina 49 regulujaca polozenie wozka. Lina
regulujaca 49 przechodzi przez krgzki steru-
jace 57 na ramie 51 ‘do krazka rozdzielczego 40
wozka, przez krazek 48 umieszczony na wysta-
jacym elemencie polgczonym z rura 42 wysieg-
nilka noénego B, przy czym koniec tej liny. jest
zaczepiony na stale do komusu wozka.

Przez naciéniecie dzwigienki hamulcowej 58

nastepuje zwolnienie hamulca szczekowego 60,

co umozliwia obrét bebna nawojowego 53 za
pomoca pedalow 55 i ruch liny noénej 50. Na-
wijanie liny no$nej 50 powoduje podnoszenie
do géry hamaka siodetkowego D, a odwijanie
liny nodnej 50 powoduje opuszczanie w dét ha-
maka siodetkowego D. Po zwolnieniu nacisku
na dzwigienke hamulcowsq 58 nastgpuje samo-
czynne zakleszczenie sie hamulca szczekowego
60 i unieruchomienie hamaka siodelkowego D
w danym polozemru

" Przez doci$niecie diwigienki do uchWyfu kor-
by hamulcowej 62 nastgpuje wysuniecle “trzpie-
nia z otworu na zewnetrznej stronie obreczy
hamulcowej 63, co umozliwia obrét bebna na-
wojowego 61 za pomocg korby hamulcowej 62
i ruch liny regulujacej 49. Nawijanie liny re-
gulujacej 49 powoduje przesuniecie wézka po
sztywnym ramieniu 41 w kierunku osi obrotu
wysiegnika obrotowego C, a odwijanie tej liny
na skutek pochylego polozenia ramienia sztyw-
nego 41 powoduje samooczynne przesuniecie
wozka w kierunku przeciwnym. Po zwolnieniu
nacisku na dzwigienke korby hamulcowej 62
nastqprdje wsuniecie trzpienia w jeden z otwo-
ré6w na obreczy hamulcowej 63 i samoczynne
unieruchomienie bebna nawojowego 61, a tym
samym unieruchomienie woézka w wymaganym
polozeniu.

Zamiast opisanego mechanizmu obrotowego,
w ktérym obrét wysiggnika obrotowego C na-
stepuje przez pocigganie linki napedowej 39
mozna zastosowaé¢ silniczek elektryczny sprze-
zony z kotkiem zebatym 29. Zamiast regulacji
recznej wozka za pomocg liny regulujacej 49
i bebna nawojowego 61, korby hamulcowej 62
i obreczy hamulcowej 63 mozna zastosowac sil-
_niczek elekiryczny sprzezony z kotkami toczny-
mi 45 wozka. W tym przypadku sztywne ramie
41 powinno byé poziome. Zamiast napedu noz-
nego do podnoszenia i opuszczania® hamaka
siodelkowego za pomocg pedaléw 55 mozna za-
stosowaé silniczek elektryczny sprzezony z beb-
nem nawojowym 53.

Do- pracy-zuraw nalezy ustawi¢. przy zré6wno-
wazonym poloZzenmiu wysiegnika noénego B.
i obrotowego C za pomoca zapadki 22 i usta-
bilizowaé¢ linowymi odciggami 3. W tej pozyciji
nalezy zuraw wznie§¢ na potrzebng wysoko&é
tak, aby glowica statywu A znalazla sie okolo
1 m ponad wierzcholkiem drzewa. Z kolei na-
lezy zZuraw ustabilizowa¢ linowymi odciagami 4
poéw ziemnych 2. Przez pociggniecie naciggowej
zamocowanymi lgcznie z odciggami 3 do zacze=
liny 8 zostaje zwolniona zapadka 22 blokijaca
dotychczasowe ustawienie wysiegnika nodnego
B. Przytrzymujac naciggowsa line 8 naprowadza
si¢ wysiegnik nosny B do polozenia noboczego
(fig. 1), po czym naciaggowa line 8 mocuje sie
do pierScienia 6, dzieki czemu stanowi ona po-
dlwme usztywnienie wysiegnika B. Nasiepnie
w podobny sposéb zamocowane zostaja linki
‘a»cia-gowe 16 usztywniajace wysiegnik B po-
przecznie przed przekreceniem. W takim stanie
zuraw jest przygotowany do wciggniecia zbie-
racza ma hamaku siodebkowym Dna wymagang
wysoko§¢. Zbieracz po usadowieniu.sie na sie-
dzeniu 64 przypina sie pasem bezpieczenstwa do
uchwytu 65 i dodatkowo pasém -ochronrym do
uchwytu 66. Zwalnia hamulec szczekowy 60
przy diwigience hamulcowej 58 oraz korbe ha-
mulcowy 62 z obreczy hamulcowej 63. Obraca-
jac pedatami 55 i korbg hamulcowa 62 zb:eracz
wznosi sie pioncwo ma pozgdang wysokosé. Dla
tatwiejszego wznoszenia zbieracz moze korzys-
ta¢ z pomocy drugiej osoby, przy uzyciu linki
21 w ten sposéb, ze zaczepi sie do link’ 21, ktéra
zostanie podciagnieta z ziemi przez druga osobe.
Po znalezieniu si¢ na zgdanej wysokoSci zbie-
racz zwalnia dzZwigienke hamulcowa 58 oraz
korbe hamulcowa 62 i tym samym jest auto-
matycznie zabezpieczony przed przemieszcze-
niem. W trakcie wykonywania czynnosci z-ble-
rania nasion zachodzi potrzeba przesuwania s1e
wzdluz prcmienia korony drzewa. Przemieszcze-
nie to jest osiagane w jedng strone poprzez po-
chylo$¢ wysiegnika obrotowego C przy odwija-
niu linki regulujacej 49 za pomoca korby ha-
mulcowej 62, a w przeciwng strone poprzez na~
wijanie linki regulujacej 49 za pomoca korby.
hamulcowej 62  ma bgben nawojowy 61. Przy
odwijaniu linka regulujgca 49 wydluza sie,
zwalnia woézek podtrzymujacy hamak siodelko-
wy D i wowczas wozek pod wplywem obcigze-
nia sthcza sie pe pochylym ramieniu sztywnym
41 wysiegnika obrotowego C. Przy nawijaniu
linka regulujaca 49 ulega skréceniu, przez co
przesuwa woézek podtrzymujacy hamak D w od-
wrotnym kierunku. Ponadto zuraw wedlug wy-

‘nalagku umozliwia zbieraczowi przemieszczente



gi¢ wokdl korony drzewa dzieki ruchowi- obro-
towemu wysiegnika C. Obrét tego wysiegnika
uzyskuje sie- przez pocigganie linki napedo-
wej 39, ktéra uruchamia kotko zebate 29 to-
czgce sie wokot nieruchomej tarczy zebatej 28,
osadzonej na lozyskowym stalowym sworz-
niu 27.

Przy zwartym drzewostanie. zuraw mozna
obraca¢ na statywie A ponad poszczegélnymi
drzewami, co stwarza mozliwoé¢ zebrania na-
sion z kilku drzew przy jednym ustawieniu
zurawia. W tym celu zbieracz powinien opuscic¢
si¢ na ziemie a wysiegnik no$ny B powinien
zosta¢ ustawiony w pozycji réwnowagi (fig. 3),
przy czym nie nalezy jednak zwalniaé¢ lin na-
ciggowych 3, 4.

Powrét zbieracza na ziemie oraz opuszczanie
sie zurawia nastepuje w kolejno$ci odwrotnej
niz-jego wznoszenie. -

Zastrzezenia patentowe

1. Zuraw do zbierania’ nasion z drzew stojg-’

‘cych, zaopatrzony w wysiegnik noény, w wy-
siegnik obrotowy z woézkiem tocznym oraz
w hamak siodétkowy dla zbieracza, znamien-
ny tym, ze hamak siodetkowy (D) jest za-
opatrzony w beben nawojowy (53) umiesz-
czony W korpusie (52), przekladnie (54)
i w pedaly (55), stanowiace razem zespdt na-
pedowy, umoZliwiajacy za pomoca liny nos-
nej (50) i hamulca szczekowego (60) pinriowe
podnoszenie i opuszczanie oraz unierucho-
mienie zbieracza w danyim polozeniu, jak
rowniez w beben nawojowy (61), w obrecz
hamulcows (63) i w korbe hamulcowa (62)
umieszczone pod siedzeniem (64), stanowiace
zesp6! napedowy, umozliwiajacy za pomoca
liny regulujacej (49) przesuwanie woézka po
sztywnym ramieniu (41) wysiegnika obro-

- towego (C) i przemieszczanie sie zbieracza
w glab korony drzewa.

2. Zuraw wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
jest zaopatrzony w tarcze zebata (24) oraz
w zapadke (22) z przymocowang do niej ling,
(8) i sprezyna Srubowa (23), stanowigce razem
mechanizm blokujacy, swa podstawg przy-
mocowany do oparcia przegubowego (7), co
umozliwia wznoszenie wysiggnika nosnego
(B) w polozeniu zréwnowazonym przy nie-
usztywnionym odciggami (4) statywie (A).

3. Zuraw wedlug zastrz. 1, 2, znamienny tym,
ze wysiegnik obrotowy (C) jest zaopatrzony
w krazki (30, 31, 34), w kotko zebate (29)
w zasuwke (32) polaczona ze sprezyna (33),
w trzpien sterujacy (44), w maktadke (33) la-
czacy trzpien (44) z dolnym koncem stalo-
wego sworznia (27), stanowigce razem me-
chanizm obrotowy umieszczony na ramie-
niu sztywnym (41) blizej pionowej rury (42),
przy czym na skutek naciggu linki napedo-
wej (39) przechodzacej przez krazek zatrza-
skowy (31) nastepuje wysuniecie zasuwki za-
trzaskowej (32) i obrot krazka napedowego
(30) oraz kotka zebatego (29), co powoduje
ruch obrotowy wysiegnika obrotowego (C).

4. Zuraw wedlug zastrz. 1—3, znamienny {ym,
ze w gornej czesci wozka toczmego znajduja
sie trzy kolka toczne (45), a w czeSci dolnej
cziery krazki (40, 46, 47) przez ktore pree-
prowadzone sg lina no$na (50), lina regu-
lujaca (49) i linka napedowa (39), umozli-
wiajace regulowanie poloZenia zbieracza
z siodetka hamakowego (64).
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