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Uklad do Sledzenia poziomu bieli wideosygnélu
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do sledzenia
poziomu bieli wideosygnalu znajdujacy zastoso-
wanie przy regulacji progéw kwantowania wideo-
sygnalu w urzadzeniach do przetwarzania infor-
macji obrazowej, zwlaszcza w optycznych czyt-
nikach znakéw pisma.

Znane sa uklady, w ktérych Sledzenie poziomu
bieli polega na pomiarze szczytowych wartosci
wideosygnalu i zapamigtywaniu ich w postaci la-
dunku zgromadzonego w kondensatorze, ktéry na-
stepnie rozladowuje si¢ ze stalg czasu na tyie
mala, Zeby nier skumulowaé znaczacej odchylki
Sledzenia podczas skanowania ciemnych obsza-
ré6w obrazu i jednocze$nie na tyle duzg, zeby na-
dazyé za rzeczywistym, powolnym obnizaniem sie
poziomu bieli wideosygnalu (na przyklad w przy-
padku zmiany ofwidtlenia tekstu, kontrastu
papieru, itp.). Niedogodnosé tych ukladow
polega na tym, ze stale czasu zaréwno 1la-
dowania jak i roztadowania kondensatora mu-

sz3 byé na stale dobrane do okre$lonej czgstotli- .

wosci wystepowania lokalnych maksiméw widec-
sygnatu, ktéra jest proporcjonalna do szybkosci
skanowania obrazu (na przykiad szybkosci czy-
tanija ciggu znakéw pisma). Niedogodno$é ta jest
szczegblnie istotna w przypadku stosowania
wspomnianych ukladéow w urzadzeniach rozpoz-
najacych ‘o automatycznie zmienianej szybkosc:
rozpoznawania (na przyklad w optycznych czyt-

nikach znakéw pisma o automatycznie zmienianej
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‘szybkoéci czytania), ze wzgledu na trudnosci
automatycznych zmian wyzej wymienionych sta-

tych czasu.

Celem wynalazku jest opracowanie ukltadu do
Sledzenia poziomu bieli wideosygnatu, przezna-
czonego do stosowania w urzadzeniach o automa-:
tycznie  zmienianej szybkoéci rozpoznawania
i charakteryzujacego si@ mozliwoécig latwego,
automatycznego dopasowania parametréw $ledze-
nia do aktualnej szybkoéci skanowania obrazu.

Istot3 wynalazku jest uklad cyfrowy, w kto-
rym zastosowany jest licznik rewersyjny, ktére-
go stan interpretowany jako liczba binarna jest
przetwarzany do postaci wielkosci analogowej
przy pomocy przetwornika cyfrowo-analogowego
i porownywany w spos6b ciagly z chwilowg war-
toscia wideosygnalu przy pomocy komparatara
analogowego, W zaleznodci od aktualnego wyniku
tego poréwnania do licznika rewersyjnégo poda-
wany jest jeden z dwoéch ciaggéw impulséw. Kaz<
dy z impulséw wchodzacych w skilad - jednego
ciggu zwigksza zawarto#¢ licznika o 1, zas§ kazdy-
z impulséw wchodzacych w sklad - drugiego ciggu:
zmnijejsza jego zawartoéé o 1. Dopasowanie para-
metréw Sledzenia do szybkoéci zmian wideosygna- -
lu. oraz zaklécen osigga sie przez odpowiedhi
dobér czestotliwo$ci obu ciggbw  impulséw. :
Czestotliwosé impulséw zwigkszajacych zawartosé
licznika musi by¢é na tyle duza, zeby nadaiy¢. za
rzeczywistym podwyiszaniem . sig . poziomu. bieli:



i3 ’L‘f ”v
wideosygnalu i jednoé:zeémile na tyle mala, zeby
szybkozmienne zaklécenia o duzej amplitudzie nie
powodowaly duzych bledéw $ledzenia. Natomiast
czestotliwosé impulséw zmniejszajacych zawartosé

licznika musi byé na ‘tyle duza, zeby nadazyé za B

rzeczywistym obnizaniem sie poziomu bieli i jed-
noczeéme na tyle mala, zeby nie powodowaé ku-
mulowama sie znaczacej odchylki $ledzenia pod-
‘czas skanowania ciemnych obszar6w obrazu (na
przyklad fragmentéw znakéw plsma) :
Zaleta ukladu wedlug wynalazku jest latwoé(:
automatycznego sterowania parametrami §ledze-
nia w zalezno$ci od charakteru zmienno$ci wideo-
sygnalu, ze wzgledu na latwo$é automatycznego
sterowania czestotliwoécia przebiegéw :
wych. Dodatkowg zaletg ukladu wedlug wynalaz-

impulso- -
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ku, w poréwnaniu z ukladami .z kondensatorem, ...

jest latwo$¢é blokowania zmian aproksymowanego
przez uklad poziomu bieli w okres§lonych odcin-
kach czasu (na przyklad-podczas przerw ‘w skano-
waniu obrazu). W tym celu wystarczy jedynie
zaklokowaé¢ dochodzenie  do :licznika obu ciggéw

impulséw przez wysterowanie odpowiednich bra-.
mek. Poza tym, w poréwnaniu z ukladami czysto
analogowymi, ‘parametry ukladu wedlug wynalaz-

ku sg znacznie mmeJ wrazliwe na-r6zne czynniki
zewnetrzne (temperatura, starzenie elementéw,
itp,). - - - .

Przedmiot wynalazkli_ w przykladzie wykonania
jest odtworzony na rysunku, na ktérym fig. 1

przedstawia schemat bl’okowy ukladu do $ledzenia -

poziomu bieli w1deosygna1u i fig.
sygnaléw elektrycznych:

Uklad sklada sie z licznika rewersyjnego L,
przatWQrmka cyfrowo-analogowego P, komparato-
ra analogowego K .i ukladu sterujacego 8. Wideo-
sygnal, ktérego poozumm bieli ma byé. Sledzony,
doprowadzcny. jest na wejscie W. Wynik dziaka-

2 — przebiegi

nia -ukladu, czyli analogowy poziom bieli wideo-.

sygnalu, ,wyprowadzany jest na zewnatrz przez

wyjscie. PB. Z zewnefranego bloku. sterujacego,

nie uwijdocznilonego ma: rysunku, doprowadzone sa

do ukladu cyfrowe sygnaly;

— impulsy zegarowe ZEG synchronizujgce prace
‘ukladu do $ledzenia poziomu bieli wideosygna-

. lu z innymi ykladami z nim wspo6ipracujacymi,

— BL stuzacy do blokowanja zmlian pogiomu bie-.

i PB w momentach, w ktérych wideosygnal nie

. niesie wiarygodnej imxﬁomma.cm (na przyklad W
przerwach miedzy skamowalmem fragmentéw

obrazu).

Lijoznik rewernsyjny L mma dwa wejscia ZM-
i-ZW. Podanje jednego impulsu na ZM powoduje

zmpiejszende < 0. 1 wartoSci licenika, a podanie
impulsu na -wejScie ZW zwiekszenie o 1 tej war-
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toSoi. Zawarto$é liaznika traktowana jako -liczba'

PB, proporcjonalng do tej liczby, przez przetwior-

nik P. Wspéliczynnik proponcjonalnosct * przetwor-
rika : musi * by¢ . tak -dobrany "zeby pelny zakres

zmian wartoéci. PB. byl «wickszy (lub co- najmmiej-

réwny) -iod zakresu. zmian wideosygnatu W.:
K»ompatmbonr K daje’ nma- wyjscu' WK Jedymke'
logiezng “jeski ‘wartosé rwideosygnaiu jest -miniejsza

60

" peziomu bieli.

4 .
od wartosai sygnaiu PB, a zero logmome w plrzy-
padku przeciwnym.

Blok sterowamia S jest ukladem cyﬁnovalm Po-
siada on dzielnik czestotliwosci zamieniajgcy syg-
nal ZEG na impulsy o znacznie mniejszej czesto-
tliwosci., Impulsy zegarowe moga byé podawane
na lwascue ZW, a umprullsy z dzielnika na wyi-
Scie ZM. Wyjscia ZM 5 ZW s3 blokowane (nie
moga pojawié¢ sie ma nich impulsy) przez zeno-
wy pcziom sygnatu BL. Jesli BL=1, to pojawie-
nie s’¢ impulséw na jednym lub na drugim wyj-
Sciu zalezy od stanu sygnaltu WK. Gdy WK =0.
impulsy podawane sa ma wyjéciu ZW, a gdy
WK =1, impulsy podawane sg na wyjsciu ZM.

Przebiegi niektébrych sygnaléw w ukladzie pod-
czas jego pracy przedstawia fig. 2. W czasie, gdy
BL =0, .licznik L nie moze zmieniaé swej war-
tosci @ w zwigzku z tym poziom PB r6éwniez nie
ulega zmianie. .Kiedy BL=1, odbywa sie $ledze-
nie poziomu bieli wtdeosygnaiu., W odcinkach cza-
su cznaczonych symbolem T1 wideosygnal W

". przewyzsza poziom FPB.

Sygnat WK ma witedy wartosé 0 co sprawia, ze
na wyjsScie ZW ukiladu sterujgcego S posylane sg
impulsy zegarowe o duzej czestotliwosci powodu-

-Jace zwiekszenie sie zawartosci licznika L § tym

semym szybkie narastanie sygnalu PB. W odcin-
kach czasowych T2 wideosygnat W jest mniejszy
od poziiomu PB. WK = 1, wiec na wyjscie ZM po-
dawane s3 impulsy o mniejszej czestotliwosei, kto-
re zmmniejszajg zawarto$é licznika L. Nastepuje
wolne (w stosunku do szybkiosci zmian wideo-
sygnalu) opadanie sygnaiu PB. W odcinkach cza-
sowych T3, kiledy réiznice miedzy wideosygnalem,
a wypracowanym . przez uklad poziomem bieli sa
niewielkile, opisane wy2ej procesy zachodza na-
przemian j warto$é PB oscyluje w niewielkich
gnamoa.ch wiok6t rzeczyrvwshe‘go poziomu bielj wa-
deosygnatu, _
Predko$é narastania i opadania zawarbosci licz-
nika L musi byé dopasowana do szybkoscj zmian
wideosygnatu. Daiekj odpowiedniemu  dobraniu
rastani'a mozna wyeliminowaé = dostrajamie sie’
poziomu bieli PB do failszywych maksiméw wi-
deosygnabu wynikajgcych z szybkozmiennych (w
poréwnaniu ze zmianamj wudeosygmjalu) zaklécen.
Szybko$é opadania musi’ byé znacznte mlnnlle]sza
od ‘szybkoéci chwilowych zmian wideosygnatu,
a jednoozesnie szy|tgsza od zmian rzeczywistego

Dopasowanie ukbadu do nowych warunkéw pra-
¢y po zmianie czestotliwosci skanowamnia obrazu
(wynikajacej na przyklad z przej$cia na inng pred-
kos¢ odezytywania zmakéw w czytniku tekstéw)

" polega na odpowiednim doborze czestotliwosaj im-

pulséw zegarowych. Jezeli natomiast wymagana

jest zmiana stosunku predkosci narastamin i opa-
~ damia’ sygnatu aproksymujgcego poziom bieli, na-
" lezy przelaczyé ma inny stosunek podziatu dzielnik
» czestotliwosei znajdujacy sie w ukbadzue steru:a-

cymS
. Za:strzeienie patentowe

Uktad do é:ledzema poz1omu bieli w1deosygnalu

: do stosowania przy regulacji progéw kwantowania
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wideosygnalu w urzgdzeniach do przetwarzania
informacji obrazowej, zwlaszcza w optycznych

czytnikuch zmak6éw pisma, znamienny tym, ze za-
wiera licznik rewersyjny (L), ktéoregostan interpre-
towany jako liczba binarna jest przetwarzany do
postaci wielkoéci amalogowej przy pomocy prze-
twornika cyfrowo-analogowego (P) i poréwnywany

5

6
z chwilowg wartoscia wideosygnatu przy pomocy
komparatora analogowego (K), ktérego wyjscie jest
polaczone z wejsciem ukladu sterujgcego (S), kto-
ry w zalezno$ci od wyniku poréwnaniia posyla do
licznika (L) jeden z dwéch ciggébw impulséw o od-
powiednio dobranych czestotliwodciach zwieksza-
jacych lub zmniejszajgcych zawarto$é licznika (L).

ZEG BL
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Fig.1

T T3 72 T3
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