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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do regu-
lacji prostopadiosci i odleglosci powierzchni zwlasz-
cza prowdanic ciezkich elementow obrabiarek na
orzyklad stojakéw tokarek karuzelowych w sto-
sunku do osi geometrycznej stolu oraz prowadnic
stojakow strugarek wzdluznych i frezarek bramo-
wych prostopadle do powierzchni roboczej stolu
w postaci oddzielnego mechanizmu Kklinowego o re-
gulowanym nastawianiu klinow.

Znane dotychczas i stosowane mechanizmy do
ustawiania na przyklad stojakéw tokarek karuze-
lowych strugarek wzdluznych i frezarek bramowych
wykonane na plaszczyznach przylgowych loza obra-
biarki i stojaka majg posta¢ progéow, ktoérych po-
wierzchnie przylgowe doskrobuje sie na zadang od-
leglos¢é i rownoleglo$é w stosunku do osi geome-
trycznej stolu lub suwaka wzgledem wrzeciona, oraz
ustawia powierzchnie przylgowe belki wigzgce]j
i stojaka w odpowiedniej odleglo$ci réwnoleglej do
powierzchni stolu przy montazu portali ciezkich
tokarek karuzelowych.

Zasadniczg wadg i niedogodnoscig tych mechaniz-
moéw jest konieczno$é doskrobywania plaszezyzn
przylgowych progéw na zgdang odleglo$é réwnole-
gle do osi poszczegdlnych ciezkich elementéw na
przyklad stolu lub suwaka tokarki karuzelowej
wzgledem osi wrzeciona co jest operacjg trudng
i bardzo pracochlonng. .

Inng niedogodnoscia jest ustawianie powierzchni
przylgowych belki wigzacej i stojak6w w odleglo-
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$ci réwnoleglej do powierzchni stolu ze wzgledu na
duzy ich ciezar rzedu kilkunastu ton kazdego z ele-
mentéw, utrudniajacy wprowadzenie zgdanych do-
kladnosci geometrycznych.

Znane jest ponadto urzadzenie do poziomowania
zlozone z dwéch plyt gornej i dolnej miedzy ktéry-
mi umieszczone sg dwa zbiezne kliny polgczone ze
sobg za pomocg dwustronnej $ruby umozliwiajgcej
zblizanie lub oddalanie klinéw wzgledem siebie za
pomocg usytuowanego w cze$ci Srodkowej kolnie-
rza sprzezonego z obu plytami. ’

Na gornej plycie urzgdzenia osadzona jest prze-
gubowo w pélkolistym wglebieniu trzecia plyta ulo-
zona wahliwie i zabezpieczona przed wypadnieciem
z wglebienia kolkiem.

Wadg tego urzadzenia jest skomplikowana tech-
nologia wykonania jego o$miu powierzchni stozko-
wych oraz dwéch powierzchni kulistych o wysokiej
dokladnosci i gtadko$ci powierzchni.

Ponadto nie przewiduje ono polgczenia z elemen-
tem lgczonym oraz powoduje dowolne nieregulo-
wane ustawianie sie lgczonych elementow, a w zwig-
zku z tym zmienng odleglo§é miedzy nimi powodu-
jace niedokladny montaz oraz nieprawidlowe dole-
ganie plyt gérnej i dolnej do zbieznych Kklinéw
powstale na skutek niesymetrycznego ustawienia,
braku osiowego wykasowania luzu $ruby i wplywu
réznego wspoélezynnika tarcia na ich przesuniecie.
Zasadniczg wadg uzywanych w technice klinéw
jest, ze nie zabezpieczajg powtarzalnosci ustawio-
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nych wymiaréw po demontazu lgczonych elemen-
tow.

Celem wynalazku jest opracowanie urzgdzenia
do regulacji prostopadlosci i odleglosci powierzchni
Iaczonych elementéw w postaci klinéw regula-
cyjnych umozliwiajgce mocowanie, zaciskanie, usta-
wianie, ustalanie oraz obok znanych wyzej cech do-
datkowo mozliwos$é ryglowania.

Cel ten osiggnieto za pomocg urzgdzenia do re-
gulacji prostopadlosci i odlegloséci powierzchni
zwlaszcza prowadnic ciezkich elementéw obrabia-
rek na przyklad stojakéw tokarek karuzelowych
w stosunku do osi geometrycznej stolu oraz prowad-
nic stojakow strugarek wzdluznych i frezarek bra-
mowych prostopadle do powierzchni roboczej stolu
w postaci oddzielnego mechanizmu klinowego o re-
gulowanym nastawieniu klinéw zloZonego z kostki
o ksztalcie graniastoslupa o dwu przeciwréwnole-
glych bokach prostopadlych do podstawy i dwu sy-
metrycznie pochylonych do nich bokéw pod odpo-
wiednimi kgtami, rowniez prostopadlych do podsta-
wy, a do jednego z pochylonych bokéw prostopadle
do bokéw réownoleglych i réwnolegle do podstawy, do
polowy wysokos$ci graniastostlupa usytuowana jest
potka wydluzona w Kierunku wzrastajacej jej szero-
kosci, ktorej ksztalt ograniczony z przeciwnej strony
plaszczyzng symetrii graniastostupa tworzy bryle
o ksztalcie prostopadlosScianu, a podstawa kostki za-
opatrzona jest w wypust przechodzgcy miedzy jej
réownoleglymi bokami, a wzgledem péiki ustalony
jest za pomocg kotka hakowy ryglujacy Kklin, a prze-
ciwlegla zbiezna symetrycznie plaszczyzna sprze-
zona jest z dwoma hakowymi klinami ustalajgcym
i zaciskowym za pomocg mocujgcych $rub.

Zaletg techniczng urzgdzenia wedlug wynalazku
jest, ze kostka wyposazong jest tylko w dwie po-
wierzchnie stozkowe o duzej gladkos$ci nie dajgce
bocznych przesunieé elementéw obrabiarki przy ich
poziomowaniu a przez zaci$niecie zespolu klinowe-
wego w lozu za pomocg przesuwnego na Srubie
klina nastepuje przyrost odleglosci miedzy po-
wierzchniami kostki zespolu klinowego i powierz-
chnig klina, a ponadto przesuw wzdluzny Kostki jest
zabezpieczony wypustem, oraz ze mozna przystawié
do loza cze$é ruchomg wzgledem nieruchomej na
przyklad stojak w ten sposéb, ze kostke mocuje
si¢ strong z dwoma klinami w rowku przystawionej
czeSci stojaka, przy czym polozenie okresla zesp6l
klinowy zamocowany w rowku czesci ruchomej na
przyklad stojaka powierzchnig klina przesuwanego
do czesci nieruéhomej ‘na przyklad loza.

Zespol klinowy zaciskany jest w rowku czesci ru-
chomej powierzchnig klina powodujgc przyrost od-
leglosci b’ o warto$é x = ytg a za§ przesuw klinéw
regulowany jest Srubami.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia zespd! klinéw regulacyjnych w odziel-
nych czesciach, fig. 2 i fig. 3 — zesp6! klinéw re-
gulacyjnych w zlozeniu, fig. 4 — zespét klinéw re-
gulacyjnych w polozeniu montazowym z pokazang
podzialowg plaszczyzng A pokrywajacg sie z po-
wierzchniami przylgowymi elementéw montowa-
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nych, fig. 5 — dotychczasowe usytuowanie stojaka
i loza spoczywajacych na doskrobywanych w mon-
tazu przylgowej powierzchni i progach, za$ fig. 6
i fig. 7 — usytuowanie zespolu klinéw regulacyj-
nych w lozu i stojaku tokarki karuzelowej.

Urzadzenie do regulacji prostopadlosci i odleglo-
$ci powierzchni wedlug wynalazku sklada sie z kost-
ki 1 o ksztalcie graniastostupa o dwu przeciwrow-
noleglych bokach prostopadlych do podstawy i dwu
symetrycznie pochylonych do nich bokéw pod kgtami
90° = ¢ réwniez prostopadlych do podstawy, przy
czym do jednego z pochylonych bokéw prostopadle do
bokéw réwnoleglych i réwnolegle do podstawy, do
polowy wysokosSci graniastoslupa usytuowana jest
potka 27 wydluzona w kierunku wzrastajgcej jej
szerokosci, ktérej ksztalt ograniczony z przeciwnej
strony plaszczyzng symetrii graniastostupa utworzyv?
bryle o ksztalcie prostopadlo$cianu, a ponadto pod-
stawa kostki zaopatrzona jest w wypust 16 przecho-
dzacy posrodku miedzy jej réwnoleglymi bokami.
Potka 27 zaopatrzona jest w otwér 26 i ruchomy
wzgledem niej hakowy ryglujacy klin 2 zaopatrzo-
ny w otwér 28 dla osadzenia w nich ustalajgcego
kotka 6, oraz na przeciwleglej plaszczyZnie w po-
wierzchnie zbiezng wspoélpracujgcg z hakowymi Kkli-
nami ustalajagcym 3 i zaciskowym 4, zapoatrzonymi
w wyciecia dla osadzenia mocujgcych srub 5 i two-
rzacych z hakowym ryglujagcym klinem 2 spoczy-
wajacym na polce 27 zespot klinowy.

Kostke 1 strong z pélkg 27 i ryglujacym klinem 2
mocuje sie w rowku czesci nieruchomej na przy-
klad loza obrabiarki Kklinami 3 i 4 w czesci rucho-
mej lgczonych elementéw w ten sposéb, aby plasz-
czyzna podzialowa A na fig. 4 zespolu Kklinowego
tworzyla jedng plaszczyzne z powierzchniami przy-
lgowymi 11 loza 7 obrabiarki i stojakéw 10 lub
belki 12 pokazanych na fig. 6 i fig. 7.

Zespot klinowy zaciskany jest w lozu obrabiarki
zaciskowym klinem 4, ktéry przemieszcza sie
wzdluz strzalki 24 za pomocg $ruby 5 powodujac
przyrost odleglo$ci miedzy powierzehnig 14 kostki
1 i powierzchnig 15 zaciskowego klina 4, przy czym
przesuw wzdluzny kostki 1 jést zabezpieczony wy-
pustem 16.

Natomiast cze$¢é ruchomg elementu wzgledem nie-
ruchomej ustawia sie w ten sposéb, ze kostke 1 stro-
na z dwoma klinami, ustalajgcym klinem 3 i zacisko-
wym klinem 4 mocuje sie w rowku przystawionej
czesci na przyklad stojaka 10.

Umieszczony w rowku czedci ruchomej obrabiarki
zesp6! klinowy powierzchnig 18 ryglujgcego klina 2
przesuwanego wzdluz strzalki 22 okres§la polozenie
czedci ruchomej na przyklad stojaka do czesci nieru-
chomej na przyklad loza obrabiarki. Zespél klinowy
w rowku czeSci ruchomej zaciskany jest powierz-
chnig 17 ustalajgcego klina 3 przesuwanego wzdluz
strzalki 23, przez co nastepuje przyrost odleglo$ci
miedzy zewnetrznymi powierzchniami 17 i 18, ry-
glujacego i ustalajgcego klinéw 2 i 3, a przesuw ich
regulowany jest mocujgcymi $rubami 5. Regulacja
na przyklad ciezkiego portalu obrabiarki odbywa
si¢ podobnie jak pokazano na fig. 3, jednakowg od-
leglos$é przylg 11 stojakéw 10 i belki 12 w stosunku
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do powierzchni wypoziomowanego stotu 13 przy kg-
cie y = 0°, ustawiamy przez regulacje zespotu klinéw
takiego samego urzgdzenia oznaczonych 19 i 19’ oraz
20 i 20’ pokazanych na fig. 6 i 7. Odleglosé prowad-
nic stojakow 10 do geometrycznej csi loza 7 obra-
biarki nie pokazanych na rysunku wrzeciona lub
suwaka i oznaczonej literg Z ustawiamy przez re-
gulacje zespotu klinéw 21 i 21' w urzadzeniach po-
kazanych na fig. 7. Prostopadlo$é¢ stojakéw 10 do
powierzchni stolu 13 okreS§long przez kat f=0°
ustawiamy przez regulacje zespolu klinéw 19 i 19
oraz 20 i 20' urzadzen pokazanych na fig. 6 i fig. 7.

Dla zabezpieczenia tego samego ustawienia czesci
ruchomych na przyklad stojakéw 10 do czesci nie-
ruchomych przykladowo loza 7 obrabiarki po de-
montazu i ponownym montazu, to samo ustawienie
klin6w w urzadzeniu ustala sie przez zawiercenie
i zakolkowanie kotkiem 6 ryglujgcego klina 2 z pol-
ka 27 kostki 1.

Korzysci techniczne wynikajgce z zastosowania
opisanego urzadzenia powodujg, ze ustawiane
i ustalane zespoly maszynowe, a nastepnie zaryglo-
wane w ustalonym polozeniu po demontazu i po-
wtérnym montazu nie wymagajg pracochtonnej ope-
racji kontrolowanego i mierzonego ustawiania oraz
przyjmujg pierwotng postaé¢ geometryczng. Urzadze-
nie moze znalezé zastosowanie do regulacji prosto-
padlo$ci i odleglo$ci oraz ustalania polozenia ma-
szyn i urzgdzen.
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Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do regulacji prostopadltosci i odleglo-
§ci powierzchni zwlaszcza prowadnic cigzkich ele-
mentéw obrabiarek na przyklad stojakéw tokarek
karuzelowych w stosunku do osi geometrycznej stotu
oraz prowadnic stojakéw strugarek wzdluznych
i frezarek bramowych prostopadle do powierzchni
roboczej stolu w postaci oddzielnego mechanizmu
klinowego o regulowanym nastawieniu klinéw, zna-
mienne tym, ze posiada kostke (1) o ksztalcie gra-
niastostupa o dwu przeciwréwnoleglych bokach pro-
stopadlych do podstawy i dwu symetrycznie pochy-
lonych do nich blokéw pod katami 90° * ¢ réwniez
prostopadlych do podstawy, a do jednego z pochylo-
nych bokéw prostopadle do bokéw réwnoleglych
i réownolegle do podstawy, do polowy wysokoSci
graniastoslupa usytuowana jest pdtka (27) wydluzo-
na w kierunku wzrastajgcej jej szerokosci, ktérej
ksztalt ograniczony z przeciwnej strony plaszczyznag
symetrii graniastoslupa tworzy bryle o ksztalcie pro-
stopadlo$cianu, a ponadto podstawa kostki zaopa-
trzona jest w wypust (16) przechodzgcy miedzy jej
réwnoleglymi bokami, a wzgledem poéiki (27) usta-
lony jest za pomocg kolka (6) hakowy ryglujgcy
klin (2) a przeciwlegla zbiezna symetrycznie plasz-
czyzna sprzezona jest z dwoma hakowymi klinami
ustalajgcym (3) i zaciskowym (4) za pomocg mocu-
jacych $rub (5). '



Kl 49m, 2300 65732 MKP B23q 23/00

3 1_\ &
: i \
4 I :
//I !
A |
S/ !
s y /1___ I AN A
/
. S/ S
y Z / g i
=Y & &
s
Fig. f

y
i
|
J

(4%
i
(*2}
|~
N
/“\’
1
L.

n
S
N
e

S
|
|

= t—;,—— ’ 1 r-_:___l e
JL\} e e T
i e it
: Fig. 6 Fig. 7

KZG 1, z. 263/72 — 200
Cena z} 10.—



	PL65732B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


