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Dispositif d'accouplement pour remplacer des outillages
sur la chape d'un engin de levage et magasin faisant

application de ce dispositif.

1.’ invention concerne un dispositif d'accou-
plement pour le remplacement d'outillages sur une chape
d'engin de levage équipée d'un mécanisme de rotation,

ayant les particularités suivantes:

a) une partie supérieure du dispositif, restant sur la
chape, présente un mécanisme de verrouillage pour une
partie inférieure qu'elle est destinée a recevoir,

b) chague outil ou outillage 4 accoupler a la chape pré-
sente une partie inférieure verrouillable sur la partie
supérieure, de sorte que le remplacement d'une partie
inférieure par une autre permet de changer 1l'outillage.

Dans les installations nucléaires, le rempla-
cement de composants du processus et des travaux d'entre-
tien sur ces composants ne sont possibles que par télécom-
mande, en raison des radiations radiocactives. Ces travaux
sont effectués au moyen de télémanipulateurs et & 1taide
de caméras de télévision et d'écrans de contrdle. On uti-
lise aussi des grues commandées par cdbles ou d'autres
engins de levage pour le positionnement exact, a la fois
d'outils et d'outillages et de piéces de rechange ou de
composants entiers du processus.

Pour transporter des composants relativement
grands ou lourds, on emploie des engins de levage avec un
crochet porte-charge. Par ailleurs, on améne également
des outils tels que des tourne-vis a frapper ou des ma-
nipulateurs, & 1'aide d'engins de levage au point de tra-
vail dans la cellule blindée recevant les composants de
processus. Il faut donc prévoir_plusieurs engins de le-
vage pour les différents outillages, ou alors il faut
effectuer, par une opération compliquée, le remplacement
de 1l'outillage ou de 1'outil sur un engin de levage. Or,
ce remplacement prend beaucoup de temps et est difficile
parce qu'il est seulement réalisable par télécommande.

par le document DE-OS 3433311, on connait un
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dispositif de changement d'outil pour le domaine tech-
nigue voisin des robots industriels et des manipulateurs.
Dans ce secteur, d'autres conditions de manipulation sont
A respecter en ce qui concerne les engins de levage, une
grue par exemple. Ce dispositif de changement d'outil
connu pour robots industriels comporte une partie
supérieure qui reste sur le robot. La partie inférieure
correspondante est disposée sur l'outil. Lors d'un chan-
gement d'outil, 1'outil est déposé dans un magasin et est
remplacé, avec la partie inférieure, par une autre partie
inférieure, sur laguelle est disposé un autre outil. Une
unité de commande linéaire, installée dans la partie su-
périeure, déplace un élément en forme de crochet le long
d'une coulisse, jusqu'a ce gu'il accroche une piéce coo-
pérante disposée dans la partie inférieure concernée.
L'unité de commande peut étre constituée par un vérin
pneumatique ou hydrauligue ou un moteur électrique 1li-
néaire. '

pDans les installations nucléaires, comme
ceiles destinées par exemple au retraitement de combus-
tibles nucléaires irradiés, présentant ce que l'on ap-
pelle de grosses cellules de haute activité pour la ré-
ception de la partie technique du processus, ou les com-
posants du processus sont posés dans des charpentes ou
des batis, ce dispositif ne convient pas parce qu'il de-
mande un guidage longitudinal trés précis et sans rota-
tion possible de la partie supérieure par rapport a la
partie inférieure. Cette nécessité d'un guidage précis est
un obstacle pour la télémanipulation. De plus, dans de
telles installations, on évite les commandes travaillant
avec de 1l'air comprimé ou un fluide hydraulique.

L'invention vise & créer un dispositif d'ac-
couplement, du type décrit au début, par lequel les dif-
férents outillages puissent étre changés rapidement et de
facon giire sur l'engin de levage, en tenant compte des
conditions a respecter pour une télémanipulation.

Selon 1'invention, on obtient ce résultat
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avec un dispositif caractérisé en ce que

c) la partie supérieure est une piéce cylindrique creuse
avec une bride de fond en bas,

d) la bride de fond présente une ouverture centrale cir-
culaire d'ou partent deux fentes radiales situées
1'une en face de l'autre,

e) un mécanisme de verrouillage est disposé avec un dé-
calage d'environ g0° par rapport a chaque fente ra-
diale,

£) un puits de verrouillage est prévu dans la région de
chacun des deux mécanismes de verrouillage pour la
réception de tourillons porteurs horizontaux sur la
téte de la partie inférieure, portant l'outillage, et

g) les tourillons porteurs de la partie inférieure sont
disposés diamétralement 1l'un en face de 1l'autre et
passent par les fentes radiales.

Pour la préhension d'un outillage, fixé a une
partie inférieure pourvue de tourillons porteurs latéraux,
on améne la partie supérieure du dispositif par l'engin
de levage au-dessus de la partie inférieure & saisir et on
la fait descendre verticalement de maniére que les deux
tourillons, disposés diamétralement, pénétrent dans les
fentes radiales. Aprés une poursuite de 1'abaissement, on
fait tourner la partie supérieure sur 90° au moyen du mé-
canisme de rotation prévu sur la chape, de maniére que
ies tourillons de la partie inférieure se trouvent au des-
sus des puits intérieurs.

En soulevant la partie supérieure au moyen
de la grue, les tourillons pénétrent dans les puits et
peuvent étre blogués par les mécanismes de verrouillage.
pés lors, l'outillage ne peut plus étre enlevé ou ne peut
plus tomber de la partie supérieure.

Pour remplacer l'outillage par un autre, on
pose l'outillage accouplé & l'engin de levage dans un
magasin d'outillages. Le mécanisme de verrouillage est
ouvert par des moyens ou des mesures adéquats. Au moyen
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du mécanisme de rotation prévu sur la chape de l'engin

de levage, on fait tourner la partie supérieuxe de 90° en
arriére, de sorte que les tourillons porteurs de la par-

tie inférieure se trouvent au-dessus des fentes radiales.
En soulevant ensuite la partie supérieure, on sépare les

deux parties du dispositif d'accouplement.

Un mode de réalisation avantageux de l'inven-
tion est caractérisé en ce que chagque mécanisme de ver-
rouillage présente une cheville de verrouillage qui
s'étend parallélement au-dessus de la bride de fond.de
maniére a empécher, & l'état de verrouillage, le soule-
vement intempestif de 1'outillage hors du pﬁits de vef-
rouillage,et que les chevilles de verrcuillage sont dé-
plagables par une tringlerie a levier qui fait saillie
4 1'extérieur. Dans ce mode de réalisation, les chevilles
de verrouillage horizontales sont déplacables par les
tourillons porteurs situés dans les puits de verrouil-
lage. Le verrouillage peut étre supprimé par le retrait
des chevilles au moyen de la tringlerie A levier, dépas-
sant 3 l'extérieur. Cette tringlerie peut étre actionnée
par les manipulateurs présents dans les cellules tech-
niques des installations nucléaires ou au moyen de rampes
adéquates formées sur un magasin d'outillages. Le mouve-
ment des chevilles a la position de verrouillage peut
étre produit aussi par une force adéquate appliquée en
permanence.

Selon un autre mode de réalisation avantageux
de 1'invention, chaque puits de verrouillage est formé
par deux blocs de délimitahion disposés paralléles a
1'intérieur, sur le fond, l'un des deux blocs présentant
chaque fois un guidage pour la cheville de verrouillage.
Ainsi, les éléments définissant les puits de verrouillage
sont utilisés pour guider les chevilles.

Selon un autre mode de réalisation, le bloc
de délimitation situé en regard de la cheville de ver-
rouillage et représentant une limite latérale du puits
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de verrouillage,constitue une piéce formant glissiere en
segment d'anneau de cercle, s'étendant de la fente ra-
diale concernée jusqu'au puits de verrouillage correspon-
dant et présentant une inclinaison vers le bas, a partir
de la fente radiale, jusqu'au puits de verrouillage.
L'opération d'accouplement est ainsi facilitée du fait
que, au cas ou les tourillons porteurs seraient encore en
appui sur les glissieéres, les tourillons glissent dans
les puits de verrouillage au moment ou la partie supé-
rieure est soulevée.

Une autre caractéristique de 1'invention, se
rapportant a la réalisation de la partie inférieure, pré-
voit que la partie inférieure du dispositif, représen-
tant l'organe a accoupler, est réalisée comme une téte
en crosse et qu'un collet est prévu comme butée pour la
bride de fond en bas de la piece cylindrique creuse,sous
les tourillons porteurs de la téte cylindrique. La pro-
fondeur de pénétration de la partie inférieure dans la
partie supérieure, abaissée sur elle,est ainsi définie.
Dés que la partie supérieure s'appuie par sa bride de
fond sur le collet de la partie inférieure, il est garan-
ti que les tourillons porteurs se trouvent au-dessus d'un
bloc de délimitation de hauteur relativement faible et
qui limite le puits de verrouillage d'un coté. '

Un mode de réalisation avantageux de la che-
ville de verrouillage et de sa commande est caractérisé
en ce que la cheville de verrouillage, disposée coulis-
sante horizontalement par rapport 32 la bride de fond, est
articulée sur un bras vertical d'un levier coudé & angle
droit, & deux bras, qui est monté rotatif, l'autre bras
ou bras libre de ce levier s'étendant horizontalement
vers l'extérieur, a partir de 1l'axe de rotation du le-
vier, en traversant la paroi latérale de la piéce cylin-
drique creuse. De cette maniére, la rotation du levier a
deux bras provogue le déplacement horizontal de la che-
ville de verrouillage. Le bras libre de ce levier,
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faisant saillie & l'extérieur 3 travers la paroi latérale
du cylindre creux, peut servir d'élément d'actionnement
pour le verrouillage et le déverrouillage.

Encore une autre caractéristique prévoit que
le bras vertical du levier rotatif possede un alésage
dans lequel peut coulisser et dans lequel est guidée une
partie cylindrique d'une piéce interne du levier, pieéce
dont 1'extrémité inférieure pénétre dans une rainure su-
périeure de la cheville de verrouillage et qui est arti-
culée sur cette cheville par une goupille cylindrique.

Le mouvement de rotation du levier & deux bras est ainsi
transmis & la cheville de verrouillage par un systeme
prenant peu de place.

Lorsque le levier coudé relié a la cheville
de verrouillage est chargé par un ressort de traction
fixé sur le bras horizontal libre du levier rotatif, avec
un décalage par rapport a l'axe de rotation de ce levier,
1'autre extrémité du ressort étant attachée a la bride de
fond de la piéce cylindrique creuse, le mécanisme de ver-
rouillage ainsi obtenu est rappelé en permanence vers
1'état de verrouillage. Cela signifie que le verrouillage
s'effectue automatiquement apres la pénétration des tou-
rillons porteurs dans les puits. Ainsi, il suffit d'ac-
tionner le mécanisme pour l'opération de déverrouillage.

On obtient une indication visuelle de la po-
sition convenable des tourillons porteurs dans les puits
de verrouillage lorsqu'une tige indicatrice est montée
radialement coulissante dans la paroi latérale de la
piéce cylindrique creuse, tige qui est chargée élastique-
ment vers 1'intérieur et dont l'axe longitudinal est si-
tué & la hauteur de l'axe longitudinal des tourillons
porteurs en position de verrouillage. A 1'état de ver-
rouillage du dispositif d'accouplement, la tige a ressort
doit faire saillie de la paroi latérale parce gque les
tourillons repoussent chaque tige par son extrémité in-

terne.




10

15

20

25

35

Il est avantageux que la piéce cylindrique
creuse soit pourvue d'une lourde enveloppe externe, de
préférence en plomb. Ainsi, les cdbles ou chaines de
1'engin de levage sont toujours tendus.

L'invention concerne également un magasin ou
bati d'outillages, destiné & recevoir, en position verti-
cale, des outillages accouplables a un télémanipulateur,
par exemple comme celui connu par le document DE-OS

3421452.
Selon 1'invention, un magasin a outillages,

destiné a recevoir des parties inférieures a remplacer

" et correspondant chacune a la partie inférieure d'un dis-

positif d'accouplement comme décrit dans ce qui preéecéde
et a laquelle est relié un outil ou un outillage, est
caractérisé en ce qu'il est équipé de moyens par lesquels
la partie supérieure correspondante est déverrouillée
lorsqu’'elle est abaissée sur la partie inférieure.

L'invention crée un dispositif d'accouple-
ment, pouvant étre commandé a distance, pour le remplace-
ment d'outillages sur des engins de levage tels que des
grues commandées par cibles, au moyen duquel 1'opération
de remplacement peut étre exécutée rapidement et de fagon
sire. Un avantage essentiel de ce dispositif est que
'I'opérateur - travaillant par télécommande - peut pro-
duire le verrouillage et le déverrouillage de fagon
simple. L'agencement des puits de verrouillage garantit
chaque fois 1'accrochage sir de 1l'outillage saisi.

Un exemple de réalisation de 1'invention sera
ci-aprés décrit plus en détail en référence aux dessins
annexés, sur lesquels:

- la figure 1 est une coupe verticale suivant
plusieurs plans de la partie supérieure d'un dispositif
d'accouplement, pouvant étre fixéea la chape 4'un palan
ou analogue;

- la fiéure 2 est une coupe horizontale sui-
vant la ligne II-II de la figure 1; '
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- la figure 3 est une vue de cdté partielle-
ment en coupe du dispositif visible sur la figure 1;

- la figure 4 représente un crochet de grue
muni d'une partie inférieure verrouillable;

5 - la figure 5 représente une variante de réa-
]isation de la partie supérieure d'un dispositif d'ac-
couplement, en coupe suivant la ligne V-V de la figure 6;
et

- la figure 6 est une coupe horizontale sui-

10 vant la ligne VI-VI de la figure 5.

Les figures 1 & 3 représentent la partie su-
périeure 11 d'un dispositif d'accouplement, comprenant
un axe de suspension et de rotation 13 dont 1'extrémité
supérieure porte un filetage, non représenté, pour son

15 vissage dans la chape, non représentée et équipée d'un
mécanisme de rotation, du palan ou de la poulie d'une
grue a céble. L'axe 13 est soudé au centre d'une bride
supérieure 15 qui est fixée par des vis 19 a téte hexago-
nale dans l'ouverture supérieure d'une piéce cylindrique

20 creuse 17 orientée verticalement. La piéce 17 est fermée
3 1'autre extrémité par une bride de fond 21 qui est fi-
xée par des vis 23 3 téte hexagonale a la piéce cylin-
drique creuse 17. Celle-ci renferme donc un espace inté-
rieur 25 qui contient le reste de 1l'accouplement.

25 La piéce cylindrique 17 est pourvue d'une en-
veloppe extérieure 27 en plomb, gqui est fixée par des
vis 29 & téte hexagonale a la piéce 17. Cette enveloppe
27 présente des évidements 31 et 33 pour les vis 19 et 23
servant a 1a‘fixation de la bride supérieure 15 et de la

30 bride inférieure 21.

La bride de fond 21 posséde un pergage cen-
tral 35 d'ou partent deux fentes radiales 37 et 39 dia-
métralement opposées. Un coté longitudinal de chacune des
fentes 37, 39 est voisin d'une plaque de guidage 41, 43

35 fixée par des vis 45 & la bride de fond 21. Les plagues
41, 43 s'étendent vers le haut jusqu'a mi-hauteur de
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1'espace intérieur 25,

Les autres cdtés des fentes radiales 37, 39
sont dégagés. Un puits de verrouillage 47 ou 49, formé
par deux blocs de délimitation 51 et 53 fixés par des vis
sur la bride de fond 21 et ayant des hauteurs différentes,
est formé avec un décalage de 90° par rapport a chacune
des fentes radiales 37, 39. Chacune de ces fentes fait
suite, dans le sens des aiguilles d'une montre, au puits
47 ou 49 augquel il est coordonné. pour le fonctionnement.
La conformation des deux puits 47, 49 est la méme.

Le coté libre de chacune des fentes radiales
37, 39 est suivi, dans le sens des aiguilles d'une montre,
par le bloc de délimitation 51 de hauteur relativement
faible et par-dessus duquel doit passer 1l'un des touril-
lons porteurs 55 d'une partie inférieure 57 encore a dé-
crire (Fig. 4), pour pouvoir entrer dans le puits 47 ou,
49. Le bloc de délimitation 53 plus haut, fixé en regard
du bloc 51 de faible hauteur par des vis 58, est muni
d'un mécanisme de verrouillage 58. Les deux mécanismes
de verrouillage 59 sont de méme construction. L'un d'eux
seulement sera donc décrit.

Le mécanisme de verrouillage 59 présente,
dans le bloc de délimitation 53 de plus grande hauteur, a
distance de la bride de fond 21, un alésage horizontal 53
dans lequel peut coulisser une cheville de verrouillage
67 qui est guidée dans cet alésage.

Un trou oblong supérieur 71 dans le bloc' 53
de plus grande hauteur dégage la cheville 67 en partie,
de maniére a permettre sa liaison articulée & une piéce
coulissante interne 73 d'un levier. Cette piéce 73 pé-
nétre par son extrémité inférieure 75, de forme prisma-
tique plate, dans une rainure de la cheville de verrouil-
lage 67, a laquelle elle est articulée par une goupille
cylindrique 77. La piéce interne 73 posséde en haut une
partie cylindrique 79 qui coulisse et est guidée dans un
alésage vertical 81 du bras vertical 82 d'un levier
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rotatif 83 & deux bras.

Par une vis étagée 85, le levier 83 est monté
rotatif sur une plaque de support verticale 87 fixée la-
téralement au bloc 53 de plus grande hauteur par des vis '
88. Le levier 83 posséde un bras libre 91 qui traverse
la paroi latérale de la piéce cylindrique creuse 17 et
1'enveloppe de plomb 27 par un trou oblong 8% et fait
saillie a l'extérieur, au-dela de la section droite de

la partie supérieure 1l.

Le crochet porte-charge 101, représenté sur
la figure 4, est relié d'un seul tenant, a4 son extrémité
supérieure, a une partie inférieure 57 verroulllable et
ayant la forme d'une téte en crosse. Le crochet 101 se
termine en haut par une téte cylindrique 103 dont le dia-
métre est un peu plus petit que le pergage central 35 de
la bride de fond 21 de la partie supérieure 11. Dans sa
partie supérieure, la téte cylindrique 103 présente deux
tourillons porteurs 55, orientés horizontalement et deé-
passant radialement vers 1l'extérieur, qui sont disposés
diamétralement l'un en face de l'autre. Ces tourillons 55
passent par les fentes radiales 37, 39 de la partie su-
périeure 11. '

Au-dessous des tourillons 55, la téte cylin-
drique 103 présente un collet circonférentiel 105 qui se
trouve a une hauteur 107 prédéterminée des tourillons. Le
diamétre du collet 105 est plus grand gue celui du pergage
central 35 de la partie supérieure 11. La hauteur libre
107 entre les tourillons 55 et le collet 105 dépasse 1lé-
gérement la hauteur du bloc de délimitation 105 le plus
bas, de maniére que les tourillons puissent passer par
dessus les blocs 51 lors de la rotatién de la partie su-
périeure 11.

Le dispositif qui vient d'étre décrit fonc-
tionne comme suit.

Pour saisir le crochet porte-charge 105, ha-
bituellement stocké en position verticale dans un magasin
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d'outillages, la partie supérieure 11 du dispositif d'ac-
couplement est amenée par une grue 3 cable au-dessus de
la téte en crosse 57, de maniére que lors de l'abaisse-
ment vertical consécutif, les deux tourillons diamétraux
55 pénétrent a travers les fentes radiales 37, 39 dans
1'espace intérieur 25 de la partie supérieure 11. L'abais-
sement de cette derniere se poursuit jusqu'a ce que la
bride de fond 21 soit légérement en appui sur le collet
105 de la téte 57 du crochet 101. Au moyen du mécanisme
de rotation prévu sur la chape du palan ou de la poulie

i cable, on fait tourner ensuite la partie supérieure 11
sur 90°. Les tourillons 55 viennent s’appliﬁuer alors

par leurs cétés longitudinaux contre les extrémités des
chevilles de verréuillage 67, en repoussant ces chevilles
vers l'arriére dans les alésages horizontaux 63. Les tou-
rillons porteurs 55 sont situés a présent au-dessus des
puits de verrouillage 47, 49.

par suite du soulévement de la partie supé-
rieure 11 par la grue, les tourillons 55 pénétrent dans
les puits 47, 49 et peuvent dtre bloqués par les méca-
nismes de verrouillage 59. Ce blocage peut étre produit,
par exemple, par 1'actionnement, au moyen d’'un manipula-
teur, des bras de levier 91, lesquels dépassent de la
section de la partie supérieure 11. Le blocage peut ce-
pendant étre produit aussi de fagon automatigue, sous
l'effet d'une distribution adéquate du poids du levier
rotatif 83. Dés lors, l'enlévement ou la chute de l'ou-
tillage hors de la partie supérieure n'est plus possible
pendant le transport et le processus de travail consécu-
tifs.

Quand le crochet porte-charge 101 doit étre
remplacé par un autre outillage, il est déposé dans un
magasin d'outillages. A cet effet, les mécanismes de ver-
rouillage 59 sont ouverts, par des moyens ou des mesures
adéquats, par je relévement des bras 91 des leviers rota-
tifs 83. La partie supérieure 11 est ensuite abaissée
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davantage, jusqu'a ce qu'elle soit légérement en appuil

sur le collet 105 de la téte 57. Au moyen du mécanisme

de rotation prévu sur la chape, on fait ensuite tourner

la partie supérieure en arriére sur 90°, de sorte que les
tourillons 55 de la partie inférieure 57 se placent au-
dessus des fentes radiales 37, 39. Le soulévement consécu-
tif de la partie supérieure 11 provogue la separation des
deux parties du dispositif d'accouplement, si bien que

la partie supérieure 11 est immédiatement préte a rece-
voir un autre outillage.

Le mode de réalisation représenté sur les
figures 5 et 6 d'une partie supérieure 11, restant en
place sur une chape de palan ou de poulie a céble, com-
porte, sur chaque mécanisme de verrouillage 59, un res-
sort de traction 111 fixé par son extrémité supérieure au
bras horizontal libre 91 du levier rotatif 83. L'autre
extrémité du ressort est attachée & la bride de fond 21
de la partie supérieure 1l1. Ces ressorts de traction 11,
montés avec un décalage par rapport aux axes de rotation
85 des leviers 83, chargent les mécanismes 59 dans le
sens du verrouillage. Dans ce cas, le verrouillage s'ef-
fectue automatiquement aprés la pénétration des touril-
lons 55 dans les puits 47, 49.

Deux tiges indicatrices 113 sont incorporées
dans la paroi latérale de la piéce cylindrique creuse 17,
de maniére a faire saillie chacune par leur extrémité
interne dans un puits de verrouillage 47 ou 49. Chacune
des tiges 113 présente un prolongement coaxial de plus
faible diamétre, formant un téton indicateur 115 qui,
lorsque la tige n'est pas actionnée, affleure a peu prés
la surface extérieure d'un bouchon fileté et percé 117,
qui est vissé dans l'enveloppe de plomb 27. Chaque téton
indicateur 115 est entouré d'un ressort de compression
119 qui est appuyé sur la face interne du bouchon 117 et
sur un épaulement annulaire 121 de la tige indicatrice
coulissante 113. Lorsque le dispositif d'accouplement est
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verrouillé, la tige 113, chargée par le ressort, est
poussée a l'extérieur, par un tourillon 55, de maniére
i faire saillie de l'enveloppe du dispositif. La position
convenable des tourillons porteurs 55 dans les puits de
verrouillage 47, 49 est ainsi indiquée visuellement.
L'une des délimitations de chaque puits 47,
49 est constituée dans ce cas par une piéce de glisse-
ment 123 ayant la forme d'un segment en anneau de cercle
qui s'étend depuis la fente radiale 37 ou 39 concernée
jusqu'au puits de verrouillage 47 ou 49 correspondant.
Les piéces de glissement 123 présentent une }nclinaison
vers le bas,i partir de la fente radiale 37 ou 33 vers
le puits 47 ou 49. Si, lors du soulévement de la partie
supérieure 11, l'outillage ne se trouve pas encore au-
dessus des puits 47, 49 par ses tourillons 55, lesquels
s'appliqueraient alors contre les piéces de glissement
123, les tourillons glissent sur elles jusque dans les
puits 47, 49 au moment du soulévement de la partie supé-

rieure 11.
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REVENDICATIONS
1. Dispositif d'accouplement pour le remplace-
ment d'outillages sur une chape d'engin de levage équipée
d'un mécanisme de rotation, ayant les particularités sui-

vantes:
a) une partie supérieure du dispositif, restant sur 1la

chape, présente un mécanisme de verrouillage pour une
partie inférieure qu'elle est destinée a recevoir,

b) chaque outil ou outillage a accoupler a4 la chape pré-
sente une partie inférieure verrouillable sur la par-
tie supérieure, de sorte que le remplacement d'une
partie inférieure par une autre permet de changer
1'outillage,

caractérisé en ce que:

c) la partie supérieure (11) est une piéce cylindrique
creuse (17) avec une bride de fond (21) en bas,

d) la bride de fond (21) présente une ouverture centrale
circulaire (35) d'ou partent deux fentes radiales
(37, 39) situées l'une en face de 1l'autre,

e) un mécanisme de verrouillage (59) est disposé avec‘un
décalage d'environ 90° par rapport a chaque fente
radiale (37, 39),

£f) un puits de verrouillage (47, 49) est prévu dans la
région de chacun des deux mécanismes de verrouillage
(59) pour la réception de tourillons porteurs {55) ho-
rizontaux sur la téte (103) de la partie inférieure

" (59), portant 1l'outillage, et

g) les tourillons porteurs (55) de la partie inférieure
sont disposés diamétralement l'un en face de ltautre
et passent par les fentes radiales (37, 39).

2. Dispositif selon la revendication 1, carac-

térisé en ce que chaque mécanisme de verrouillage (59)

présente une cheville de verrouillage (67) qui s'étend

parallélement au-dessus de la bride de fond (21), de ma-
niére & empécher, & 1l'état de verrouillage, le souléve~
ment intempestif de 1l'outillage hors du puits de
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verrouillage (47, 49) et que les chevilles de verrouil-
lage (67) sont déplacables par une tringlerie & levier
{91) qui fait saillie a 1l'extérieur.

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé en ce que chaque puits de verrouillage (47,
49) est formé par deux blocs de délimitation (51, 53)
disposés paralléles a l'intérieur, sur le fond, l'un
des deux blocs (53) présentant chaque fois un guidage

. (63) pour la cheville de verrouillage (67).

4, Dispositif selon une des revendications 1 a

3, caractérisé en ce que le bloc de délimitation (51)
situé en regard de la cheville de verrouillége (67) et
représentant une limite latérale du puits de verrouillage
(47, 49), constitue une piéce (123) formant glissiére en
segment d'anneau de cercle, s'étendant de la fente ra-
diale (37, 39) concernée jusqu'au puits de verrouillage
(47 ou 49) correspondant et présentant une inclinaison
vers le bas, a partir de la fente radiale (37, 39), jus-
qu'au puits de verrouillage (47 ou 49).

5. Dispositif selon une des revendications 1 a

4, caractérisé en ce que la partie inférieure (57) du
dispositif, représentant l'organe a accoupler, est réa-
lisée comme une téte en crosse et gu'un collet (105) est
prévu comme butée pour la bride de fond (21) en bas de

la piéce cylindrique creuse (17), sous les tourillons por-
teurs (55) de la téte cylindrique (103).

6. Dispositif selon une des revendications 1 a

5, caractérisé en ce que la cheville de verrouillage
(67), disposée coulissante horizontalement par rapport a
1a bride de fond (21), est articulée sur un bras vertical
(82) d'un levier {83) coudé & angle droit, a deux bras,
qui est monté rotatif, l'autre bras (91) ou bras libre

de ce levier {83) s'étendant horizontalement vers l'ex-
térieur, a partir de 1'axe de rotation (85) du levier,

en traversant la paroi latérale de la piéce cylindrique

creuse (17).
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7. Dispositif selon la revendication 6, carac-
térisé en ce que le bras vertical (82) du levier rotatif
(83) posséde un alésage (8l) dans lequel peut coulisser
et dans lequel est guidée une partie cylindrique (79)
d'une piéce interne (73) du levier, piéce dont l'extré-
mité inférieure (75) pénétre dans une rainure supérieure
de la cheville de verrouillage (67) et qui est articulée
sur cette cheville par une goupille cylindrique (77).

8. Dispositif selon la revendication 6 ou 7,
caractérisé‘en ce qu'un ressort de traction ({111) est
£ixé sur le bras horizontal libre (91) du levier rotatif
(83), avec un décalage par rapport a 1l'axe de rotation
(85) de ce levier, l'autre extrémité du ressort étant
attachée a la bride de fond (21) de la piéce cylindrique
creuse (17).

9. Dispositif selon une des revendications 1 a

8, caractérisé en ce qu'une tige indicatrice (113) est
montée radialement coulissante dans la paroi latérale de
la piéce cylindrique creuse {17), tige qui est chargée
élastiquement vers 1l'intérieur et dont 1'axe longitudinal
est situé i la hauteur de l'axe longitudinal des touril-
lons porteurs {55) en position de verrcuillage.

10. Dispositif selon une des revendications 1 a

9, caractérisé en ce que la piéce cylindrique creuse (17)
est pourvue d'une lourde enveloppe externe (27), de pré-~
férence en plomb.

11. Magasin d'outillages, destiné a recevoir des
parties inférieures a remplacer, avec des ocutils ou des
outillages, selon une des revendications 1 a 10, caracté-
risé en ce qu'il comprend un bati, recevant la partie in-
férieure (57) détachée, pourvue d'un outillage, bati qui
est équipé de moyens par lesquels la partie supérieure
(11) du dispositif d'accouplement est déverrouillée lors-
qu'elle est abaissée sur l'outillage porté par le bati.
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