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Wynalazek ma na celu osiagnigcie
przymusowego sprzegania bezposrednio
dzialajacych tlokéw roboczych sprzezo-
nych maszyn parowych, pomiedzy ktére-
mi brak jakiegokolwiekbadZz mechaniczne-
go sprzegla w postaci watu, korb, korbowo-
déw, w taki sposéb, azeby zmiany suwéw
obydwéch tlokéw nie wypadaly jednocze-
$nie.

Ten migdzysuwowy sposéb pracy oby-
dwoéch sprzezonych cylindréw parowych i
ich tlokéw osiaga sie zapomoca znanego
tloka cewkowego cylindra wysokoprezne-
go, ktéry jest wstepnym narzadem roz-
rzadczym, dla obydwéch tloczkowych su-
wakéw wysokopreznego i niskopreznego
cylindréw. Stawidta obydwu suwakéw

ttoczkowych sg jednak wlaczane oddziel-
nie i sa przestawiane w réznych punktach
skoku tloku wysokopreznego cylindra. W
ten sposéb zmiany skoku obydwéch ttokow
roboczych nie odbywaja si¢ jednoczesnie
przy zadnym rodzaju ich wspélpracy, a
mianowicie nawet tak, ze ruch zwrotny
ttoka cylindra niskopreznego nie nastgpu-
je posrodku skoku ttoka cylindra wysoko-
preznego, lecz dopiero w drugiej jego po-
towie.

Jako narzady uskuteczniajace rozdzial
pary odpowiednio do cylindréw wysoko- i

niskopreznego moga byé uzyte jakiekol-
wiekbadZz znane stawidla z suwakiem
tloczkowym z podwéjnym  sterujacym

ttoczkiem, ktore to stawidla przestawiane



')

sa zapomoca pary roboczej, sterowanej
wstepnie tlokiem cewkowym cylindra wy-
sekppreznego. :

Na rysunkd przedstawiony jest zespét
sprzezonych cylindréw parowych, a spo-
sob dzialania tego zespolu podany jest po-
nizej.

Od wysokopreznego cylindra z oby-
dwu miejsc, odpowiadajacych koricom su-
wu cewkowego ttoka roboczego H prowa-
dza dwa kanaly sterownicze 2 i 3 do cy-
lindréw sterujacych 6 i 7 cylindra wysoko-
preznego, oraz dwa kanaly sterownicze
4 i 5 do cylindréw sterujacych 8 1 9 cylin-
dra niskopreznego.

Zapomoca otworéw kanaléw sterowni-
czych 2, 3, 4 i 5, ponad ktéremi przechodzi
ttok H cylindra wysokopreznego, a wigc
otworéw, ktéoremi tltok ten steruje, skie-
rowywana zostaje para robocza cylin-
dra wysokopreznego do i od steruja-
cych cylindréw, stuzacych jako na-
rzady do rozdzialu pary w wysoko- i ni-
skopreznym cylindrze. Przytem jednak
tylko jeden otwér z dwéch wysoko- i ni-
skopreznych kanaléw sterowniczych 2 lub
3 i 4 lub 5 moze byé polaczony z jedna
przynalezna strona 11 lub 10 cylindra wy-
sokopreznego, natomiast odpowiedni o-
twor drugiego kanalu sterowniczego pola-
czony jest z pierscieniowa komorg S tlo-
ka cewkowego H wysokopreznego cylin-
dra, Pomiedzy wysoko- i niskopreznemi cy-
lindrami umieszczona jest w znany sposéb
przelotnia, ktérej wysokoprezny cylinder
oddaje swa pare odlotowa i z ktérej pobie-
ra swg pare roboczg cylinder niskoprezny.

Dzialanie tlokéw roboczych, zwlaszcza
ttoka H cylindra wysokopreznego, stuza-
cego jako narzad wstepnego sterowania
dla obydwach stawidel cylindréw robo-
czych, odbywa si¢ wigc w sposéb ponizej
podany, przyczem za stan wyjsciowy stu-
3 polozenia tlokéw roboczych, uwidocz-
nione na rysunku.

Tiok H wysokopreznego cylindra znaj-

duje si¢ posrodku swego skoku, zas tlok
N cylindra niskopreznego na gérnym kori-
cu swego skoku,

Swieza para, doplywajaca w miejscu
12, przechodzi we wskazanym na rysunku
kierunku przez odpowiednie wydrazenie
narzadu sterujacego wysokiej preznosci
przez dolny wysokoprezny kanal do dol-
nej przestrzeni 10 cylindra wysokoprezne-
go i przesuwa tlok H wysokopreznego cy-
lindra do géry. Przestrzen 11 cylindra wy-
sokoprezinego opréznia sig przez gorny wy-
sokoprezny kanal oraz kanat wylotowy 13
do przelotni A. Przy ruchu do géry tlok H
wysokopreznego cylindra otwiera niskoprez-
ny kanal sterowniczy 5 do przestrzeni 10
wysokopreznego cylindra, podczas gdy o-
twor drugiego niskopreznego kanalu sterow-
niczego 4, zamkniety dotychczas gérna cze-
Scig tloka H cylindra wysokopreznego, 1a-
czy sie z pierscieniowa komora S cewki
tloka H wysokopreznego cylindra. Para
robocza wychodzi z przestrzemi 10 cylin-
dra wysokopreznego przez niskoprezny
sterowniczy kanal 5 do cylindra sterowni-
czego 9 pod tlok sterujacy, azeby nisko-
prezny narzad stawidlowy przesunaé do
gory. Wylot pary z gornego cylindra ste-
rowniczego 8 odbywa si¢ przez kanal 4 do
pierscieniowej komory S cewki, a stad na-
zewnatrz przez otwéor O wysokopreznego
cylindra w $rodku skoku ttoka.

Niskoprezny narzad stawidtowy zosta-
je przestawiony, zas tlok N niskopreznego
cylindra zaczyna poruszaé sie¢ wdél.

Ttok H wysokopreznego cylindra posu-
wa si¢ dalej do gory dotad, dopoki w kon-
cu swego suwu nie pozwoli wejsé parze
roboczej z przestrzeni 10 cylindra wyso-
kopreznego przez wysokoprezny kanal 3
do cylindra sterowniczego 7 i nie przesu-
nie wysokoprezny narzad stawidlowy do
gory w celu uzyskania ruchu nawrotnego
tloka H wysokopreznego cylindra. Przy-
tem para sterujaca wychodzi z gérnego cy-
lindra sterowniczego 6 przez kanal ste-



rowniczy 2 do pierécieniowej komory S
cewki i przez otwér O — nazewnatrz.

Wysokoprezne stawidlo zostaje prze-
stawione i wskutek tego ttok H wysoko-
preznego cylindra zaczyna przesuwaé sie
wdol, azeby taki sam przebieg pracy u-
skuteczni¢ w kierunku odwrotnym. Szcze-
gélny charakter pracy, uwarunkowany
czterema zmianami skokéw tlokéw, zwla-
szcza umieszczenie sterowniczego narzadu
dla zwrotnego ruchu tloka niskopreznego
cylindra zdala od $rodka obydwu zmian
skoku ttoka wysokopreznego cylindra, a
blizej do nastepnej zmiany skoku tloka
wysokopreznego cylindra, jest oparte na
ponizszej zasadzie.

Szybkosé¢ tloka niskopreznego cylindra
znajduje si¢ pod wplywem kazdorazowej
preznosci, panujacej w przelotni. Ponie-
waz przy dlawieniu wysokopreznej pary
wlotowej, majacem na celu zwolnienie
biegu maszyny, prezno$§é w zasobniku nie
zmniejsza si¢ natychmiast, przeto szyb-
kosé¢ ttoka niskopreznego cylindra bedzie
pewien czas wigksza od szybkosci tloka
wysokopreznego cylindra. Dlatego tez
trzeba tlokowi niskopreznego cylindra na-
daé ruch zwrotny nie w srodku skoku tlo-
ka wysokopreznego cylindra, lecz pézniej,
azeby przy wigkszej szybkosci ttoka nisko-
preznego cylindra zmiany skoku nie wypa-
daly razem i by poruszajacy sie w wysoko-
preznym cylindrze ttok nie posuwat sig¢ ru-
chem zwrotnym juz przed dojsciem tloka
w cylindrze niskopreznym do korica swe-
go skoku.

Zapomoca tej zmiany skoku tloka jed-
nego cylindra podczas trwajacego posuwu
tloka drugiego cylindra sprzezonych ma-
szy parowych osiaga sie przy bezposred-
nim napedzie tlokéw dwéch pomp lacz-
ny strumien, poniewaz przy kazdej zmia-
nie skoku jednego tloka pompy drugi u-
skutecznia tloczenie, co warunkuje o-
szczednosé pary w tego rodzaju sprzezo-
nych zespolach.

Sprz¢ione dwustopniowe pompy po-
wietrzne bezpo$redniego dzialania, nape-
dzane poprzez krzyzulec, zostaja ulepszo-
ne dzigki tej zmianie skoku tloka w jed-
nym cylindrze podczas trwajacego skoku
tloka w drugim cylindrze. Poniewaz po
przeciwleglej stronie niskopreinej stromy
przestrzeni parowej znajduje si¢ drugi sto-
piefi preznosci powietrza, przeto wzrost
preznosci drugiego stopnia po stronie po-
wietrznej znajduje si¢ pod niekorzystnym
wplywem spadku preznosci po stronie
przeciwnej, uzaleznionego rozprezaniem
si¢ pary po stronie parowej, Wskutek te-
go zachodzi niebezpieczenstwo, ze nacisk
pary po stronie niskopreznej nie pozosta-
nie do korica skoku wiekszym od nacisku,
uwarunkowanego wzrostem preznosci po-
wietrza i wskutek tego tlok nie dobiegnie
do korca.

Jednakze przy zmianie skoku tloka
jednego cylindra podczas trwajacego po-
suwu tloka drugiego cylindra, cylinder ni-
skoprezny otrzymuje w ostatniej potowie
swego skoku dodatkowy strumiern z wy-
dmuchu wysokopreznego cylindra, wsku-
tek czego tlok cylindra niskopreznego o-
trzymuje dodatkowy nacisk wpoblizu kor-
ca swego skoku przez powtérny wzrost
preznosci, a zatem dobiega do korica.

Zastrzezenie patentowe.

Stawidlo parowe do bezposrednio dzia-
tajacych sprzezonych maszyn parowych,
pracujacych wedlug zasady sprzezenia z
przedstawionemi tlokami, ktérych tlok
wysokopreznego  cylindra, posiadajacy
ksztalt cewki, uskutecznia wstepne stero-
wanie obydwu cylindréw roboczych pod-
czas odbywajacych si¢ suwéw ttokéw, zna-
mienne tem, ze ruch nawrotny niskoprez-
nego narzadu stawidlowego (8, 9) u-
skutecznia ttok (H) wysokopreznego cy-
lindra dopiero wtedy, kiedy on sam
przejdzie polowe swego skoku i to w



ten sposéb, ze laczy wtedy tylko jeden z
niskopreznych kanatéw sterowniczych (4
lub 5), ktérych wyloty prowadza do wy-
sokopreznego cylindra, znajdujac sie¢ w
jednakowej odleglosci od otworu wyloto-
wego (O) pierscieniowej komory (S), le-
zacej w srodku skoku tloka cylindra wy-
sokopreznego, z odpowiednia przestrze-

nig (10 lub 11) wysokopreznego cylindra,
podczas gdy pierscieniowa komora (S)
cewki polaczona jest z wylotem drugiego
niskopreznego kanatu.

Julius Fahdt.
Zastepca: 1. Myszczymiski,
rzecznik patentowy.

Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.



	PL11311B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


