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Czujnik kontroli biegu i stanu taśmy przenośników taśmowych

Przedmiotem wynalazku jest czujnik kontroli
biegu i stanu taśmy przenośników taśmowych
szczególnie nadający się do zastosowania w kopal¬
niach odkrywkowych, portach i zakładach przeła-
dowczych.

Utrzymanie przenośnika w normalnej eksploata¬
cji wymaga stałej kontroli biegu i stanu taśmy we
wszystkich fazach jej ruchu. Prawidłowe zachowa¬
nie się taśmy w każdym punkcie trasy ma istotny
wpływ na pracę przenośnika. Każde przypadkowe
i niezauważone zakłócenie biegu taśmy przenośni¬
ka powodiuje poważne awaryjne następstwa w ru¬
chu układu koparka — taśmociąg — zwałowarka,
zlikwidowanie których trwa kilkanaście godzin na¬
rażając na poważne straty produkcyjne. Oprócz
tego każde niekontrolowane zakłócenie biegu ta¬
śmy powoduje przyśpieszone jej zużycie, jak rów¬
nież zużycie elementów przenośnika powiększając
ogólne koszty eksploatacji układu koparka — ta¬
śmociąg— zwałowarka.

Znane jest urządzenie wg patentu NRF. nr
1 225 550 do ustalania uszkodzeń wzdłużnych prze¬
cięć taśmy przenośników taśmowych dźwigniowo-
-tarczowe złożone z szeregu tarcz osadzonych na
dźwigniach jednoinamieninych na całej szerokości
taśmy. Tarcze są dociskane do taśmy przy pomocy
sprężyn lub ciężarów. Zespół tych dźwigni z tar¬
czami łożyskowany jest na osiach osadzonych na
ramie, która obejmuje rolkami bocznymi przeciw¬
ległe krawędzie taśmy, a przez to, że tworzy z wła-
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snym dźwigniowym zawieszeniem układ czworo¬
boku przegubowego przesuwa się wraz z taśmą
przy jej ruchach; prostopadłych do osi wzdłużnej
przenośnika.

Celem niniejszego wynalazku jest skonstruowa¬
nie prostego, niezawodnego i szybko działającego
czujnika kontroli biegu i stanu taśmy przenośnika
taśmowego przekazującego zakłócenia biegu taśmy
do układu sygnalizacyjno-wykonawczego, który po¬
woduje zatrzymanie przenośnika z równoczesnym
podaniem przyczyny zatrzymania.

Istota wynalazku polega na skonstruowaniu czuj¬
nika kontroli biegu i stanu taśmy przenośnika ta¬
śmowego ustawionego na taśmie płaskiej lub za¬
krzywionej, który zbiera informacje wykorzystu¬
jąc zachodzące zjawiska o zachowaniu się taśmy
w obrębie pętli odwracania, o stanie napięcia ta¬
śmy, i o zerwaniach się taśmy, a po stwierdzeniu
nieprawidłowości przekazuje do układu sterowania
i isygnializaicji przenośnika impulsu roizkazu zatrzy¬
mania i sygnał przyczyny poiwisitainia zakłócenia.

Czujnik kontroli biegu i stanu taśmy przenośni¬
ków taśmowych charakteryzuje się tym, że na pod¬
stawie mocowanej do konstrukcji przenośnika ma
wspornik, w którym zawieszone jest obrotowo ra¬
mię tworzące dźwignię dwuramienną zagięte w
środkowej części pod kątem rozwartym i odchyla¬
nym w położeniu pracy o kąt ostry od osi leżącej
na płaszczyźnie, przechodzącej przez wspólne punk¬
ty i prostopadłej do powierzchni taśmy wzdłuż pro-
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czyny zatrzymania do układu sterowania i sygna¬
lizacji przenośnika.

Czujnik kontroli biegu i stanu taśmy przenośni¬
ków taśmowych według wynalazku .jest prosty,

5 niezawodny i działa z dużąiszybkością. Każda z ob¬
jętych kontrolą nieprawidłowość ruchu taśmy, ze
względu oa utratę kontaktu Trolki z itaśmą i zwol¬
nienie naciągu sprężyny przez odchylenie ramienia
obrotowego do osi x-x stwarza warunki natych-

io miastowego powstania i przekazania impulsu stero-
wrLrczo-sygnializaicyjinego do układu sterowania i sy¬
gnalizacji przenośnika z równoczesnym podaniem
przyczyny powstania impulsu. Mała ilość elemen¬
tów pośredniczących i wykorzystanie współpracy

15 z taśmą rolki tocznej osadzonej na ramieniu obro¬
towym dla celów informacji o biegu i stanie ta¬
śmy oraz dla wytworzenia rozkazu zatrzymania
i sygnału przyczyny zatrzymania przekazywanego
do układu elektrycznego sterowania i sygnalizacji

20 przenośnika umożliwia uzyskanie urządzenia od¬
znaczającego się dużą pewnością działania nieza¬
leżnie od warunków atmosferycznych.

Czujnik ze względu na prostotę konstrukcji, ma¬
łą ilość elementów pośredniczących oraz dużą od-

25 porność na wpływy atmosferyczne nadaje się szcze¬
gólnie do zastosowania w kopalniach odkrywko¬
wych, portach, zakładach przeładowczych i tym po¬
dobnych obiektach. Dodatkową zaletą jest możli-

3wość wykonania w warsztatach o średnim wypo-
30 sażeniu podstawowym.

stej 1 przechodzącej przez punkt przecięcia się osi
z taśmą i pozostającym w tym położeniu pod sta¬
łym napięciem sprężyny. Ramię to wyposażone jest
w cięgno, ogranicznik obrotu, trzpień oraz w jarz¬
mo osadzone w sposób umożliwiający zmianę odle¬
głości punktu zamocowania sprężyny od osi obrotu
ramienia przechodzącej przez punkt obrotu. W jarz¬
mie mocowana jest rolka pozostająca we współ¬
pracy z taśmą przenośnika, przy czym warunki do
zadziałania czujnika powstaną po utracie kontak¬
tu rolki z taśmą na skutek zmiany jej profilu i wa¬
runków biegu.
f Cięgno, w które jest wyposażone ramię czyjni-
ka ma za zadanie wyłączenie go z pracy w czasie
remontu przenośnika lub usuwania awarii, przy
których to czynnościach czujnik pozostający w po¬
łożeniu pracy mógłby zostać uszkodzony. Wyłącze¬
nie z pracy odbywa się przez ipoldwiesizenie cięgna
na zaczepie usytuowanym na podstawie czujnika.

Przedmiot wynalazku został przedstawiony na
rysunku, na którym fig. 1 przedstawia schemat
czujnika kontroli biegu i stanu taśmy przenośni¬
ków taśmowych w widoku z tyłu wraz z przekro¬
jem taśmy, fig. 2 — schemat czujnika kontroli bie¬
gu i stanu taśmy przenośników taśmowych w wi¬
doku z boku wraz z segmentem taśmy w położe¬
niach pracy, działania i wyłączenia z pracy.

Czujnik kontroli biegu i stanu taśmy przenośni¬
ków taśmowych według wynalazku wyposażony
jest w podstawę 2 z odciągiem 9 sprężyny 14, za¬
czepem 13, wyłącznikiem 4 i wspornikiem 3, na
którym osadzone jest obrotowo ramię 5 zagięte w
środkowej części pod kątem rozwartym fi i odchy¬
lonym o kąt ostry a od osi x-x, która leży na pła¬
szczyźnie 7i prostopadłej do taśmy 1 wzdłuż pro¬
stej leżącej pomiędzy obrzeżem 15 a środkiem ta¬
śmy 1, przechodzącej przez punkt C i punkt D
przecięcia się osi x-x z taśmą 1. Płaszczyzna n
utworzona jest przez punkty A, B, C, D.

Ramię 5 zaopatrzone jest w ogranicznik 7 obro¬
tu, trzpień 6, cięgno 12 oraz jarzmo 10, które usta¬
wione jest w sposób umożliwiający zmianę odle¬
głości punktu B od osi y-y obrotu ramienia 5
przechodzącej przez punkt A. W jarzmie 10 moco¬
wana jest rolka 11 współpracująca z taśmą 1 prze¬
nośnika. Cięgno 12 służy do wyłączenia czujnika
z pracy w okresie remontu lub usuwania awarii
przez podwieszenie ramienia 5 wraz z rolką 11 na
zaczepie 13 usytuowanym na podstawie 2. Powsta¬
nie przerwy we współpracy rolki 11 z taśmą 1 na
skutek zmiany jej profilu lub warunków jej biegu
powoduje zwolnienie naciągu sprężyny 14 na sku¬
tek czego ramię 5 ustawia się tak, że ogranicznik
7 obrotu opierając się o opornik 8 ustala ramię 5
w położeniu, że trzpień 6 naciskając na wyłącznik
4 powoduje przesłanie powstałego rozkazu zatrzy¬
mania oraz powstanie i przesłanie sygnału przy-

Zastrzeżenie patentowe

Czujnik kontroli biegu i' stanu taśmy przeno¬
śników taśmowych, dźwigniowo rolkowy ustawio¬
ny na taśmie płaskiej lub zakrzywionej, będący
w fazie pracy pod stałym napięciem sprężyny,
znamienny tym, że ma wspornik (3), na którym
zawieszone jest obrotowo ramię (5) tworzące dźwi¬
gnię dwuramienną zagiętą w środkowej części pod
kątem rozwartym (/?) i odchylonym pod kątem
ostrym (a) od osi (x-x) leżącej na płaszczyźnie (n)
przechodzącej przez punkty (A, B, C, D), prostopa¬
dłej do powierzchni taśmy (1) wzdłuż prostej (1)
zawartej między krawędzią (15) a środkiem ta¬
śmy (1), przechodzącej przez punkt (C) i punkt (D)
przecięcia się osi (x-x) z taśmą (1), które to ramię
(5) wyposażone jest w cięgno (12), ogranicznik (7)
obrotu i trzpień (6) oraz w jarzmo (10) osadzone
teleskopowo, w którym mocowana jest rolka (11)
pozostająca we współpracy z taśmą (1) przenośni¬
ka, przy czym warunki do zadziałania czujnika
powstają po utracie kontaktu rolki (11) z taśmą
(1) powodując powstanie i przesłanie do układu
sterowania i sygnalizacji (16) przenośnika rozkazu
zatrzymania oraz sygnału przyczyny podania tego
rozkazu.
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fig. 2

W.Z.Graf. Z-d Nr 2, z,am. 233/77, A4, 130

Cena 10 zł


	PL91983B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


