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Przedmiotem wynalazku jest czujnik kontroli
biegu i stanu ta$my przenoénikéw -tasmowych
szczegblnie nadajgcy sie do zastosowania w kopal-
niach odkrywkowych, portach i zakladach przeta-

dowezych. L]

Utrzymanie przeno$nika w normalnej eksploata- nie prostego, niezawodnego i szybko dzialajacego
cji wymaga statej kontroli biegu i stanu tasmy we czujnika kontroli biegu i stanu ta$my przeno$nika
wszystkich fazach jej ruchu. Prawidlowe zachowa- taSmowego przekazujgcego zaklécenia biegu tasmy
nie si¢ taémy w kazdym punkcie trasy ma istotny do ukladu sygnalizacyjno-wykonawczego, ktoéry po-
wplyw na prace przeno$nika. Kazde przypadkowe 10 woduje zatrzymanie przeno$nika z réwnoczesnym
i niezauwazone zakldcenie biegu ta$my przeno$ni- podaniem przyczyny zatrzymania. :
ka powoduje powazne awaryjne nastepstwa w ru- Istota wynalazku polega na skonstruowaniu czuj--
chu ukladu koparka — tas$mocigg — zwatowarka, nika kontroli biegu i stanu taémy przeno$nika ta-
zlikwidowanie ktérych trwa kilkana$cie godzin na- $mowego ustawionego na ta$mie plaskiej lub za-
razajac na powazne straty produkcyjne. Oprocz 15 krzywionej, ktéry zbiera informacje wykorzystu-
tego kaide niekontrolowane zakl6cenie biegu ta- jac zachodzace zjawiska o zachowaniu sie tasmy
$émy powoduje przySpieszone jej zuzycie, jak row- w -obrebie petli odwracania, o stanie napiecia ta-
niez zuzycie elementéw przenoénika powiekszajac $my, i o zerwaniach sig tasmy, a po stwierdzeniu
ogoblne koszty eksploatacji ukladu koparka — ta- nieprawidlowos$ci przekazuje do ukladu sterowania
Smocigg — zwatowarka. 20 i sygnalizacji przeno$nika impulsu rozkazu zatrzy-

Znane jest urzadzenie wg patentu NRF. nr mania i sygnal przyczyny powstania zaklOcenia.
1225550 do ustalania uszkodzen wzdluinych prze- Czujnik kontroli biegu i stanu ta$my przeno$ni-
cie¢ tasmy przenos$niké6w tasmowych dzwigniowo- kéw taSmowych charakteryzuje sige tym, ze na pod-
-tarczowe zlozone z szeregu tarcz osadzonych na stawie mocowanej do konstrukcji przeno$nika ma
dzwigniach jednoramiennych mna catej szeroko§ci 25 wspornik, w ktérym zawieszone jest obrotowo ra-
tasmy. Tarcze sg dociskane do tasmy przy pomocy mie {worzgce diwignie dwuramienng zagiete w
sprezyn lub ciezaréw. Zesp6t tych dziwigni z tar- Srodkowej czesSci pod katem rozwartym i odchyla--
czami lozyskowany jest na osiach osadzonych na nym w polozeniu pracy o kat ostry od osi lezacej
ramie, ktéra obejmuje rolkami bocznymi przeciw- na plaszczyznie, przechcdzacej przez wspélne punk-
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legle krawedzie tasémy, a przez to, ze tworzy z wila-
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snym dzwigniowym zawieszeniem uklad czworo-
boku przegubowego przesuwa sie wraz z tas$ma
przy jej ruchach prostopadiych do osi wzdluznej
przeno$nika.
Celem niniejszego wynalazku jest skonstruowa-

ty i prostopadiej do powierzchni taémy wzdluz pro-
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stej 1 przechodzgcej przez punkt przeciecia sie osi
z taéma i pozostajgcym w tym potoZeniu pod sta-
tym napieciem sprezyny. Ramie to wyposazone jest
w ciegno, ogranicznik obrotu, trzpien oraz w jarz-
mo osadzone w sposéb umozliwiajgcy zmiane odle-
gloSci punktu zamocowania sprezyny od osi obrotu
ramienia przechodzacej przez punkt obrotu. W jarz-
mie mocowana jest rolka pozostajgca we wsp6l-
pracy z tasma przeno$nika, przy czym warunki do
zadziatania czujnika powstang po utracie kontak-
tu rolki z taSmg na skutek zmiany jej profilu i wa-
runkéw biegu. - .

/ Ciegno, w ktére jest wyposazone ramie czyjni-
ka ma za zadanie wylgczenie go z pfacy w czasie
remontu przeno$nika lub usuwania awarii, przy
ktérych to czynno$ciach czujnik pozostajacy w po-
tozeniu pracy moégiby zostaé uszkodzony. Wylgcze-
nie z pracy odbywa sie przez poldwieszenie ciegna
na zaczepie usytuowanym na podstawie czujnika.

Przedmiot wynalazlEu zostal przedstawiony na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat
czujnika kontroli biegu i stanu tas$my przeno$ni-
kow tasmowych w widoku z tylu wraz z przekro-
jem tasmy, fig. 2 — schemat czujnika kontroli bie-
gu i stanu taSmy przenoé$nikow tasmowych w wi-
doku z boku wraz z segmentem taSmy w poloze-
niach pracy, dzialania i wylgczenia z pracy.

Czujnik kontroli biegu i stanu tasmy przeno$ni-
kow tasmowych wedlug wynalazku wyposazony
jest w podstawe 2 z odciggiem 9 sprezyny 14, za-
czepem 13, wylgcznikiem 4 i1 wspornikidm 3, na
ktérym osadzone jest obrotowo ramie 5 zagiete w
Srodkowej czeSci pod katem rozwartym .f i odchy-
lonym o kat ostry o od osi x-x, ktéra lezy na pla-
szczy’Znie n prostopadiej do tasmy 1 wzdiuz pro-
stej lezgcej pomiedzy obrzezem 15 a' Srodkiem ta-
Smy 1, przechodzacej przez punkt C i punkt D
przeciecia sie osi x-x z taSma 1. Plaszczyzna =«
utworzona -jest przez punkty A, B, C, D.

Ramie 5 zaopatrzone jest w ogranicznik 7 obro-
tu, trzpien 6, ciegno 12 oraz jarzmo 10, ktére usta-
wione jest w spos6b umozliwiajgcy zmiane odle-
gloSci punktu B od osi y-y obrotu ramienia 5
przechodzgcej przez punkt A. W jarzmie 10 moco-
wana jest rolka 11 wsp6lpracujgca z tasma 1 prze-
no$nika. Ciegno 12 stluizy do wylgczenia czujnika
z pracy w oKresie remontu lub usuwania awarii
przez podwieszenie ramienia 5 wraz z rolka 11 na
zaczepie 13 usytuowanym na podstawie 2. Powsta-
‘nie przerwy we wspéipracy rolki 11 z ta§ma 1 na
skutek zmiany jej profilu lub warunkéw jej biegu
powoduje zwolnienie naciggu sprezyny 14 na sku-
tek czego ramie 5 ustawia sie tak, Ze ogranicznik
7 obrotu opierajac si¢ o opornik 8 ustala ramie 5
w polozeniu, ze trzpiefl 6 naciskajac na wylgcznik
4 powoduje przesltanie powstalego rozkazu zatrzy-
mania oraz powstanie i przestanie sygnatu przy-
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czyny zatrzymania do ukladu sterowania i sygna-
lizacji przenos$nika. ’

Czujnik koniroli biegu i stanu ta$my przenoséni-
kow taSmowych wedlug wynalazku .jest prosty,
niezawodny i dziala z duzgszybkoscig. Kazda z ob-
jetych kontrolg nieprawidlowos¢ ruchu tasmy, ze
wzgledu na utrate kontaktu rolki z tadmag i zwol-
nienie naciggu sprezyny przez odchylenie ramienia
obrotowego do osi x-x stwarza warunki natych-
miastowego powstania i przekazania impulsu stero-
whniczo-sygnalizacyjnego do ukladu sterowania i sy-
gnalizacji przeno$nika z rdéwnoczesnym podaniem
przyczyny powstania impulsu. Mata ilo§¢ elemen-
téw posredniczacych i wykorzystanie wspdtpracy
z tasma rolki tocznej osadzonej na ramieniu obro-
towym dla celow informacji o biegu i stanie ta-
Smy oraz dla wytworzenia rozkazu zatrzymania
i sygnalu przyczyny zatrzymania przekazywanego
do ukladu elektrycznego sterowania i sygnalizacji
przeno$nika umozliwia uzyskanie urzadzenia od-
znaczajgcego sie duzg pewnos$cig dziatania nieza-
leznie od warunkéw atmosferycznych.

Czujnik ze wzgledu na prostote konstrukcji, ma-
13 ilo§¢ elementéw posredniczacych oraz duzg od-
porno$¢ na wplywy atmosferyczne nadaje sie szcze-
gblnie do zastosowania w kopalniach odkrywko-
wych, portach, zakladach przetadowczych i tym po-
dobnych obiektach. Dodatkows zaletg jest mozli-
wo$é wykonania w warsztatach o $rednim wypn-
sazeniu podstawowym.

Zastrzezenie patentowe

Czujnik kontroli biegu i’ stanu tasmy przeno-
énikéw tasmowych, dzwigniowo rolkowy ustawio-
ny na tasSmie plaskiej lub zakrzywionej, bedacy
w fazie pracy pod stalym napieciem sprezyny,
znamienny tym, ze ma wspornik (3), na ktérym
zawieszone jest obrotowo ramie (5) tworzace diwi-
gnie dwuramienng zagietg w $rodkowej czeSci pod
katem rozwartym (f) i odchylonym pod katem
ostrym (e) od osi (x-x) lezgcej na ptaszczyZnie (7)
przechodzgcej przez punkty (A, B, C, D), prostopa-
dlej do powierzchni tasmy (1) wzdluz prostej (1)
zawartej miedzy krawedzig (15) a $§rodkiem ta-
$my (1), przechodzgcej przez punkt (C) i punkt (D)
przeciecia sie osi (x-x) z taSémg (1), ktére to ramie
(5) wyposazone jest w ciggno (12), ogranicznik (7)
obrotu i trzpien (6) oraz w jarzmo (10) osadzone
teleskopowo, w ktérym mocowana jest rolka (11}
pozostajagca we wspblpracy z tasma (1) przeno$ni-
ka, przy czym warunki do zadzialania czujnika
powstaja po utracie kontaktu rolki (11) z taSma
(1) powodujgc powstanie i przestanie do ukladu
sterowania i sygnalizacji (16) przeno$nika rozkazu
zatrzymania oraz sygnalu przyczyny podania tego
rozkazu.
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