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(54) Nazov: Skladaci ram stanu

(57) Anotacia:

Skladaci ram (1) stanu obsahuje priecne nosniky (3)
zahfnajuce krokvy (4) pripojené k vrcholovej Casti (2, 24)
prie¢neho nosnika (3) kibovymi spojmi (9) a stojiny (5)
pripojené ku krokvam (4) kibovymi spojmi (10), kde prie¢ne
nosniky (3) st spojené v rade za sebou pozdiznymi nosnikmi
(6), kde pozdizne nosniky (6), zahfiiajuce hrebefiové nosniky
(7) a odkvapové nosniky (8), su k priecnym nosnikom (3)
pripojené kibovymi spojmi (11) a pozdifne nosniky (6)
obsahuju kibovy spoj (12) aj na svojej dizke, kde aspoii
hrebefiovy pozdizny nosnik (6, 7) je uloZeny otocne okolo osi
kolmej na os kibového spoja (11) pozdizneho nosnika (6, 7) a
priecneho nosnika (3).
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Oblast techniky

Vynalez sa tyka skladacieho ramu stanu.

Doterajsi stav techniky

Skladacie rdmy stanov so sedlovou strechou su bezne vytvorené z prieCnych nosnikov, ktoré obsahuju
krokvy a stojiny, kde krokvy navzijom a krokvy a stojiny navzajom sd spajané kibovymi spojmi. Prie¢ne
nosniky st potom v rade za sebou spajané pozdiznymi nosnikmi zvygajne v miestach, alebo blizko miest,
kibovych spojov prie¢nych nosnikov. Pozdizne nosniky je mozné rozdelit na dva typy. Hreberiové nosniky su
umiestnené v mieste spajania krokiev spravidla na vrchole rdmu stanu. Odkvapové nosniky s umiestnené v
mieste prechodu krokiev do stojin alebo v pripade lomenej sedlovej strechy aj medzi krokvami v mieste lomu
sklonu strechy.

Prie¢ne nosniky sa pomocou kibovych spojov skladaju zvyéajne tak, ze v mieste hreberia, teda pri vrchole
prie¢neho nosnika, sa krokvy skldpaju smerom k sebe. St zndme riesenia, kde krovky su vzadjomne vo vrchole
spojené jednym kibovym spojom alebo tiez su zndme rie$enia, kde kazdé krokva je pripojend k vrcholovej
¢asti v jednom kibovom spoiji, teda kazda samostatne v jednom kibovom spoji.

V roztvorenom stave su kibové spoje vybavené mechanickym dorazom, zabezpetujucim spravny uhol
rozovretia krokiev. Mechanické zaistenie polohy nie je zvylajne vzhladom na prevladajace vertikdlne
pdsobenie sil po rozlozeni ramu nutné, nakolko krokvy sd vlastnou vahou opreté o dorazové plochy v kibovom
spoji. Stojiny su v rozloZzenom stave ramu kolmo alebo pod ostrym uhlom k zemi. Na rozdiel od krokiev je
potrebné stojiny po ich rozloZeni zaistit, aby sa zamedzilo ich samovolnému sklopeniu a naslednému
spadnutiu rdmu stanu pdsobenim vetra alebo inych horizontdlnych sil. Takéto zaistenie je spravidla
prevedené formou poistného kolika, previe¢eného cez kibovy spoj stojiny a krokvy, cez kibovy spoj a profil
stojiny a podobne. Pocas skladania sa stojiny v zavislosti od priestoru medzi sklopenymi krokvami sklapaju
smerom von k vonkajsej strane krokiev, smerom dovnutra k vnatornej strane krokiev alebo sa od kibového
spoja demontuja, spravidla vysunutim.

V znamych rie$eniach skladacich rdmov su pozdiZne nosniky ramu k prie¢nym nosnikom pripojené
kibovym spojom a zvyéajne su delené. Odkvapové nosniky su zvyéajne v strede vybavené kibovym spojom a
po zloZeni rdmu su ich zloZené ¢asti vedla seba a zarovert medzi krokvami susednych prie¢nych nosnikov.

Hreberiové nosniky su typicky rozpojené na dve Casti z dovodu vzajomného priestorového konfliktu s
odkvapovymi nosnikmi v zlozenom stave rdmu. Rozpojené hreberiové nosniky su v zlozenom stave ramu
priklopené ku krokve a zlozenym odkvapovym nosnikom alebo v pripade krokiev, kde kazda je pripojena vo
vlastnom kibovom spoiji k vrcholovej &asti, su rozpojené hreberiové nosniky umiestnené medzi sklopenymi
krokvami. Vzhladom na to, 7e dizka jednej polovice hrebefiového nosnika je spravidla vacsia ako vyska
stresnej Casti ramu, a takyto rozpojeny hreberiovy nosnik by prekazal pri rozkladani ramu, moze byt tento
hrebenovy nosnik teleskopicky skrateny. Po rozloZeni rdmu sa Casti hreberiového nosnika medzi sebou
mechanicky spoja a pripadne zaistia objimkou.

SuU zname riedenia, kde su hrebefiové nosniky tie? v strede vybavené kibovym spojom podobne ako
odkvapové nosniky. Toto riedenie je viak vyhodné len v pripade, ak je sicet dizok sklopeného hreberiového
a sklopeného odkvapového nosnika mensi ako dizka krokvy. V takom pripade je vyhodné orientovat smer
sklopenia hreberfiového nosnika zhodne so smerom sklopenia jedného z odkvapovych nosnikov, paralelne s
krokvou. Druhou moznostou je sklapat hreberiovy nosnik kolmo dole vzhladom na skladaci rdm v rozlozenom
stave. Tu vSak pocas roztahovania rdmu prichadza ku konfliktu hreberiového nosnika so zemou.

Akakolvek ind orientdcia sklopeného hrebernového nosnika, ako bola opisana, je nevyhodna z dévodu, Ze
konce zlozeného hrebernového nosnika by pre¢nievali mimo celkového obrysu zloZzeného rdmu a zvySovali by
tak ndroky na priestor, ktory by zaberal rdm v zloZzenom stave.

Cielom tohto vyndlezu je v podstatnej miere odstranit nedostatky doterajsieho stavu techniky.

Podstata vynalezu

Uvedeny ciel sa dosiahne skladacim rdmom stanu, ktory obsahuje prie¢ne nosniky zahfriajuce krokvy
pripojené k vrcholovej Easti prie¢neho nosnika kibovymi spojmi a stojiny pripojené ku krokvam kibovymi
spojmi, kde prie¢ne nosniky su spojené v rade za sebou pozdiznymi nosnikmi, kde pozdizne nosniky
zahfriajuce hrebefiové a odkvapové nosniky su k prieénym nosnikom pripojené kibovymi spojmi a pozdizne
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nosniky obsahuju kibovy spoj aj na svojej dizke, ktorého podstata spoiva v tom, Ze aspori hrebefovy pozdizny
nosnik je ulozeny oto¢ne okolo osi kolmej na os kibového spoja pozdizneho nosnika a prieéneho nosnika.

VWyhodné je, ak oto¢né uloZenie pozdizneho nosnika je vybavené vymedzovacim prvkom polohy
pozdizneho nosnika. Tento vymedzovaci prvok potom pri zZlozenom rdme zaisti pozdizny nosnik v pozadovanej
polohe a zabrani pripadnému neziaducemu otoceniu pozdizneho nosnika v zlozenom rame.

Vyhodne je vymedzovaci prvok vytvoreny vo forme vystupku s valcovou plochou, ktory je vytvoreny na
¢asti kibového spoja pripojenej k vrcholovej ¢asti prie¢neho nosnika, kde os valcovej plochy je zhodna s osou
oto¢ného ulozenia pozdizneho nosnika a valcova plocha obsahuje aspor jednu rovinnd plochu, kde vrcholové
Cast obsahuje tvarovu drazku s kruhovou ¢astou na valcovd plochu vystupku a priamou ¢astou na zasunutie
rovinnej plochy vystupku po otogeni pozdizneho nosnika v oto&nom ulozeni, kde priama ¢ast sa nachadza pod
kruhovou ¢astou vzhladom na skladaci rdm v rozloZzenom stave.

Vymedzovaci prvok tiez mdze byt vytvoreny vo forme dorazu v otoénom ulozeni ¢asti kibového spoja
pripojenej k vrcholovej Casti prie¢neho nosnika. Tento doraz zasahuje do oto¢ného uloZenia dvoma plochami,
o ktoré sa pri ota¢ani pozdizneho nosnika zastavia plochy telesa ¢asti kibového spoja pripojenej k vrcholove;j
¢asti prie¢neho nosnika. Tieto plochy teda vytvarajui doraz pre plochy telesa ¢asti kibového spoja pripojenej
k vrcholovej Easti prie¢neho nosnika. Pozdizny nosnik potom mdze byt v rozlozenej polohe ramu zaisteny
proti otoleniu zaistovacim kolikom otoéného uloZenia pozdizneho nosnika, prechadzajucim do telesa
vrcholovej ¢asti prie¢neho nosnika. Je vyhodné, ak je kibovy spoj krokvy a stojiny vybaveny zaistovacim
kolikom, ktory prechadza kibovym spojom v smere osi ota¢ania kibového spoja a ktory je vedeny v kibovom
spoji v oblukovej drazke okolo osi ota¢ania kibového spoja, pricom v jednej krajnej polohe kibového spoja,
ktord zodpoveda polohe rozloZzenej stojiny a krokvy, je zaistovaci kolik posuvny v drazke, ktora je na konci
oblukovej drazky vyvedend mimo smeru obluka uvedenej oblukovej drazky.

Vyhodne je, na zabezpelenie zaistovacieho kolika proti vypadnutiu z kibového spoja, na vonkajsich
¢astiach kibového spoja vytvorena len drazka, ktora je na konci oblukovej drazky vyvedena mimo smeru
obluka uvedenej oblakovej drazky, pricom tdto ma mensiu Sirku ako oblukova drazka a z nej vyvedena drazka
vo vnutornej &asti kibového spoja. Zaistovaci kolik je potom na koncoch vytvoreny s men$im priemerom pre
drdzku s mensou Sirkou.

Prehl'ad obrazkov na vykresoch

Vynalez je blizsie vysvetleny na priloZzenych vykresoch, kde:

obr. 1 —schematicky zndzorriuje skladaci rdm stanu podla vynalezu;

obr. 2 — schematicky zndzorriuje skladaci rdm stanu podla vynalezu so zalomenou strechou;

obr. 3 — schematicky znézorfiuje priklad uskuto¢nenia otoéného uloZenia hreberiového pozdizneho
nosnika s vymedzovacim prvkom polohy pozdizneho nosnika;

obr. 4 — schematicky znézorfiuje priklad uskuto¢nenia otoéného uloZenia hreberiového pozdizneho
nosnika s variantom vymedzovacieho prvku polohy pozdizneho nosnika;

obr. 5 — schematicky znazorfiuje priklad uskutoénenia kibového spoja krokvy a stojiny so zaistovacim
kolikom;

obr. 6 — schematicky zndzorriuje skladaci rdm podla obr. 1 v ¢iastocne zlozenom a zloZzenom stave;

obr. 7 — schematicky zndzorriuje skladaci rdm podla obr. 2 v ¢iasto¢ne zlozenom a zloZzenom stave.

Priklady uskuto¢nenia vynalezu

Vyndlez bude dalej podrobnejSie opisany na prikladoch uskuto¢nenia s odkazom na obrazky na
pripojenych vykresoch. Sipky zakreslené na obrazkoch znazorfiuju moZné smery otagania, posuvania, alebo
skladania jednotlivych ¢asti skladacieho rdmu 1. V priklade uskutocnenia skladacieho rdmu 1 stanu, podla
obr. 1, obsahuje skladaci ram 1 prie¢ne nosniky 3, ktoré su spojené v rade za sebou pozdiznymi nosnikmi 6.
Prie¢ne nosniky 3 zahfriaju krokvy 4 pripojené k vrcholovej ¢asti 2 prieéneho nosnika 3 kibovymi spojmi 9 a
stojiny 5 pripojené ku krokvam 4 kibovymi spojmi 10. Prie¢ne nosniky 3 sui spojené v rade za sebou pozdiznymi
nosnikmi 6. PozdiZne nosniky 6 zahffiaju hreberfiové nosniky 7 a odkvapové nosniky 8. Pozdizne nosniky 6 su
k prie¢nym nosnikom 3 pripojené kibovymi spojmi 11. Pozdizne nosniky 6 tiez obsahuju kibovy spoj 12 aj na
svojej dizke, ktory umozriuje tento pozdizny nosnik 6 zloZit pri skladani rdmu 1. Kibové spoje 12 sd vyhodne
vybavené zndmym zaistovacim prvkom vo forme kolika, zapadky, zasuvacej objimky a podobne. Hreberiovy
pozdizny nosnik 6, 7 je uloZeny oto¢ne okolo osi kolmej na os kibového spoja 11 pozdizneho nosnika 6 a
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prieéneho nosnika 3. Kibové spoje 9, 10, 11, 12 st jednoosové. Osi kibovych spojov 11 odkvapovych nosnikov
8 a krokiev 4 su kolmé na pozdizny smer krokiev 4, teda pri zloZzeni ramu 1 su tieto odkvapové nosniky 8 v
podstate rovnobezné s krokvami 4. Otoéné uloZenie pozdizneho nosnika 6, v tomto priklade hreberiového
pozdizneho nosnika 7, je vytvorené v prikladnom uskuto&neni podla obr. 2 otoénym ulozenim ¢asti kibového
spoja 11 pripojenej k vrcholovej Casti 2 priecneho nosnika 3. Toto otoCné pripojenie moze byt realizované
skrutkou, capom alebo inym zndmym osovym spojenim umoznujacim oto¢né pripojenie.

Oto¢né ulozenie pozdizneho nosnika 6, 7 pri skladani alebo rozkladani ramu 1 umozriuje natacanie
pozdizneho nosnika podla potreby na vyhnutie sa kolizii so zemou alebo s inymi ¢astami rdmu 1 a tiez
umozniuje, aby pozdizny nosnik 6, 7 po zlozeni rdmu 1 zo zlozeného rdmu 1 nijako nevyénieval.

Rozsah otacania pozdizneho nosnika 6, 7, okolo osi kolmej na os kibového spoja 11 pozdizneho nosnika 6,
7 a prie¢neho nosnika 3, teda okolo vlastnej pozdiznej osi pozdizneho nosnika 6, 7, mdze byt neobmedzeny.

Z praktického hladiska, najma z dévodu, aby sa predislo pripadnému neziaducemu otogeniu pozdizneho
nosnika 6, 7 v zZlozenom rame 1, je vyhodné otoéné ulozenie pozdizneho nosnika 6, 7 vybavit vymedzovacim
prvkom 13 polohy pozdizneho nosnika 6, 7.

Na jednoduché zaistenie pozdizneho nosnika 6, 7 proti otoéeniu v rozlozenej polohe ramu 1 je oto¢né
uloZenie pozdiZneho nosnika 6, 7 vyhodne vytvorené prikladnym uskutoénenim vymedzovacieho prvku 13
znazornenym na obr. 3.

Vymedzovaci prvok 13, podla obr. 3, je vytvoreny vo forme vystupku s valcovou plochou 14. Tento
vystupok je vytvoreny na Easti kibového spoja 11 pripojenej k vrcholovej &asti 2 prieéneho nosnika 3. Os
valcovej plochy 14 je zhodné s osou oto¢ného ulozenia pozdizneho nosnika 7. Valcova plocha 14 obsahuje
aspon jednu rovinnu plochu 15, v tomto priklade dve navzajom rovnobezné rovinné plochy 15. Vrcholova Cast
2 potom obsahuje tvarovu drazku 16 s kruhovou ¢astou 17 na valcovu plochu 14 vystupku a priamou ¢astou
18 na zasunutie rovinnej plochy 15, v tomto priklade dvoch rovinnych ploch 15 vystupku po otoceni
pozdizneho nosnika 7 v otoénom uloZeni. Priama &ast 18 sa pritom nachadza pod kruhovou ¢astou 17
vzhladom na skladaci rdm 1 v rozloZzenom stave. Pri skladani rdmu 1 s vymedzovacim prvkom 13, podla obr.
3, sa pozdizny nosnik vdaka kruhovej ¢asti 17 tvarovej drazky 16 mdze neobmedzene otacat okolo svojej
pozdiznej osi. Na zaistenie polohy pozdizneho nosnika 6, 7 je postacujuce zarovnat rovinnu plochu 15, vtomto
priklade dve navzajom rovnobezné rovinné plochy 15, s priamymi Castami 18 tvarovej drazky 16. Teda
vystupok vytvoreny na ¢asti kibového spoja 11 pripojenej k vrcholovej ¢asti 2 prie¢neho nosnika 3 zapadne
do priamych &asti 18 tvarovej drazky 16, ¢im zabezpeti pozdizny nosnik 6, 7 proti otoéeniu. Kedze priama ¢ast
18 tvarovej drazky 16 sa nachadza pod kruhovou Castou 17 tvarovej drazky, je prietny nosnik 6, 7 drzany v
zaistenej polohe prakticky pomocou gravitacie.

Pri rozkladani rdmu 1 s vymedzovacim prvkom 13, podla obr. 3, sa postupuje prakticky opacne, teda
vymedzovaci prvok 13 sa vysunie z priamych ¢asti 18 tvarovej drazky 16 do kruhovej ¢asti 17 tvarovej drazky,
kedy je potom mozné pozdiznym nosnikom 6, 7 otacat pri skladani rdmu 1 podla potreby.

Dalsie prikladné uskuto¢nenie vymedzovacieho prvku 13 pozdizneho nosnika 6, 7 je zndzornené na obr.
4. Vymedzovaci prvok 13 je tu vytvoreny vo forme dorazu v oto¢nom uloZeni ¢asti kibového spoja 11
pripojenej k vrcholovej Casti 2 prie¢neho nosnika 3. Tento doraz zasahuje do oto¢ného ulozenia dvoma na
seba kolmymi plochami 22, o ktoré sa pri otacani pozdizneho nosnika 6, 7 zastavia navzajom kolmé plochy
telesa Casti kibového spoja 11 pripojenej k vrcholovej ¢asti 2. Pozdizny nosnik 6, 7 potom moze byt v
rozlozenej polohe ramu 1 zaisteny proti otoleniu zaistovacim kolikom 23 oto¢ného uloZenia pozdizneho
nosnika 6, 7, prechadzajucim do telesa vrcholovej ¢asti 2.

Kibovy spoj 10 krokvy 4 a stojiny 5 je podla uskutoénenia zndzorneného na obr. 5 vyhodne vybaveny
zaistovacim kolikom 19, ktory prechadza kibovym spojom 10 v smere osi otacania kibového spoja 10.
Zaistovaci kolik 19 je vedeny v kibovom spoji 10 v oblukovej drazke 20 okolo osi ota¢ania kibového spoja 10.
V jednej krajnej polohe kibového spoja 10, ktora zodpoveda polohe rozlozenej stojiny 5 a krokvy 4, je
zaistovaci kolik 19 posuvny v drazke 21, ktord je na konci drazky 20 vyvedena mimo smeru oblika uvedenej
oblukovej drazky 20.

Na zabezpeéenie zaistovacieho kolika 19 proti vypadnutiu z kibového spoja 10 je vyhodne na vonkajsich
¢astiach kibového spoja 10 vytvorena len drazka 21, pricom tato méa mensiu $irku ako oblukova drazka 20 a z
nej vyvedena drazka 21 vo vnutornej Easti kibového spoja 10. Zaistovaci kolik 19 je potom na koncoch
vytvoreny s mensim priemerom na drazku 21 s men3Sou Sirkou. Takto je zaistovaci kolik 19 drZany proti
vypadnutiu vonkajimi ¢astami kibového spoja 10.

Pri rozkladani stojin 5 je zaistovaci kolik 19 vedeny vonkaj$imi ¢astami kibového spoja 10 v oblukove;j
drazke 20 vo vnutornej ¢asti kibového spoja 10 a pri dosiahnuti polohy rozlozenej stojiny 5, bud' gravitaciou,
alebo manualne, sa zaistovaci kolik 19 posunie do drazky 21 mimo obldka oblikovej drazky 20, ¢im zabezpedi
kibovy spoj 10 proti otogeniu.
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Pri skladani stojin 5 je zaistovaci kolik 19 presunuty z drazky 21 do oblukovej drazky 20, &m sa odisti kibovy
spoj 10. Zaistovaci kolik 19 je potom vedeny vonkaj$imi ¢astami kibového spoja 10 v oblikovej drazke 20 vo
vnutornej &asti kibového spoja 10. V priklade uskutoénenia skladacieho ramu 1 stanu podla obr. 2 ma skladaci
rdm rovnaké usporiadanie, ako bolo opisané v priklade uskuto¢nenia podla obr. 1 s tym rozdielom, Ze krokvy
4 obsahuiju na svojej dizke dal$i kibovy spoj 24 na zalomenie krovky 4 na vytvorenie lomenej sedlovej strechy.
Pokial je pri takomto uskutoéneni v mieste lomu strechy umiestneny pozdizny nosnik 6, teda dal$i odkvapovy
nosnik 8, je rozhodujuci rozpon medzi jednotlivymi prie¢nymi nosnikmi 3. Pokial je dizka pozdiznych nosnikov
6, 8 dvojnasobna alebo vacsia ako dizka prilahlej krokvy 4, prichadza k priestorovému konfliktu pri skladani
rdmu 1 rovnako, ako je to pri hreberiovom pozdiznom nosniku 7. V takom pripade je na tejto pozicii vyhodné
vytvorit analogické otoéné uloZenie pozdizneho nosnika 6, 8, ako je opisané otoéné ulozenie hreberiového
pozdizneho nosnika 7.

Obdobne tu mdze byt vytvoreny aj vymedzovaci prvok 13, pricom ako vrcholova Cast 2 prietneho nosnika
3 sa rozumie aj kibovy spoj 24 alebo oblast kibového spoja 24, pricom kibovy spoj 24 mdze byt napriklad aj v
opisanom vyhotoveni vrcholovej ¢asti 2 s dvoma kibovymi ulozeniami.

Na obr. 6 je na ilustraciu znazorneny skladaci rdm 1 podla opisaného prikladu vyhotovenia s odkazom na
obr. 1 a na obr. 7 zndzorneny skladaci rdm 1 podla opisaného prikladu vyhotovenia s odkazom na obr. 2 v
Ciasto¢ne zlozenom a zloZzenom stave.

Pre pevnost konstrukcie je vyhodné sklapat stojiny 5 smerom dovnutra prie¢neho nosnika 3. Pri takomto
rie$eni pdsobi hmotnost sustavy na dosadacie plochy vytvorené na kibovom spoji 10 krokvy 4 a stojiny 5 a
zamedzi sa riziko posobenia striznych sil na poistny prvok, zabezpecujuci spravny uhol medzi stojinou 5 a
krokvou 4. Pre stojiny 5 sklopené smerom dovnutra prietneho nosnika 3 je vyhodné pouzit vrcholovu ¢ast 2
s dvoma kibovymi spojmi 9, teda pre kazdu krokvu 4 samostatny kibovy spoj 9 na vrcholovej ¢asti 2. Tymto
sa medzi sklopenymi krokvami 4 vytvori potrebny priestor pre dovnutra sklopené stojiny 5.

Pre Uplnd kompaktnost zloZzeného ramu 1 je vyhodné vyhotovit stojiny 5 aj krokvy 4 z dvoch réznych
rozmerov profilov podobného prierezu, ktoré si vsunuté jeden do druhého a zaistené proti dalSiemu pohybu
formou integrovanych poistnych prvkov, vyhodne vo forme vysuvnych kolikov vytld€anych pomocou perka
alebo pruziny. V rozlozenom stave rdamu 1 su profily stojin 5 a krokiev 4 vysunuté na prevadzkovu dizku, zatial
¢o v zlozenom stave su profily stojin 5 a krokiev 4 zasunuté na transportnu dizku z ddvodu dosiahnutia ¢o
najlepsej kompaktnosti zlozeného ramu 1.

Uvedené priklady uskutoénenia opisané s odkazom na obrazky na pripojenych vykresoch sa ilustrativne a
neobmedzuju podstatu tohto vynalezu len na tieto konkrétne priklady.

Skladaci ram 1 stanu podla tohto vyndlezu predstavuje kompaktnu sustavu nosnikov umoZznujicu
ekonomicky transport v zloZzenom stave, jednoduché a rychle rozloZenie bez potreby externych spojovacich
komponentov a bez rozpdjania rdmu 1 na viac Casti. V rozlozenom stave je rdm 1 zaisteny proti sklopeniu a
prispdsobeny na prenesenie sil v smeroch, v ktorych je poas prevadzky najviac namahany. Kompaktnost
rdmu 1 spociva aj v tom, Ze prakticky nemusi obsahovat ziadne oddelené zaistovacie prostriedky alebo ¢asti,
napomaha spolahlivosti pri prevadzke, pretoZe sa minimalizuje riziko straty spojovacieho a zaistovacieho
materidlu alebo nosnych €asti ramu 1, ¢o je dblezité najma pri vyuZiti v sluzbach silovych a zadchrannych zloziek
vo forme velitelskych, ubytovacich, zdravotnickych, triediacich, dekontaminacnych a inych stanov s
nutnostou rychleho rozloZenia a spolahlivosti pri prevadzke.
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PATENTOVE NAROKY

1. Skladaci rdm (1) stanu, ktory obsahuje prie¢ne nosniky (3) zahfriajace krokvy (4) pripojené k vrcholovej
¢asti (2, 24) prie¢neho nosnika (3) kibovymi spojmi (9) a stojiny (5) pripojené ku krokvam (4) kibovymi spojmi
(10), kde prie¢ne nosniky (3) su spojené v rade za sebou pozdiznymi nosnikmi (6), kde pozdizne nosniky (6)
zahfriajuce hreberiové nosniky (7) a odkvapové nosniky (8) su k prie¢nym nosnikom (3) pripojené kibovymi
spojmi (11), pricom odkvapové nosniky (8) obsahuju kibovy spoj (12) na svojej dizke umozriujuci zlozenie
odkvapového nosnika (8), vyznadujuci sa tym, Ze aspon hrebefovy pozdizny nosnik (7) je
uloZeny oto¢ne okolo osi kolmej na os kibového spoja (11) hrebefiového pozdizneho nosnika (7) a prie¢neho
nosnika (3), pricom otoéné ulozenie hrebefiového pozdizneho nosnika (7) je vytvorené otoénym ulozenim
¢asti kibového spoja (11) pripojenej k vrcholovej ¢asti (2) prie¢neho nosnika (3), a hreberiovy pozdizny nosnik
(7) obsahuje kibovy spoj (12) na svojej dizke umozniujici zlozenie hrebefiového pozdizneho nosnika (7).

2. Skladaci rdm stanu podla ndroku 1, vyznacdujuci sa tym, Ze otofné uloZenie
pozdizneho nosnika (6, 7, 8) je vybavené vymedzovacim prvkom (13) polohy pozdizneho nosnika (6, 7, 8).

3. Skladaci ram stanu podla ndroku 2, vyznacujuci sa tym, Ze vymedzovaci prvok (13)
je vytvoreny vo forme vystupku s valcovou plochou (14), ktory je vytvoreny na Casti kibového spoja (11)
pripojenej k vrcholovej ¢asti (2, 24) prie¢neho nosnika (3), kde os valcovej plochy (14) je zhodnd s osou
oto&ného ulozenia pozdizneho nosnika (6, 7, 8), a valcova plocha (14) obsahuje aspo jednu rovinni plochu
(15), kde vrcholova ¢ast (2, 24) obsahuje tvarovu drazku (16) s kruhovou ¢astou (17) na valcovu plochu (14)
vystupku a priamou €astou (18) na zasunutie rovinnej plochy (15) vystupku po otoéeni pozdizneho nosnika
(7) v otonom ulozeni, kde priama €ast (18) sa nachadza pod kruhovou ¢astou (17) vzhladom na skladaci rdm
(1) v rozloZzenom stave.

4. Skladaci rdm stanu podla naroku 2, vyznacujuci sa tym, Ze vymedzovaci prvok (13)
je vytvoreny vo forme dorazu v otoénom ulozeni ¢asti kibového spoja (11) pripojenej k vrcholovej ¢asti (2, 24)
priecneho nosnika (3), kde uvedeny doraz zasahuje do ototného uloZenia dvoma plochami (22), ktoré
vytvaraju doraz pre plochy telesa ¢asti kibového spoja (11) pripojenej k vrcholovej ¢asti (2, 24), pricom otoéné
uloZenie je vybavené zaistovacim kolikom (23) prechadzajicim do telesa vrcholovej Casti (2, 24) prie¢neho
nosnika (3).

5. Skladaci ram stanu podla narokov 1,2, 3 alebo4, vyznaéujici sa tym, ze kibovyspoj
(10) krokvy (4) a stojiny (5) je vybaveny zaistovacim kolikom (19), ktory prechadza kibovym spojom (10) v
smere osi ota¢ania kibového spoja (10) a ktory je vedeny v kibovom spoji (10) v oblukovej drazke (20) okolo
osi ota¢ania kibového spoja (10), pricom v jednej krajnej polohe kibového spoja (10), ktora zodpoveda polohe
rozlozenej stojiny (5) a krokvy (4), je zaistovaci kolik (19) posuvny v drazke (21), ktord je na konci oblukovej
drazky (20) vyvedend mimo smeru obluka uvedenej oblukovej drazky (20).

6. Skladaci rdm stanu podla naroku 5, vyznacujuci sa tym, Ze navonkajSich ¢astiach
kibového spoja (10) je vytvorena len drazka (21), pricom ma mensiu $irku ako obldkové drazka (20) a z nej
vyvedena drazka (21) vo vnatornej Easti kibového spoja (10), a zaistovaci kolik (19) je na koncoch vytvoreny s
mens$im priemerom na drazku (21) s mensou Sirkou.

6 vykresov
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Obr. 1
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Obr. 5
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Obr. 6
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Obr. 7

Koniec dokumentu

12



	Bibliographic data
	Abstract
	Description
	Claims
	Drawings

