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Oppfinnelsen angdr et offshore lasthandteringssystem

ifplge kravenes innledning.

Ved et kjent lasthdndteringssystem for en undervanns-
enhet ved en skipsside, foreligger en hydraulisk pavirket A-
ramme pd hvilken en vinsjanordning er opphengt svihgbart, som
barer en vinsj og hvorfra en med anordningen forbundet ramme
er opphengt med hydrauliske stempler, samt en ramme som er
forbundet med vinsjanordningen ved hjelp av et teleskopisk
ben for linearfg¢ring av rammen i forhold til anordningen.
Rammen har en sperre og en eller flere trakter for & motta
fplere pd undervannsanordningen og en lastbarende line strek-
ker seg fra vinsjen og gjennom rammen.

Selv om svingingen av vinsjanordningen og rammen i
forhold til A-rammen, om en tverrakse, opptar noe av den kom-
plekse bevegelse mellom moderskipet og en undervannsanord-
ning, opptar det ikke rullebevegelse. Dette har vist seg
a vere et problem ved opplgfting av undervannsanordningen fra
vannet og ved pdfgring av skadelige krefter pd A-rammen og pa

undervannsanordningen.
Det er et mdl for den foreliggende oppfinnelse &

unngd eller begrense dette problem. Dette oppnas med
systemet ifglge oppfinnelsen med de i kravenes karakter-

iserende deler anferte trekk.

Utfgrelser av oppfinnelsen beskrives eksempelvis i
henhold til tegningen hvor figur 1 viser et perspektivriss
av et handteringssystem for en undervannsanordning, montert
pa& et moderskips akterstavn, figur 2 viser et sideriss av

héndteringssystemet, figur 3 viser et vertikalsnitt i moder-

skipets tverretning, gjennom en lastbarende line med en modi-
fisert del av héandteringssystemet vist p& figur 1 og 2, og
figur 4 viser det samme som figur 3, bortsett fra at snittets
vertikalplan ligger i moderskipets lengderetning.
Handteringssystemet pd figur 1 og 2 omfatter en A-ramme
1 med sidearmer 2 og 3, og et tverrlegeme 4 som forbinder arm-
ene 2 og 3 ved de ytre ender. Armenes 2 oaq 3 indre ender er
dreibart montert i fundamenter 5 og 6 pa& skipets dekk ved

dettes akterstevn. Videre innover p3i skipets dekk er funda-
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menter 7 og 8 anordnet og mellom disse og braketter 9 og 10
pa armene 2 og 3, er leddede hydrauliske sylindre 11 og 12
montert.

P4 armenes 2 og 3 innside og hengende ned fra tverr-
legemet 4, er braketter 13 og 14 anordnet, idet en vinsjanord-
ning 15 er svingbart opphengt mellom disse, med en vinsj 16
som har oppviklet en lastb@rende line 17. Linen 17 strekker
seg ned fra vinsjen 16 mellom to hydrauliske sylindre 18 og
19 som forbinder vinsjanordningen 15 og en ¢vre ramme 20.
Vinsjanordningen 15 og rammen 20 er ogsa forbundet med et
teleskopisk ben 21 bakenfor linen 17 og som tjener som fgr-
ing for rammens 20 bevegelse, lineart i forhold til vinsjan-
ordningen 15. Rammen 20 har ogsid en ¢vre féringsblokk 22
for linen 17 med minst to og fortrinnsvis fire ruller.

En nedre ramme 23 er svingbart opphengt fra rammen 20
omkring en akse perpendikulert til vinsjanordningens 15 svinag-
akse. Rammen 23 barer en nedre f@gringsblokk 24 som bestdr av
minst to og fortrinnsvis fire ruller, for linen 17. Rammen
23 barer ogsa en sperre (ikke vist) for et festepunkt p& en
undervannsanordning 25, for linen 17. Videre barer rammen
23 fgringstrakter 26, 27 og 28 for & motta folere pd under-
vannsanordningen. Over traktene 26 og 27 er anordnet stopp
29 og 30 for & begrense rammens 23 svingning i forhold til
rammen 20.

Det skal bemerkes at rammen 23 og sdledes undervanns-
anordningen 25 kan svinge om en tverrakse gjennom brakettene
13 og 14 og en lengdeakse i forhold til rammen 20. Hydrau-
lisk pévirkede dempningssylindre 31, 32, 33 og 34 er anord-
net for & styre begge svingebevegelser.

Ved utsetting av undervannsanordningen 25 beveges

denne ut av sitt skjul pd dekket, til en stilling under A-
rammen 1 i den innsvingede stilling med sylindrene 11 og 12
tilbaketrukket. Sylindrenes 31, 32, 33 og 34 dempningsegen-
skap utnyttes. Linen 17 gis ut og festes til undervannsan-
ordningen 25. Vinsjen 16 innstilles for et lett automatisk
strekk. Sylindrene 18 og 19 strekkes ut og traktene 26, 27
og 28 gdr i inngrep med félerne p& undervannsanordningen 25

og sperren aktiveres. Undervannsanordningen 25 er nad med sik-
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ring festet og korrekt anordnet i forhold til rammen 23.

Undervannsanordningen festes nd til en wire fra en
vinsj p& skipets dekk. Sylindrene 18 og 19 trekkes tilbake
og undervannsanordningen 25 lgftes idet rammen 23 gadr klar
av dekket. A-rammen 1 svinges ut ved & forlenge sylindrene
11 og 12 slik at undervannsanordningen 25 gdr klar av skipets
akterstevn. Sylindrene 18 og 19 utvides igjen. Vekten av
undervannsanordningen 25 er nd overfgrt til linen 17 ved akti-
vering av vinsjen 16. Dette trekker sylindrene 18 og 19 noe
sammen slik at sperren frigjgres. Pa dette punkt frigjdres
ogsd sylindrenes 31, 32, 33 og 34 dempningsanordning slik at
undervannsanordningen kan svinge fritt. Undervannsanordningen
25 senkes na i vannet kun ved bruk av vinsjen 16 og linen 17
frigjgres slik at undervansanordningen 25 kun er festet med
wiren som fgrst frigjgres etter at de endelige kontroller er
gjennomfgrt f@gr dykking. Linen 17 hales n& inn av vinsjen
16 og sylindrenes 31 og 32 dempningsanordning aktiveres.

Ved opplgfting av undervannsanordningen 25 forbindes
wiren med denne og undervannsanordningen taues til en stil-
ling under utsvingte A-ramme 1. Linen 17 festes deretter til
undervannsanordningen 25 og sylindrenes 31, 32, 33 og 34 demp-
ningsanordning frigjgres. Undervannsanordningen 25 heises
opp av vannet ved bruk av vinsjen 16 idet linens 17 wvinkel-
stilling bringer den nedre ramme 23 til & flukte med under-
vannsanordningen hvoretter dennes fglere gdr i inngrep med
traktene 26, 27 og 28 og sperren aktiveres. Undervannsanord-
ningens vekt er n& delvis overtatt av stemplene 18 og 19 som
er strukket ut og sylindrenes 31, 32, 33 og 34 dempningsan-
ordninger er aktivert. Stemplene 18 og 19 trekkes nd til-
bake for & lgfte undervannsanordningen 25 ytterligere, be-
lastningen pé& linen 17 fjernes og sperren sikres. A-rammen
1l svinges né& inn og undervannsanordningen 25 senkes pd dek-
ket ved & forlenge sylindrene 18 og 19. Sperren frigjgres,
sylindrene 18 og 19 trekkes tilbake, linen 17 frigjdres, wiren
frigjdres og undervannsanordningen 25 beveges tilbake til sitt
skijul.

I noen tilfeller kan dempningsanordningen selektivt

pavirke sylindrene 33 og 34 idet sylindrene 31 og 32 alltid
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Figur 3 og 4 viser en modifisert konstruksjon av g¢gvre
og nedre rammer 20 og 23. Den ¢vre ramme 20 omfatter fremre
og bakre, nedad apne rom 35 og 36 i hvilke langstrakte henger-
anordninger 37 og 38 har deres ¢vre ender dreibart opplagret
ved samme nivd som den ¢vre fgringsblokk 22 og saledes sikrer
den nedre rammes 23 flukting med undervannsanordningen.
Hengeranordningene 37 og 38 rager opp fra den nedre ramme 23.

Figur 3 og 4 viser ogsd en bjelke 39 pd en undervanns-
anordning med et r¢grformet feste 40 som har skuldre 41 for
samvirke med hydraulisk aktiverte sperrer 42 pd bunnen av
den nedre ramme 23. Ved linens 17 nedre ende er en fgler
(ikke vist) anordnet som kan innsettes i festet 40 for & for-
binde linen 17 med undervannsanordningen. Den nedre fgrings-
blokk 24 kan 1¢ftés i fgringsanordninger (ikke vist) i den
nedre ramme 23 ved at linen 17 gis ut tilstrekkelig til &
fgre festeanordningen 40 mot den nedre ramme 23. Heving av
fgringsblokken 24 til en ¢vre grense aktiverer sperrene 42
slik at undervannsanordningen festes til den nedre ramme 23.

Den nedre fgringsblokk 24 kan i begge utfgrelser er-
stattes av en fgringskjeve.

Ved et mer utviklet system kan rammen 23 erstattes av
en bgyle som tillater svingebevegelse om langsgdende og tverr-
gdende akser. I dette tilfelle vil det foreligge mindre demp-
ning ved b¢gylen enn ved vinsjanordningen 15. Videre kan det
istedenfor vinsjen 16 vere anordnet en trinse p& vinsjanord-
ningen 15, med en vinsj montert pd& dekket. Alternativt kan
A-rammen 1 erstattes av en kran, dels i en kran med en ¢vre
vogn som kan beveges langs en horisontal drager, forutsatt
at svinging om langsgdende og tverrgdende akser tillates.
Oppfinnelsen kan ogsa benyttes for a héandtere andre laster
enn undervannsanordninger og kan omfatte flere enn en last-

bazrende line.
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Patentkrayvw

1. Offshore lasthédndteringssystem med en hydraulisk
drevet, A-formet ramme (1) omfattende sidearmer (2, 3) hvis
ender er forbundet med et tverrlegeme (4) idet sidearmenes
(2, 3) andre ender er montert dreibart til et dekk om en fgrste
horisontal akse (A), et hode (15) er opphengt under tverrlegem-
et (4) og kan dreie i forhold til A-rammen om en andre horison-
tal akse (B) som er parallell med den ferste horisontale akse
(A), og en konstruksjon som med hydrauliske sylindre (18,
19) er opphengt i hodet (15) og kan senkes og heves i forhold
til dette, og hvis underside har feringsanordninger (26, 27,
28) for 1lokalisering og lasing til mottaksanordninger pd en
last for 1lesbart feste av lasten som hindrer at lasten kan
svinge i forhold til konstruksjonen, samt en lastbarende line
(17), idet konstruksjonen videre omfatter en andre ramme (20)
som er forbundet direkte med de 'hydrauliske sylindre (18,
19), og har feringsanordninger (22) for neyaktig £fering av
linen (17), KARAKTERISERT VED at en tredje ramme (23) er opp-
hengt under den andre ramme (20) for & kunne utfgre dreiebeveg-
else i forhold til den andre ramme (20) om en tredje, normalt
horisontal akse (C) perpendikulert til fg¢rste (A) og andre
(B) akser og under den andre akse, at forste demperanordninger
(31, 32) er anordnet for & dempe hodets (15) dreiebevegelse
om den andre akse (B), andre demperanordninger (33, 34) er
anordnet for & dempe den tredje rammes (23) dreiebevegelse
om den tredje akse (C), og at i det minste den andre demperan-
ordning (23, 24) har en anordning for selektiv frigjering,
idet ogsa den tredje ramme (23) har fe¢ringsanordninger for
neyaktig fering av linen (17) slik at den tredje ramme (23)
bringes til & flukte med den andre ramme (20).

2. System ifglge krav 1, KARAKTERISERT VED at den
tredje akse (C) er anordnet ikke hgyere enn fgringsanordningen
(22) pa den andre ramme (20).

3. System ifglge krav 2, KARAKTERISERT VED at den
tredje akse (C) befinner seg i samme niva som feringsanordning-

en (22) pa den andre ramme.
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