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(64) za¥izeni pro kontrolu zanaseni fitku do proslupu bezélunkovych
tkacich strojd

Vyndlez se tykd zaiizeni pro kontrolu
zendSeni dtku do prodlupu bez&lunkovych
tkacich strojd, zahrnujici dotykad dtkové
niti, ktery oviddd spinal s pevnym a otod-
nym kontaktem, U zafizeni je pevny kontakt
spinade pfipojen k elektrickému obvodu stro-
je vodiZem a je uloZen izolovand od nosné
desky na elektricky nevodivém télese. Otod- I
ny kontekt spina¥e, nesouci dotykal& dtkové
niti, je uloZen pomoci kluzného pouzdra
na &epu, ktery je upevn&n v elektricky
nevodivém t&lese & je spojen vodivE& s nos-
nou deskou, pfilem? na zmin&ném Eepu Je
uchycen jeden konec prufiny, jejiZ druhy
konec je opfen o oto¥ny kontekt na némz
je upevndn dotykal utkové niti.
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Vyndélez se tykd zefizeni pro kontrolu zanddeni Utku do prodlupu bez¥lunkovych tkacich
strojl, zehrnujici dotyka¥ utkové niti, ktery ovldd4 spinad s pevnym a otolnym kontaktem.

Zndmé zatizen{ uvefovaného druhu pracuji mimo tkaninu, tj. na zaddtku nebo na konci
prohozni dréhy dtku a zplsobuji zastaveni stroje spojenim nebo pPerusenim elektrického okru-
hu.

V prevdiné vétsine tato zarizeni pracuji na elektro-mechanickém principu a kontroluji
zanédeni dtku i na rychlob&¥nych stavech, m&la dosud nevyhodu ve znalném setrvalnim momen-
tu, ktery sniZoval jejich citlivost a pohyblivost, & to m&lo za ndsledek, ze pro nedosta-
tek funkdniho &asu, pot¥ebného k prdchodu elektrického proudu, nepracovaly vidy spolehlivé.

Mechenickd %dst tdchto zadfzeni zpravidla sestdvd ze soustavy pruZin a pohyblivych pé-
kovych pfevodd, uloZenych v loZiskdch, kde neziidke nastévé neZddouci pr¥i&enf, a tim ke
2trdt¥ pohyblivosti, nebo citlivosti. Mechenickd &4st zabizeni byvé navic drahd a Zasto
velmi néro¥nd na obsluhu. Jednd se zejméne o te zefizeni, kde zardikovy okruh byl p¥i pfe-
tr#ent dtku spojen &i rozpojen, ale u kterych pred novym spudtdnim stroje musi obsluha uvést
kontrolni mechanismus do vychoz{ polohy. :

Deldi typ zerdZek je zaloZen na fotoelektrickém &idlu. Toto zeFizeni je pom&rn& drahé
a v pra3ném prostifed{ zna¥ng nespolehlivé.

Jsou zndmy té% zardfkové systémy, u kterych se kontrolni vodli¥ka, &i Jjehls, zatkdvd
do tkaniny a kontroluje tim p¥itomnost zendZeného utku se znadnou piesnosti. Nevyhodou té&ch--
to mechenismd viak byvé, %e u ndkterych druhd zpracovdveného materidlu zenechdvaji po sobé&
ve tkanind stopu, kterd nejde odstranit ani kone¥nou dpravou tkeniny.

Uvedené nevyhody se u zafizeni pro kontrolu zend¥eni tku do proslupu tkacich strojd,
zahrnujiciho dotyke® udtkové niti, ktery ovl4dé spine¥ s pevnym a oto¥nym kontaktem, odstra-
ni podle vyndlezu, jehoZ podstata spo¥ivd zejména v tom, %e jeho pevny kontakt p¥ipojeny
k elektrickému obvodu stroje vodidem je uloZen isolovan& od nosné desky na elektiricky nevo-
divém t&lese, zatim co oto&ny kontakt nesouci dotykad dtkové niti, je uloZen pomoci kluz-
ného pouzdra na epu, upevnéném v elektricky nevodivém t&lese a vodiv& spojeném s nosnou
deskou, pii¥em# k Zepu je uchycen jeden konec prufiny, jeji%f druhy konec je opfen o otod-
ny kontakt, na ndm¥ je déle upevnén dotyka¥ dtkové niti.

7 hlediskae jednoduché konstrukce zafizeni je vyhodné, kdy# elektricky nevodivé té&le-
so je upevnéno k nosné desce matici, na kterou doseds dal3i metice, kterou Jje upevnén Zep
v elektricky nevodivém t&lese, &im%Z je tento vodi& spojen s nosnou deskou.

Dal¥{ zjednodudeni konstrukce a vyhodného snizeni setrvadnych hmot se dosdhne, kdyZ
na oto¥ném kontaktu je dotyke& niti uloZen pomoci vlgsenkovitd vytvoieného konce.

Pro jednoduché seFizovéni je vyhodné, kdy# vychyleni oto¥ného kontaktu je omezeno sta-
vitelnou zabdZkou, uloZenou na nosné desce a p¥iléhajici k dotykadi dtkové niti.

Vyhodnd u zarizeni podle vyndlezu je snadnd seriditelnost, jednoduchost jeho konstruk-
ce a vysokd spolehlivost. Jeho setrvadné hmoty jsou malé, coZ mé v:iv na spravnou funkci.
Vyhodné je i to, %e sei{zeni dotykale Wtkové niti, jekoZ i predp&ti prufiny je snadné vzhle-
dem k snadnému p¥istupu i v zaloZeném stavu.

Dal¥i vyhody & vyznaky vynélezu jsou patrny z popisu p¥ikladného provedeni, zndzorné-
ného na priloZeném vykrese, kde znali obr. 1 tez zarizenim, obr. 2 pGdorysny pohled na ze-
Pizeni.

Zatizeni pro kontrolu zandfeni \tku do prodlupu bez&lunkovych tkacich strojd, zshrnuje
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dotyka® 1 dtkové niti 2, ktery ovliddd spine¥ 3 s pevnym kontaktem 4 a oto¥nym kontaktem 5.
Pevny kontekt 4 Jje uloZen na elektricky nevodivém télese 6, upevndném na nosné desce
1 pomoci matice §, pfilemZ Jje od zmin&né desky 7 izolovén izola¥ni podloZkou 9.

Otodny kontskt 3 je uloZen volnd oto¥nd pomoci kluzného pouzdra ]Q na %epu 11, upnutim
v elektricky nevodivém t&lese 6, pomoci del3{ matice 12, kterd dosedd na matici 8, kterou
Jje elektricky nevodivé t&leso § upevn¥no na nosné desce J. Vratny pohyb otodného kontaktu
2 Je dosaZen pruZinou 13 opPfenou jednim koncem o oto¥ny kontskt 5 a druhym koncem o %ep ]1.

Pevny kontekt 4 je na elektricky obvod tkacfho stroje pPipojen vodi¥em 14, upevndnym
ne ném 3roubem 15 a maticemi 16.

Oto¥ny kontekt 3 je napojen na elektricky obvod p¥es prufinu 13, &ep 11, na sebe dose-
dejici matice 8, 12 a nosnou desku 7.

Hlavnim indikalnim prostiedkem je dotykad ) dtkové niti 2. Je vytvofen z tenkého pruz-
ného drétu, jehoZ jeden konec 17 je tvarovén pro styk s dtkovou niti 2 a druhy konec 18 ve
tvaru vldsenky, je nasunut do drédZek 19 oto¥ného kontaktu 5. Vlidsenkovy itvar dotykade |
umo¥nuje snedné, rychlé a spolehlivé nasazent dotykede | na oto¥ny kontakt %, bez pouZiti
jekychkoliv del8ich upinecich elementd. Vychyleni dotyke¥e | je omezeno stavitelnou za¥d¥-
kou 20, pFipojenou k desce ¥roubem 2]. K usm¥rndni dtkové niti 2 na dotykad ] je na nosné

‘desce 7 uloZen kolik 22 a vodid 23 dtkové niti 2.

Funkce ze¥fzeni dle vyndlezu je ndsledujici: Utkovéd nit 2 prochdézejici vodi%em 23 a
zavddénd nezndzornénym elementem do prodlupu tkactho strojem vychyluje dotyka¥d 1 & tim otd-
&1 otolnym kontektem 5, &fmy se rozpoji otodny kontekt 2 s pevnym kontaktem 4 a tim pieru-
81 elektricky okruh. Zdékladni poloha pevného kontektu 4 & tim okemZik spindni a rozpindni
elektrického proudu se jednoduse nastavi pootodenim elektricky nevodivého t&less § po uvol-
nénl matice 8 a optimélhi pfedpdti zkrutné pruZiny 13 se se’fdf natedenim Zepu 1] po uvol-
néni del3{ matice 12. Ke snadnému a citlivému nastaveni predpéti je ¥ep }1 opatfen Sesti-
hrenem 24 a na druhém konci dréZkou 25 pro 3roubovdk. Velikost vychyleni dotykade | se se¥i-
di stavitelnou zardfkou 20, upevn¥nou k nosné desce ] ¥roubem 21.

V pfipad&, %e se dWtkovd nit 2 pPetrhne, &i povoli nedojde k vychylen{ dotykale 1 a
pruZina j3 pfitiskne otodny kontakt 5 k pevnému kontektu 4, éimZz se uzavie elektricky obvod,
tj. proud pfivédén& vodidem 14 prochdzi pires pevny kontakt 4 otodny kontakt 5, pruZinou 10,
gep 11, matice 8 a 12 a nosnou deskou 7 do rdmu stroje a zplsobl znémym zplsobem zastaveni

stroje.
PREDMET VYNALEZU

1. Zerizeni pro kontrolu zsnd3eni Utku do pro¥lupu bez¥lunkovych tkacich strojd, za-
hrnujici dotyka¥ dtkové niti, ktery ovlddé spina¥ s pevnym a oto¥nym kontaktem, vyzna¥uji
ci se tim, %e jeho pevny kontekt (4) pripojeny k elektrickému obvodu stroje vodiZem (14),
je uloZen igolovand od nosné desky (7) na elektricky nevodivém t&lese (6), zatim co . otolny
kontekt (5) nesouci dotykad (1) dtkové niti (2), je uloZen pomoci kluzného pouzdra (10) na
gepu (11), upevndném v elektricky nevodivém t&lese (6) & vodivd spojeném s nosnou deskou
(7), pridem# k %epu (11) je uchycen jeden konec pruziny (13), jeji# druhy konee je opien
o oto¥ny kontekt (5), na n&m%¥ je ddle upevndn dotyka¥ (1) utkové niti (2).

2. Zar{zenf podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, %e elektricky nevodivé tdleso (6) je upev-
n&no k nosné desce (7) matici (8), na kterou dosedd dal3f matice (12), kterou je upevnin
%ep (11) v elektricky nevodivém t&lese (6), &Im¥ je tento vodiv¥ spojen s nosnou deskou (7).
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3. Zarizeni podle bodu 1 nebo 2, vyznadujici se tim, %e ne oto¥ném kontaktu (5) je
dotykad (1) niti (2) uloZen pomoc{ vldsenkovitd vytvoreného konce (18),

4. Zat{zeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e vychyleni oto¥ného kontaktu (5) je
omezeno stavitelnou zardfkou (20), uloZenou ne nosné desce (7) a priléhajici k dotykadi

(1) dtkové niti (2).

1 list vykresi

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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