Wil CH 683569 A5

\|||||| |“““ BUNDESAMT FUR GEISTIGES EIGENTUM
) il

Erfindungspatent fiir die Schweiz und Liechtenstein
Schweizerisch-liechtensteinischer Patentschutzvertrag vom 22. Dezember 1978

@ PATENTSCHRIFT »s

}||1|1'““'T||||\|w SCHWEIZERISCHE EIDGENOSSENSCHAFT

[T

6) Int.Cls: GO8B
GO1R
EO05B
E05B

@ CH 683569 A5

13/06
11/24
45/06
17/22

@) Gesuchsnummer: 3345/91

@) Anmeldungsdatum: 15.11.1991

@3 Patent erteilt: 31.03.1994

@ Patentschrift
veroffentlicht: 31.03.1994

@3 Inhaber:

Zellweger Uster AG, Uster

@2 Erfinder:

Dippong, Norbert, Cernay (FR)
Kiein, Denis, Kembs (FR)

64 Vorrichtung zur Registrierung einer Manipulation eines mechanischen Teils.

@ Zur Registrierung einer Manipulation eines mechani-

schen Teils (2) ist ein elektrisch beschreibbares, nicht-
fliichtiges Speicherelement (IC1) vorgesehen. Wird das Teil
(2) manipuliert, beispielsweise gedreht, so wird ein Verform-
mechanismus (8, 12, 14, 18, 20) ausgeldst, der ein Piezo-
element (P) verformt. Das Piezoelement (P) ist mit dem
Speicherelement (IC1) elektrisch so verbunden, dass der
durch die Verformung erzeugte elekirische Impuls die im
Speicherelement (IG1) enthaltene Information verandert.
Damit wird eine Vorrichtung geschaffen, die auf einfache
Weise eine Manipulation zur spéteren Ablesung in einer
Form registriert, die sich auch zur Fernablesung eignet und
insbesondere zur Uberwachung von unbefugten Manipula-
tionen an Verbrauchszahlern eingesetzt werden kann. Eine
besonders vorteilhafte Eigenschaft der Erfindung besteht
darin, dass sie mittels des Piezoelements die bendtigte
elektrische Energie selbst erzeugt und damit unabhangig
von einer externen Speisung funktionstauglich ist.
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Beschreibung

Oft ist es erwiinscht, Manipulationen an einem
Gerét oder einer Einrichtung zur spéteren Kontrolle
registrieren zu kdnnen, insbesondere, wenn es sich
dabei um unbefugte Manipulationen handelt. Dies
kann zum Beispiel der Fall sein bei in Haushalten
oder Industriebetrieben installierten Verbrauchszéh-
lern von Zulieferfirmen, wie etwa von Elektrizitéts-,
Wasser- und Gaswerken oder auch Kabelfernseh-
gesellschaften und Fernwdrmeversorger, wo es fiir
den Lieferanten wichtig ist, zu wissen, ob vom Ver-
braucher eventuell versucht wurde, die korrekte Ab-
rechnung durch geeignete Manipulation am Zahler
zu umgehen.

Bisher besteht die Ublicherweise eingesetzte
Kontrolimethode im Anbringen einer Plombe, deren
Unversehrtheit gepriift wird.

Da neuere Zihler jedoch mit elekironischer
Messwertverarbeitung ausgeriistet sind und damit
die Moglichkeit bieten, aus der Ferne abgelesen zu
werden, wirkt sich die Verwendung einer Kontroll-
plombe nachteilig aus, denn diese lasst sich nur
vor Ort priifen. Es besteht deshalb das Bediirfnis
nach einer Vorrichtung, die eine Manipulation an ei-
nem Zahler in einer Form registrieren kann, die
fernablesbar ist.

Bei einer bekannten Ausfiihrung eines Haushalit-
zahlers ist aus diesem Grund ein spezielles Schliis-
selteil im Gerét eingesetzt, welches beim Zudrehen
der Plombierschraube einen Kontakt betatigt. Wird
die Plombierschraube um mehr als 270° aufge-
dreht, so fillt dieses Schliisselteil in das Geratein-
nere, und ein Mikroprozessor, der den Kontakt peri-
odisch (iberwacht, registriert den Vorgang und kann
diesen bei einer nachfolgenden Ablesung signalisie-
ren.

Ein gewichtiger Nachteil bei dieser bekannten
Ausfiihrung ist der Umstand, dass die Manipulation
nur registriert werden kann, wenn das Gerédt am
Stromnetz angeschlossen ist. Durch Unterbrechen
der Gerétespeisung, beispielsweise durch Entfernen
der Hauptsicherung und Offnen des Gerdtes im
speisungslosen Zustand, l&sst sich die Kontrollfunk-
tion somit umgehen.

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es
deshalb, eine Vorrichtung zur Registrierung einer
Manipulation eines mechanischen Teils zu schaffen,
die bei Bedarf fernablesbar ist und trotzdem auch
ohne permanente Stromversorgung arbeiten kann.
Zudem soll die Vorrichtung sich zur Ergénzung
schon bestehender Gerate eignen und demgemass
konstruktiv moglichst einfach sowie ohne Einbezug
von Spezialwerkzeugen oder speziellen Schiiissel-
teilen benutzbar sein.

Die Erfindung, mit welcher diese Aufgabe geldst
wird, ist im kennzeichnenden Teil des unabhéngi-
gen Patentanspruchs 1 definiert, bevorzugte Aus-
fithrungsbeispiele ergeben sich aus den abhéngigen
Patentanspriichen. Demgeméss wird ein Piezoele-
ment, welches mittels eines Verformmechanismus
verformt wird, sobald das mechanische Teil mani-
puliert wird, dazu verwendet, im Manipulationsfall
einen elektrischen Impuls zu erzeugen und mit die-
sem Impuls den Informationszustand eines nicht-
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fliichtigen Speicherelements zu veréndern, wodurch
die Manpulation registriert wird.

Unter einem nichtfliichtigen Speicherelement soll
ein Speicherelement verstanden werden, welches
seine Information auch ohne Versorgungsspannung
beibehilt. Die Information muss dabei nicht zwin-
gend in elektrischer Weise gespeichert sein, son-
dern kénnte beispielsweise auch als Anderung ei-
ner magnetischen, optischen oder chemischen Ei-
genschaft vorliegen. Einzige Bedingung ist, dass
die Information des Speicherelements durch einen
elektrischen Impuls eines Piezoelements verdndert
werden kann.

Mit der erfindungsgemassen Vorrichtung werden
gegeniiber dem Stand der Technik einige beach-
tenswerte Vorteile erreicht. Die Kombination eines
nichtfliichtigen Speicherelements mit einem Piezo-
element, welches bei einer Manipulation des me-
chanischen Teils einen elektrischen Impuls liefert,
macht die Vorrichtung unabhéngig von einer exter-
nen Stromversorgung und flihrt zu einer sehr zuver-
lassigen Registrierung von Manipulationen. Da so-
wohl die notwendige elektrische Schaltung als auch
der Mechanismus zur Auslosung einer Verformung
des Piezoelements einfach zu realisieren ist, idsst
sich die Vorrichtung gut als Zusatz in beliebigen
Geriten integrieren. Zudem ist sie auf kleinem
Raum zu verwirklichen und kostengtinstig herzustel-
len.

Falls das Speicherelement wahrend dem Verén-
dern seines Informationsinhalts eine Versorgungs-
spannung bendtigt, kann das Piezoelement zusétz-
lich auch mit einem Versorgungsspannungsan-
schluss des Speicherelements verbunden sein, um
die gewlinschte Unabhangigkeit von einer externen
Speisung zu erreichen.

In einer vorteilhaften Ausflhrungsform ist das
Speicherelement mit einer externen Datenliberira-
gungsleitung verbunden, tiber die das Speicherele-
ment fernablesbar und fernriicksetzbar ist. Damit
lasst sich aus Distanz, im Falle von Verbrauchszéh-
lern beispielsweise direkt vom Lieferwerk aus, tiber-
priifen, ob das Teil manipuliet wurde, womit ein
Besuch einer Kontrollperson vor Ort unnétig wird.
Weiter ist es mdglich, in Verbindung mit dem Spei-
cherelement einen Mikroprozessor vorzusehen, der
die Auslese- und Steuerfunktionen Ubernimmt.
Kommt die erfindungsgemasse Vorrichtung in ei-
nem Gerét zum Einsatz, welches selbst schon mit
einem Mikroprozessor arbeitet, so kann dieser
gleichzeitig zur Ansteuerung des Speicherelements
verwendet werden. Ebenso Iésst sich eine eventuell
schon vorhandene Dateniibertragungsleitung gleich-
zeitig zur Fernablesung des Speicherelements ein-
setzen.

Als nichtfliichtiges Speicherelement eignet sich
zweckméssig ein EAROM (electrically alterable read
only memory) beziehungsweise EEPROM (electri-
cally erasable programmable read only memory).
Derartige Speicherelemente kdnnen gegebenen-
falls zusammen mit weiteren elekironischen Schalt-
kreisen in einer sogenannten anwendungsspezi-
fischen integrierten Schaltung (ASIC, application
specific integrated circuit) gefertigt werden, was er-
laubt, eine flir den Betrieb der erfindungsgemassen
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Vorrichtung benétigte elektronische Schaltung zu-
sammen mit dem Speicherelement in einem einzi-
gen Bauteil zu vereinen, und dieses in vergleichs-
weise kostengiinstiger Weise zu produzieren.

Wird die Erfindung im Innern eines verschliess-
baren Gehauses so angeordnet, dass sich das Ge-
hiuse nur 6ffnen lasst, indem ein als mechanisches
Teil der erfindungsgeméassen Vorrichtung fungieren-
des Teil bewegt bzw. manipuliert wird, so kann je-
des Offnen dieses Gehauses registriert werden. Da-
bel kommen fiir das mechanische Teil zur Ausl6-
sung des Verformmechanismus etwa zu bewegen-
de Verschiussteile oder mit diesen verbundene
Teile in Frage, aber auch die zu entfernende Ab-
deckung selbst oder irgendein sonstiges Teil, das
geeignet mit dem Offnungsvorgang gekoppelt ist.

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird nach-
stehend anhand der beiliegenden Zeichnungen be-
schrieben. Dabei zeigen:

Fig. 1a bis 1d einen durch Bewegen eines me-
chanischen Teils auslésbaren Verformmechanis-
mus,

Fig. 2 das Schema einer elektronischen Schal-
tung zur Verbindung von Piezoelement und Spei-
cherelement, und

Fig. 3a und 3b die Anordnung einer erfindungs-
gemassen Vorrichtung zur Kontrolle eines Gehéu-
se-Verschlusses.

Die Fig. 1a bis 1d illustrieren ein Ausfiihrungsbei-
spiel eines Verformmechanismus, der durch eine
Bewegung eines mechanischen Teils 2 dazu ge-
bracht wird, ein Piezoelement P zu verformen. Das
mechanische Teil ist im vorliegenden Fall eine
Scheibe, die in einer Achse 4 drehbar gelagert ist.
Die Scheibe 2 kénnte beispielsweise mit der Dreh-
achse eines Gehduseverschlusses gekoppelt sein
(vgl. Fig. 3a, 3b). Der Verformmechanismus befin-
det sich in einem (nur teilweise gezeichneten) Ge-
hauseblock 6, in welchem auch das Piezoelement
P gehalten ist. Er umfasst ein Ausléseglied in Form
eines Schiebers 8, ein am Schieber 8 in der Achse
10 schwenkbar gelagertes Hammerglied 12, ein mit
seinem einen Ende am Gehduseblock 6 und mit
seinem anderen Ende am Hammerglied 12 ange-
brachtes Federelement 14 sowie eine am Geh&use-
block 6 in der Achse 16 schwenkbar gelagerte Klin-
ke 18. Ein Zapfen 20 am Hammerglied 12 wirkt mit
der Klinke 18 zusammen. Der Schieber 8 ist in
Richtung seiner Langsachse 12 verschiebbar gela-
gert.

Aus den drei in den Fig. 1a, 1b und 1c darge-
stellien Ablaufphasen ist erkennbar, wie eine Dre-
hung der Scheibe 2 zu einer Verformung des Pie-
zoelements P fiihrt. Die Scheibe 2 weist eine Fl&-
che 22 auf, die als Steuerfléche fiir eine Verschie-
bung des Schiebers 8 in Abhangigkeit der Drehstel-
lung der Scheibe 2 ausgebildet ist. Der Schieber 8
wird tber das Hammerglied 12 vom Federelement
14 gegen die Steuerfliche 22 gedriickt. In der Aus-
gangsstellung (Fig. 1a) ist der Schieber 8 am weite-
sten vom Piezoelement P entfernt und der Zapfen
20 am Hammerglied 12 liegt auf der Kiinke 18 auf.
Wird die Scheibe 2 in Richtung des Pfeils A ge-
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dreht (Fig. 1b), so stosst die Steuerflache 22 den
Schieber 8 in Richtung Piezoelement P (Pfeil B).
Dadurch wird der Zapfen 20 auf der Klinke 18 nach
oben geschoben und das Hammerglied 12 hochge-
hoben (Pfeil C). Durch noch weiteres Drehen
(Fig. 1c) der Scheibe 2 wird der Zapfen 20 tber
das Ende der Klinke 18 hinausgeschoben, so dass
das Hammerglied 12 nicht mehr gestitzt ist und
durch die Zugwirkung des Federelements 14 auf
das Piezoelement P schiagt (Pfeil D) und dieses
verformt. In Fig. 1d ist gezeigt, wie im Anschluss an
einen durch das Drehen der Scheibe 2 ausgelGsten
Verformvorgang die Ausgangsstellung wieder er-
reicht wird. Nach dem Schiag liegt der Zapfen 20
unterhalb der Klinke 18. Wird nun die Scheibe 2
zuriickgedreht (Pfeil E), so werden der Schieber 8
und das Hammerglied 12 gegen die Scheibe 22
verschoben (Pfeil F), wobei der Zapfen 20 unter
der von ihm hochgehobenen Klinke 18 hindurch-
lauft, bis die Klinke wieder nach unten fallen kann
und der Verformmechanismus in der Ausgangstel-
lung steht.

Das Piezoelement P ist mit (in den Fig. 1a bis 1d
nicht abgebildeten) elektrischen Leitern mit einem
nicht fliichtigen Speicherelement verbunden, dber
die der im Moment der Verformung des Piezoele-
ments erzeugte elektrische Impuls zu einer Infor-
mationsanderung im Speicherelement eingesetzt
werden kann.

Eine mogliche Auslegung einer elekironischen
Schaltung zur Verbindung eines Piezoelements P
mit einem nichtfliichtigen Speicherelement IC1 zeigt
Fig. 2. Der elektrische Impuls wird vom Piezoele-
ment P Uber einen Gleichrichter (Dioden D1, D2,
D3, D4) zum Speicherelement IC1 geleitet (Leiter
IMP). Das Piezoelement P kann beispielsweise vom
Typ sein, wie er in Gasanziindern verwendet wird;
derartige Piezoelemente sind, je nach Ausfiihrung,
zum Beispiel in der Lage, bei Verformung 0,6 mJ
Energie zu liefern, und miissen dazu etwa mit
1,7 kg belastet werden. Das Speicherelement 1C1
ist ein EAROM, von dessen Ein- und Ausgéngen
nur die im vorliegenden Zusammenhang relevanten
eingezeichnet sind, namlich ein Versorgungsspan-
nungsanschluss Vpp1, ein Loscheingang ER (Era-
se), ein Leseausgang RD (Read), ein Schreibein-
gang WR (Write) und ein Auswahleingang CS (Chip
Select).

Parallel zum EAROM (IC1) ist eine Zenerdiode
DZ und ein Kondensator C geschaltet. Die Zenerdi-
ode dient zur Spannungsbegrenzung und der Kon-
densator zur Zwischenspeicherung der vom Piezo-
element gelieferten Energie. Der Loscheingang ER
des EAROM ist iiber eine Diode D5 mit dem Leiter
IMP verbunden.

in der hier gewsdhlten Schaltungsanordnung wird
die EAROM-Speicherzelle durch den elekirischen
Impuls des Piezoelements geloscht (rlickgesetzt).
Dies ist deshalb vorteilhaft, weil derartige Speicher-
elemente zum Léschen weniger Energie bendtigen
als zum Setzen. Es wére jedoch prinzipiell genauso
maglich, das EAROM umgekehrt zu betreiben, also
mit dem Impuls des Piezoelements zu setzen.

Damit ein Loschen auch ohne Vorliegen einer
externen Stromversorgung méglich ist, ist der Leiter



5 CH 683 569 A5 6

IMP weiter liber eine Diode D6 mit dem Versor-
gungsspannungsanschluss Vppi des EAROM ver-
bunden, so dass mit dem elekirischen Impuis des
Piezoelements wahrend des Loschvorgangs gleich-
zeitig die nur kurzfristig benétigte Speisung des EA-
ROM erzeugt werden kann.

Dem EAROM kann, wie in der Figur zu sehen,
ein Mikroprozessor IC2 beigeordnet sein, der das
EAROM ansteuert, es beispielsweise periodisch
ausliest und auf eine Anderung im Informationszu-
stand hin Uberpriift. Ist das EAROM geldscht, so
registriert der Mikroprozessor die damit festgestellie
Manipulation in einem Zahler, welcher auch als so-
genanntes Fraude-Register bezeichnet wird, und
setzt das EAROM neu. Zur Fernablesung des Frau-
de-Registers lasst sich der Mikroprozessor in ir-
gendeiner dem Fachmann bekannten Weise an
eine Datenlibertragungsleitung anschliessen.

Die Stromversorgung des Mikroprozessors erfolgt
{iber den Anschluss Vpp. Dieser Anschluss ist
gleichzeitig i{iber eine Diode D7 mit dem Versor-
gungsspannungsanschluss Vppi des EAROM ver-
bunden, so dass dieses entweder von der Strom-
versorgung oder vom Piezoelement gespeist wer-
den kann. Damit Leckstréme, die eventuell vom
Stromversorgungsanschluss Vpp via die Diode D6
auf die Seite des Loscheingangs ER eindringen,
abgeleitet werden konnen, ist der Loscheingang
tiber einen Widerstand R1 mit Masse verbunden.
Zum symmetrischen Ausgleich der Versorgungs-
spannung von EAROM und Mikroprozessor ist zwi-
schen dem Versorgungsspannungsanschluss Vppz
des Mikroprozessors und dem Anschluss Vpp
ebenfalls eine Diode, D8, eingefiigt.

Die erfindungsgemésse Vorrichtung kann zweck-
missig zur Kontrolle des Verschlusses eines Ge-
héuses, insbesondere eines Verbrauchszéhler-Ge-
héuses, eingesetzt werden. Die Fig. 3a und 3b zei-
gen einen Ausschnitt eines solchen Gehduses mit
einer Gehdusewand 24, einem Verschlussdeckel 26
und einem Bajonettverschluss 28. Teile, die der in
den Fig. 1a bis 1d dargestellten Anordnung ent-
sprechen, sind mit den dort verwendeten Bezugs-
zeichen bezeichnet. Im Innern des Gehduses befin-
det sich die drehbar gelagerte Scheibe 2 und der
Gehéauseblock 6 mit dem Verformmechanismus und
dem Piezoelement P. Der als Auslseglied dienen-
de Schieber 8 liegt an der Steuerfliche 22 der
Scheibe 2 an.

Bei geschlossenem Gehduse (Fig. 3a) greift die
Drehachse 30 des Bajonetiverschlusses 28 form-
schilissig in eine entsprechende Bohrung 32 im
Zentrum der Scheibe 2 und die Scheibe 2 steht in
einer der Fig. 1a oder 1d entsprechenden Position.
Bevor das Gehduse gebffnet werden kann, muss
der Bajonettverschluss 28 gedreht werden (Fig. 3b).
Damit wird aber auch die Scheibe 2 gedreht und
zwar in eine der Fig. 1c entsprechende Position,
womit eine Verformung des Piezoelement ausgelost
und die Offnung des Geh&uses im Speicherelement
registriert wird.

Abschliessend sei ausdriicklich erwéhnt, dass die
dargestellten und beschriebenen Ausfiihrungsfor-
men lediglich Beispiele darstellen, die vom Fach-
mann im Rahmen des im unabh&ngigen Patentan-
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spruch definierten Erfindungsgedankens in mannig-
faltiger Weise abgewandelt werden koénnen. So
wire es beispielsweise mdglich, als Speicherele-
ment anstelle des EAROM unter anderem ein Ring-
kern-Speicherelement oder auch einen Magnetbla-
senspeicher vorzusehen. Auch der Verformmecha-
nismus lasst sich vom Fachmann in vielfdltiger
Weise ausbilden, unter anderem etwa in der Art
von bekannten Schlagbolzen- oder Kippschalter-An-
trieben. Weiter ist die Vorrichtung nicht nur fiir die
Kontrolle verschliessbare Gehéduse einsetzbar, son-
dern fiir jeden Anwendungsfall, bei dem die Mani-
pulation eines mechanischen Teils kontrolliert wer-
den muss. Hier wire zum Beispiel auch die Uber-
wachung von Hebel- oder Schalterstellungen
denkbar. Und selbstverstindlich kann die zu regi-
strierende Manipulation anstelle einer Drehung auch
eine Verlagerung des mechanischen Teils sein. So
liesse sich beispielsweise der Schieber 8 des in
Fig. 1 gezeigten Verformmechanismus als das me-
chanische Teil auffassen, dessen Manipulation, in
diesem Fall Verschiebung, registriert werden soll.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zur Registrierung einer Manipulati-
on eines mechanischen Teils (2), dadurch gekenn-
zeichnet, dass diese ein Piezoelement (P), ein elek-
trisch beschreibbares, nichtfltichtiges Speicherele-
ment (IC1) und einen auf das Piezoelement (P)
wirkenden Verformmechanismus (8, 12, 14, 18, 20)
aufweist, wobei das Piezoelement (P) mit einem In-
formationsénderungseingang (ER) des Speicherele-
ments (IC1) elektrisch verbunden ist, und der Ver-
formmechanismus (8, 12, 14, 18, 20) durch eine
Bewegung des mechanischen Teils (2) auslésbar
ist, derart, dass bei Bewegung des mechanischen
Teils (2) ein vom Piezoelement (P) ausgehender
elektrischer Impuls erzeugbar ist, mit dem der Infor-
mationszustand einer Informationseinheit im Spei-
cherelement (IC1) verdnderbar ist.

2. Vorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass das Piezoelement (P) mit
dem Informationsénderungseingang (ER) des Spei-
cherelements (IC1) (iber eine Gleichrichterschaltung
(D1, D2, D3, D4) und eine Filterschaltung (DZ, C)
zur Anpassung an vorgegebene Sperzifikationen des
Speicherelements elekirisch verbunden ist.

3. Vorrichtung nach einem der Patentanspriiche
1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Piezo-
element (P) zusétzlich mit einem Versorgungsspan-
nungsanschluss (Vppi) des Speicherelements (IC1)
elekirisch verbunden ist, so dass mit dem durch
das Piezoelement (P) erzeugbaren elektrischen Im-
puls sowohl der Informationszustand einer Informa-
tionseinheit verénderbar, als auch eine dabei bend-
tigte Versorgungsspannung anlegbar ist.

4. Vorrichtung nach einem der Patentanspriiche
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Spei-
cherelement (IC1), gegebenenfalls tiber zusétzliche
Schaltelemente (IC2), mit einer Datenlibertragungs-
leitung verbindbar ist, {iber die das Speicherelement
fernablesbar und/oder fernriicksetzbar ist.

5. Vorrichtung nach einem der Patentanspriiche
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass das Spei-
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cherelement (IC1) elekirisch mit einem Mikroprozes-
sor (IC2) verbunden ist, der das Speicherelement
(IC1) ansteuern, also beipielsweise die Informa-
tionszustinde des Speicherelements auslesen, zwi-
schenspeichern sowie riicksetzen kann. 5

6. Vorrichtung nach einem der Patentanspriiche
1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass das Spei-
cherelement (IC1) ein EAROM oder eine EAROM-

Zelle ist.

7. Vorrichtung nach einem der Patentanspriche 10
1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass das mecha-
nische Teil (2) drehbar gelagert ist und eine Steuer-
fiache (22) aufweist, welche in einem Bereich an ei-
nem Ausldseglied (8) des Verformmechanismus (8,

12, 14, 18, 20) anliegt und so verlduft, dass durch 15
Drehen des mechanischen Teils (2) das Ausl0se-

glied (8) von einer Ruhesteliung in eine Auslose-
stellung bringbar ist.

8. Verschliessbares Gehduse (24, 26) mit einer
Vorrichtung nach einem der Patentanspriiche 1 bis 20
7, dadurch gekennzeichnet, dass diese im Innern
des Gehduses (24, 26) derart angeordnet ist, dass
beim Offnen des Gehduses (24, 26) das mechani-
sche Teil (2) zwingend zu bewegen und damit der
Verformmechanismus (8, 12, 14, 18, 20) zwingend 25
auslosbar ist.

9. Verschliessbares Gehduse (24, 26) mit einer
Vorrichtung nach Patentanspruch 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass diese im Innern des Gehéuses
(24, 26) angeordnet ist und das eine Steuerfliche 30
(22) aufweisende, drehbar gelagerte mechanische
Teil (2) zumindest bei geschlossenem Gehé&use mit
einer Drehachse (30) eines Verschiusses (28), mit
dem das Gehause verschliessbar ist, derart in Ein-
griff steht, dass beim Offnen des Verschiusses (28) 35
das mechanische Teil (2) zwingend so zu drehen
ist, dass das Ausléseglied (8) in eine Ausldsestel-
lung gelangt.

10. Verbrauchszahler mit einem verschliessbaren
Gehiuse nach einem der Patentanspriiche 8 oder 40
9.
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