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Vynalez 'sa tyka jednotky styku s prostre-
dim riadiaceho poéitada pre riadenie rychlych
procesov.

Doteraz pouZivané zapojenia jednotky sty-
ku s prostredim, dalej JSP, prenaSaju data
a signaly z riadeného procesu do riadiaceho
politata a naopak. Riadiaci poditac riadi
mno¥stvo sustav v riadenom procese, pricom
niektoré z tychto sustav mozu byt navzajom
zavislé. Cinnost jednotlivych riadiacich algo-
ritmov organizuje multiprogramovy operaé-
ny systém. Opera¢ny systém okrem iného vy-
konava externé operdcie s perifériami na za-
klade poziadaviek z riadiacich algoritmov. Pri
riadeni rychlych sustav je rychlost celku JSP
-~ riadiaci poéitaé — operacny systém neza-
nedbatelné a ¢innost celého riadiaceho systé-
mu vnasa do jednotlivych regulaénych obvo-
dov oneskorenia. Oneskorenia spdsobuji
hlavne tieto éinnosti: spustanie a ¢innost pri-
sluiného riadiaceho algoritmu, vykonavanie
externych operacii cez JSP prostrednictvom
obsluzného programu JSP v operatnom sys-
téme, doby analégovo-&islicovych a éislicovo-
analégovych prevodov a hlavne ¢innost ria-
diacich algoritmov s vy3Sou prioritou, ¢&in-
nost samotného opera¢ného systému: spra-
covanie &asovych signélov a prerusi od ostat-
nych periférii a &innost vstupno-vystupného
kanilu poéitada s priamym pristupom do ope-
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raénej pamiti, ktory méa oby¢ajne vysSiu-
prioritu ako precesor voéi operagnej paméti: -
Doba medzi odobratim vzorky na vstupoch -
z procesu do JSP a vystupom akénej velidi-
ny na vystupoch z JSP do procesu za-
vist na okamzitej situacii v pocitadi a je
nekon$tantna. Skutoéné okamziky vzor-
kovania procesu a vystupu do procesu nie st
zhodné a st oneskorené vodi poZadovanym
okamzikom vzorkovania, pri¢om oneskorenie
mé vzhlTadom na zloZitost dejov v poéitadi
Statisticky charakter. Ak su uvedné onesko-
renia nezanedbatelné voéi peridde vzorkova-
nia, ma to nepriaznivy vplyv na stabilitu a
kvalitu regulécie.

Vyssie uvedené nedostatky odstranuje za-
pojenie jednotky styku s prostredim.riadia-
ceho potitada pre riadenie rychlych procesov
podla vynélezu, ktorého podstata spotiva
v tom, Ze obsahuje pripojovaciu jednotku.
ktord je spojena s riadiacim pocitaom a
s blokom analégovych a diskrétnych vystu-
pov a s riadiacou jednotkou. Riadiaca jednot-
ka je prepojena s blokom analégovych a dis-
krétnych vystupov a s blokom analégovych
a diskrétnych vstupov. Blok analégovych a
diskrétnych vstupov je prepojeny na pripo-
jovaciu jednotku cez vstupnui zbernicu, na
ktoru st pripojené hodiny redlneho &asu. Tie-



to hodiny redlneho ¢asu st spojené s riadia-
cou jednotkou.

Riadiaca jednotka JSP zabezpeduje, Ze
s kaZdym vstupnym udajom z procesu je do
poditaa odovzdavany aj skutoény éas vstupu
a tieZ po kaZdom vystupe do procesu je tieZ
do poéitata odovzdavany skutoény cas vy-
stupu. Hodiny reélneho c¢asu sa skladaju
7 presného kryStilom riadeného oscildtora,
bindrneho ¢itada a registra vyrovnivacej pa-
maéti.

Pripojenim hodin redlneho ¢asu do JSP na
vstupna zbernicu a roz&irenim riadiacej jed-
notky JSP o obvody riadenia hodin redlneho
¢asu sa ziskaja presné éasové udaje o skutoc-
nych okamzZikoch vstupu a vystupu z a do
riadeného procesu. To umoZni kazdému ria-
diacemu algoritmu, aby si vypoéital skutoénu
clobu medzi dvomi poslednymi vzorkami ako
rozdiel poslednych dvoch ¢asovych udajov
o vstupoch z procesu pri zndmej frekvencii
. oscilatora hodin realneho ¢asu v JSP. Riadia-
ce algoritmy navrhnuté tak, aby pracovali
s nekonstantnou, ale v kazdom kroku zna-
mou periodu vzorkovania, umoZiuju riade-
nia rychlejdich procesov ako to bolo mo¥n¢
doteraz.

Na pripojenom vykrese je zndzornené za-
pojenie jednotky styku s prostredim riadia-
ceho poéitaéa podla vynalezu.

Na riadiaci pocita¢ 1 je cez pripojovaciu
jednotku 2 pripojena riadiaca jednotka 5. Na
riadiacu jednotku 5 je pripojeny blok 6 ana-
légovych a diskrétnych vstupov, blok 7 ana-
légovyceh a diskrétnych vystupov a hodiny 4
redlneho ¢asu. Blok 6 analégovych a diskrét-
nych vstupov odovzdava data vstupnej zber-
nici 3, ktora prijima e§te ¢asové udaje z hodin
4 redlneho ¢asu a odovzdava vetky data cez
pripojovaciu jednotku 2 do poditada 1. Blok 7
analogovych vystupov prijima vystupné tida-
je z poditaca 1 cez pripojovaciu jednotku 2.

Cinnost pri vstupe alebo vystupe je nasle-
dovna. Riadiaca jednotka 5 obdrZi z poéitada
adresu vstupného (vystupného) kandla, vy-
tvori prislusné riadiace a adresné signdly pre
blok 6, resp. 7 analégovych a diskrétnych .
vstupov (vystupov), ktory oznami spif do ria-
diacej jednotky 5 okamZik odobratia vzorky,
tj. okamzik vystupu hodnoty do procesu, a
pritomnost na¢itanych dat na vstupnej zber-
nici 3. Riadiaca jednotka 5 v okamziku vstu-
pu (vystupu) dé signal do hodin 4 redlneho
¢asu a na prepis ¢asového udaja do vyrovna-
vacej paméti v hodinich 4 redlneho dasu. Ak
su vstupné déta na vstupnej zbernici 3, di
riadiaca jednotka 5 signdl do pripojovacej
jednotky 2 na prenos dat do poéita¢a 1. Po-
tom podobne nasleduje prenos ¢asového uda-
ja o vstupe alebo vystupe z hodin 4 redlneho
¢asu do poéitaca 1.

PREDMET VYNALEZU

Jednotka styku s prostredim riadiaceho po-
¢itada pre riadenie rychlych procesov vyzna-
dujuca sa tym, Ze obsahuje pripojovaciu jed-
notku (2), ktora je spojend s riadiacim po-
¢itatom (1) s blokom (7) analégovych a dis-
krétnych vystupov a s riadiacou jednotkou
(5), prepojenou s blokom (7) analégovych a

diskrétnych vystupov a s blokom (6) ana-
légovych a diskrétnych vstupov, ktory je
prepojeny na pripojovaciu jednotku (2) cez
vstupnd zbernicu (3), na ktorti si pripojené
hodiny (4) redlneho ¢asu, spojené s riadiacou
jednotkou (5).
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