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Urzgdzenie do mechanicznego oglawiania roslin, zwlaszeza burakéw

Patent dodatkowy do patentu nr 42064

Patent trwa od dnia 23 pazdziernika 1961 r.

e

Wynalazek dotyczy urzadzenia do mechanicz-

nego oglawiania ro§lin, zwlaszcza burakéw, za-
opatrzonego w tas$my chwytowe bez kofica dla
lisci roslin, wyrézniajacego sie od dotychczas

znanych tym, ze poziomo usytuowane tagémy sg

zaopatrzone w skosnie przebiegajace zg'rublenia,
przy czym ustawione sg tak, ze zapewniona jest
szeroka gardziel wlotowa dla liSci. )

W patencie gléwnym nr 42064 opisano urza-
dzenie do mechanicznego oglawiania roflin,
w ktérym transport liSci odcietych odbywal sie
za pomocg wirujacych pretéw, roamieszczonych
promieniowo woko6l poziomej osi, usytuowanej
poprzecznie do kierunku osi podluinej urzadze-
nia.

Urzgdzenie wedlug wynalazku jest dalszym
rozwinieciem konstrukcji wedlug patentu gléw-

nego. Urzadzenie to charakteryzuje si¢ tym, ze
transport liSci odbywa si¢ za pomoca dwéch
w przeciwnych kierunkach obracajgcych sie
tadm bez konca, pomiedzy ktérymi uchwytywa-
ne sg lidcie roélin.

Urzgdzenie sklada si¢ zasadniczo z odpowied-
niego, zaopatrzonego najlepiej w uklad kierow-
niczy podwozia, na ktéorym zamontowane s3a
zespoly obcinajgce liScie i przenoszace je poza
urzgdzenie. Najlepiej jest, gdy podwozie jest
zaopatrzone w cztery kola, z ktérych dwa tylne
33 kolami napedzajacymi wszelkie zespoly tna-
ce i transportujgce liScie, przednie natomiast
sluia do kierowania urzadzeniem. Zespé! tnacy

‘1 zesp6é! transportujacy liScie umieszczone sg

na podwoziu przesuwnie w kierunku pionowym
w odpowliedniej ramie, ktoérej ruchy pionowe sa



powodowane przez uklad diwigniowy, napgdza-
ny przez osobe obslugujaca urzadzenie. Zespét
tngcy jest zbudowany w znany sposéb z dwdch
poziomo obracajacych sie nozy tarczowych,
obcinajgcych liScie ro§lin. Kazdej parze nozy
tngcych dodany jest jeden zespdl transportuja-
cy lifcie. Zesp6l ten sklada sie¢ z dwodch tasm
bez konfica, obracajagcych sie¢ w przeciwnych kie-
runkach z rowna predko$cia, przy czym skiero-
wane ku sobie powierzchnie obydwu tasm prze-
biegaja w kierunku od nozy ku elewatorowi.
Obydwie taSmy kazdego zespoiu transportujg-
cego sg napiete celowo na kragzkach prowadza-
cych w taki sposéb, aby wlot dla li§ci mial do-
statecznie duzg szeroko$é, natomiast po uchwy-
ceniu liScie nie mogly wypa$é z pomiedzy tagm.
W celu polepszenia uchwytywania liSci zastoso-
wano wedlug wynalazku specjalne, przebiega-
jgce skoSnie na powierzchni ta$my zgrubienia
wykonane z elastycznego materiatu, w postaci
na przyklad skosnie umieszczonych wystepow
w ksztalcie listew. Urzadzenie wykonane jest
zwlaszcza tak, Zze moglo byé ciggnione ciagni-
kiem lub konmi, lub tez moze byé zaopatrzone
w silnik napedowy.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawiono
przykladowo na zalgczonym rysunku, na ktoé-
rym fig. 1 przedstawia schematycznie rzut bocz-
ny urzadzenia, natomiast fig. 2 — schematyecznie
rzut z géry.

Do ramy 2 podwozia przymocowane s3 kola
4 i 5 osadzone na osi 1. Kola 4 i 5 spelniajg row-
nocze$nie role kot napedzajgcych zespoly robo-
cze urzadzenia. Do ramy 2 przymocowane s3
wychylnie kola 41 i 42, zaopatrzone w uklad
kierowniczy, skladajacy sie z kierownicy wraz
z walem 30 kola zebatego 15, zebatki 16 orgz kot
zgbatych 13 i 14. Do ramy 2 przymocowana jest
przesuwnie w kierunku pionowym rama 8, kté-
ra jest poruszana w tym kierunku za pomoca
ukladu diwigniowego 31, sterowanego przez
obsluge urzadzenia. Tarczowe mnoze 22, 23, 24,
25 wspolpracujace ze sobg parami sg napedzane
z kola zebatego 3 za pomocg lancucha 6, kola ze-
batego 19, kota zebatego 11, lancucha 52 i umie-
szczonych na wale 9 kola zebatego 12 i stozko-
wych kol zebatych 48, 49, 50 i 51. Tasmy chwyt-
ne 26, 27, 28 i 29 ze sko$nie umieszczonymi zgru-
. bieniami 10 s3 napedzane z kola laricuchowego 3
Zza pomocy lancucha 6 i umieszezonego na wale
7 kola zebatego 19 i stozkowych kol zebatych 44,

45, 46, 47, oraz kraikow napedzajgcych 17, 18, 20
i 21. TaSmy chwytne s3 prowadzone za pomocg
krazkow 33, 34, 35, 36, 37, 38, 39 i 40 w taki spo-
séb, ze przy kazdym zespole transportujacym
wytworzona zostaje odpowiednio szeroka gar-
dziel wlotowa dla liSci oglawianych ro$lin.
W celu uniemozliwienia zsunigcia sie tasm
chwytnych z krazkéw napedowych i prowadza-
cych jest zastosowany dolny zderzak 43 zabez-
pieczajgcy pasy od dolu. Do ramy 2 przymoco-
wany jest element 53, zaopatrzony w nie uwi-
docznione na rysunku siedzenie dla osoby
obstugujacej urzadzenie.

Ponadto urzadzenie jest zaapatrzone w ele-
wator 32, ktéry odprowadza li§cie wrzucone do
niego przez skladajace sie¢ z paséw chwytnych
zespoly transportujgce i wyprowadza je na
zewnatrz urzadzenia, na przyklad do poruszajg-
cego sie wraz z urzgdzeniem pojemnika.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego oglawiania
ro$lin, zwlaszcza burakéw wedlug patentu
nr 42064, skiadajgce si¢ z podwozia, ukladu
kierowniczego, zespoléw obcinajacych licie
za pomocg tarczowych obracajgcych sie nozy
oraz elewatora do wyprowadzania liSci na
zewnatrz urzagdzenia, wyposazone w zespoly
chwytajace liScie roélin i wrzucajace je do
elewatora w postaci dwoch obracajgcych sie
w przeciwnych kierunkach tasm bez konca,
znamienne tym, ze ta$my bez konca (26, 27,
28 i 29) sa osadzone poziomo i majg na swych
powierzchniach chwytowych sko$nie przebie-
gajace zgrubienia (10), przy czym tasmy (26,
27, 28 i 29) sa prowadzone za pomocg Kkraz-
koéw (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39 i 40) tak, ze od
strony wlotowej jest utworzona szeroka gar-
dziel ulatwiajgca chwytanie liSci.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze zespoly chwytajace lifcie roélin oraz ze-
spoly obeinajgee, s3 umieszczone w ramie (8)
przesuwnej w kierunku pionewym wizgledem
ramy (2) podwozia, przy ezym do przesuwa-
nia ramy (8) stuzy diwignia (31).

Stanislaw Mleczko
Walenty Mleczko
Zastepca: dr Andrzej Au
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