soemuncns| POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OS.V‘ED(‘.ENi

(19)

(61)
(23) Vgstavnl priorita
(22) PrihlsSeno 23 05 83

@) (py 3627-83)

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvetejngno 31 08 84
A OBIEVY ’ (45) Vydino 01 04 87

234 166

(1) (B1)

(51) Int. CI’ B .65 H 54/54;
B 65 H 54/06

75) NEMEC JIRT ing., KOSTELEC NaD ORLICE,
Autor vynélezu - HALAMKA PETR ing.,
MANEK ALES,
STRANSKY MILAN, 0STI NaD ORLICE,
TRAVNICEK DUSAN, GERVENA voDA

(54) Zvedaci zafizeni pro tangenciilnd pohsnénou navijeci civku

Jednéd se o zvedaci zaffzenf s ove
léddacim tdhlem a s vjkyvnym zvedacim ra- - g
menem pro nadzvihovén{ a spou$tdni 'ramen
drZéku civky pfitladované k hnacimu val-
c¢i na textilnim, zv143§td bezvietenovém
dopréadacim strdji. JjehoZ tidelem je umoZ-
nit vyhodnd j8i zautomatizovéni postupu
zvedani a spousténi navijecich civek.
Podle vynélezu je v§kyvmné zvedaci rameno,
uloZené na nosniku zvedaciho zaffzent, w4
opatfeno ozubenym segmentem a spo jeno +
8 ovlidacim téhlem pfes mechanickou vaz- \
bu tvofenou hnaci pdkou a zapadkovou I
pdkou se zédpadkou pro nadzviZeni piizové 2 i
civky do pfedstihové vzd4lenosti od hna-
ciho valce.
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Vyndlez se tykd zvedaciho zafizeni pro tangencidlné po-

hénénou navijec{ civku, uloZenou v remenovém drZdku na tex-
tilnfm, zv143t¥ bezvietenovém dopFéddacim stroji.

7Zvedéni a spoudtdn{ navijecich civek je znémé napiiklad
7z DE PS 2 008 142. Podle tohoto sutomatické zaprddaci zaiize-
ni, pogizdné podél Fady bezvietenovych dopiddacich jednotek,
je opatfeno elektromegneticky ovlédanou pékou, jejiZ pomoci
se dr#dk s civkou odklopi a opdt spustf, kdyZ mezitim bylo
pod odklopenou civku. zavedeno rameno agregidtu s reverzadnim
vdlcem, ktery reverzuje otd¥enf civky za ¥elem zp&tného
zaveden{ konce p¥fze z civky do sprddaci jednotky. Po zapie-
deni je p*{ze pritla¥ena k odtahovému védlci pomocnym p¥it-
la¥nym véle¥kem, nale? dojde k odsunuti reverzainiho vélce
od navijec{ civky a tim i k jeji{mu dosednuti na obvod hnac{i-
ho vélece. Odkldp3ni civky a jeji pFfiklédpéni k reverzadnimu
vélci a pak jestd k hnacimu véleci je vdak komplikované a vy-
Yaduje Fadu mechanismdi. |

~ Vzhledem k této sloZitosti automatického zaf{zeni bylo
navrfeno (viz CS A0 156 322) poloautomatické zaiizeni pro
zvedéni navijeci cfvky od hnaciho védlce sestévajici z vykyv-
né dvoursemenné péky, jeji% delsf ovlddaci remeno je pohybli-
v& uloZeno mezi pracovni a nepracovni polohu a které je ze-
jistitelné pomoci blokovaciho mechanismu, pPilemZ kratsi
rameno je upraveno pro zvedéni civkového drZdku opfenim o
op&rnou ‘obloukovou hranu civkového drZdku. Toto zaifzeni
umo¥niuje, Ze p¥i odstrenovénf pretrhu zvedne obsluha drZdk
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s civkou do xonstantn{ zapiédaci vzddlenosti pF{zového névi- .
nu od hnacfho vélce, je% je zajistitelnd elektromagneticky
ovlddanym blokovacim mechanismem. Zap¥ddaci vzddlenost mé byt

takové, aby pii sklopeni civkového drZdku odjidténim blokova- -

ciho mechanismu se zp&tnd vraceny konec pfize ve spfadact
jednotce mohl vrdtit aZ na sb&rny povrch sprédaciho rotoru k
zap¥edeni do vldkenné stuZky.

Pro vysoké odtahové rychlosti je v3ak pou%it{ tohoto po-
loautomatického zaffzeni problematické vzhledem k tomu, Ze
pro zapfeden{ nutnd konstantni zapPddac{ vzddlenost pFizové-
ho névinu v8&i hnac{mu vélci je p¥{li3 velkd, takZfe u civek
g vét3im ndvinem dochdz{ k rdzovému dopedu na hnacf{ védlec,di-
lem také k pr{1i¥ pozdnimu rozb&hu civky na provozni oté&ky,
co¥ mé za nésledek ob¥asné odsko¥eni a prokluz civky a tim
i nekvalitni névin, zpisobeny zasmyZkovéni p¥ize. Krom& toho
nelze toto zadfzeni uzplsobit pro automatické zap¥dadéni po-
moc{ zapiddaciho agregétu.

Ukolem tohoto vyndlezu tudi% je vytvoPfit takové zvedaci
zat{zeni pro tangenciéln& pohéndnou navijeci civku, které
umo#ni jeho pouZiti p¥i automatickém zapirdddni a soulasné
zajist{ rychlé a bezrdzové dosadnuti civky na hnaci védlec
bez nutnosti komplikovaného a ne pi{li¥ spolehlivého odklé-
péni a postupného skldpén{ do konstantnich vzddlenosti od
hnaciho védlce.

Tento ukol je Feden zvedacim zaFfzenim pro nadzdvihovéni
a spousténi naviject civky pomoc{ ovlédaciho téhla a vikyvné-
ho zvedaciho ramena, jeho% podstata podle vyndlezu spodivé
v tom, %e vykywné zvedaci remeno, uloZené na nosniku zveda-
ciho zarizeni je opat¥eno ozubenym segmentem a spojeno s ov-
1é4dacim tdéhlem pies mechanickou vazbu, tvolrenou hnaci pdkou
a zépadkovou pdkou se zdpadkou pro nadzdviZen{ navijeci civky
do predstihové vzddlenosti od hnaciho védlce.

Predstihovou vzddlenosti rozumi se vzddlenost nadzdviZe-
né civky vi&i hnacimu vélci, kterd je men3{ ne¥ konstantn{
zapiddaci vzddlenost a kterd se dociluje v zédvislosti na ih-
lovém pPedstihu okam¥iku stla¥eni zépadky zédpadkové péky do
ozubeného'segmentu vykywného zvedaciho ramena pred dokonZenim
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vikyvu mechanickou vazbou spiaZené hnaci pdky. Tim se pods-
tatnd zkracuje ¥asovy interval dfive nutny k pFekonén{ kons-
tantni vzddlenosti navijeci civky od hnaciho vdlce a rovné&z
zamezuje rdzovému dosednuti civky, nebof mald pfedstihové
vzddlenost nedovoluje, aby civka bdhem spousténi dosdéhla kri-
tickou rdzovou rychlost.

Mechanické spojeni mezi hnaci a zépadkovou pékou se
podle vyndlezu dociluje tim, Ze mechanickou vazbu hnaci a zé-
padkové péky tvor{i dilem Jjejich uspofédéni oto¥né& na spoled-
ném h¥f{deli a df{lem undZeeil piirubovy &ep upraveny pro podpé&-
ru hnac{ péky na soubdiném ramenu zépadkové péky.

Nastaveni predstihové vzddlenosti navijeci civky wi&i
hnacf{mu vdlci se upravuje podle vyndlezu tim, Ze zvedaci ze-
f{zeni je opatieno polohové podél ozubeni ozubeného segmentu
zvedaciho ramena nastavitelnym pruZnym &lenem pro stladeni
zépadky mépadkové pdky do ozubeni tohoto segmentu v dhlovém
predstihu pfed dosaZenim maximdélnfho vykyvu hnacf pdky.

Zabezpeleni polohy navijeci{ civky v predstihové vzddle-
nosti vi&i hnacimu vdlci je podle vyndlezu provedeno tak, Ze
_ na nehybném Zepu zvedacfho zafizen{ je uloZena odklopitelnd
zépadka pro zachyceni kladky und3eciho p*irubového &epu zé-

padkové péky.

Spusténi civky, pfi kterém Je nutno rozpojit mechanickou
vazbu zvedaciho zaiizen{ se podle vyndlezu provddi tak, Ze
odklopitelnd pojistnéd zdpadka je spojena se spoudt¥cim téhlem
upravenym pro odklopeni pojistné zdpadky ze zdvéru se zachy-
cenou kladkou undZeciho p¥{rubového Zepu zépadkoié péky.

P¥{kladné provedeni zal{zen{ podle vyndlezu je schematic-
ky zndzornéno na priloZenych vykresech, kde pFedstavuje obr. 1
prostérovy pohled na zvedaci za¥izeni v klidové poloza a obr. 2
ai 4 jednotlivé féze jeho pohybu.

Zvedaci zarizeni sestdvd z hnaci péky 4 otodné€ uloZené
na h¥fdeli zvedacfho ramena 5 a ze zdpadkové pdky 7, rovné&Z
na tomto ‘h¥fdeli otodn& uloZené. Hnaci pdka 4 je ovldddna ovlé-
dacim tdhlem }. Zdpadkové pdke 7 Jje na hornim konci svého ra-
mena opatiena zépadkou 12 a na druhém konci undSecim p¥irubo-
vym éepem’g. Zépadkovd pdka 7 tvo¥{ s hnaci pdkou 4 mechanickou
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vazbu, kterd je vymezena pruZfinou 8 a unéd3ecim p¥irubovyim
epem 6.

Vazba mezi zdpadkovou pdkou 7 a vykavnym zvedacim reme-
nem 5 je vymezena pruZinou 9 a dorazovym kolikem 10, uchyce-
nym na vykyvném zvedacim remenu 5. Zvedaci rameno 2 Jje opat-
¥eno ozubenym segmentem 11. Zépadka 12 zdpadkové péky Je
pritla¥ovédna k dorazu 13 nezndzorn&nou pruZinou, kterd ji zve-
d4 mimo dosah ozubeni segmentu 11. P¥{tlak zdpadky 12 do ozu-
benf segmentu 11 lze vyvodit pruZnym &lenem 16, ktery je
polohovd podél ozubeni segmentu 11 nastavitelny.

Na dolnf &¥4sti zvedaciho ramena 5 je upraven zvedac{ Zep
14, kterym p¥i vjkyvu zvedactho ramena 3 se zvedne spojeny
pér remen 15 dridku civky 23. Vykywné zvedaci rameno 3 je o-
todn& uloZeno na nosniku 24 zvedaciho zaifizeni. Pro zabezpe-
%&n{ naviject civky 23 v nadzdviZené poloze vykyvnym zvedacim
ramenem 5 Jje na nehybném gepu 25 zvedaciho zarfizen{ usporédd-
na odklopitelnd pojistné zépadka 18, pFitahovand pruZinou 20
k dorazu 21. Pojistnd zépadka je uzpisobena k zachyceni klad-
ky 19 upravené na konci unéZeciho p¥irubového &epu 6 zépadko-
vé péky I.

Rozpojen{ mechanické vazby mezi vykywnym zvedacim ramenem
5 a ovlddacim téhlem 1 se umoZnuje spoultdcim téhlem 27 spo-
jenym s poJjistnou zdpadkou 18.

Zvedaci zaiizeni, které miZfe byt souéésti automatického
zapiddaciho agregétu, pracuje v pfikledném provedeni takto:
pisobenim neznédzorn&ného mechanismu zapfédaciho agregédtu,
nap¥. valky, se vyvodi pohyb téhla 1 ve sm&ru 2 (obr. 1),
gim¥ se za¥ne otdlet na h¥fdeli 26 zvedacfho ramena 5 uloZend
hnac{ péka 4, kterd pFes unéd3eci{ p¥irubovy Zep 6 und3f i zé-
padkovou pdku 7. P¥i tomto pohybu napind zédpadkovd pdka pru-
Zinu 8. Jej{ zdpadka 12 je piitom p¥itlalovéna k dorazu 13
neznézorndnou prufinou, &im%¥ ji zvedd mimo dosah ozubeni seg-
mentu 11 zvedaciho reamena 5. Spolu se zdpadkovou pékou 7 se
d{ky pruZin& 9 pohybuje i zvedaci rameno 3, kontrolovené dora-
zovym kolikem 10, ve sméru 3a aZ do okamZiku, kdy naraz{ svym
zvedacim ¥epem 14 na remeno 15 dridku civky 23 (obr. 2). Zde
se zvedac{ rameno 5 zastavi, zatimco zdpadkovd pdka 7 pokra-



-2 - , 234 166

guje v pohybu ve sm&ru 3b aZ se jejf zdpadka 12 dostane do
styku s pruinym &lenem 16 (obr. 3). Jeho plisobenim je zdpadka
stla¥ena do nejbli%sf{ zubové mezery ozubeni segmentu 11, Eim%
dojde k dokonZen{ mechanické vazby mezi ovlddacim tdhlem 1,
hnac{ pékou 4, zdépadkovou pdkou 7 a zvedacim ramenem 3.

Pomoci této vazby se plsobenim hnaci péky 4 zvedne rame-
no 15, které nadzdvihne civku 23 do piredstihové vzddlenosti A
od hnactho védlce 17 v zdvislosti na idhlovém piedstihu od oka-
mZiku stlaleni zdpadky 12 do ozubeni segmentu 11 do koncové
polohy vykyvu hnacf péky 4 (obr. 4). P¥i svém vykyvu stlaZi
hnac{ péka 4 und3eci p¥{rubovy &ep 6 pod pojistnou zdpadku 18,
kde se svou kladkou 19 zachyti ve vybrdni zépadky. Tim je ze-
ji3t&no drZeni civky 23 v nadzdviZené poloze. Ovlddaci téhlo 1
pisobenim neznédzorndného mechanismu zapiddaciho agregdtu pak
teahem ve sméru 223 vrati hnac{ pdku 4 do jeji vyckozi polohy.

Spudténi civky 23 provede v daném okamZiku nezndzorn&ny
mechanismus zapiddaciho agregétu pomoci spoustéciho tdhla 27
spojeného s pojistnou zdpadkou 18, které ji odklopi ze zéb&ru
se zachycenou kladkou 19 und3eciho p¥{rubového Cepu 6 zdpad-
kové pdky 7. Takto uvolnénd zdpadkovd pdka se plisobenim pru-
%iny 8 za¥ne pohybovat ve sm&ru 22b, &im% vytéhne zdpadku 12
z dosahu prufného &lenu 16. Uvoln&né zdpadka vyskoli z ozube-
n{ segmentu 11 a tim rozpoji mechenickou vazbu mezi zdpadko-
vou pékou 7 a zvedac{ pékou 5, kterd spusti rameno 15 navije-
c{ civky 23, kterd dosedne na hnacf vélec 17 (obr. 2). Piso-
benim pruZiny 8 pokraZuje zdpadkovd pdka 7 ve svém pohybu, aZ
naraz{ na dorazovy kolik 10, &im% dojde k nédslednému odtla-
geni zvedaciho ramena 5 z prostoru ramena 15 drZdku navijecd
civky 23 (obr. 1).

Zvedaci zaffzeni podle vyndlezu umoZnuje zautomatizovat
postup zveddni a spoudténi navijecich civek pisobenim ovldda-
ciho a spou$téciho tdhla zapfddaciho agregdtu do stejné pred-
stihové vzddlenosti bez ohledu na velikost pifzovych ndvind. |
Postup odklédpéni a skldp&ni civky je timto zaifizenim zjedno-

. duSen, pfifem%Z pom&rn& krdtkd predstihovéd vzddlenost umo Znu~
je Zddouci rychlou reakci spou3dténé civky pfi jejim uvedeni
do provozni rychlosti hnacim védlcem.
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Zvedaci zaifzeni pro tangencidlnd pohénéhou navijeci civku,
které mé ovlddaci téhlo a vykyvné rameno pro nadzdvihovéni
a spoudtdn{ ramen drZdku civky pfitlafované k hnac{mu vélei
na textilnim, zvl4&t¥ bezvietenovém dopradacim stroji,
vyznadujici se tim, Ze vykyvné zvedac{ remeno (5) uloZené
na nosniku (24) je opatieno ozubenym segmentem (11) a spo-
jeno s ovlddaci{m tdhlem (1) pifes mechanickou vazbu tvorenou
hnac{ pékou (4) a zdpadkovou pédkou (7) se zdpedkou (12) pro

~ nadzdviZeni navijeci civky (23) do pPredstihové vzddlenosti

2.

3.

4.

5.

(A) od hnacfho védlece (17).

Zvedac{ zar{zen{ podle bodu 1, vyznafujici se tim, %e me-
chanickou vazbu hnaci pédky (4) a zépadkové péky-(7) tvoid{
dflem jejich uspofédéni oto¥nd na spolelném h¥f{deli (26)
a d{lem unéd¥ec{ p¥{rubovy &ep (6), upraveny pro podpéru
hnac{ péky (4) na soub&Zném ramenu zdpadkové péky (7).

Zvedaci zaffzeni podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze je
opat¥eno polohovd podél ozubeni ozubeného segmehtu (11)
nastavitelnym prufnym &lenem (16) pro stla¥eni zdpadky (12)
zépadkové péky (7) do ozuben{ tohoto segmentu v dhlovém
pfedstihu p¥ed dosaZenim maximdlnfiho vykyvu hnaci{ pédky (4).

u hnaci’ paky (4) re
Zvedaci zaifzen{ podle bodu 1, vysnafujici se tim, Zeyna

nehybném Zepu(25) uloZena odklopitelnd pojistnéd zdpad-
ka (18) pro zachyceni kladky (19) uné3ectho piirubového
gepu (6) zépadkové pdky (7).

Zvedaci zarizeni podle bedu 4, vyznaedujic{ se tim, Ze od-
klopitelnd pojistnd zdpadka €L§) je spojena se spoustdeim
tdhlem (27) upravenym pro odklopeni pojistné zdpadky ze"
zédb&ru se zachycenou kladkou (19) undSeciho piirubového
gepu (6) zdépadkové péky (7.
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Obr: 4
Vytiskly Moravské tiskaf¥ské z4&vody, Cena: 2,40 Ké&s

provoz 12, ti¥.Lidovych milic{ 3, Olomouc
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