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(54) Preumatické pohybové ustroji pro pohyblivou hradku

Gstroji je urdeno pro pohyblivou hred-
ku pro malé d8ti Ji%¥ od t¥i let a nejvyhodm®
ndji{ jeji podobou je tvar zviFete, nap¥.
psa.Je velmi snadno ditétem ovlddatelné a ;-
pro svou konstrukdni jednoduchost a robust-
nost t8%Zko poskoditelné.Jeho podsiata spo-
givd v tom, Ze je tvoFeno vdlcem, v ném¥
Je posuvné uloZfen pist, ovlddajici pdkovy-
mi mechanismy jednak pohyb hlavy, jednak
st¥idavé pFitahovdni a odpuzovéni p¥ednf a
gadni ¥4sti hradky, Sim¥ je provdddn pohyb
hradky na pojffdScich kolech, jimif jsou
opatieny vSechny nohy a kterd jsou opat¥e-
na zdpadkovymi mechanismy, dovolujicimi
pouge jednosmd$rny pohyb kol. Véles je pro
ovldddni pistu spojen p¥ivodn{ hadici s
rudnim ovlddadem, umisténym vné hradky.
Pneumatické pohybové vstroji i spojovaci
méch jsou zcela zakryty potahem hradky.
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Vynalez se tjka pneumatického pohybového ustroji pro pohybe-
livou hradku,zejména tvaru zvifete, napf. Dsa.

Doposud se pro pohyblivé hradky pouzivaji prevaZné mechanio-=
ké pohony. Predni a zadni nohy téchto hra3ek jsou vaéi télu zvi-
Pete nepohyblivé a jsou opatieny pojizdscimi koly, ktera asqu‘
opatiena mechanismem, dovolujicim pouze jejich otddeni p#i do-
predném pohybu hraéky. Trup je p#iéng rozdslen na pfedni a gadni
34st, které jsou spojeny spojovecim m&chem a ve hibetu kloubem,
ktery je stladitelny a rozviratelny ve sméru pohybu zvitete.Uvnits
t&la zvirete je uloien pohybovy mechanismus sestavajici z pakovych
pPevodd ovléadanych bowdenem. Bowden je vyveden z t&la zvilete a
pa svém vnéjiim konci je opatfen kleitdmi, Jjejichi odpruZeny pa=-
kovy mechanismus pii madkani rukou p¥itahuje a povoluje lanko
bowdenuy, a tim pobybuje pakovym mechanismem uvnit# téla zviitete.
Pékovy mechanismus svjm jednim téhlem pritahuje zadni d4dst té&la
k jeho pfedni &asti a odtahuje piedni &ast od zadni Sasti. Timbo
zplisobenm se pohybuje zvife smérem dopfedu. Nevyhodou tohoto péko=
vého mechanismu jsou Jjeho vysoké pasivni odpory, takfe b#Zné dAité
t83ko uvede zvife v pohyb. Zarovei je tento mechanismus velmi né-
ropny ne svou montd%, které ma také vliv na potiebnou silu pro
uvedeni gvifete v chod. Obvykle Je nutné po ukonideni montaZfe me-
chenismu provadét individuédlné jeho ipravy pro sniieni{jeho pasiv~-
nich odporti. Jednotlivé Zésti mechanismu jsou vysoce naméhané,
tek¥e dochazi snadno k jejich podkozeni. Dodatedné opravy Jsou
velmi néro¥né, &imf se podstatnd sniZuje Zivotnost hradky. Pokud
jsou znamy pneumatické pohony hrasek s manudlnim ovlddénim, pak
se jednad o vzduchoté&sné ugavienou soustavu dvou pruinych baldonkd
spojenych ohebnmou trubilkou, z nichZ jeden je ovlédém rukou vné
hradky a druhy svjm rozpinanim a surifovanim plisobi na mechanismy
uvnit# hratky. Vzhledem k tomu, Ze vnitini baldnek je tenkosténny,
nemohpu se jim ovliadat mechanismy vyfadujici pro svij pohyb
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vétSich sil, protoZe by dosSlo k poskozeni tenkostdnného baldnku.
Z téchto divodd se dosud znamé pneumatické pohony mehodi pro

hracky vétidich rozmérd a pro hrs8ky, od nichZ se poZaduji narod-
né ukony, napi. chize.

Uveden¢ nevyhody téms¥ zcela odstrabujc podle vynalezu
pneumatické pohybové Ustroji pro pohyblivou hradku, ktera je zej-
ména tvaru &tyfnohého zviFete, napi. psa, a ktera sestéva z tru-
pu piiéné rozdéleného na piedni %ast, mesouci hlavu, ktera miZe
byt pohyblivd, a pevné pFedni nohy s pojiZd¥cimi koly, a na zad-
ni dast, nesouci pevné zadni nohy s pojiZdscimi koly, piidems
pojiZdéci kola piredni ¢ésti i zadni Sasti jsou opat¥ena zapadko-
vyei mechanismy. Pfedni cast je se zadni 4sti spojena jednak ve
hi¥bet& ohebnym spojem, jednak uvnit¥ trupu spojovacim m&chem,
ktery Jje upraven pro stlafeni a rozevieni ve sméru pohybu pohyb-
livé hradky. Télo pohyblivé hradky je opat¥eno potahem zakryvaji-
cim pneumatické pohybové ustroji a spojovaci mdch. Pneumatické po-
hybové Ustroji je pfipojeno pFivodni hadici k rudnimu ovladadi
vné pohyblivé hralky. Podstata vyndlezu spodiva v tom, Ze v piedni
chsti pohyblivé hradky Jje upevnéno zakladni t&leso, v jehoZ duting
Je uloZen pist, ktery je na vn&jsi sténé svého dna opatien palcem
vystupujicim prichodem v dalZim dnu zakladniho t&lesa. Volny konec
palce se opird o rameno paky, kterd ma svij jeden konec uloZen na
¢epu uchyceném v predni Sasti trupu, a ktera ma svij druhy konec
uchycen k jednomu konci tainé pruZiny, jejiZ druhy konec je uchy-
cen v p¥edni &&stli trupu. Druhy konec paky Je zaroven spraien
8 Jednim koncem tahla, jehoZ druhy konec je uloZen v Gchytce, kte-
r4 je upevnéna na zadni dasti trupu u spojovaciho mé&chu. Pist je
uzavien v duting zékladniho t&lesa vikem s uzavirem. V uzavéru je
dira, do ni% 4sti jednim otevfenym koncem piivodni trubice p#Fi-
pevnéna k uzavéru. Druhy otevideny konec piivodni trubice je vy-
veden vné téla zviiete a dsti do vstupu ruéniho ovladace.

Pneumatické pohybové Ustroji podle vyndlezu umoZiuje pohybli-
vé hradce jim opatiené, Ze velmi snadno je ovliadatelna i malymi
détmi od t#i let. lLiontAZni prace s vytvorenim pneumatického pohy-
bového Ustroji i s jeho zabudovanim do pFedni &A4sti trupu pohybli-
vé hradky jsou jednodussi neZ u stéavajicich pohyblivych hracek.

Pro dalsi ZJednbduﬁeni montaZe pneumatického pohybového ustroji je
vjhodné, kdyZ éep, na némZ je otodnd uloZfen jeden konec ramene
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péky, je podle druhého znaku vyndlezu uchycen v}driéku, ktery Je
spojen s pneumatickym pohybovym ustrojim.

_ Rovnéz pro zjednodusdeni montaZe je vyhodné, kdyi podle tie-
- tibho znaku vynadlezu je druhy konec taZné pruiiny uchycen na vy-
stupku vika. '

Pro zdokonalehi t&snosti pistu v zékladnim téleseja tim 1 ce-
1ého pneumatického okruhu je vyhodné, kdy% se podle &tvrtého zna-
ku vynalezu mezi vnitini sténu dna pistu a vonitini sténu vika
ulozi pohybovy mdch, jeho# volny okraj se uchyti na vngjéi okraj
uzdvéru v prostoru mezi vnitFnim okrajem vika. Tato Uprava pii-
spiva zejména k funk¥ni spolehlivosti hradky.

Pro dalsi zdokonaleni ut&snéni pneumatického okruhu, ale téZ
pro snadndjsi monta%Z, se podle patého znaku vyndlezu vloZi na
vnéjsi okraj uzéavéru zajistovaci krouZek. Pritom volny okraj po-
hybového méchu je uloZen mezi vnit¥ni st&nou zajistovaciho krou-
ku a vngjéim okrajem uzavéru.

Pro kyvavy pohyb hlavy pohyblivé hracky se vyhodné podle
Bestého znaku opat¥i péka Uchytem, s nimZ se oto¥n& spidhne jeden
konec hlavového téhla, jehoZ druhy konec se opat¥i ovladacim okem
pohyblivd spfaZenym s ovlddacim Sepem v hlavé pohyblivé hradky.

Konkrétni p#iklad provedeni pneumatického pohybového astroji
a jeho zabudovéani do pohyblive hradky podle vynalezu Je znézornén
na pfiloZenych vykresech, kde obr. 1 pPfedstavuje v bokorysu pohyb-
livou hradku v podobd psa s Sastednym odkrytim téla pro znédzornéni
detaild zarizeni a jejich ulo¥eni v téle, obr. 2 znézorfiuje pneu-
matické pohybové Gstroji v bokorysu a v Sastedném fezu ve zvétde—~
nén m&iitku, obr. 3 znazornuje zapadkovy mechanismus s odjiiténym
pojiZdscim kolem v bokorysu v astedrném Pezu a ve zvétSeném mEfit-
ku, obr.4 znézornuje zépadkovy mechanismus 2 obr. 3 v pidorysu a
obr. 5 zndzorhuje ' v bokorysu Sast téhoZ zépadkového mechanismu,
jako je znazornén v obr. 3, jehoZ pojiZdsci kolo je zajisténo pro-
ti pojiZdéni.

Jak vyplyvéa 2z obr. 1, té&lo psa sestéva z trupu %5, ktery nese
hlavu 1 a k némuZ jsou piipevnény v paru piedni nohy 25 a zadni
nohy 41 a ocas 33. Hlava 1 je kyvnd pomoci Selisfového &epu 3 na-
sazena na spodni Gelisti 2, kterd je pevné& spojena s trupen 38
a z niZ vydniva jazyk 13, Hlava 1 je opatiena cenichem 12, parem
031 11 a pérem usi 2. Iryp 58 je priéne rozdélen mezi parem pied-
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nich noh 25 e parem zadnich noh 41 v piedni ¢ast 46 a zadni

é&st 47, které jsou spojeny spojovacim m&chem 4. Ve spojovaciam
m&chu 24 je pro vyrovnavani tlaku vzduchu s tlakem okolni atuos=-'
féry pfi jeho rozevirani a sviréni vytvoiem otvor 35, v ndami je
upevnéno piskdtko 30. V predni dasti 46 je zabudoviano pneumatic-
ké pohybové ustroji 10, jehoZ rudni ovlada& 9,ve tvaru ovladaciho
méchu 20,je umistén vné téla psa a k jeno vstupu § je n¥ipojen
Jeden konec privodni hadice 24, kdeito druhy konec pirivodni ha=-
dice 24 Je zaveden do trupu 58 a piipojen k uzavéru 15 pneuma-
tickeho pohybovéno tstroji 10. V chodidlech piednich noh 25 a
zadnich noh 41 jsou zabudovédny botky 44 s pojiZdécimi koledky 45
a jejich zapediovymi mechanismy 48.

Pneumatické pohybové ustroji 10, jak vyplyva z obr. 1 a zej=
ména z obr. 2, je tvofeno zakladnim tElesem 18 ve tvaru dutého
valce, jehoZ podélné osa je rovnob&Zinéd se sm&rem pohybu psa.

V dutiné 40 zékladniho té&lesa 18 ve sm&ru jeho podélné osy je
suvnd uloZen pist 19. Privréacena sténa dna 49 pistu 19 je spo-
Jena s palcem 43, ktery prochazi svym volnym a zaoblenym koncea
prichoden 51 v daliim dnu 52 zékladniho t&lesa 18. rist 19 je

v dutiné 40 zdkladniho télesa 18 uzavien vikem 20. Mezi k sobé
pfivracenymi sténawi pistu 19 a vika 20 je uloZen pohybovy mé&ch
4, jehoZz volny okraj je navleCen na vnEjdim okraji uzaveru 13,
ke kterému je pevné a neprodgsné uchycen uvazovaci niti 1l6. Pies
uvazovaci nif 16 a volny okraj pohybového m&chu 14 je na vneJsi
okraj uzdvéru 15 navleden zajisfovaci krouZek 17, Na vnéjsi sté-
n& uzavéru 15 je vytvoren nédkruZzek 59, ktery j;—opatfen dirou 33,
prostupujici sténou uzéavéru l5. Na ndkruZek 59 Jje pevné& navleden
Jeden z otevienych koncl piivodni hadice 24. Volny a zaobleny
konec palce 43 je v dotyku s ramenem 32 paky 21, jejiZ jeden ko~
nec je otoéné uloZen na éepu 22 uchyceném v drZaku 53, upevnéném
na dalsim dnu 52 zékladniho t&lesa 18. Druhy konec paky 21 je
otodné& spifaZen s jednim koncem tahla 27, jehoZ druhy konec je
pohyblivé uchycen v Gchytce 36 p¥ipevnsné ke sténs zadni Gasti 47,
Zéroven je k druhému konci paky 21 uchycen jeden konec tazné pru-
iiny 23, JejiZ druhy konec je uchycen ne vystupku 28 pfipevnéném
na viko 20. U prvniho konce paky 21 je vytvofen uchyt 31, ke kte-
rému je otocn& uchycen jeden konec hlavového tahla 26, jenoi dru-
hy kone¢ tvori ovladaci oko 6, které je otoén& navlefeno na ovla-
daci Zep 4 upevnény v hlavé 1 psa. Ve hibeté& 37 psa nad spojovacim
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mSchem 34 je pFedni Gast 46 spojena se zadni dasti 47 ohebnym
spojen 5, kterj tvofi dvé spojovaci stuhy 38 prekiiZené nad
hibetem 37 a kaida z nich je pfipevnéna jak k pfedni Zasti 46,
tak k zadni &asti 47.

' Kazdd z obou pFeduich noh 25 a kaZdd z obou zadnich noh 41
je opat¥ena pojiZdsciu kolem 45 se zépadkovym mechanismen 48
(jak zejuéne vyplyva z obr. 3, obr. 4, obr. 5 a té%i z obr. 1).
Pojizdéci kolo 45 je nasazeno na hiideli 36, ktery je otol&nd a
suvné vloZen v lo%iskovych dirach 52, vytvofenych v botce e
Kazda loziskova dira 57 mé tvar obdélnika, jehoZ kaZda z obou
rovnobéZnych stran, lezici ve sméru pohybu psa, je delsi neZ priu-
mdr h¥idele 56, kdeito jeho kaZda z obou 'dalsich rovnobg¥nych
stren je rovna primé&ru hiidele 26 6 zvét3end o potfebnou vali a Jje
zaoblena kruhovym obloukem o polomdru rovném poloméru hiidele 26.
Sast obvodu pojizdéciho kola 45 vydniva z botky 44 v jejim vyora-
ni 55. Po obvodu pojiZdéciho kola 43 je vytvoieno rohatkové ozu-
beni 24, proti némuZ je ve sm&ru pohybu psa na piedni strené vy-
brani 55 upraven pevny ozub 29. Botka 44 ma po svém obvodu Vvy-
tvofen stuplovity okraj 60, za n&jZi je pevn& drZiena ve vyfezu 31,
ktery je vytvoien uvnit¥ okraje kaZdé z piednich noh 25 a kazdé
ze zadrich roh 41.

Celé t&lo psa je opatfeno potahem 42, ktery dokonale zakryvé
pneumatické pohybové ustroji 10 s hlavovpm taéhlem 26, ovlédacim
ecem 4 a celisfovym Gepem 3 a s téhlem 27 s tchytkou 36 a spo-
jovaci m&ch %4 a ohebny spoj 5. Barevnym odligenim potahu 42
jsou zvyraznény &enica 12, Jjazyk ;3, popripad®& i nlava 1 a &ésti
trupu 58 nebo piedni nohy 25 &i zadni nohy 4l. Uspofadéni pojiz-
décich kol 45 v botkéch 44 a uchyceni botek 44 v pfednich nohach
25 a zadnich nohéch &; dovoluje co nejdokonaleji zakryt potahem
spodni &&sti pPedrnich noh 25 a zadnich noh 41 i s botkami 44.

Dopiedn§ pohyb psa se dociluje tim, Ze se rukou stladi ovla-
daci m&ch 50, ¢imZ dojde ke zvyseni tlaku vzduchu v pfivodni ha-
dici 24. tlaéeny vzduch puisobi v prostoru pohybového m¥chu 14,

a tim dochégigk ‘pohybu pistu 19 smirem k daldimu dmu 252 2 zéklade
niho t&lesa 18. Palec 43 se vysune prachodem 51 a tlafi na rame-
no 32 péky 21, ktera vykyvne ve sméru pohybu psa na Cepu 22,2

tim svym volnym koncem zatdhne za jeden konec tanla 27 proti ta-
hu teZné pruZiny 23. Tahlo 27 svya druhym koncem pFitéhne za
uchytku 36 zadni éast 47 trupu 58 k jeho pPedni asti 45. Priton



' . - 6 =

222 929 o
PojiZddji po nezmazorn¥né podloice zadni nohy 41 na pojiidscich
kolech 43, jeliko jejich hiidele 58 se v loZiskovych diréch 57
odsunou do zadni polohy, ¢imZ se pevné ozuby 29 vjrsunou“‘ ze zdb&ru
z rohatkového ozubeni 54, a tim uvolni pojiZdsci kola 45 zadnich
non 4l. Ziroven reakci na pojifd¥ni zadnich noh 41 po podlo3ce
dojde k pritahovani pfedni 3&sti 46 trupu 28 k jeho zadni.Zasti 47,
coZ mi za nésledek, ¥e h¥idele 56 pojiZdécica kol 45 pfednich
noh 25 se v loziskovyca dirich 57 posunou sméren dopiedu ve smé-
ra pohybu psa a pevné ozuby 29 se zasunou do rohatkového ozubeni
S4, 8iai zabrzdi pojiZidsci kola 45 v pfednich nohdch 25, bakio
pPedni Gdst 46 trupu 53 Je nepohyblivéja tedy se pohybuje jen
‘jeho zadni &4st 42. Po dokondeni pohybu pistu 19, cof vznikne jeho
dorazem na Galsi dno 32 zakladniho télesa 18, a tim i po dokonZeni
dopiedného pohybu tahla 27 se zadni &Asti 47 trupu 53, se pusti
rudni piitlek na ovlédaci mdch 50. Tim dojde k poklesu tlaku

v p#ivodni hadici 24 i v prostoru pohybového m&chu 14 a atmos=-
féricky tlak okolniho vzduchu spolu se silou taZné pruiny 23
vrati jak pist 19, tek phku 2] s tahlem 22 do vjchozi polohy, &imi
dojde k posuvu hiideli 26 pojiZdscich kol 45 v loZiskovjch dirach
57 v opadném mém neZ je dopiedny pohyb. psa, coZ m& za nisle-
dek uvolnéni pevnych ozubd 29 20 zdbéry z rohatkového ozubeni 54,
po;)ii,déo:. kola 45 se _zaénou 'volné protacet a predni Jast 46 tru~
pu :_§ se posune dopfedu ve smeru pohybu psa. Zaroven reakci doJjde
kK posuvu ve suéru- pohybu psa hiideli 56 pojiZdscich kol 45 zad-
- nich mwoh 4) v loZiskovych diréch 52, aZ pevné ozuby 29 zachytnou
ga rohatkové ozubeni 24, &imf se podrii zadni dast 47 trupu 58

v kl:_ldu-. ?im se docili vychozi polohy ruéniho ovladade 9, pohy-
bového méchu 19 , péky 21, tahla 27 s vratnou pruZinou 23 a i~
%e se zsdit s novym stiskem ruéniho ovladale Q. Tedy stiidavya
stiskem a uvolnénim ruéniho ovladale 9 lidskou, zejména détskou
rukou dochézi k doprednému pohybu sti¥idave zadni dasti 47 a
pfedni c¢asti 46 trupu 28)a tim k vyslednému dopfednému pohybu
psa. Od kyvavéno pohybu paky 21 je zaroved odvozen pohyb hlavo-
vého tahla 26, ktery se pifena3i ovladacim Gepem 4 na hlavu 1, kte~
ré séroven s pohybem psa kjva na Selisftovém Gepu 3. PFi pohybu
pPedni &asti 46 k zadni casti 47 trupu 28 a naopak, coZ umoznuje
‘ohebny spoj 5 ve hibetu 22 trupu 38, dochazi ke stlalovani a roz-
viréni spojovaciho m3chu 34, ktery piitom bud vypousti ze svého
prostorujnebo do ného nasava vzduch otvorem 35. ProtoZe otvor 35
Je uzavlen piskitkem 30, proudi vzduch timto piskatkem 30, které
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je zvukové vyladéno tak, Ze vydava zvuk podobny psimu 3tdkotu
éi knuéeni.

Vedle hlavového tahla 26 miZe byt s pakou 2l nebo s tahlem
27 sprazeno dolii téhlo, které mize ovladat napf. vrt¥ni oca-
su 39 nebo pohyo jazyka 13 apod. Prikladna provedeni té&chto
Gprav nejsou na vjkresech bliZe naznacena.

Vngjsi podoba pohyblivé hralky podle vyndlezu mbZe byt
uprovena najrizndjéim zplsobea, nejéastéji aplikaci riznych zvi-
fatek a figurek. ‘
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1, Pneumatické pohybové ustroji pro pohyblivou hradku, zejména
tveru &tyfnohého zvirete, napi. psa, sestavajici z trupu,
ktery je pfi&n& rozdslen na pledni cast, nesouci hlavu, vy-
hodné pohyblivou, a pevné piedni nohy s pojiZdscimi koly,
opatienymi zapadkovjymi mechanismy, a zadni &ast, nesouci
pevné zadni nohy s pojiZdécimi koly, opatiPenymi zapadkovyui
mechanismy, a pfedni éast je se zadni &asti spojena jednak
ve hibeté ohebnym spojem, jednek uvnit# trupu spojovaciu mé-
chem, upravenym pro stladeni a rozevieni ve sméru pohybu po-
hyblivé hradky, JjejiZ télo je opatieno potahem zakryvajicim
spojovaeci méch a pneumatické pohybové uUstroji pripojené pii-
vodni hadici k ruénimu ovladaéi vn& pohyblivé hraéky, vyzna-
éujici se tim, Ze v pfedni Casti (46) pohyblivé hralky Jje
upevnéno zékladni teleso (18), v jehoZ dutin& (40) je uloZen
pist (19), ktery je na vn&jsi sténé svého dna (49) opatien
palcem (43) vystupujicim prichodem (51) v dal3im dnu (52)
zdkladniho télesa (18), a svym volnym koncem se opirajicim
o ramenoc (32) paky (21), jejiZ jeden konec je uloZen na &e-
pu (22), uchyceném v piedni &asti (46), a jejiZ druhy konec
je jednak uchycen k jednomu konci taZné pruZiny (23), JjejiZ
druhy konec je uchycen v pfedni éasti (46), jednak vykyvné
spiafen s jednim koncem tahla (27), jehoZ druhy konec Je uchy-
cen v Gchytce (36) upevn&né na zadni &asti (47) u spojovaciho
méchu (34), a pist (19) je uzavien v duting (40) vikem (20),
v jehoz uzévdru (15) je dira (33), do niZ Gsti jednim otevie~
nyn koncem k drZaku (53) pfipevnénd piivodni trubice (24),
jejii druhy otevieny konec usti do vstupu (8) ruéniho ovlada-
ée (9).

2. Pneumatické pohybové astroji‘podle bodu 1, vyznalujici se tim,
fe Gep (22) je uchycen v driaku (53), spojeném s pneumatic-
kya pohybovyam istrojim (10).

3y Pneumatické pohybové ustroji podle bodu 1, vyznadujici se tim,
%e druhy konec taZné pruziny (23) je uchycen na vjstupku (28)
vika (20).
4, Pneumatické pohybové ustroji podle bodu 1, vyznafujici se tim,
%e mezi vnit®ni sténou dna (49) pistu (19) a vnitfni sténou
vika (20) je uloZen pohybovy méch (14), JjehoZ volny okraj je
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uchycen na vnejsim okraji uzévéru (1) v orostoru mezi vniti-
nim okrsjem vika (20).

Pneunatické pohybové Gstroji podle bodu 1, vyznadujici se tim,
Ze na vn¥jsi okraj uzavéru (15) je vloZen zajisfovaci krou-
zek (17) a volny okraj pohybového wéchu (1l4) je uloZen mezi
vnit¥ni sténou zajisfovaciho krouZku (17) a vndjsin okrajen
uzaveru (15). '

Pneumatickeé pohybové ustroji podle bodu 1, vyznadujici se tium,

Ze péka (21) Jje opatfena uchytem (31), s nimZ Jje spraZen jeden
konec otoéného hlavového tahla (256), JjehoZ druhy konec je opatPen
ovladdacim okem (6) pohyblivé spraZenym s ovladacim Zepem (&)

v hlavé (1).

3 vykrasy
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Obr. 1
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