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54) .MANUELL HANDHABBARES ROTATIONSNIETGERAET

[57) Die Erfindung betrifft ein manuell handhabbares Rotationsnietgerat, mit dem an schwer be-
wegbaren Arbeitsgegenstdnden bei nur geringer Zuganglichkeit zur Nietstelle leicht handhabbar
und larmarm feste Nietverbindungen hergestellt werden konnen. Zwei Ausfliihrungsarten wurden
nierbei unterschieden. Nach dem Schalten einer hydraulischen Axialbewegung und einer mecha-
nischen Rotationsbewegung flr das Nietwerkzeug wird zwischen dem Nietkopf im Gegenhalter
und einem Rotationsnietkopf auf der Gegenseite tiber ein Getriebe, ein StoRel und eine Fiihrungs-
ouchse mit Kraftbligel der Niet-SchlieBkopf geformt bzw. unter Nutzung zweier Krafthebel mit Niet-
werkzeug auf der einen und Gegenhalter auf der anderen Seite die Nietverbindung hergestellt.
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Manuell handhagbbares Rotationsnietgerdt

Anwendungsgebiet der Erfindung:

Die Brfindung betrifft ein manuell handhabbares Rota-
tlonsnietgerit, mit dem es mdglich ist, feste Nietver=-
bindungen gerduscharn herzustelien. Das genannte Row
tatlonsnietgerdt eignet sich insbesondere fiir das
Nieten an schweren, relativ schlechy bzw, nicht be-
wegbaren technischen Gegenstinden, bei denen an den
Selten und oben nur sehr geringe bzw. keine Zugéngé
lichkeit zur Nietstelle gegeben ist, an denen aber
manuell und damit handhabegerecht genietet werden muf.
Wegen seiner Gerfuscharmut ist es vor allem in Werk-
stétten einsetzbar, in denen der Lérmpegel niedrig
gehalten werden muB, Das erfindungsgendBe Rotations-
nietgerét kann nur dort Anwendung fianden; wo es an
stationdrem bzw, mobilem Tragwerk aufgehéngt werden
kann,

Charakteristik der bekannten technischen Losungens

Fir die Nietger#dte in vorgenannten Anwendungsbereichen

sind derzeit folgende technische Losungen bekannt, die

Jedoch aufgezeigte Mingel aufweisen:

~ Nietgerdfte nit rein hydraulischer Kraftaufbringungs
Da ihre Nietkraft ein lehrfaches gegeniiber der eines
Rotationsnietgerdtes betréigt, sind diese in ihrer
Masse viel zu schwer, um manuell handhabbar zu sein,
Thr Binsatz an relativ unzugénglichen Nietstellen
ist nur sehr begrenzt mdglich,
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- Nietgeridte mit pneumatisch erzeugter schlagartiger
Werkzeugbewegungs: .

- Sle arbeiten mit sehr hohem, flr viele Fertigungs-
statten zu hohem Lirmpegel und haben keine arbeitge
kraftsparende Kraftbligel bzw. Krafthebel,

~ Nietgerite mit Rotationsnietkopf:
Diese Gerdte sind als stationdre Tisch- bzw, Stdn-
dergerate bekannt, die jedoch eine ungehinderte Zu=-
fiihrung der zu nietenden Gegensténde in giinstiger
Arbeitshaltung sowie eine gute Zuginglichkeit zur
Nietstelle verlangén.

Ziel der BErfindung:

Das Ziel der Erfinduhg besteht darin, ein manuell
handhebbares Rotationsnietgerit zu schaffen, mit wel-
chem an schwer bewegbaren Gegenstdnden und bei nur
geringer Zuginglichkelt zur Nietstelle mechanisch ge=-
nietet werden.kann. '

Der niitzliche Effekt besteht in der Durchfihrbarkeit
mechanischer Kalt- bzw, Warmnietungen bei fast schwere-
loser, schwingungsarmer und stoB8freier manueller Hand-
hebung zn unglinstig liegenden Nietstellen von schwer
bewegbaren Arbeitsgegenstinden,

Darlegung des Wesens der Erfindung:

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein manuell
hanhabbares Rotationsnietgerit zu entwickeln, das
nahezu universell fiir verschiedenste Nietungen in Pro-

- duktionswerkstatten eingesetzt werden kann., Erfindungs-

30

35

gendB wird die Aufgabe dadurch geldst, dal durch die

Kombination elnes mit zusatzlicher Fihrungsbuchse und

St08el versehenen Hydraulikzylinders mit einem Getrie-
be fir die Zuflhrung der Rotationsbewegung sowie einem
Rotationsnietkopf, einem die Flihrungsbuchse und einen

Gegenhalter starr verbindenden Kraftbligel und mit ei=-

ner Ausglelchmassenanordnung versehenen, bei.Uberlage-
rung einer Axial- und einer Rotationsbewegung an der
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Nietstelle genietet wird, bzw. dal durch die Kombina=- .
tion eines Hydraulikzylindérs mit zwel gelenkig ver~
bundenen Krafthebeln, einem Gegenhalter, einem Rota-
tilonsnietkopf und einem Getriebe fir die Zufithrung

5 einer Rotationsbewegung, bei Uberlagerung einer Axial-
und einer Rotvationsbewegung an der Niebtstelle genletet
wird,

-

Augfihrungsbeispiel:
Die Erfindung soll nachstehend an zwel Ausfihrungs-
40 beispielen nsher erliutert werden. In den sugehdrigen
Zeichnungen zeigen Jewells in der Seifenansicht
Pige. 1: ein Robtationsnietgerédt mit Kraftblgel,
Fig. 2: ein Rotationsnietgerat mit Krafthebeln.
Der Aufbau und die Wirkungsweise des manuell handhab-
15 baren Rotationsnietgerites stellt sich als Nietgerdt
fiir das Achshalternieten an zwelachsigen Glterwagen
wie folgt dar:
~ Ausfiihrung mit Kraftbiigel.
An einer im Masseschwerpunkt des Nietgerates ange-
20 ordneten Aufhdngung 1 positioniert, die relativ
schwerelos Vertikal- und Schwenkbewegungen ermdg-
licht, wird das Nietgerdt nach dem Binstecken eines
Nietes in die zu verbindenden Werksticke, Lang-
triger 2 und Achshalter 3, manuell feinpositioniert,
25 Nach dem Sinschalten der von einem Hydraulikzylinder
4 hervorgerufenen Axialbewegung eines St0Bels 10,
eines Getriebes 5 und eines Rotationsnietkopfes 6,
wird die nach einem weiteren Schalten mittels elner
tiber eine biegsame Arbeitswelle 7 gelelteten und in
30 das Getriebe 5 seitlich eingeflihrten Rotationsbewe-
gung im Rotationsnietkopf 6 fiir ein Nietwerkzeug 8
eine regelmiRige rdumliche Pendelbewegung erzeugt.
Der Nietkopf des in die zu verbindenden Werksticke
gesteckten Nietes wird dabei iiber einen an einer
35  Pihrungsbuchse 12 befestigten Kraftbligel 11 von
einem Gegenhalter 9 angepreBt. '
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— Ausfiihrung mit Krafthebeln
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Die AufhZngung und Positionierung erfolgt wie im erst—
genannten Ausfiilhrungsbeispiel. Nach dem Einschalten
der von einem Hydraulikzylinder 4 hervorgerufenen
Axialbewegung wird mittels eines Doppelgelenkes 43

und eines Gelenkes 14 der éinen Rotationsnietkopf 6

- und ein Getriebe 5 tragende bewegliche Krafthebel 45

schwenkend gegen den starr am Hydraulikzylinder 4
befestigten und einen Gegenhalter 9 aufnehmenden
starren Krafthebel 16 bewegt.

Nach einem weiteren Schalten einer ilber eine biegsa-—
me Arbeitswelle 7 geleiteten und seitlich in das Ge-
triebe 5 eingeflihrten Rotationsbewegung wird im Ro-
tationsnietkopf 6 fiir ein Nietwerkzeug 8 eine regel-
méBige riumliche Pendeibewegung erzeugt. Mit dem Auf-

- treffen des Nietwerkzeuges 8 auf den Nietschaft wird

aus diesem gegen den Gegenhalter 9 der SchlieBikopf der
Nietverbindung geformt.
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Erfindungsanspruchs

Manuell handhabbares Rotationsnietgerdt zum Fertigen
von festen Nietverbindungen, dadurch gekennzeichnet,
dafl ein Hydraulikzylinder (4) Uiber eine Fithrungsbuch-
se (12) mit einem StoBel (10) und einem Getriebe (5)
axial in Verbindung steht, an der Fihrungsbuchse (12)
ein Kraftbiigel (41) mit am anderen Ende befindlichen
starren Gegenhalter (9) angeordnet ist und axial in
Wirkungslinie zum Gegenhalter (9) vor dem Getriebe (5)
sich ein Rotationsnietkopf (6) befindet, bzw. daB ein
Hydraulikzylinder (4), an einem einen Gegenhalter (9)
tragenden starren Krafthebel (416) befestigt, tiber ein
Doppelgelenk (413) und ein Gelenk (14) einen bewegli-
chen Krafthebel (45) trigt, an dem ein Rotationsniet-
kxopf (6) und ein Getriebe (5) axial zum Gegenhalter
(9) angeordnet sind.

-~ Hierzu 2 Blatt Zeichnungen -
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