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(57) Rezumat: Invenfia se referd la o instalatie
autopropulsatd, de forare si reparatii pentru sande, utilizata in
industria petroliera. Instalatia autopropulsata, pentru foraje gi
reparatii sonde, conform inventiei, asigura niste legaturi
organice intre subansambluri prin aceea cd are in
componenta niste subansambluri (A,B,C,E,F,G,H) de
transport, de fortd, de forare si reparatii, de manevra, de forta
hidraulica, de fortd pneumatici si de mecanizare.
Subansamblul de transport (A) are o platforma (1) pe care
sunt montate puntile (5), legate de subansamblul (B) de forié
prin cardane, $i unul sau doua motoare (7 si 15) termice, la
care se cupleazd direct niste transmisii (8 s$i 16)
hidrodinamice, ce leaga subansamblul (C) de forare. Pe
motoare (7 si 15) si pe niste transmisii (8 gi 16), sunt fixati
niste senzori (10,11,12) de temperatura a apei si uleiului, i un
sistem de avarie, format dintr-un dispozitiv (28) montat pe
conductele de aspiratie. Subansamblul (C) de forare, montat
pe platforma (1), cuprinde grupurile conice (31), legate de
subansamblul (B) de fortd printr-un cardan si prin cutia
sumatoare (19) sau prin transmisii {8 $i 16). Subansamblul (E)
de manevra cuprinde si un dispozitiv de confirmare a caldrii,
format din niste limitatoare (74) pneumatice. Subansamblul
(F) de foria hidraulica este legat de subansamblul (B} de fortd
prin intermediul motoarelor {7 si 15) si prin cel al cutiei (19)
sumatoare, iar de subansamblul (C) de forare si reparatii, prin
grupul {31) conic principal. Subansamblul (G) de forta, Fig. 3
pneumatic, este format dintr-un compresor (115), iar

subansamblul (H) de mecanizare este cuplat cu

subansamblul (F) de fortd hidraulicd prin niste legdturi

hidraulice.
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Inventia se refera la o instalatie autopropulsata de forare si reparatii sonde, folosita
pentru forarea i reparatia sondelor, atat de titei si gaze, cat si a celor pentru apa, cu adan-
cimi, de la 500 m, pana la adancimi corespunzatoare sarcinii maxime la céarlig, de 250 ff,
numarul axelor autosasiului fiind de la trei la sapte, in functie de sarcina maxima de lucru la
carligul macaralei, iar constructia vehiculului permitand transportul instalatiei pe drumurile
publice.

- Este cunoscut o instalatie de forare alcatuita dintr-un troliu antrenat de niste lanturi
si de niste roti dintate, 0 masa rotativa, prevazutd cu un dispozitiv de antrenare si un
geamblac cu picior central, alcatuit dintr-un ax ce are niste blocuri elastice. Troliul este in
legatura cu o toba pentru cablu cuplata la un con de ambreiaj ce se poate deplasa pe un
manson. Pe rotorul mesei rotative sunt fixati nigte pinteni inalti, prin care se antreneaza o
bratara formata din nigte bacuri, iar masa rotativa este prevazuta cu un suport cu suspensie
elastica ce ii permite deplasarea pe verticala la ingurubarea burlanului. Un alt suport folosit
pentru centrarea masei rotative este format dintr-un taler superior, la care sunt fixate niste
bolturi lungi ce trec prin niste ghidaje.

Instalatia autopropulsata de forare i reparatii sonde, conform inventiei, asigura exe-
cutarea operatiilor de forare, reparatii si transport cu aceeasi instalatie prin aceea c3, este
alcatuita din niste subansambluri, de transport de forta, de forare si reparatii, de manevra,
de forta hidraulica, de forta pneumatica si de mecanizare din care subansamblul de transport
are o platforma metalica in constructie sudata, ce preia solicitarile la transport, la rabaterea
mastului si in functionarea instalatiei, in legatura cu care sunt montate puntile independente,
amintite legate de subansamblul de forta prin cardane, acesta avand unul sau doud motoare
termice, amintite, montate pe platforma, la care se cupleaza direct niste transmisii hidrodina-
mice, fiecare dintre transmisiile avand inglobate o cutie de viteze si un convertizor hidraulic
care asigura reglarea automata a vitezei, in functie de momentul rezistent si una din niste
cutii de distributie sau sumatoare, care se leaga prin cardare, atat cu subansamblul de
transport, cat si cu subansamblul de forare si reparatii, pe motoare si pe transmisii fiind fixat
cate un dispozitiv de protectie, format din niste senzori de temperatura a apei si, respectiv,
de presiune a uleiului si un alt senzor de temperatura a uleiului din transmisiile hidrodinamice
si niste ventile electropneumatice, iar pe transmisii cand se folosesc doud motoare se
monteaza i un sistem de protectie format dintr-un senzor legat la baterie, niste relee, niste
ventile electropneumatice, niste cilindri pneumatici si un intrerupator electric, motoarele fiind
prevazute cu un sistem de oprire de avarie, format dintr-un dispozitiv montat pe conductele
de aspiratie ale motoarelor, iar subansamblul de forare si reparatii este montat pe platforma
$i cuprinde grupurile conice principale amintite, legate de subansamblul de forta printr-un
cardan si prin cutia sumatoare sau prin transmisii, pe transmisia verticald, amintita este
dispus un dispozitiv hidraulic pentru masurarea momentului la masa rotativa, format dintr-un
cilindru hidraulic, o paghie, o rola in contact cu lantul transmisiei verticale si un indicator si
tot de platforma este fixat subansamblul de manevra care cuprinde si un dispozitiv de confir-
mare a calarii format din niste limitatoare pneumatice, actionate prin intermediul unor parghii
$i un distribuitor hidraulic, iar subansamblul de forta hidraulica are unitatile hidrostatice
amintite, legate de subansamblul de fortd prin intermediul motoarelor si prin cel al cutiei
sumatoare, iar de subansamblul de forare i reparatii prin grupul conic principal, subansam-
blul de forta pneumatica fiind format dintr-un compresor montat pe motoare, iar subansam-
blul de mecanizare este cuplat cu subansamblul, de forta hidraulica, prin intermediul unor
legaturi hidraulice. Subansamblul hidraulic de forare si reparatii montat pe platforma
cuprinde grupurile conice principale amintite, legate de subansamblul de fortd, printr-un
cardan si prin cutia sumatoare sau prin transmisii, niste pompe hidraulice montate, fie pe
motoarele termice ale subansamblului de forta, fie pe grupul conic principal, fie pe cutia
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sumatoare, ambele amintite, un pupitru hidraulic de comanda fixat pe platforma a sub-
ansamblului de transport si 0 masa rotativa hidraulica prevazuta cu un aparat de masura a
momentului la rotor, precum si cu un dispozitiv hidraulic de reglare a valorii momentului de
torsiune.

Prin aplicarea inventiei, se obtin urméatoarele avantaje:

- micgorarea duratei transportului de la o locatie la alta;

- cinematicé foarte simpla, ceea ce conduce la o exploatare gi intretinere usoara;

- manevrarea usoara in conditii de santier;

- transportabila pe drumurile publice;

- permite mecanizarea operatiilor la gura sondei;

- usurinta in exploatare si intretinere;

- permite obtinerea unei productivitati mari la gura sondei.

Se da, in continuare, un exemplu de realizare a instalatiei autopropulsate pentru
focare si reparatii sonde, conform inventiei, in legatura cu fig1...25, care reprezinta:

- fig.1 vedere laterala a instalatiei autopropulsate, conform inventiei, cu un singur
motor, cu antrenarea masei rotative de la un grup conic principal;

- fig.2, vedere de sus, a instalatiei autopropulsate fara mast, conform inventiei, in
varianta cu doua motoare;

- fig.3, vedere laterald a instalatiei autopropulsate cu antrenarea masei rotative de
la cutia de distributie, Tn pozitie de lucru;

- fig.4, schema de protectie a grupului de forta a instalatiei autopropulsate,

- fig.5, schema de protectie a transmisiei hidrodinamice a instalatiei autopropulsate,in
varianta cu doua motoare;

- fig.6, schema instalatiei electrice pentru oprirea de avarie a motoarelor instalatiei;

- fig.7, sectiune transversala printr-un ambreiaj pneumatic, din alcatuirea instalatiei
autopropulsate, conform inventiei;

- fig.8, schema cinematica a instalalatiei autopropulsate, in varianta cu doud motoare,
cu o cutie sumatoare si cu antrenarea masei rotative de la troliu:

- fig.9, schema cinematica a instalatiei autopropulsate cu un motor si cu antrenarea
masei rotative de la grupul conic principal;

- fig.10, schema cinematica a instalatiei, autopropulsate cu un motor si cu antrenarea
masei rotative de la cutia de distributie;

- fig.11, schema dispozitivului pentru masurarea momentului la masa rotativa: din
alcatuirea instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.12, schema hidraulica de principiu pentru actionarea masei rotative hidraulice
din alcatuirea instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.13, schema dispozitivului pentru calarea instalatiei autopropulsate, conform
inventiei;

- fig.14, schema dispozitivului mecanic pentru rabatarea poduritor din alcituirea
instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.15, schema dispozitivului pneumatic sau hidraulic pentru rabaterea podurilor din
alcatuirea instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.16, schema dispozitivului pentru reglarea si limitarea sarcinii la carlig din
alcatuirea instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.17, schema de principiu a grupului de fort hidraulicd, din alcituirea instalatiei
autopropulsate, conform inventiei;

- fig. 18, schema de principiu a grupului de forta pneumatica, din alcituirea instalatiei
autopropulsate, conform inventiei;
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- fig.19, schema de principiu pentru un subansamblu de mecanizare din alc3tuirea
instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.20, schema dispozitivului pentru ingurubat si desurubat préjini de foraj i coloane
de tubaj din alcatuirea instalatiei autopropulsate, conform inventiei;

- fig.21, schema cinematica a subansamblului de forta al instalatiei, cu doua motoare
$i cu antrenarea mesei rotative de la cutia sumatoare;

- - fig.22, schema cinematica a subansamblului de transport al instalatiei, in varianta
cu doua motoare;

- fig.23, schema cinematicd a subansamblului de fortd cu doud motoare si cu
antrenarea masei rotative de la grupul conic principal;

- fig.24, schema cinematica a subansamblului de transport, in varianta cu doua
motoare a instalatiei;

- fig.25, schema cinematica a instalatiei, in variante cu doua motoare, prevazuta cu
doua grupuri conice principale si cu antrenarea mesei rotative de la troliu.

Instalatia autopropulsaté pentru forare si reparatii la sonde, conform inventiei, este
formata din niste subansambluri A, B, C, D, E, F, G si H, de transport, de forta, de forare si
reparatii, hidraulic de forare si reparatii, de manevra, de forta hidraulica, de forta pneumatica,
de mecanizare si 0 cabina de lucru.

Subansamblul A de transport este format dintr-o platforma 1 metalica, in constructie
sudata, care preia solicitarile la transport, la rabaterea mastului §i in functionarea instalatiei
la gura sondei, pe care se monteaza o cabina 2, pentru transportul instalatiei, un sistem 3
de directie, prevazut cu niste dispozitive de protectie, nereprezentate in figuri, o instalatie 4
pneumatica de franare si nigte punti 5, independente, cu roti simple sau duble, care asigura
o stabilitate mare a instalatiei la transport, actionate de la grupul B de fortd, prin niste
cardane 6, numarul puntilor 5 fiind cuprins intre trei si sapte, in functie de sarcina maxima
de lucru la cérligul macaralei. Constructia subansamblului A de transport permite transportul
instalatiei pe drumurile publice, intrucat distanta dintre puntile 5 este mai mare de doi metri
una fata de cealalta.

Subansamblul B de forta este amplasat pe platforma 1, in spatele cabinei 2 si este
alcatuit dintr-un motor 7 termic, care antreneaz o transmisie 8 hidrodinamica, in care este
inglobata o cutie de viteze si cate un convertizor hidraulic, ce asigura reglarea automata a
vitezei in functie de momentul rezistent si care poate lucra in regim automat, la transportul
instalatiei si in regim manual la foraj, de la care miscarea se transmite la subansamblul C
de forare si reparatii, precum si la puntile 5 motoare ale subansamblului A de transport, fie
direct prin cardanele 6, fie prin intermediul unui cardan, nereprezentat in figuri, o cutie 9 de
distributie si a cardanelor 6, amintite. Cutia 9 de distributie este o constructie metalica, cu
una sau doua trepte de viteze, fiind prevazuta cu un dispozitiv de cuplare a rotilor, nerepre-
zentat Tn figuri, care permite ca instalatia sa poaté fi transportata in terenuri neamenajate.
Pentru cresterea sigurantei in functionare a grupului B de forta, este prevazut un dispozitiv
de protectie, nereprezentat in figuri, format din niste senzori 10 si 11 de temperatura a apei
$i, respectiv,de presiune a uleiului, i cate un senzor 12 pentru temperatura uleiului din
transmisia hidrodinamica, care la atingerea pragurilor periculoase pentru temperatura si
presiune, actioneaza, atét un ventil 13 electropneumatic care intrerupe acceleratia motorului
7, cat si un ventil 14 electropneumatic ce permite franarea tobei troliului.

intr-o variant3 constructiva subansamblul B de forta este format din niste motoare
15 termice care, prin niste transmisii 16 hidrodinamice, similare cu transmisia 8, prin niste
cardane 17 si nigte ambreiaje 18, transmite miscarea la o cutie 19 sumatoare, sau fa cutia
9 de distributie, ce conduce fluxul de forti cétre subansamblul A de transport si catre
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subansamblul C de forare. Cutia 19 sumatoare reprezintd o transmisie mecanica cu roti
dintate multifunctionald, care pe langa rolul de a aduna puterea de la motoarele 15 sia o
transmite la subansamblurile A si C, este prevazuta, cu nigte prize de putere, nereprezentate
in figuri, care actioneaza diversi consumatori. in aceasts varianta cu dous motoare, este pre-
vazut si un sistem de protectie, nereprezentat in figuri, a transmisiilor 16 hidrodinamice, care
permite functionarea cu un singur motor 16 numai in cazul cand ambreiajut 18, corespun-
zator, celuilalt motor 15, este decuplat. Astfel, daca la unul dintre motoarele 15 temperatura
de lucru a depasit valoarea prescrisa, un senzor 20, alimentat ca si restul apararelor elec-
trice de la bateria instalatiei, trece pe pozitia de avarie si prin intermediul a niste relee 21
actioneaza asupra unor ventile 22 electropneumatice, care blocheaza trecerea aerului catre
niste cilindri 23 pneumatici de acceleratie, turatia celor doua motoare 15 reducandu-se la
relanti. In aceasts situatie se decupleaza ambreiajul 18 corespunzétor, parghia acestuia
actionand un intrerupator 24 electric care, printr-un releu 25 si un ventil 26 electropneumatic,
opreste aerul catre un cilindru 27 pneumatic, in care caz motorul cu defectiunea constatata
se opreste si se poate continua actionarea instalatiei numai cu celelalt motor 15.

Pentru a face fata situatiilor, cu grad mare de pericol, cand la gura sondei apar ema-
natii de gaze, motoarele 7 si 15 sunt prevazute, pe [anga oprirea clasica, cu un sistem de
oprire de avarie, format dintr-un dispozitiv 28 montat pe o conducta 29 de aspiratie a fiecarui
motor i comandat pneumatic printr-un distribuitor 30 de la pupitrul de comanda al instalatiei
si care In momentul primirii comenzii blocheaza aspiratia si opreste de urgentd motorul
respectiv.

Subansamblul C de forare si reparatii, in varianta cu actionare mecanica este montat
pe platforma 1 metalica, a subansamblului A de tranport si este format din niste grupuri 31
conice principale prevazute cu nigte prize hidraulice, nereprezentate in figuri, care primesc
migcarea de la subansamblul B de fortd, fie direct, prin cutia 9 de distributie, fie printr-un
cardan 32 si o transmit, printr-un lant 33, 1a un troliu 34 cu una sau doua tobe. Troliul 34 are
o cinematica foarte simpla datorita utilizarii transmisiilor 8 si 16 hidrodinamice si este preva-
zut cu un sistem de franare, un dispozitiv de limitare a cursei macaralei si o frana hidraulics,
nereprezentate in figuri.

in vederea cresterii sigurantei in exploatare, antrenarea tobei troliului 34 se face
printr-un ambreiaj 38§ pneumatic prevazut cu niste pastile 36 cilindrice din ferodou, care
transmit momentul de torsiune de la lantul 33 la un arbore 37 al tobei troliului prin intermediul
a nigte discuri 38 interioare si niste discuri 39 exterioare, forta axiala de apasare fiind creata
de aerul sub presiune care actioneaza o membrana 40 din cauciuc. in situatii de avarie, cand

membrana 40 se sparge, pentru a continua lucrul in siguranta, ambreiajul 35 este prevazut -

cu un sistem de blocare mecanic, nereprezentat in figuri, care asigurd momentul necesar
rotirii tobei troliului 34.

De la troliul 34, la una din variantele constructive, miscarea se transmite la masa
rotativa, nereprezentata in figuri, printr-un lant 41, un grup 42 conic, o transmisie 43 vertical
$i un cardan 44. Grupul 42 conic este prevazut cu un mecanism de inversare a sensului si
cu un mecanism de actionare a unui tahometru, nereprezentate in figuri, care permit o
functionare sigura a mesei rotative.

Tntr-o varianta constructiva antrenarea masei rotative se face de la grupul 31 conic
principal, de la cutia 9 de distributie, sau de la cutia 19 sumatoare, printr-un sistem 45 de

cardare si printr-o transmisie 46 cu roti dintate, o transmisie 43 verticala si printr-un cardan
44, amintite.
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in scopul protejarii materialului tubular, este prevazut un dispozitiv 47 hidraulic,
pentru masurat momentul la masa rotativd montat in transmisia 43 verticala si format dintr-
un cilindru 48 hidraulic, o parghie 49 si o rold 50 care apas3 un lant 51, valoarea momentului
fiind aratata pe cadranul unui indicator 52, montat in pupitrul sondorului gef.

Pentru cresterea eficientei instalatiei pe axul de iesire al grupului 31 conic principal
este prevazut un mecanism 53, care printr-un cardan 54, transmite migcarea la 0 pompa de
noroi, nereprezentata in figuri.

Subansamblul D hidraulic pentru forare si reparatii sonde este alcatuit din nigte
pompe 55 hidraulice montate pe motorul 7, grupul 31 conic principal sau cutia 19 sumatoare,
in functie de varianta constructivd a instalatiei care, printr-un pupitru 56 hidraulic de
comanda, actioneaza o masa 57 rotativa hidraulica ce se poate monta pe coloana de tubaj
sau pe substructura instalatiei, nereprezentate in figuri.

Pentru verificarea momentului la rotorul mesei 57 rotative hidraulice, la pupitrul 56
hidraulic de comanda se afla un aparat 58 de masura in functie de presiunea de lucru, iar
pentru protejarea prajinilor in timpul forajului este prevazut un dispozitiv 59 hidraulic care
permite reglarea valorii momentului de torsiune, in functie de dimensiunnea prajinilor cu care
se lucreaza.

Subansamblul E de manevrd a materialului tubular este format dintr-un mast 60
simpiu sau telescopic, fixat pe platforma 1 printr-un suport 61 metalic prevazut cu un meca-
nism, nereprezentat in figuri, care permite reglarea distantei la gura sondei, un gemablac
62, 0 macara - carlig 63, un cablu 64 de manevra si niste ancore 65 de siguranta fixate la
platforma 1 i la sol.

Mastul 60 este o constructie zabrelitd, cu sectiunea in forma de “U” avand montantii
formati, fie din teava cu sectiune dreptunghiulara, patrata sau rotunda, fie din cornier.

Telescoparea tronsonului superior al mastului 60 se face utilizand un cilindru 66
hidraulic, montat intre cele doua tronsoane ale mastului 60 si prevézut cu un sistem de sigu-
ranta, nereprezentat in figuri, care protejeaza mastul 60 in timpul telescoparii, un dispozitiv
mecanic, nereprezentat in figuri, actionat de toba troliului 34 sau un mecanism 67 cu toba
antrenat de un motor hidraulic care, prin intermediul unui cablu si a unui sistem de role,
nereprezentate in figuri, executa aceasta operatie in deplina siguranta.

Rabatarea mastului 60 se face cu niste cilindri 68 hidraulici, prevazuti cu niste
dispozitive de protectie la coborarea mastului, nereprezentate in figuri, fixati de platforma 1
a subansamblului A de transport si de o grinda 69 a mastului 60. Pentru evitarea acciden-
telor de lucru cilindri 68 sunt prevazuti cu un sistem 70 de aerisire, care permite scoaterea
aerului din circuitul hidraulic si manevrarea mastului in deplind sigurantd. La rabaterea
mastului 60 cu doi cilindri hidraulici, in sistemul hidraulic este prevazut un dispozitiv de
siguranta, nereprezentat in figuri, ce egalizeaza debitele de ulei ce intrd in cei doi cilindri
hidraulici de rabatare.

Inainte de rabaterea mastului 60, instalatia este fixata pe niste cricuri 71 hidraulice,
montate pe platforma 1 a subansamblului A de transport care, in perioada functionarii, se
blocheaza mecanic, cu niste dispozitive 72 de siguranta.

In vederea cresterii sigurantei in functionare, atat la rabaterea mastului 60, cat si la
manevrarea sarcinii la carlig, este prevadzut un dispozitiv 73 care permite rabatarea mastului
60 numai cand calarea instalatiei, realizata cu cricurile 71 hidraulice, s-a facut corespunzi-
tor, in sensul ca rotile puntilor 5 sunt ridicate fat de sol.

Dispozitivul 73 pentru calarea instalatiei este format din niste limitatoare 74 pneu-
matice, montate pe platforma 1, nigte parghii 75 de actionare, niste conducte 76 de legatura
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si un distribuitor 77 hidraulic cu comanda pneumatic. [n situatia cand calarea instalatiei este
corect facuta parghiile 76 apasa asupra pistonaselor limitatoarelor 74 pneumatice, eliberand
aerul care, prin conductele 76, actioneaza asupra distribuitorului 77 hidraulic ce permite ca
uleiul hidraulic sa ajunga la un distribuitor 78 care comanda rabaterea mastului 60,

Mastul 60 este prevazut cu un pod podar 79 pentru depozitul prajinii de foraj sau tevi
de extractie si un pod pentru prajini de pompare, nereprezentat in figuri, utilizat numai in
varianta cand instalatia este folositd pentru interventii si reparatiii la sonde. Rabaterea celor
doud poduri in pozitie de lucru se face, fie cu un dispozitiv 80 mecanic, care functioneaza
automat in timpul telescoparii mastului 60, fie cu un dispozitiv pneumatic sau hidraulic, nere-
prezentat in figuri, care aduce podul in pozitie de lucru dupa ce mastul 60 a fost telescopat.

Dispozitivul 80 mecanic pentru rabatarea podului podar si a podului pentru prajini de
pompare este format din niste role 81, montate pe tronsoanele superior si inferior ale
mastului 60, un cablu 82, un pinten 83, un agatator 84, un bolt 85 pentru prinderea cablului
82 de pod §i niste suporturi de fixare, nereprezentate in figuri. In timpul telescopérii mastului
60, agatatorul 84, montat pe tronsonul inferior al mastului preia, in deplasarea sa pe
verticala, pintenul 83 fixat la capatul liber al cablului 82, facand posibild astfel rabatera
podului. '

Dispozitivul pneumatic sau hidraulic este format dintr-un cilindru 86, montat pe mastul
60, o articulatie 87, nigte role 88, un cablu 89 si o articulatie 90 pentru fixat cablul 89 pe
podul podar. Rabaterea podurilor in pozitie de lucru se face, dupa telescoparea mastului,
prin scoaterea fluidului din interiorul cilindrului 86, printr-un dispozitiv 91 de laminare, care
permite ca rabaterea podului respectiv sa se faca fara socuri.

in vederea cresterii sigurantei in functionare, subansamblul E de manevra este pre-
vazut si cu un sistem 92 electric care permite ca, la punerea pe locatie a instalatiei, ancorele
65 sa fie tensionate h mod egal, [a valorile prescrise in proiect, pe de o parte, iar pe de alta
parte blocheaza functionarea instalatiei cand tensiunea din ancore scade sub valoarea
normala.

De asemenea, pentru protejarea mastului si a materialului tubular, in timpul lucrului,
este prevazut un dispozitv 93 pentru reglarea si limitarea sarcinii la cérlig, care este format
dintr-un cilindru 94 hidraulic fixat printr-o articulatie 95, de platforma 1, niste legaturi 96
hidraulice, un aparat 97 hidropneumatic pentru reglarea sarcinii la carlig, un aparat 98 hidro-
pneumatic pentru limitarea sarcinii la cérlig, nigste mecanisme 99 si 100 de reglare montate
pe aparatele 97 si 98 si un ventil 101 pneumatic de comutare. In timpul functionari instalatiei
capul mort al unui cablu 102 de manevra trage de tija cilindrului 94 hidraulic creand in

sistemul hidraulic o presiune proportionala cu sarcina la carlig. Aparatul 97 se regleaza, cu -

ajutorul mecanismului 99, montat pe el, la diferite valori ale sarcinii la carlig,in functie de
materialul tubular cu care se lucreaza, iar aparatul 98 hidropneumatic este reglat, cu meca-
nismul 100, |a o singura valoare corespunzitoare sarcinii maxime de lucru a mastului. Cand
sarcina la carlig atinge valoarea prescrisa, presiunea lichidului din cilindrul 94 hidraulic actio-
neaza oprind astfel functionarea instalatiei. Similar functioneaza si aparatul 98, care
reprezinta elementul de sigurant al mastului, el intervenind numai dacé aparatul 97 este
blocat.

Suportul 61 metalic, care reprezinti elementul de fixare, in pozitie de lucru, al
mastului 60 este prevazut cu un dispozitiv 103 ce permite fixarea unei platforme 104, de
lucru, la operatii de interventii si separatii sonde, la diferite inaltimi,in functie de conditiile de
la gura sondei.
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Subansamblul F de forta hidraulica este compus din nigte pompe 105 hidrostatice,
un rezervor 106 de ulei, niste conducte 108 de aspiratie, niste conducte 109 de refulare, un
pupitru 110 hidraulic de comanda, nigte aparate 111 de protectie $i siguranta, nigte aparate
112 de mé&sura si control, niste dispozitve 113 de comanda mecanice sau pneumatice, niste
legaturi 114 de refulare si nigte suporturi de fixare, nereprezentate in figuri.

Unitatile hidrostatice cu debit fix sau variabil sunt antrenate, in functie de solutia
constructiva adoptata, de motoarele 7 sau 15 termice, de transmisia 19 sumatoare sau de
grupul 31 conic principal, numarul si caracteristicile acestora fiind determinate de
consumatori.

in vederea cresterii sigurantei Tn functionare, rezervorul 106 este dotat cu un sistem
107 electric de incalzire a uleiului, pe timp de iarna, avand inglobate niste dispozitive de
control gi siguranta, nereprezentate in figuri.

Subansamblul F de forta hidraulica asigura functionarea in conditii optime a tuturor
consumatorilor hidraulici, cu respectarea normelor de securitate a muncii.

Subansamblul G de forta pneumatica este format dintr-un compresor 115, antrenat
de motoarele 7 i 15 termice, nigte conducte 116 pneumatice, un rezervor 117 de aer, pre-
vazut cu nigte aparate 118 de siguranta, un pupitru 119 pneumatic de comand3, dotat cu
nigte aparate 120 de masura si control, niste aparate 121 pneumatice de actionare si nigte
conducte 122 de legatura la consumatori. Subansamblul G de forta pneumatica actioneaz
cilindrii 23 pneumatici de acceleratie, cilindrul 27, ambreiajul 35 al troliului, o frana 123 a
troliului, un stop 124 motor de avarie, o aparatura 125 de blocare a tronsoanelor mastului
60, dispozitivul 93 pentru reglarea si limitarea sarcinii la carlig, un dispozitiv 126 pentru
limitarea cursei macaralei-carlig 63, un cuplaj 127 pentru masa rotativa si o priza 128 de
putere pentru alti consumatori.

Subansamblul G de fortd pneumaticd utilizeaza acelasi compresor 115 ca si sub-
ansamblul A de transport, in acest fel simplificAndu-se intretinerea in exploatarea actionarilor
pneumatice.

Subansamblul H de mecanizare este format dintr-un dispozitiv 129 pentru insurubat -
desurubat {evi de extractie montat in cadrul masei 57 rotative hidraulice, un troliu 130
hidraulic auxiliar, un cleste 131 hidraulic, o broasca 132 hidraulicd, un dispozitiv 133 pentru
strans si destepenit material tubular i un dispozitiv 134 pentru ingurubat si desurubat prajini
de foraj gi coloane de tubaj, toate actionate de la pupitrul 110 hidraulic al subansamblului F
de forta hidraulica.

Dispozitivul 134 este format dintr-un cilindru 135 hidraulic, cu dublu efect, o articulatie
136 care fixeaza cilindrul 135 pe montantul mastului 60, un bloc 137 de role, mobil montat
pe tija 138, un bloc 139 de role fixe, montat, de asemenea, pe mastul 60, o sfoara 140 si o
rola 141 care deviaza traseul sforii 140 catre gura sondei. Prin introducerea uleiului sub pre-
siune n spatiul inelar al cilindrului 135 blocul 137 de role mobil se deplaseaza in sus, multi-
plicand corespunzétor viteza sforii 140 care ingurubeaza sau desurubeaza prajina. Fata de
mosoarele clasice montate pe troliu, utilizate in acelasi scop, dispozitivul 134 are avantajul
ca prezinta siguranta in exploatare, elimin riscul accidentelor si se exploateaz si intretine
usor.

O cabina 142 de lucru este formata dintr-o carcasa metalic, nereprezentata in figuri
si se monteaza, la instalatiile petru interventii gi reparatii sonde, pe platforma 1 metalica sau
pe suportul 61 al mastului 60, cu posibilitate de a fi rabatata intr-o pozitie optima fata de gura
sondei, iar |a instalatiile de forare pe substructura. In interiorul cabinei 142 este montat un
scaun ergonomic, o0 maneta de frand si un pupitru de comanda, nereprezentate in figuri.
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Pupitrul de comanda al instalatiei cuprinde toate aparatele de comanda, masura si urmarire
a functionarii tuturor subansamblurilor, precum motoarele 7 si 15 termice, transmiiile 8 i 16
hidrodinamice, transmisiile mecanice, troliut 34, masa 57 rotativa hidraulica si dispozitivele
de mecanizare, ceea ce conduce la o exploatare in deplina siguranta a instalatiei.

Revendicari

1. Instalatie autopropulsata pentru forare si reparatii sonde utilizata in scopul forarii
si reparatiei sondelor de titei si gaze, cat si a sondelor de apé, cu adancimi, de la 500 m
pana la adancimi corespunzatoare sarcinii maxime la carlig, de 250 tf, prevazutd cu cabina
pentru transportul instalatiei, sistem de franare pneumatic, un numar de trei pana la sapte
axe, in functie de sarcina maxima de lucru la carligul instalatiei, distantate la maxim doi metri
una de alta si actionate, prin intermediul unor cardane, de unul sau doua motoare termice
care antreneaza si mecanismele pentru forare gi reparatii sonde ale instalatiei, utilizand niste
grupuri conice principale, niste transmisii cu lanturi si cardane, un troliu, o transmisie verti-
cala cu lant, 0 masa rotativa, un cilindru de telescopare ori un dispozitiv de telescopare, niste
cilindri hidraulici de rabatare, un sistem de aerisire pentru cilindri hidraulici, un dispozitiv de
egalizare a debitelor pentru cilindri de rabatare, niste poduri podar si nigte poduri pentru tije,
niste dispozitive de rabatare pentru poduri mecanice, hidraulice sau pneumatice, niste dispo-
zitive de laminare pentru cilindri hidraulici, un sistem electric de verificare si urmérire a
tensiunii in ancorele mastului, un dispozitv pentru reglarea si limitarea sarcinii la carlig, o
platforma de lucru, un rezervor de ulei, un pupitru hidraulic de comanda si control, un
rezervor de aer, un pupitru pneumatic de comanda si control, un dispozitiv pentru ingurubat-
desurubat tevi de extractie, prajini de foraj sau coloane de tubaj, 0 masa rotativa hidraulica,
0 broasca hidraulica, un mast simplu sau telescopic cu sectiune in forma de “U”, avand
montantii formati, fie din teava cu sectiune dreptunghiulara, patrata sau rotunda, fie din
cornier si prevazut cu pod podar si pod pentru prajini de pompare, pe structura de rezistenta
a lui montandu-se un geamblac care sustine o macara cérlig, prin intermediul cablului de
manevra, asigurarea mastului in functionare facandu-se cu niste ancore montate la plat-
forma instalatiei si la sol, niste cricuri hidraulice de sustinere la rabaterea mastului si in lucru
la gura sondei, precum si cu o cabina de lucru pentru sondorul sef, rabatabild sau fixa, mon-
tata pe platforma instalatiei si, respectiv, pe substructura, caracterizati prin aceea ca este
alcatuita din niste subansambluri (A, B, C, D, E, F, G si H) de transport, de forta de forare
si reparatii, de manevra, de fortd hidraulica, de fortd pneumatica si de mecanizare din care
subansamblul de transport (A) are o platforma (1) metalica in constructie sudata, ce preia
solicitarile la transport, la rabaterea mastului si in functionarea instalatiei, in legaturd cu care

sunt montate puntile (§) independente, amintite legate de subansamblul (B) de forta prin _

cardane, acesta avand unul sau doud motoare (7 si 15) termice, amintite, montate pe plat-
forma (1), la care se cupleaza direct niste transmisii (8 si 16) hidrodinamice, fiecare dintre
transmisiile (8 si 16) avand inglobate o cutie de viteze si un convertizor hidraulic care asiguré
reglarea automata a vitezei, in functie de momentul rezistent si una din niste cutii (9 si 19)
de distributie sau sumatoare, care se leaga prin cardare, atat cu subansamblul (A) de
transport, cét si cu subansamblul (C) de forare si reparatii, pe motoare (7 si 15) si pe
transmisii (8 si 16) fiind fixat cate un dispozitiv de protectie, format din niste senzori (10 si
11) de temperatura a apei §i, respectiv, de presiune a uleiului si un alt senzor (12),de tem-
peratura a uleiului, din transmisiile (8 si 16) hidrodinamice si niste ventile (13 si 14) electro-
pneumatice, iar pe transmisii (8 si 16), cand se folosesc doud motoare (7 si 15) se monteaza
$i un sistem de protectie format dintr-un senzor (20), legat la baterie, niste relee (21 si 25),
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niste ventile (22 si 26) electropneumatice, niste cilindri (23 si 27) pneumatici si un intrerupa-
tor (24) electric, motoarele (7 si 15) fiind prevazute cu un sistem de oprire de avarie, format
dintr-un dispozitiv (28) montat pe conductele de aspiratie ale motoarelor (7 si 15), iar sub-
ansamblul (C) de forare si reparatii este montat pe platforma (1) si cuprinde grupurile (31)
conice principale amintite, legate de subansamblul (B) de forta printr-un cardan si prin cutia
sumatoare (19) sau prin transmisii (8 si 16), pe transmisia verticala (43), amintita este dispus
un dispozitiv (47) hidraulic pentru masurarea momentului la masa rotativa, format dintr-un
cilindru (48) hidraulic, o paghie (49), o rola (50) in contact cu lantul transmisiei (43) verticale
i un indicator (52) si tot de platforma (1) este fixat subansamblul (E) de manevra care
cuprinde si un dispozitiv (73) de confirmare a calarii format din nisgte limitatoare (74) pneu-
matice, actionate prin intermediul unor parghii (75) si un distribuitor (77) hidraulic, iar sub-
ansamblul (F) de forta hidraulica are unitatile (105) hidrostatice amintite, legate de sub-
ansamblul (B) de forta prin intermediul motoarelor (7 si 15) si prin cel al cutiei (19) suma-
toare, iar de subansamblul (C) de forare si reparatii prin grupul (31) conic principal, sub-
ansamblul (G) de forta pneumatica fiind format dintr-un compresor (115) montat pe motoare
(7 si 15), iar subansamblul (H) de mecanizare este cuplat cu subansamblul (F) de forta
hidraulica prin intermediul unor legaturi hidraulice.

2. Instalatie autopropulsata pentru forare si reparatii sonde intr-o varianta cuprinde
nigte subansambluri (A, B, C, D, E, F, G si H) de transport, de forta, hidraulic si reparatii, de
manevra, de forta hidraulica, de fortd pneumatica si de mecanizare, caracterizatd prin
aceea ¢ are in componenta un subansamblu (D) hidraulic de forare si reparatii montat pe
platforma (1) si cuprinde grupurile (31) conice principale amintite, legate de subansamblul
(B) de fortd, printr-un cardan si prin cutia (19) sumatoare sau prin transmisii (8 si 16), niste
pompe (55) hidraulice montate, fie pe motoarele (7 si 15) termice ale subansamblului (B) de
forta, fie pe grupul (31) conic principal, fie pe cutia (19) sumatoare, ambele amintite, un
pupitru (86) hidraulic de comanda fixat pe platforma (1) a subansamblului (A) de transport
$i 0 masa (57) rotativa hidraulica prevdzuta cu un aparat (58) de masura a momentului la
rotor, precum si cu un dispozitiv (59) hidraulic de reglare a valorii momentului de torsiune,

Presedintele comisiei de examinare: ing. Eane Adrian
Examinator: ing. Comdnescu Romita
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