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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do rehabilitacji reki, przeznaczone zwtaszcza dla oséb
majgcych problem z realizacjg ruchu nadgarstka przy wyprostowanych palcach lub podczas chwytania,
w szczegolnosci podczas chwytu palcami, chwytu cylindrycznego, sferycznego albo dioniowego.

Z opisu patentowego PL213973B1 znane jest stanowisko do ¢wiczern manipulacyjnych reki,
w ktérym wymienne przyrzady do éwiczen reki mocowane sg na blacie stotu. Blat posiada pétokragte
wyciecie, dwie wymodelowane podpory do stabilizacji przedramienia usytuowane symetrycznie wzgle-
dem wyciecia, przed ktérymi sg otwory do mocowania przyrzgdoéw do éwiczen jednej reki. Posrodku
blatu stotu usytuowany jest uktad do mocowania przyrzadéw do ¢éwiczen obu rgk jednoczesnie. Przy-
rzagdami do éwiczen jednej reki sg: przyrzad do nawracania i odwracania przedramienia, przyrzad do
zginania dopromieniowego nadgarstka, przyrzad do zginania dtoniowego i prostowania grzbietowego
nadgarstka, przyrzad do ruchu obwodzenia nadgarstkiem i przyrzad do zginania i prostowania palcéw
i nadgarstka, przyrzad do zginania dopromieniowego z prostowaniem grzbietowym. Przyrzadami do
éwiczen obu rgk jednoczesnie sg: przyrzad do zginania dtoniowego i prostowania grzbietowego nad-
garstkéw, przyrzad do chwytania cylindrycznego piecioma palcami i odwracania przedramienia, przy-
rzad do precyzyjnego chwytania palcami obu rak i przyrzad do naprzemiennego zginania dtoniowego
nadgarstka jednej reki i do prostowania grzbietowego nadgarstka drugiej reki. Ten znany przyrzad moze
by¢ stosowany przez pacjentéw do wykonywania samodzielnych éwiczen, jednak nie umozliwia obiek-
tywnej oceny postepow rehabilitacji, a takze nie pozwala na biezgcg zmiane poziomu trudnoéci éwiczen,
dostosowanej do tych postepéw, bez udziatu terapeuty.

Z opisu patentowego US10123929B2 znane jest urzadzenie majgce postaé egzoszkieletu oraz
sposéb jego wykorzystania do rehabilitacji konczyny gérnej. Wykorzystywane jest ono zwlaszcza do
prowadzenia ¢éwiczen nadgarstka i przedramienia. Rehabilitowana koriczyna umieszczana jest w obu-
dowie egzoszkieletu potgczonej z uktadem napedowym, sensorycznym i uktadem sterowania. Najwaz-
niejszym elementem urzgdzenia, zapewniajgcym w sposdb posredni rehabilitacje catej konczyny gérnej,
jest ruchoma raczka, ktérg trzyma pacjent. Urzadzenie umozliwia obrét reki w wielu kierunkach, a rea-
lizowane przy tym ruchy pronacji, supinacji, zginania, prostowania, odwodzenia lub przywodzenia wspo-
magajg proces odbudowy potgczen nerwowych w mézgu. Egzoszkielet wyposazony jest w kilka trybow
dziatania, w ktérych sitowniki mogg wspomagadé ruch, przeciwstawiaé sie ruchowi lub pasywnie zezwa-
la¢ na swobodny ruch rehabilitowanej konczyny.

Ze stosowania znane jest urzadzenie Bimeo PRO, ktérego producentem jest przedsiebiorstwo
Kinestica, ktére przeznaczone jest do rehabilitacji konczyny gérnej ze szczegdlnym uwzglednieniem
usprawnienia reki. Urzadzenie skifada sie z roztgczanej na dwie potdwki kuli, dwéch elektronicznych
modutéw pomiarowych, przyczepionych na pasku do nadgarstka i tokcia oraz podstawy, do ktérej mo-
cowana jest cata kula lub osobno jej dwie potéwki. Urzgdzenie zapewnia mozliwos$¢ prowadzenia éwi-
czen, w oparciu o najpopularniejsze czynnoéci dnia codziennego realizowane za pomocg reki. Proces
rehabilitacji realizowany jest w potgczeniu z wySwietlanymi na monitorze zadaniami do wykonania.

Ze stosowania znane jest rowniez urzgdzenie mechatroniczne, pod nazwg CR2-Haptic, do reha-
bilitacji ruchowej reki, w szczego6lnosci nadgarstka, powstate w oparciu 0 modut mechatroniczny bazy,
ktéra stanowi modut zawierajgcy naped elektryczny, enkoder oraz uktad sterowania. Urzgdzenie po-
siada na obudowie zamocowany element obrotowy, na ktérym mogg byé mocowane naktadki umozli-
wiajace prowadzenie ¢wiczen ruchdéw reki wykonywanych na co dzien. Naktadki wraz z odpowiednim
ustawieniem i orientacjg modutu gtéwnego umozliwiajg prowadzenie treningu nadgarstka w kilku ptasz-
czyznach. Zréznicowane ksztatty naktadek oraz éwiczenia wySwietlane na ekranie komputera pozwalajg
na trening ruchéw wykorzystywanych w zyciu codziennym.

Znane urzadzenia nie pozwalajg jednak na obserwacje poprawnosci wykonywanych ruchoéw,
a tym samym wymagajg obecnosci terapeuty podczas ¢wiczen pacjenta oraz nie pozawalajg na Sledze-
nie postepoéw w rehabilitaciji.

Celem wynalazku jest utworzenie nowego urzgdzenia do rehabilitacji reki, ktéry pozwoli na ob-
serwowanie, analizowanie i uczenie sie prawidtowej reakcji osoby éwiczgcej, jednoczesnie analizujgc
postepy w rehabilitacji pacjenta.

Urzadzenie do rehabilitacji reki potgczone, za pomocg dwukierunkowej magistrali, z komputerem
zawierajgcym dedykowane oprogramowanie oraz zawierajgce dotykowy wys$wietlacz oraz podstawe,
wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zawiera modut rehabilitacji, ktéry zawiera dwa ramiona
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pionowe oraz dwa ramiona poziome, przy czym ramiona pionowe potgczone sg, jednym koncem, pro-
stopadle do podstawy, przy jej naprzeciwlegtych bocznych krawedziach, za$ do powierzchni bocznej
ramienia pionowego, przy jego koncu przeciwnym do mocowania do podstawy, zamocowane jest do
niego prostopadle rame poziome, ktére ma ksztatt walca i ktére skierowane jest w strone $rodkowej
czesci podstawy i jest do niej rownolegte, za$ na ramieniu poziomym, od strony ramienia pionowego
jest watek mocujacy, do ktérego zamocowana jest naktadka mocujgca, ktéra ma ksztatt walca, ze cietg,
ptaskg powierzchnig z wyztobieniami w ktérej centralnej czesci jest czujnik sity, zas do tej ptaskiej po-
wierzchni mocowana jest naktadka rehabilitacyjna, ktéra na spodniej powierzchni ma uchwyty mocujace
do umieszczania w wyztobieniach naktadki mocujgcej, zas za naktadkg mocujgca, do ramienia pozio-
mego, zamocowana jest naktadka zabezpieczajgca w ksztatcie kuli, a ponadto do watka mocujgcego
ramienia poziomego, od strony ramienia pionowego, zamocowany jest pierscien zabezpieczajgcy, kto-
rego Srednica zewnetrzna jest wieksza od Srednicy zewnetrznej watka mocujgcego, zas pomiedzy na-
ktadkg mocujgcg a naktadkg zabezpieczajgcg jest trojosiowy czujnik sity, a ponadto ramie pionowe do
podstawy zamocowane jest poprzez pierwszy modut napedowy, przy czym watek napedowy pierw-
szego modutu napedowego jest prostopadty do powierzchni gérnej podstawy, za$ ramie poziome do
ramienia pionowego zamocowane jest poprzez drugi modut napedowy, przy czym ramie pionowe na
swojej powierzchni bocznej ma wyztobienie, w ktérym osadzony jest watek napedowy drugiego modutu
napedowego, ktéry jest prostopadly do ramienia pionowego, a ponadto podstawa jest dwudzielna, zas
odlegto$é pomiedzy jej elementami jest regulowana, przy czym do jednego z elementéw podstawy, od
strony jej drugiego elementu, zamocowany jest prostopadio$cienny uchwyt w ktérym sg co najmniej
dwa pierwsze otwory na trzpien, ktére odpowiadajg drugim otworom na trzpien, ktére sg na powierzchni
drugiego elementu podstawy, a ponadto wewnatrz tego drugiego elementu podstawy, od strony jej
pierwszego elementu, jest prostopadtoscienne wybranie na prostopadto$cienny uchwyt.

Korzystnie na spodniej powierzchni podstawy, na jednym z jej elementéw sg co najmniej trzy
podkfadki stabilizujgce, zas na drugim z jej elementdéw sg co najmniej dwa elementy jezdne, z ktérych
kazdy zawiera dwa utozyskowane kétka.

Dalsze korzy$ci uzyskuje sie, jesli naktadka rehabilitacyjna ma gtadkg powierzchnie zewnetrzng
albo nakfadka rehabilitacyjna na powierzchni zewnetrznej ma wypustki w ksztatcie zaokraglonych pro-
stopadto$cianéw albo nakfadka rehabilitacyjna na powierzchni zewnetrznej ma prostopadfo$cienne wy-
pustki albo naktadka rehabilitacyjna na powierzchni zewnetrznej ma wypustki w ksztatcie ostrostupdw,
a ponadto naktadka rehabilitacyjna jest z drewna albo naktadka rehabilitacyjna jest z metalu albo na-
ktadka rehabilitacyjna jest z tworzywa sztucznego.

Nastepne korzysci uzyskuje sie, jezeli wySwietlacz do podstawy zamocowany jest poprzez wy-
siegnik, przy czym wys$wietlacz do wysiegnika zamocowany jest pod katem rozwartym w stosunku do
powierzchni podstawy.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, umozliwia prowadzenie rehabilitacji opierajg-
cej sie na realizacji zadanych éwiczen wysSwietlanych na wy$wietlaczu, na ktérym osoba ¢wiczgca moze
réwniez obserwowac jak reaguje jej ciato na kontrolowane ruchy. Nowe urzgdzenie umozliwia éwiczenie
zakresu ruchow catych konczyn gérnych poprzez obrét modutéw rehabilitacyjnych, ktére mogg by¢ po-
ruszane zaréwno w odbiciu lustrzanym, jak rowniez niezaleznie od siebie, co umozliwia realizacje pro-
cesu rehabilitacji i zwiekszenie zakresu ruchu w stawach. Cwiczenia prowadzone sg w oparciu o opra-
cowany zestaw gier w postaci zadan wys$wietlanych na wyswietlaczu. Urzadzenie umozliwia réwniez
wykonywanie éwiczen ruchliwo$ci na nadgarstku, nie tylko w jednej ptaszczyznie, przy jednym rodzaju
chwytu, ale réwniez poprzez realizacje dowolnego ruchu przy pomocy zamontowanego w gérnej czesci
modutu rehabilitacyjnego, watka wraz z mozliwoscig ustawiania reki do chwytu cylindrycznego, sferycz-
nego badz dtoniowego oraz przy wyprostowanych palcach. Urzadzenie zapewnia réwniez mozliwos¢
éwiczenia ruchu dtoni przy pomocy wymiennych naktadek o réznej strukturze powierzchni oraz o réznym
materiale, z ktérego zostaty wykonane, co stanowi dodatkowg stymulacije receptoréw powierzchni skéry.
Urzadzenie do rehabilitacji reki zawiera dodatkowo czujnik sity zamocowany na naktadce mocujgcej pod
naktadkg rehabilitacyjng oraz tréjosiowy czujnik sity, ktéry zamocowany jest do naktfadki mocujgcej od
strony naktadki w ksztatcie kuli. Umozliwiajg one mierzenie sity nacisku wywieranej przez pacjenta oraz
pozwala na $ledzenie postepéw w rehabilitacji. Dzieki zastosowaniu urzadzenia do rehabilitacji reki,
wedtug wynalazku, pacjent uzyskuje mozliwo$é obserwowania, analizowania i uczenia sie prawidiowej
reakcji i ustawiania konczyn gérnych dla uzyskania pozgdanego ruchu. Informacje dla pacjenta sg wy-
Swietlane na dotykowym wysSwietlaczu.
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Przedmiot wynalazku, w przyktadach wykonania, zostat przedstawiony na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzgdzenie do rehabilitacji reki w widoku z przodu i prawego boku, fig. 2 — to samo
urzadzenie do rehabilitacji reki w widoku z przodu, fig. 3 — ramie poziome tego samego urzgdzenia do
rehabilitacji reki w przekroju wzdtuznym, fig. 4 — ramie pionowe tego samego urzadzenia do rehabilitacji
reki z uwidocznionym pierwszym modutem napedowy, fig. 5 — to samo urzadzenie do rehabilitacji reki
w widoku z géry i prawego boku, fig. 6 — ramie pionowe tego samego urzadzenia do rehabilitacji reki
z uwidocznionym drugim modutem napedowym, fig. 7 — element prawy podstawy z uwidocznionym
uchwytem tego samego urzadzenia do rehabilitacji reki, fig. 8 — nakfadke rehabilitacyjng z gtadkg po-
wierzchnig zewnetrzng tego samego urzgdzenia do rehabilitacji reki, fig. 9 — naktadke rehabilitacyjnag,
ktéra na powierzchni zewnetrznej ma prostopadtoScienne wypustki tego samego urzgdzenia do rehabi-
litacji reki, fig. 10 — naktadke rehabilitacyjng, ktéra na powierzchni zewnetrznej ma wypustki w ksztatcie
zaokraglonych prostopadto$cianéw tego samego urzadzenia do rehabilitacji reki, natomiast fig. 11 —
naktadke rehabilitacyjng, ktéra na powierzchni zewnetrznej ma wypustki w ksztatcie ostrostupow tego
samego urzgdzenia do rehabilitacji reki.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, w pierwszym przyktadzie wykonania zawiera
podstawe 1, do ktérej, poprzez wysiegnik 2, zamocowany jest dotykowy wyswietlacz 3. Wysiegnik 2 jest
L-ksztattny i ma zaokraglone powierzchnie boczne. W swojej dolnej czesci posiada on trzpieh dolny do
mocowania wysiegnika 2 w otworze montazowym na podstawie 1, za$ w swojej gérnej czesci posiada
trzpien gérny do mocowania wys$wietlacza 3. Wyswietlacz 3 do wysiegnika 2 zamocowany jest obrotowo
wzgledem wysiegnika 2 i jest on zamontowany pod katem rozwartym w stosunku do powierzchni pod-
stawy 1, co umozliwia bardziej komfortowg prace, ogladanie lub obstugiwanie wySwietlacza 3. Na pod-
stawie 1 umieszczony jest modut rehabilitacyjny, ktéry zawiera dwa ramiona pionowe 4 oraz dwa ra-
miona poziome 5. Modut rehabilitacyjny zawiera modut elektroniki poprzez ktéry urzadzenie potgczone
jest z komputerem za pomocg dwukierunkowej magistrali. Ramie pionowe 4 ma ksztatt prostopadto-
Scianu, za$ ramie poziome 5 ma ksztalt walca. Kazde ramie pionowe 4 zamocowane jest, poprzez
pierwszy modut napedowy 6, do podstawy 1, przy czym ramiona pionowe 4 sg posadowione przy dwoch
naprzeciwlegtych bokach tej podstawy 1. Watek pierwszego modutu napedowego 6 jest prostopadty do
powierzchni gérnej podstawy 1. Na powierzchni bocznej kazdego ramienia pionowego 4, przy jego prze-
ciwnym do podstawy 1 koncu, jest wyziobienie, w ktérym, poprzez drugi modut napedowy 7, zamoco-
wane jest ramie poziome 5, ktére skierowane jest w strone $rodka podstawy 1 i jest do niej rownolegte.
Watek drugiego modutu napedowego 7 jest prostopadty do ramienia pionowego 4. Na ramieniu pozio-
mym 5, od strony ramienia pionowego 4, jest watek mocujacy 8, do ktérego zamocowana jest naktfadka
mocujgca 9, ktéra ma ksztatt walca ze Scietg, ptaskg powierzchnig ustawiong pod katem 45° w stosunku
do powierzchni podstawy 1. Na powierzchni naktadki mocujgcej 9 sg wyztobienia, za$ w jej centralnej
czesci jest czujnik sity 10. Na ptaskiej powierzchni nakfadki mocujgcej 9 jest naktadka rehabilitacyjna
11, ktéra na spodniej stronie ma uchwyty mocujgce, ktére umieszczone sg w wyztobieniach naktadki
mocujgcej 9. Naktadka rehabilitacyjna 11 jest z drewna i ma gtadkg powierzchnie zewnetrzng. Na na-
ktadce rehabilitacyjnej 11 osoba wykonujgca ¢wiczenia umieszcza wyprostowang dton, wykonujac ¢wi-
czenia zgodnie z komunikatami wyswietlanymi na wy$wietlaczu 3, jednoczes$nie obserwujgc na nim
poprawno$¢ wykonywanych éwiczen. Obraz na wysSwietlaczu 3 stanowi wizualizacje rehabilitowanej
konczyny. Za naktadkg mocujgca 9, do ramienia poziomego 5, zamocowana jest naktadka zabezpie-
czajgca 12 w ksztafcie kuli. Do watka mocujgcego 8 ramienia poziomego 5, od strony ramienia piono-
wego 4, zamocowany jest pierScien zabezpieczajacy 13, ktérego Srednica zewnetrzna jest wieksza niz
Srednica zewnetrzna tego watka mocujgcego 8. Pierscier zabezpieczajgcy 13 chroni reke przed przy-
padkowym jej umieszczeniem w okolicy drugiego modutu napedowego 7 ramienia poziomego 5. Po-
miedzy naktadkg mocujgca 9, a naktfadkg zabezpieczajgcg 12 jest tréjosiowy czujnik sity 14.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, w drugim przyktadzie wykonania, takie jak
w przyktadzie pierwszym, z tym, ze naktadka rehabilitacyjna 11 jest z metalu i ma na powierzchni ze-
wnetrznej wypustki w ksztaicie zaokraglonych prostopadto$cianéw, zas podstawa 1 ma ksztatt ptaskiej,
prostopadtoSciennej ptyty o zaokraglonych rogach i jest ona dwudzielna, a odlegto$¢ pomiedzy jej
dwoma elementami 15, 16 jest requlowana. Do elementu prawego 15 podstawy 1 zamocowany jest
prostopadtoScienny uchwyt 17, na ktérego powierzchni gornej sg cztery pierwsze otwory 18 na trzpien
19. W powierzchni gérnej elementu lewego 16 podstawy 1 sg cztery drugie otwory 20 na trzpien 19
odpowiadajgce pierwszym otworom 18. Wewnatrz elementu lewego 16 podstawy 1, od strony prosto-
padtosciennego uchwytu 17 elementu prawego 15 podstawy 1 jest prostopadioScienne wybranie na
prostopadto$cienny uchwyt 17. Trzpien 19 jest wyjmowany z otworéw 18, 20, po czym zmieniana jest
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odlegto$é pomiedzy elementami 15, 16 podstawy 1, a nastepnie trzpien 19 jest umieszczany w otworach
18, 20. Na spodniej czesci elementu lewego 16 podstawy 1 sg trzy walcowate podktadki stabilizujgce
21, za$ na spodniej czesci elementu prawego 15 podstawy 1 sg dwa elementy jezdne 22, z ktérych
kazdy ma dwa utozyskowane kotka 23. Podktadki stabilizujgce 21 dzieki zastosowaniu materiatu anty-
poslizgowego na styku ze stotem uniemozliwiajg przesuwanie sie urzgdzenia do rehabilitacji reki.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, w trzecim przykfadzie wykonania, takie jak
w przyktadzie drugim, z tym, ze naktadka rehabilitacyjna 11 jest z tworzywa sztucznego i ma na po-
wierzchni zewnetrznej prostopadtosScienne wypustki, za$ do elementu lewego 16 podstawy 1 zamoco-
wany jest prostopadtoScienny uchwyt 17, a wewnatrz elementu prawego 15 podstawy 1, jest prostopa-
dtoScienne wybranie na prostopadio$cienny uchwyt 17, a ponadto na spodniej cze$ci elementu prawego
15 podstawy 1 sg cztery walcowate podktadki stabilizujgce 21, za$ na spodniej czesci elementu lewego
16 podstawy 1 s3 trzy elementy jezdne 22.

Urzadzenie do rehabilitacji reki, wedtug wynalazku, w czwartym przykfadzie wykonania, takie jak
w przykfadzie pierwszym, z tym, ze naktadka rehabilitacyjna 11 ma na powierzchni zewnetrznej wypustki
w ksztatcie ostrostupow.

Wykaz oznaczen rysunkéw

1 - podstawa 13 - pierscien zabezpieczajacy
2 - wysiegnik 14 - tréjosiowy czujnik sity
3 - wyswietlacz 15 - element prawy

4 - rami¢ pionowe 16 - element lewy

S - ramie¢ poziome 17 - uchwyt

6 - pierwszy modul napedowy 18 - pierwszy otwor

7 - drugi modut napedowy 19 - trzpien

8 - walek mocujacy 20 - drugi uchwyt

9 - naktadka mocujgca 21 - podktadka stabilizujaca
10 - czujnik sity 22 - element jezdny
11 - naktadka rehabilitacyjna 23 - kotko
12 - naktadka zabezpieczajaca

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do rehabilitacji reki potaczone, za pomocg dwukierunkowej magistrali, z kompute-
rem zawierajgcym dedykowane oprogramowanie oraz zawierajgce dotykowy wysSwietlacz
oraz podstawe, znamienne tym, ze zawiera modut rehabilitacji, ktéry zawiera dwa ramiona
pionowe (4) oraz dwa ramiona poziome (5), przy czym ramiona pionowe (4) potaczone sg,
jednym koncem, prostopadle do podstawy (1), przy jej naprzeciwlegtych bocznych krawe-
dziach, za$ do powierzchni bocznej ramienia pionowego (4), przy jego koncu przeciwnym do
mocowania do podstawy (1), zamocowane jest do niego prostopadle rame poziome (5), ktére
ma ksztatt walca i ktére skierowane jest w strone srodkowej czesci podstawy (1) i jest do niej
réwnolegte, zas na ramieniu poziomym (5), od strony ramienia pionowego (4) jest watek mo-
cujacy (8), do ktérego zamocowana jest naktadka mocujaca (9), ktéra ma ksztait walca, ze
Scietg, ptaskg powierzchnig z wyztobieniami w ktérej centralnej czesci jest czujnik sity (10),
zas do tej ptaskiej powierzchni mocowana jest naktadka rehabilitacyjna (11), ktéra na spodniej
powierzchni ma uchwyty mocujgce do umieszczania w wyztobieniach naktadki mocujgce;j (9),
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zas za nakfadkg mocujacg (9), do ramienia poziomego (5), zamocowana jest naktadka zabez-
pieczajgca (12) w ksztafcie kuli, a ponadto do watka mocujgcego (8) ramienia poziomego (5),
od strony ramienia pionowego (4), zamocowany jest pierscien zabezpieczajgcy (13), ktérego
Srednica zewnetrzna jest wieksza od $rednicy zewnetrznej watka mocujgcego (8), za$ pomie-
dzy naktadkg mocujgcy (9) a naktadkg zabezpieczajacg (12) jest tréjosiowy czujnik sity (14),
a ponadto ramie pionowe (4) do podstawy (1) zamocowane jest poprzez pierwszy modut na-
pedowy (6), przy czym watek napedowy pierwszego modutu napedowego (6) jest prostopadty
do powierzchni gornej podstawy (1), za$ ramie poziome (5) do ramienia pionowego (4) zamo-
cowane jest poprzez drugi modut napedowy (7), przy czym ramie pionowe (4) na swojej po-
wierzchni bocznej ma wyztobienie, w ktérym osadzony jest watek napedowy drugiego modutu
napedowego (7), ktory jest prostopadty do ramienia pionowego (4), a ponadto podstawa (1)
jest dwudzielna, za$ odlegtosé pomiedzy jej elementami (15, 16) jest regulowana, przy czym
do jednego z elementéw (15 albo 16) podstawy (1), od strony jej drugiego elementu (15
albo 16), zamocowany jest prostopadto$cienny uchwyt (17), w ktérym sg co najmniej dwa
pierwsze otwory (18) na trzpien (19), ktére odpowiadajg drugim otworom (20) na trzpien (19),
ktére sg na powierzchni drugiego elementu (15 albo 16) podstawy (1), a ponadto wewnatrz
tego drugiego elementu (15 albo 16) podstawy (1), od strony jej pierwszego elementu (15
albo 16), jest prostopadtoScienne wybranie na prostopadto$cienny uchwyt (17).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze na spodniej powierzchni podstawy (1), na
jednym z jej elementéw (15 albo 16) sg co najmniej trzy podktadki stabilizujgce (21), zas na
drugim z jej elementéw (15 albo 16) sg co najmniej dwa elementy jezdne (22), z ktérych kazdy
zawiera dwa utozyskowane kétka (23).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna (11) ma gtadka
powierzchnie zewnetrzng.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna (11) na po-
wierzchni zewnetrznej ma wypustki w ksztaicie zaokraglonych prostopadto$cianéw.
Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna (11) na po-
wierzchni zewnetrznej ma prostopadio$cienne wypustki.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna (11) na po-
wierzchni zewnetrznej ma wypustki w ksztatcie ostrostupéw.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 3 do 6, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna
(11) jest z drewna.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 3 do 6, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna
(11) jest z metalu.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 3 do 6, znamienne tym, ze naktadka rehabilitacyjna
(11) jest z tworzywa sztucznego.

Urzadzenie wediug zastrz. od 1 do 9, znamienne tym, ze wy$wietlacz (3) do podstawy (1)
zamocowany jest poprzez wysiegnik (2).

Urzadzenie wedtug zastrz. 10, znamienne tym, ze wysSwietlacz (3) do wysiegnika (2) zamo-
cowany jest pod kgtem rozwartym w stosunku do powierzchni podstawy (1).
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Rysunki
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fig. 2
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Fig. 3

fig. 4
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Fig. 10

Fig. 11
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