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1. Metoda za daljinsku detekciju, lokalizaciju i pracenje kriti¢nih nedostataka u podzemnim ili podvodnim
cjevovodima, koja obuhvaca:
a. postavljanje, na vanjsku povrsinu cjevovoda, prve skupine pasivnih akusti¢nih senzora koji su u stanju da
detektiraju emisiju akusti¢nih valova u opsegu ultrazvuka;
b.  detekciju, pomocu navedenih pasivnih akusti¢nih senzora, akusti¢nih valova (ultrazvuka) distribuiranih
duz zidova cjevovoda sa formiranjem kriticnog nedostatka ili u momentu razvoja nedostatka ve¢ pod
kontrolom;
c.  pretvaranje primljenih signala u elektrine signale;
d.  prenoSenje elektri¢nih signala koji dolaze iz najmanje dva pasivna senzora najbliza kriticnom nedostatku,
pozicionirana u blizini navedenog nedostatka, u centar za prikupljanje podataka;
e. pretvaranje svakog primljenog elektri¢nog signala u digitalni signal poslat u daljinski procesorski sustav,
opremljen softverom, koji identificira vrijeme prijema signala emitiranog sa nedostatka, u odnosu na navedena
najmanje dva pasivna senzora u blizini nedostatka, mjerenjem akusti¢nog intenziteta emisijskog udara;
f.  identificiranje i/ili pracenje, pomocu softvera, relativnog polozaja nedostatka koji se pojavio ili koji se
razvija, u odnosu na navedena najmanje dva pasivna senzora koji su otkrili emisiju zvuka i njegove udaljenosti
L (k) od navedena najmanje dva pasivna senzora, poc¢evsi od onog koji je najudaljeniji od nedostatka, razvojem
jednadzbe:
L{k) = Vi (s,1) % t
gdje V(s,7) je stopa Sirenja akusti¢nih valova u odnosu na senzor k od navedena najmanje dva pasivna senzora,
koja zavisi od prostora (s) koji zvu€ni valovi moraju prijeci kroz fizicka sredstva cjevovoda, vremena (t) $irenja
i vremena (t) koje zavisi od servisnog stanja senzora k,
g.  kontroliranje servisnog stanja pasivnih senzora pomocu jednog ili vise aktivnih akustiénih senzora
pozicioniranih na vanjskoj povrsini cjevovoda, koji su u stanju da emitiraju, po komandi, akusti¢ne valove
(ultrazvuke) usporedive sa onima emitiranim od strane stvarnog nedostatka.
2. Metoda prema patentnom zahtjevu 1, gdje su pasivni senzori pozicionirani u skladu sa moguc¢im kriti¢nim traktima
cjevovoda.
3.  Metoda prema patentnom zahtjevu 1 ili 2 gdje su pasivni senzori postavljeni duzZinom od 800-1500 m cjevovoda,
na udaljenosti od 10 do 50 m jedan od drugog.
4. Metoda prema patentnom zahtjevu 1, 2 ili 3, gdje su pasivni senzori piezoelektri¢nog tipa.
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