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(54 Zapojeni pro ¥{zeni motoru

Vyndlez se tykd zaﬁojeni pro ¥izeni motoru.

V soudasné dob& se pouZivd pro ¥{zeni motoru systému, kde na motor je napojen enalo-
govy p¥evodnik otd&ky - napéti, ktery ovldda akéﬁi ¢len. Nevyhodou tohoto systému Jé,.ie
pfevodnik, nap¥iklad tachogenerdtor, tachodynamo, je roémérnj,,drahj a mé velky moment
se%rvaéﬁosti, coi sevprojevuje nep¥izniv¥ u motort malych vykond tdm, kde je t¥eba dossh-
nout stopovych &asl. U tohoto systému se také projevuje piekmitdvdni p¥i brazd&nf.

Tyto nedbstatky odstranuje zapojeni pro ¥fzeni motoru pddle‘vynélezu. Zapojeni sestdvd
] iﬁpulanihq anima&é otd8ek nap¥. optickych, elektromagnetiekjch; generétoru'impulsﬁ‘kons-'
tentni délky, :Antegrétord, porovndvaciho obvodu, zdroje iéferenéniho napéti, vykonového
atupné, motorgﬂiﬁﬂgodu pro brzdéni. zdroje Zddané hodnoty a obvodu pro fizeni sméru.

Podatatn &i@ﬂﬂl&u apoéivd v tom, ¥e vystup snimale otééek Je apojen se vstupem generé-
torﬁ impulsd; konugmnini délky, Jeho% v¥stup je spojen se vstupem integrdtoru, jehoZ vystup
Pe apojon '] prvnim vatupem porovndvaciho obvodu a soudasné s prvnim vstupem obvodu pro brz-
dént, druhy vstup pox
Vruhy vetup obvodu p

M_Vaciho obvodu je spojen 8 vystupem zdroje referen&niho nep&ti.

yrgggni je spojen & vyatupem zdroje ¥ddené hodnoty. Vystup porovné-
im vatupem vykonového stupn¥, jeho¥ druhi vatup je spojen s
A ieti vatup Je spoégn 8 vystupen obvodu pro Fizeni smé&ru.
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Vystup vykonového stupné je spojen se vstupem motoru,

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je, Ze je jednoduché, impulsni snima¥ m& mal

. moment
setrvanosti, malé rozm&ry, tak¥fe Je mo¥né dosfhnot i s motorem maléhé’vikonu ﬁﬁinné regu«'
lace kratkych start-stopovych &asl a nedochdzi k pFfekmitim p¥i brzdéni.

hejatleZit#j&{i bloky zapojeni je mo¥né charakterizovat takto. Snimad otéﬁck’l Jeo im~
pulsni snimad otddek, ktery na jednu otdlku vydd urdéity poégt impulsi. !encré#or impulsd
konstantni délky 2 vytvd¥{ z impulsd generovanych snimadem otd¥ek 1 impfilsy konetantni
délky. Integrdtor 3 integruje impulsy konstantni délky, takZe vytyéii nfi?ti Gm&rné otd&-
kém, Porovndvaci obvod 4 porovndvéd napéti integrdtoru 3 s nap&tim zdr055 referentniho napé&-
1 5. 4dro} referenéniho nap&ti 5 vytvé¥i referendni nap&ti pro porovnévac{ obvod 4. Vikb-
novy stupen 6 ov14dé motor 7 a Je ¥{zen porovndvacim obvodem 4. obvodem pro brzdéni 8 a
obvodem pro ¥izeni sm&ru 10. Obvod pro brzdéni 8 ¥idf brzdépi motoru v zdvislostl na napétf
integrdtoru 3 a zdroje Zddené hodnoty 9. 4droj ¥édané hodnoty 9 vytvé¥{ ¥4denou hodnotu pro
obvod brzd&ni 8. Obvod pro ifzeni sméru 10 ¥idi smér otd&eni motoru 7 soudasné s porovnéva=-
cim obvodem 4 a obvodem pro brzd&ni 8. Vystup 20 snimade otdZek 1 je spojen se vstupem 21
generdtoru impulsd konstantni délky 2, jeho? vystup 22 je spojen se vstupem 23 integrétoru
3s JehoZ vystup 24 je spojen s prvnim vstupem gﬁ porovnévaciho obvodu 4 a soudasn& s prvnim
vstupem 28 obvodu pro brzdéni 8. Druhy vstup 26 porovanévaciho obvodu 4 je spojen s vystupem
22 zdroje referendniho nap&ti 5, druhy vstup 30 obvodu pro brzdéni 8 je spojen s vistupém
29 zdroje Zddené hodnoty 3., Vystup 38 porovndvaciho obvodu 4 je spojen s prvnim vstupem 33
vykonového stupn& 6, jehoZ druhy vstup 32 je spojen s vystupem 21 obvodu pro brzd¥ni 8 a
tfeti vetup 36 vykonového stupn¥ 6 je spojen s vystupem 37 obvodu pro ¥{zeni sméru 10 a v§=
stup 34 vykonového stupn& 6 je spojen se vstupem 35 motoru 1.

Impulsy generované snimalem otédlek 1 jJsou vytvarovédny ne impulsy konstentni délky
generdtorem impulsd konstantni délky 2 a integrovény integrdtorem 3, na jeho¥ vystupu 24
Je nap&t{ Um&rné ot4ikém motoru 7, nebo% sniméé otd&ek 1 je mechanicky spéjen 8 motorem 7.
Nap&ti integrdtoru 3 je porovnéno s nap¥tim zdroje referendniho nap&ti 2 v porovndvacim
obvodu 4 a jeho vystup ovlddd vykonovy stupen 6, na jehoZ vystup 34 Je p¥ipojen motor Is
ktery je regulovén. Smér otdfen{ motoru 7 Je uréen obvodem pro'fizeni sméru 10. Pfi.brzdé-
ni je obvod pro brzd¥ni 8 Fizen souSasnd vystupem 24 integrdtoru 3 a gzdrojem Zddané hodnoty
9. Vystup 31 obvodu pro brzdéni 8 ridi prostfednictvim vykonového stupnd 6 motor 7.

Vyndlez se vyuZije pro ¥izeni motoru v¥ude tam, kde je potfeba ¥idit sm&r a rychloat
otdfeni motoru a je pot¥eba dosdhnout malych rozméry, krétkjch’atart-afopovich Sasld
a Jednoduchého provedeni.
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PREDMET VYNALEGZU

4apojeni pro Yizeni motoru, sestdvajici ze snimale otdlek, generdtoru impulst konstant-
n{ délky, integrdtoru, porovnéveciho obvodu, zdroje referenéniholnapéti, vykonového stupng,
motoru, obvodu pro brzdénif, zdroje Zddané hodnoty, obvodu pro #{zen{ sméru, vyznadujici se
tim, Ze vvstup (20) snimale otddek (1) je spojen se vstupem (21) generétoru impuled kons-
tentni ddélky (2), Jehoé vystup (22) je spojen se/vatupem (23) integrdtoru (3), jehoZ v§~
stup (24) Je spojen s prvnim vstupem (25) porovnévaciho obvodu (4) a prvnim vetupem (28)
~ obvodu pro brzdéni (8), pFfilem¥ druhy vstup (30) obvodu pro brzdéni (8) je spojen s vystu-
pem (29) zdroje ¥ddané hodnoty (9) a druby vstup (26) porovndvaciho obvodu (4) je spojen s
vystupem (27)‘zdroje referentniho napdti (5) a vystup (38) porovndvaciho obvodu (4) je spo-
Jen s prvnim vetupem (33) vykonového stuphév(G), Jeho%Z druhy vstup (32) je sbojen 8 vy~
stupem (31) obvodu pro brzddni (8) a t¥eti vatup (36)'vjkonového‘stupné_(6) je spojen g vy-
stupem (37) obvodu Fizeni smdru (10) a vystup (34) vikonového stupn& (6) je spojen se
vstupem (35) motoru (7).
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