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Regulator do zmiany wydainosci pompy w kombajnach weglowych

Przedmiotem wynalazku jest regulator do zmiany wydajnosci pompy hydraulicznej w zaleznosci od obcia-
Zenia ciggnika kombajnu oraz obcigzenia silnika elektrycznego napedzajgcego caty kombajn.

Znane regulatory wykonywane sg w ten sposéb, ze ich sitowniki moga zmienia¢ wydajnos$¢ wspd+pracujg-
cej pompy pod wptiywem impulséw pochodzacych z uktadu automatyki w catym zakresie regulacji nastawionej
montazowo od minimum do maksimum. W przypadku awarii uktadu automatyki badz jego wytaczenia nie ma
mozliwosci regulacji pompy, trzeba wowczas stosowaé dodatkowe mechanizmy. Podczas urabiania $ciany weglo-
wej kombajnami, mozliwa maksymalna predkos¢ posuwu kombajnu jest uzalezniona od obcigzenia ciggnika oraz
od obciaZenia silnika elektrycznego napedzajacego caty kombajn i w zwigzku z tym stosowane uktady automaty-
zacji tych ciggnikéw reaguja tylko na te dwa parametry. W praktyce ruchowej jednak wystepuja réwniez inne
przyczyny, takie jak zaburzenia geologiczne, zakt6cenia w odstawie, trudnosci z utrzymaniem stropu, stwarzajace
konieczno$é okresowego ograniczenia maksymalnej predkosci posuwu. Stwierdzono réwniez, ze w razie awarii
uktadu automatyki korzystnym jest, aby mozna byto w okresie do czasu usunigcia tej awarii reguiowac recznie
wydajnosé¢ pompy.

Znany jest regulator, w ktérym oprocz zasadniczego sitownika regulujacego wydajno$é pompy zastosowa-
no dwa pomochnicze sitowniki umozliwiajgce ustalenie gornego zakresu regulacji wydajnosci pompy przez zaciska-
nie jednym sitownikiem, badz luzowanie drugim sitownikiem sprezyny, w ktdrej znajduje si¢ trzpieri przesuwny,’
ograniczajacy zakres regulacji wydajnosci pompy. Regulator ten jest wyposazony dodatkowo w mechanizm $ru-
bowy, ktdry umozliwia reczng zmiane wydajnosci pompy pe odtaczeniu ukiadu automatyki. Regulator taki
w zasadzie umozliwia nastawianie dowolnego zakresu regulacji wydajnosci pompy, jednak powoduje znaczne
skomplikowanie uktadu automatyki, ktéry musi dodatkowo zasila¢ w odpowiednich momentach sitownik zacis~
kowy lub luzujacy. Oprécz tego wymagana jest oddzielna dzwignia do sterowania suwakiem sterujacym doptyw
oleju do tych sitownikow, a oddzielna do recznej regulacji wydajnosci pompy, przy czym obstugujacy ciagnik nie
ma mozliwosci zmierzenia wielkosci nastawionego zakresu regulaciji.

Celem wynalazku jest regulator, w ktorym za pomoca jednej dzwigni mozna automatycznie lub recznie
nastawia¢ dowolny zakres regulacji wydajnosci pompy. Cel ten osiagnieto przez zastosowanie mechanizmu $ru-
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bowego samohamownego wyposazonego w dwa zderzakl rozatawlone na stalg odlegiodc. Jeden ze zderzakow
stuty do nastawiania gornego zakresu automatycznej regulacji zmiany wydajnoscl pompy, a drugi zderzek stuty
do recznej regulacjl pompy. Przy czym drugi zderzak rozpoczyna swyq prace dopiero z chwilg, gdy pierwszy
zderzak osiggnie maksymalny zakres regulacji automatycznej. Zderzak ten napgdzany mechanizmem samohamo-
wnym $rubowym lub innym powoduje zwigkszanie wydajnosci pompy, na przyktad przez zwigkszanie wychyle-
nia kadtuba pompy, natomiast zmniejszanie wydajnosci pompy nastepuje przez opuszczanie zderzaka tym me=
chanizmem przy réwnoczesnym dziataniu ciezaru kadtuba pompy, bad: sprezyny regulatora. Dodatkowym
efektem takiej Konstrukcji regulatora jest mozliwos¢ stwierdzenia w kazdej chwili wielkosci nastawy z zakresu
automatycznej regulacji.

Regulator wedtug wynalazku jest uwidoczniony w przekroju na rysunku schematycznym.

W obudowie 1 zamacowany jest sitownik 2, ktéry za pomocg tfoka 3 zmienia potozenie kadtuba pompy
4, a tym samym jej wydajno$é. Sitownik 2 jest zasilany olejem z uktadu automatyki. Ruch ttoka 3 w sitowniku
2 jest ograniczony od géry zderzakiem 5, wykonanym w nakretce 6 mechanizmu $rubowego, ktéra napedzana
jest $ruba 7 z pokrettern 8. W dolnej czesci nakretki 6 znajduje sie¢ zderzak 9. Zderzak 5 oddalony jest od
zderzaka 9 na stata odlegto$é rowng lub wiekszg od skoku sitownika. Doprowadzenie oleju pod ttok 3 powoduje
jego wysuw do oporu o zderzak 5. Ruch ttoka 3 w sitowniku moze nastapi¢ pod wptywem dziatania sity
spowodowanej ci$nieniem doprowadzanego oleju pod ttok sitownika, badz pod wptywem sity odpowiedniej
sprezyny lub pod wptywem cigezaru wychylnego kadtuba pompy. Z chwila przesuniecia zderzaka 5 do potozenia
odpowiadajgcemu maksymalnemu skokowi sitownika, dalsze podnoszenie zderzaka 5 nie ma wptywu na zwie-
kszenie zakresu regulacji. Dalszq zmiane wydajnosci pompy uzyskuje sie regulacja reczng przez zmiane potozenia
zderzaka 9, napedzanego $rubg 7 z pokrettem 8. Oczywiscie zderzak 9 podnosi ttok dopiero z chwilg przesunie~
cia nakretki 6 do potozenia, w ktérym zderzak 5 nie ma juz wptywu na zakres regulacji automatycznej. Skok
nakretki 6 mechanizmu $rubowego réwna si¢ co najmniej sumie zakreséw regulacji automatycznej i reczne;j.

Zastrzezenie patentowe

Regulator do zmiany wydajnosci pompy ciggnika w kombajnach weglowych wyposazony w mechanizm
Srubowy samohamowny oraz sitownik potaczony z uktadem automatyki, znamienny tym,Zze ma dwa
zderzaki (5 i 9) rozstawione miedzy soba na statg odlegto$é¢ i wykonane w nakretce (6) mechanizmu $rubowego,
przy czym zderzak (5) stuzy do nastawiania gérnego zakresu automatycznej regulacji a zderzak (9) do regulacji
recznej, natomiast skok nakretki (6) réwna sie co najmniej sumie zakreséw regulacji automatycznej i recznej.
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