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.. Zapojeni pro fizeni odhozu ukladanych
piedmétt zajiStuje ukladani napriklad tabu-
1i plechu na sebe s poZadovanou plesnosu
Rizeni je automatické. Jak je vid&t z pFipo-
-jeného- vykresu, zapojeni sestdvé z fotonky,
vysilaée impulst, &itade vzdalenosti, &itace
rychlosti dopravy a kompardtoru, kde vysi-
la¢ impulslt je propojen jednak mna &itad
vzdéalenosti, na ktery je pPipojena také fo-
tonka, jednak na &ita¢ rychlosti, na ktery je
pfipojen také gemerdtor hodinovych impul-
sl,; p¥iCemZ vystupy obou &itatll jsou pFipo-
jeny ma vstup komparétoru, jehoZ vystup je
piipojen na ovléddaci obvody elektromagne-
ta.

Vynélezu lze vyuZit ve strojirenstvi vSude,
kde se dopravuji prfedméty, zejména na do-
pravniku v podvésu.
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Pfedmétem vyndlezu je zapojeni pro Fize-
ni odhozu uklddanych predmétfi, napF. ta-
buli plechu, dopravovanych v podvésu, a to
tak, aby i p¥i ménici se rychlosti jejich do-
pravy dopadaly na stejné misto. Tim se do-
sdhne uklddédni téchto pfedmétl na sebe s
poZadovanou pfesnosti, nutnou pro dalsi
technologické operace. Rizeni je automatic-
ké, bez nutnosti ruéntho p¥estavovani ovla-
dacich prvk@t p¥i zméndch rychlosti trans-
portu.

Dosud zndmé zaFizeni pro Fizeni odhozu
jsou dvojiho druhu. Prvni z nich fe$i hyper-
bolickou zévislost mezi rychlosti dopravy
uklddanych pFedméti a ¢asem od prichodu
konce pfedmétu stanovenym bodem, ktery
leZi pfed uklddacim mistem a okamZikem
odhozu pfedmé&tu. Jsou-li pouZity k uréovani
tohoto &asu analogové obvody, je nevyho-
dou jejich sloZitost a niZSi presnost dand
pFesnosti pouZitych ¢&len®i, napf. nédsobitek
a dg&litek. Obvody lze zjedncduSit pfi na-
hrazen{ hyperbolické funkce mezi asem a
rychlosti funkci exponencidlni, ale pFesnost
se tim zhorsi a pro cely rozsah pracovinich
rychlosti zpravidla nevyhovuje.

Urdovani ¢asu vypodtem na &islicovém (¥i-
dicim) poéitati je pfFili€ nédkladné, pokud
neni v technologickém procesu pouZit po¢i-
tal z jinych divodi.

Podstatou druhého zndmého zplsobu Fize-
ni odhozu je uréovédni okamZiku odhozu po-
moci c¢itace impulsfi, ve kterém je predem
zaznamenan pofet impulsit odpovidajici
rychlosti dopravy a po prichodu pFedmétu
stanovenym bodem pied mistem ukladénise
do obsahu ¢&itafe prifitaji daldi impulsy s
frekvenci dmérnou rychlosti dopravy.

P¥i spln#&ni predvolby v &itaéi je dén po-
vel pro odhoz uklddaného pfedmétu. Tento
zplsob Fizeni odhozu je pomérné jednodu-
chy a miiZe byt proveden s dostatetné vel-
kou pfesnosti. Hlavni jeho nevyhodou je, Ze
zaznamendva rychlost pfedmé&tu pred pocét-
kem wvyhodnocovani; pfi zméndch rychlosti
se zaznamenand rychlost od rychlosti v oka-
mZiku odhozu 1i§i. Z toho vyplyva zhor3ené
funkce, neni-li rychlost p¥i ukladdni kon-
stantni.

Tyto nevyhody odstraiiuje zapojeni zafFi-
zeni pro Fizeni odhozu uklddanych predmé-
td, jehoZ podstatou je, Ze vysilag impulsl je
propojen jednak na &itaf vzdAalenosti, na
ktery je pfipojend také fotonka, jednak na
¢itat rychlosti, na ktery je pripojen také ge-
nerédtor hodinovych impulst, pritemZ vystu-
py obou ¢itatl jsou pfipojeny na vstup kom-
paréatoru, jehoZ vystup je p¥ipojen na ovla-
daci obvody elektromagnetd.

Zapojeni podle vynélezu odstrafiuje nevy-
hody dosud znédmych zafizeni. ProtoZe po-
rovndvd prislu§né fyzikdlni veli¢iny stéle,
tj. v okamZiku odhozu nem4 proménné rych-
lost b&hem ukladdni vliv na jeho pribéh.
Volbou vhodnych realizafnich prvkid lze do-
sdhnout vyhovujici presnosti Fizeni odhozu.
To v8e je dlleZité pro spravnou funkci uklé-
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dactho zafizeni a dalSich s nim spojenych
zalizeni a pfiznivé owliviiuje kvalitu uloZe-
nych predmétdi, protoZe nedochédzi k jejich
poskozeni.

Na pfiloZenych vykresech je zndzornéno
zapojeni podle vynéalezu p¥i uklddédni tabulf
ocelového plechu.

Na obr. 1 je schematicky nakreslen cely
prib&h ukladani tabuli plechu a obr. 2 zné-
zoriiuje blokové schéma vlastniho zapojeni
podle vynélezu.

Dopravnik 1 dopravuje tabule 2 k podvés-
nému elektromagnetickému dopravniku 3.
Po ném jsou tabule v podvésu déale dopra-
vovany k ukladacimu stolu 4 a zardZce 5.
Na uklddacim stole 4 leZi stoh uloZenych
tabuli 2. Stdl 4 se automaticky sniZuje, tak-
Ze ukladaci vySka h je konstantni. Elektro-
magnety dopraviniku 3 maji byt vypnuty tak,
aby zaCatek pravé ukladané tabule 2 dopadl
do bodu D na zardZce 5. Na presnosti dopa-
du zaleZi kvalita uloZenych tabuli, které ne-
sméji byt poSkozeny vzdjemnym posuvem ani
nérazem na zardzku 5 nad bodem D, kdy mii-
Ze dojit k poskozeni predni hrany tabule 2.
Dopravnik 3 je vybaven fotonkou 7 ve vzd4-
lenosti S, prfed koncem uloZenych tabuli 2,
tj. pfed bodem C. K vypnuti magnetii doché-
zi, je-li konec tabule v bod&€ B ve vzdéilenos-
ti. Sy pfed bodem C. Oznafime-li dobu vy-
pnuti elektromagnetli t1 a dobu padu tabule
te, plati Sy = (t1 + t2)V, kde t1 + tz2 = k je
konstantni. ZaFizeni podle vyndlezu porov-
ndva hodnotu S, tj. vzdalenost konce tabule
2 od bodu C a rychlost V. Je-li splnéna pod-
minka S £ k. V, pak S = Sg a je dén povel
k vypnuti elektromagnetd dopravniku 3.
Hodnota S se ziskdvd pomoci vysilade 8 im-
pulsii ode€tenim pocétu vyslanych impulsd od
pfedem nastavené hodnoty S,.

Vysilat 8 impuls@i s frekvenci Gmérnou
rychlosti dopravy tabuli 2 plechu, je pFipo-
jen na ¢ita¢ 9 vzdélenosti tabuli 2 od mista
uloZeni, na ktery je pFipojena i fotonka 7,
indikujici pFitomnost tabule 2. Soubasng je
vysila¢ 8 impulsl pfipojen na &ita¢ 10 rych-
losti dopravy tabule 2, na ktery je soufasné
pripojen i generator 11 hodinovych impulsi.
Vystupy obou ¢&itadd 9, 10 jsou pFipojeny na
vstup komperdtoru 12, jehoZ vystup je p¥i-
pojen na ovlddaci obvody elektromagneti.

PFi zaclonéni fotonky 7 tabuli 2 plechu je
¢itat 9 vzddlenosti nastaven na hodnotu S,.
Citat 10 rychlosti potita impulsy od vysilate
8, jehoZ otdfky jsou tmérné rychlosti do-
pravniku 3. Perioda {itdni T je ddna genera-
torem 11 hodinovych impulst. Obsah Eitade
10 rychlosti na konci periody je Gmérny
rychlosti V, konstanta dmé&rnosti je d4na pe-
riodou T. Pro T navic musi byt splnéna pod-
minka T < t1 + t2, aby bylo zajit&no zazna-
menéani rychlosti co nejbliZe okamZiku od-
hozu. Citdni se totiZ¥ neustdle opakuje bs-
hem celého cyklu Fizeni uklddade. Opusti-ii
konec tabule 2 fotonku 7, otevie se vstup
titade 9 vzdélenosti a od vloZené hodnoty
Sa jsou od¢itdny impulsy z vysilate 8. Obsah



232821

5

Citate 8 vzddalenosti odpovidd hodnotd &
Komparater 12 porovnavd vystupy z &itaéfi 3
a 10, pFifemZ hodnota z &itafe 18 rychlosti
na konci periody T je uchovéana po celouné-
sledujici periodn.

Je-li spln&na podminka S = k . V, pFedd

B

vistup kompardtoru 12 povel ovlddacim ob-
vodém 12 elekiromagnetd k vypnuii elekiro-
magnet. Citad 10 rychlosti s generdtorem
11 hodinovych impulsit mohou byt nahraze-
ny tachodynamem pohonu dopravniku a ana-

¥ M2

logové ¢islicovym pfevodnikem.

PREDMET VYNALERZU

Zapojeni pro Iizeni odhozu ukladanych
predmétii sestdvajici z fotonky, vysilate im-
pulsli, generdtoru hodinovych impulsi, ¢i-
tace vzddlenosti, Citafe rychlesti dopravy a
komparétoru, vyznaCené tim, Ze vysila¢ (8)
impulsii je propojen jednak na Citad (9)
vzdéalenosti, na ktery je piipojena také fo-

tonka (7), jednak na ¢&ita¢ (10) rychlosti,
na ktery je pripojen také gemerétor (11) ho-
dinovych impulsti, pfitemZ vystupy obou &i-
tacft (9, 10) jsou prFipeojeny na vstup kom-
pardtoru (12}, jehoZ vystup je pfipojen na
ovladaci obvody elektromagnetd (13).

k= ,

e

2 listy vykrest

«



232821

el

TR, B

Obr. 1




232821

Obr. 2

10

1"

12

13




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

