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Rozrusznik od$rodkowy do silnikow elekti'yez.pych.

Zgloszono 24 sierpnia 1923 T,
Udzielono 24 stycznia 1928 r.
Pierwszenstwo: 11 wrzesnia 1922 r, (Niemcy).

W silnikach elekirycznych o rozruchu
samoczynnym stosuja czesto opory rozru-
chowe, obracajace si¢ wraz z wirnikiem
silnika i zwierane wlacznikiem odsrodko-
wym. Znane sa réwnez ustroje, w ktorych
op6r rozruchowy jest podzielony na kilka
stopni, zwieranych przy rozmaitej ilosci ob-
rotéw lub wylaczanych badzto przelaczni-
kami, zajmujacemi pod wplywem sily od-
érodkowej polozenie coraz to inne, sto-
sownie do liczby obrotéw, badz tez kilku
przelacznikami, z ktérych kazdy zostaje
przestawiony sila odsrodkowa z pozycji
spoczynku w polozenie robocze przy innej
ilosci obrotéw.

Przelaczniki odsrodkowe tego rodzaju
powinny wypelniaé warunki nastepujace:

1) Ruch przyrzadu kontaktowego z po-

tozenia spoczynku do polozenia roboczego
musi odbywaé si¢ skokami dla obnizenia w
ten sposéb iskrzenia kontaktow.

2) Natychmiast po wlaczeniu kontakty
powinny silnie przycisnaé sie do siebie, aby
opér podczas przeplywania pradu byt
mozliwie niski.

3) Przejscie ze stanu spoczynku w po-
Yozenie robocze (wlaczanie przyrzadu kon-
taktowego) powinno nastepowaé przy
wigkszej liczbie obrotéw, niz przejscie zpo-
wrotem w stan spoczynku (wylaczanie
przyrzadu kontaktowego), aby przy prze-
mijajacych uderzeniach (obciazenia) i po-
wstajacych wskutek tego obnizkach ilosci
obrotéw opér rozruchowy nie wlaczal sie
przedwczeénie.

4) Kontakty ruchome po wlaczeniu po-
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winny natychmiast mocno przylec do ,nie-
ruchomych” bez odskakiwania od nich
wskutek wsf:;.zqéhieﬁ.

5) Wszystkie kontakty tego samego
stopnia w ilosci ndpowiadajacej liczbie faz
uzwojenia wirnika powinny zwiera¢ sie
jednoczesénie, wywolujac jednakowe cisnie-
nie wzajemne, aby silnik nawet przemija-
jaco nie obracal si¢ pod uzwojeniem wir-
nika jednoosiowem.

6) Na kontaktach ewentualne 1skrzen1e
nie powinno wytwarzaé szkodliwych perel.

Trzy pierwsze warunki wynalazek ni-
niejszy zadawala w ten sposéb, ze podczas
przechodzenia przyrzadu kontaktowego ze
-stanu spoczynku do pozycji roboczej, a wiec
w kierunku sily odsrodkowej, odleglos¢
érodka mas czeéci ruchomych od osi silni-
ka wzrasta, jednoczeénie odleglos¢ osi
sprezyny od osi obrotu przyrzadu maleje.
Podczas przechodzenia ze stanu spoczynku
w polozenie robocze sita odsrodkowa wzra-
sta, podczas gdy moment sily sprezyny
lub skladowej sily sprezyny, przeciwdzia-
lajacej sile odsrodkowej, maleje.

Gdy w polozeniu spoczynku przyrzadu
kontaktowego sita odsrodkowa na poczatku
ruchu wlaczajacego réwnowaZy przeciw-
-dzialanie sprezyny albo przewyzsza ja o
tyle tylko, by tego wystarczylo do zapo-
czatkowania ruchu, to podczas przechodze-
nia w polozenie robocze sita odsrodkowa
przewyzsza coraz to bardziej przeciwdzia-
lajaca skladowa. sily sprezyny, wskutek
czego ruch staje sie coraz wyrazniej przy-
$pieszonym. Wlaczanie odbywa si¢ tedy
.skokami. W polozeniu roboczem sita od-
srodkowa znacznie przekracza skladowa
przeciwdzialajaca jej sily sprezyny, wsku-
tek czego powstaje natychmiast dostatecz-
nie silne przyleganie kontaktéw. Ruch po-
wrotny przyrzadu kontaktowego nastepuje
dopiero w chwili zmniejszenia sie¢ liczby
-obrotéw, mianowicie w chwili, gdy w poto-
Zeniu roboczem sila od$rodkowa spadnie o
tyle, iz nie moze juz zréwnowazy¢ sily

sprezyny. Liczbe obrotéw, przy jakiej na-
stepuje wlaczanie i wylaczanie, mozna obli-
czy¢ uprzednio, a zapomoca odpowiednie-
go wymiarowania przyrzadu kontaktowe-
go mozna jej nadaé warto$é dowolna.
Czwarty z warunkéw wymienionych po-
wyzej spelniamy, stosownie do wynalazkuy,
dzieki temu, iz kontakt wlasciwy jest po-
faczony z pozostatemi czeéciami aparatu
zapomocy gigtkiej lub sprezystej czesci po-
$redniej, lub tez sam on jest gietki lub
sprezynujacy. Cze$é ta posrednia lub kon-
takt sprezynujacy przejmuje energje kine-
tyczna czesci ruchomych przyrzadu kon-
taktowego w ten sposéb, ze podczas zde-
rzenia z kontaktami nieruchomemi zostaje
odrzucona tylko masa przyrzadu, natomiast
same kontakty ruchome pozostaja: w
zetknieciu z kontaktami statemi.
Warunkowi piatemu czynimy, stosownie
do wynalazku, zadosy¢ w ten sposéb, iz
sam kontakt porusza si¢ wskutek bezwlad-
nosci w pewnych granicach swobodnie cko-
to kazdej osi, lezacej w plaszczyznie
zetkniecia kontaktéw. Podczas wlaczania
przyrzadu, z chwila zetkniecia sie kontak-
téw ruchomych ze stalemi, powstaje ruch
obrotowy, wywolujacy réwniez zetkniecie
kontaktu trzeciego. Gdy $rodek obrotu
(punkt oparcia stykéw) przypada posrod-
ku miedzy trzema kontaktami zwierajgce-
mi (na krétko), nacisk rozdzieli sie jedno-
stajnie na wszystkie trzy kontakty stale,
Szybkie wlaczanie wszystkich trzech
kontaktéw i uniemozliwienie odskakiwania
kontaktéw sprowadza do mozliwego mini-
mum iskrzenie si¢ ich. Aby jednakowoz
i mate nawet iskry, ktére pomimo to moga
przeciez powstawaé, nie wywolywaly na
powierzchni kontaktéw szkodliwych peretl
(warunek 6), kontakt powinien méc swo-
bodnie si¢ obracaé w plaszczyznie stykania
sie, a wigc okolo osi prostopadlej do tejze.
W takim bowiem razie kontakt pod wpty-
wem drgan silnika obraca si¢ coraz to w
inne polozenie, tak, iz iskry jezeliby je-



szcze powstawaly, beda przeskakiwaé co-
raz to w innein miejscu powierzchni kon-
taktu.

Fig. 1 uwidocznia w przekroju tytulem
przykladu jedna z form wykonania wyna-
lazku. Cyfra 1 oznacza tu wat silnika, 2
umocowany na nim klocek, dZwigajacy
przyrzad kontaktowy, 3 kontakty ,nieru-
chome”, z ktéremi si¢ stykaja pewne punk-
ty opornika rozruchowego, 4—8 przyrzad
kontaktowy, skladajacy si¢ z diwigni 4 o
punkcie obrotu 5, wyposazonej w cigzarek
6 do powickszenia jej wagi, z kontaktu 7,
stykajacego si¢ w polozeniu roboczem z
kontaktem 3, i ze sprezystej podkladki 8,
ktora taczy kontakt z pozostalemi czescia-
mi przyrzadu kontaktowego. Cyira 9 ozna-
cza sprezyne. Skladowe sily sprezyny, prze-
ciwdzialajace sile odsrodkowej, sa w przy-
blizeniu proporcjonalne do odleglosci mig-
dzy osia sprezyny i punktem obrotu 5.

Fig. 2 przedstawia kontakty stale 3 od _

strony wewnetrznej (w kierunku A na fig.
1). Potozenie plyty kontaktowej 7 w polo-
zeniu wlaczonem jest rowniez wskazane.
Sprezysta wktadka 8, o ktéra opiera sig
kontakt, znajduje si¢ tu posrodku miedzy
trzema kontaktami stalemi, wskutek czego
nacisk rozklada si¢ jednostajnie. Podpar-

cie przy udziale sprezystej wkladki dziala

na plyte kontaktowa w taki sam sposéb,
jak gdyby ta opierala si¢ w jednym punk-

cie. Plytka ta posiada ponadto pewna gre,
wskutek czego moze si¢ w pewnych grani-
cach obracaé i przylegaé zawsze doskonale
do wszystkich trzech kontaktow.

Zastrzezenia patentowe.

1. Rozrusznik odsrodkowy silnikow
elektrycznych o oporze obracajacym sig
wraz z wirnikiem, skladajacy si¢ z przy-
rzadu kontaktowego, uruchomianego przy
pewnej ilosci. -obrotéw sila odsrodkowsq
wbrew dzialaniu sprezyny, znamienny tem,
ze podczas tego ruchu odlegloéé osi spre-
zyny od punktu obrotu przyrzadu kontak-
towego maleje i ze sam kontakt laczy sie

_ z pozostalemi czesciami ruchomemi przy-

rzadu zapomocy czesci gigtkich lub sprezy-
stych, lub tez sam jest wykonany jako
cze$é gietka lub sprezysta.

2. Rozrusznik odsrodkowy wedlug
zastrz. 1, znamienny tem, ze kontakt moze
si¢ poruszaé w pewnych granicach swobod-
nie na skutek swej bezwladnoséci zaréwno
okolo kazdej osi lezacej w plaszczyZnie
stykania, jak i okolo osi prostopadtej do
tej plaszczyzny.

e Aktiengesellschaft
Brown, Boveri & Cie.

~ Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 8303.
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Druk L. Boguslawskiego, Warszawa.
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