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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第２部門第７区分
【発行日】令和1年11月14日(2019.11.14)

【公開番号】特開2019-94217(P2019-94217A)
【公開日】令和1年6月20日(2019.6.20)
【年通号数】公開・登録公報2019-023
【出願番号】特願2018-239934(P2018-239934)
【国際特許分類】
   Ｂ６５Ｇ   1/137    (2006.01)
   Ｇ０９Ｆ   1/10     (2006.01)
   Ｇ０９Ｆ   3/14     (2006.01)
   Ａ４７Ｆ   5/00     (2006.01)
   Ｇ０６Ｋ  19/067    (2006.01)
   Ｇ０６Ｋ   7/06     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｂ６５Ｇ    1/137    　　　Ａ
   Ｇ０９Ｆ    1/10     　　　Ｓ
   Ｇ０９Ｆ    3/14     　　　Ｚ
   Ａ４７Ｆ    5/00     　　　Ｄ
   Ｇ０６Ｋ   19/067    　　　　
   Ｇ０６Ｋ    7/06     ０５０　

【手続補正書】
【提出日】令和1年10月2日(2019.10.2)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　一つ以上の製品の在庫をモニタするシステムであって、
　ディスプレイを含み、
前記ディスプレイは、
　サポート構造体と、
　前記サポート構造体から延在する少なくとも一つの棚と、及び、
　前記棚の表面を覆って配置される薄膜と、を含み、
前記薄膜は、
　導電性インクを含む第１のセットの電導性トレースを含む第１のレイヤと、及び、
　導電性インクを含む第２のセットの電導性トレースを含む第２のレイヤであって、前記
第２のレイヤは、前記第１のレイヤを覆って配置され、前記第２のセットの電導性トレー
スは前記第１のセットの電導性トレースをオーバラップし、導電性トレースの交差物のマ
トリクスを生成する、第２のレイヤと
を含み、
　前記システムは、製品が前記薄膜の上に配置されるとその製品の寸法及びウエイトの分
布をマップするように構成されており、前記システムは、前記製品の寸法及びウエイトの
分布に基づいて製品のタイプを判定することができる、
在庫をモニタするシステム。
【請求項２】
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　前記第１の及び／又は前記第２のレイヤと通信自在に結合する電子デバイスを含む、
請求項１に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項３】
　前記第１と前期第２のレイヤは、誘電体材料により分離されている
請求項１又は２に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項４】
　前記誘電体材料が流体誘電体材料を含む、請求項３に記載の、在庫をモニタするシステ
ム。
【請求項５】
　前記誘電体材料が空気を含む、請求項４に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項６】
　前記誘電体材料が固体誘電体材料を含む、請求項３に記載の、在庫をモニタするシステ
ム。
【請求項７】
　前記薄膜と通信自在に結合する電子デバイスを含む、
請求項１～６のうちのいずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項８】
　前記電子デバイスは、前記製品の寸法及びウエイトの分布に少なくとも部分的には基づ
いて、製品のタイプを判定するように構成されている、請求項７に記載の、在庫をモニタ
するシステム。
【請求項９】
　前記電子デバイスは、コントローラを含む、請求項８に記載の、在庫をモニタするシス
テム。
【請求項１０】
　前記薄膜を覆って配置される少なくとも一つの製品を更に含む、請求項１～９のうちの
いずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１１】
　前記製品は、表面と、その表面の全体領域を占有しない一つ以上の特徴とを、含む、請
求項１０に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１２】
　前記特徴は、前記製品の前記表面の領域の約５０％未満、若しくは、前記製品の前記表
面の領域の約１０％未満、占有する、請求項１１に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１３】
　前記特徴が、前記製品に関連するリッジ及び／又はインデントを含む、
請求項１１又は１２に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１４】
　前記特徴が、点字を含む、
請求項１３に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１５】
　前記薄膜が、圧力感知センサアレイを含む、請求項１～１４のうちのいずれか一に記載
の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１６】
　前記第２のセットの電導性トレースは、前記第１のセットの電導性トレースと実質的に
直交する、請求項１～１５のうちのいずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１７】
　製品が前記薄膜を覆って配置され、前記第１のセット内の電導性トレースが前記第２の
セット内の電導性トレースにより近接して移動している、請求項１～１６のうちのいずれ
か一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１８】
　コントローラを更に含み、
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該コントローラは、前記第１のセット内の電導性トレースと前記第２のセット内の電導性
トレースとの間の交差点における、前記第１のセット内の電導性トレースと前記第２のセ
ット内の電導性トレースとの間の間隔に基づいて、変動する信号を受信するように、構成
されている、請求項１～１７のうちのいずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項１９】
　前記コントローラは、共により近接して移動した前記交差点の読み出し値の組み合わせ
を受信するように構成されており、該読み出し値の組み合わせは、在庫管理システム内に
プログラムされた製品の周知パターンのリストと対比される、請求項１～１８のうちのい
ずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項２０】
　複数の製品が、前記薄膜を覆って配置される、請求項１～１９のうちのいずれか一に記
載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項２１】
　前記システムが、前記薄膜を覆って配置される各々の製品のタイプを一意的に識別する
ように構成され、前記薄膜を覆って配置される製品の個数をカウントするように構成され
、及び／又は、前記薄膜を覆って配置される各々の製品を識別するように構成されている
、請求項２０に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項２２】
　前記薄膜が、前記棚の前記表面を覆って広げられるように構成されている、請求項１～
２１のうちのいずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
【請求項２３】
　前記システムが、前記製品の二つ以上の寸法をマップするように構成されている、請求
項１～２２のうちのいずれか一に記載の、在庫をモニタするシステム。
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