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Vyndlez se tyka pfimodarého posuvového
mechanismu s tlumifem setrvatnych mo-
‘mentd jeho hnaci &4sti, urdeného zejména
ve spojeni s elektrickym pohonem pro dal-
kové ovldddni rdznfch mechanismfl.

Primocary posuvovy mechanismus se skla-
d4 z otodného posuvového Sroubu, po némiZ
se pPfesouva kulickovd matice spojena s upi-
naci hlavou. Posuvovy Sroub se pohani mo-
torem ples predfazeny prevod 3 koly a we-
duktor tvo¥eny harmonickou plrevodovkou.
Pruzné deformowvani harmonického kola a
vp#i§tho krouZku pruZného loZiska pli vy-
tvafeni zabsrovych zdén wzédjemné zabiraji-
cich soukoli je vyuZito ‘podle vyndlezu k
tiumeni setrvadnych momentlt rotujicich
Sasti pFfimodarého posuvového mechanismu
pro zkraceni dob&hu mezi kloubovym lo-
Ziskemn a upinaci hlavou, jimiZ je fento me-
chanismus pfimontovan na piisiusny ovia-
dany mechanismus stroje.
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Vynédlez se tykd primofarého posuvového
mechanismu s tlumifem setrvaénych mo-
mentd jeho ‘hnaci &asti, urteného zejména
ve spojeni s elektrickym pohonem pro déal-
kové ovlddani rznych mechanismd.

Dosavadni pfimoc¢aré posuvové mechanis-
my na principu tyée vysunované teleskopic-
ky pomoci Sroubu a matice, uZivané pro u-
vedené ucely, se sklddaly =z navzdjem spo-
Jenych, ale konstrukéné€ samostatnych cel-
ki teleskopicky vysunovatelné tyde, pievo-
dovky jejiho posuvového Eroubu, hnaciho
motoru prevodovky a jeho ovlddaciho pii-
sluSenstvi.

Samostatné konstrukéni celky vyZadova-
1y pro posuvnéa a otofnd uloZeni na sob8 ne-
zévisla loZiska, konventni nékolikastupiio-
vé plrevodovky byly rozm&rné a 187ké, vy-
kazovaly nizkou mechanickou wddinnost a
vyZadovaly zvlastni elektromagnetické tiu-
mi¢e setrvatnych moamentd, klasickd za-
stavba konstrukénich celkit v fadé za sebou
zvBtSovala zéstavbovou délku a v&tSinou si
vynucovala oddélenéd umisténi ovlddaciho
pfisluSenstvi hnaciho motoru, coZ vde sou-
hrnné zvySovalo hmotinost po:,uvovych me-
chanismi, sniZovalo jejich vykon v poméru
k zastavbovému prostoru, sniZovalo jejich
mechanickou uginnost, a tim zvy%ovalo né-
rofnost na energeticky p¥ikon jejich hna-
cich motort a tlumidd setrvanych momen-
tha. ) ,

Uvedené nevyhody odstraifiuje p¥modary
posuvovy mechanismus s tlumitem setrvac-
nyich momentd jeho hnaci #4sti podle vyna-
lezu. Podstata vyndlezu spo&iva v tom, Ze
matice spojend s trubkou s upinaci hlavon
pfimogarého poesuvového mechanizmu je u-
loZena jednak axidln& posuvné v jeho skii-
ni a jednak otoénd na posuvovém 3roubuy,
umisténém svym volnym ‘koncem uvnit?
trubky a otofn& unloZeném v loZisku sk¥ing
svym plednim koncem, ktery je spojen s
vystupem harmonické prevodovky. Preva-
dovka je vybavena pruZné& deformovatelnym
harmonickym kolem, roztahovanym do z&-
béru s neotofnym véncovym kolem pomoci
generéatoru deformaci uloZeného svym roto-
rem ototné na pfednim konci posuvového
Sroubu a pohdnéného, pFfipadnd pies pred-
Fazeny prevod, motorem, pPipsvadnym na-
pfiklad ke skf¥ini anegbo k plasti harmonic-
ké prevodovky. Harmonické kolo i pripad-
né roztahované &asti generdtoru, napf. jeho
pruZzné loZisko, tvofi tlumi€ setrvadnych
momentli hnaci ¢asti posuvového mechanis-
mu, tvoiené rotorem motoru, rotorem ge-
neratoru harmonické prevodovky a piipad-
né i ji pfedfazeného prevodu.

Podle jedné alternativy provedeni je ro-
tor generdtoru deformaci mechanicky spo-
jen s pastorkem otofné uloZenym v plepdz-
ce, peviné spoiené 5 véncovym kolem a/nebo
3 plastém harmonické plevodovky, a spo-
jenym s druhym d&elnim kolem, které je v
zab&ru s prveim celnim kolem spojenyin
s hifdelem motorn.

4

Podle druhé alternativy je pruZné& defor-
movatelné otofné harmonické kolo télesnd
spojeno s vystupem harmonické pievodov-
ky, tvolenym nédbojem, pFipevnénym k pfed-
nimu konci posuvového Sroubu.

Podle itfeti alternativy je pruZné deformo-
vatelné harmonické kolo tvoieno neotofnym
prstencem, uloZenym kluzng& mezi pravou
bogni plochou plepdZky a levou bo&ni plo-
chou talifového kola, tvoficiho svym stie-
dem, pfipevnénym k pfednimu konci posu-
vového &roubu, vystup harmonické pievo-
dovky.

K talifovému kolu je piipevnéno vénco-
vé kolo, zabirajici s neotonym prstencem
v té%e zdb&rové zind jeho deformadni viny,
vybuzené generdtorem, a majici pofet zubt
v&t8i neZ toto véncové kolo, které méa stej-
ny pocet zubll s neotofnym prstencem.

Vyhodou piimocarého posuvového mecha-
nismu podle vynélezu je pfedeviim to, Ze
vyuZitim pruZné deformovatelného harmo-
nického kola a pruZného lo¥iska generéato-
ru deformaci v dalsi jejich funkci jako tlu-
mife setrvadnych momenti bylo umoZnéno
vypustit elektromagnetickou brizdu pro Fi-
zenl seirvatného dobéhu {eleskopicky vy-
sunované tyle dosavadnich posuvovych me-
chanismi. Sloudenim pPFedniho konce posu-
vového Sroubu s vystupnim h¥idelem pfe-
vadovky se zjednoduSilo uloZeni oto€n§ch
soucdsti posuvového mechanismu, zvysila se
Gdinnost pfevodu a zkratila se zédstavbova
délka konstrukcénich celkd teleskopicky vy-
sunovatelné tyte a pFevodovky. Tim bylo
umoznéno Iefit jejich opladtovani v podsta-
té z jednolio kusu. Vyznamnym pfinosem je
ddle uZiti nekonvenéni harmonické pfevo-
dovky, kterd v kombinaci s pPedsazenym
¢elnim soukolim umoZiiuje jednak dalsi
zkrdaceni zdstavbové délky celého posuvo-
vého mechanismu, jednak alternativami
svych vnitfnich pfevodd umoZiiuje Fesit po-
suvovy mechanismus jako nesamosvorny ne-
bo jako samosvorny.

Ve srovndni s dosavadnimi po‘suv'ovym!l
mechanismy vykazuje pfimofary pasuvovy
mechanismus podle vyndlezu vyrazné sniZe-
ni poftu soutdsti, zmenieni vlastni hmot-
nosti a zastavbovych rozméril, zvySeni me-
chanické u¢innosti a sniZeni energetické né-
rocnosti.

Piiklad provedeni vyndlezu je znazornén
na vykresech, kde obr. 1 znadi podélny tez
alternativon samosvorného provedeni pii-
mocarého posuwvového mechanismu, obr, 2
detail podélného Fezu nesamosvorného pro-
vedend.

Na matici 1 je naSroubovdna svym jed-
nim koncem trubka 2, naSroubovand svym
druhym koncem na upinaci hlavé 3 opatie-
né zavitem 32 zakryiym =zaslepkou 33.

Trubka 2 je posuvné uloZena v stéracim
krouZku 35 pr 2vledné matice 34, naSroubo-
vané na pravém Xonci skfing 5 posuvného
mechanismu 4 a pPitlatujici k nému zahnuty
nos 36 vodici listy 37, kterd je p¥ipevnéna
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ke skiini 3 pomoci Sroubkii 38 a slouZi K
axidlnimu vedeni matice 1 za jejl podéinou
drazku 39.

Matice 1 je pomoci vecitkulaénich kuli-
ek 31 uloZena otofné na posuvovém Srou-
bu 6, na jehoZ volném konci 1L umisténém
wvnit?¥ trubky 2 je stahovaci matici 40 p¥i-
drzovan pravy dovrszovy Krouzek 41, 4wo-
Fici pravy doraz matice 1 pfl jeiim relativ-
nim axialnim posuvu na posuvovém Eroubu
6. Jeji levy doraz je tvolen levym dorazc-
vym krouZkem 42, ktery je na wredukova-
ném priiméru predniho konce 12 posuvove-
ho droubu 6 pridrZovan vnitinim krovZkem
dvoutadového Kkulitkového loZiska 10 tla-
kem ploché matice 43, naSroubgvané na
prednim konci 12 a pojifténé pojistnou pod-
loZkou 44.

Vnéigi krouZek loZizska 18 je uloZen v
plasti 17, ktery je svym men3im primérem
zasunut do roziifeného levého konce skii-
ngd 5 a k ni prfipavnén zapudténymi Srouby
45, Vnd&jsi krouZek loZiska 1B je pfitlatovan
na osazeni 47 plads 17 deérovanym 3Srou-
bem 48, zaSroubovanym do zvétSseného pri-
méru plaste 17.

Na déale zredukovaném proméru piedniho
konce 12 je nasunut jednak stfed 29 talifo-
vého kola 28 pojidtény proti otddeni perem
48, jednak vnitini krouZek stfedniho loZis-
ka 49 pritahovany spolu se stfedem 29 pTes
podlozku 50 stfedovym Sroubem 52.

Na vngj§im krouZku st¥edniho loZiska 49
pojisténém proti vysunuti pojistkou 53 je
nasunut rotor 23 generadtoru 15 dsformaci
‘neotofného prstence 23, opatfeny vnitinim
ozubenim 34 a ovalnou nsho eliptickou
vné&jsi plochou 55, na které je aasunut vniti-
ni krouZek pruZného loZiska 18, na jehod
vnéisl krouzek je nasunut neotofny prste-
nec 25 s ozubenim, zabirajici v zab&rovych
zénach deforma¢ni viny, vybuzené pfi oté-
geni generdatoru 15, soufasné 3 véucovym
kolem 14 a s otofngm véncovym kolem 30,
které je pripevnéno souose k talilovému ko-
lu 28. Prstenec 25 je uloZen kluzné mezi
pravou bofni plochou Z8 plepaiky 20 a le-
vou boéni plochou 27 talifovéhas kola 28.

S vaitfnim ozubenim 34 zabira pastoesk
19, jeho? hifidelik 38 je otoln& uloZsn v ma-
Iych loziskdch 57, vsazenych do plepaiky
20 pripevn&né k véncovému kolu 14 a/nehn
k plasti 17.

Na hrideliku 56 je naklinovano druhé Cel-
ni kolo 22, zabirajici s prvnim celnim ko-
lem 21, naklinovaném na hlideli i rotoru
elektrického motoru %, jehoZ privuba 58 ie
pFipevnéna k plasti 17. Ke krytu motoru 8
je pfipevnéno jeho ovladaci piisluSenstvi a
zastrtko-zasuvkovy spoj 39.

Do otevif‘eného konce plasté 17 je zaSrou-
boyvano vikc 88 s kloubovym loZiskem B61.
Pl1ast 17 ukryva piediazeny prevod sloZeny
z Selnich kol 21 a 22 a harmonickou pfe-
vodovku 8, jeji¥ vystup 7 je tvolen tali¥o-
vym kolem 28 se stfedem 29.

Podle obr. 2 je na vné&j¥i krouZek pruZ-
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ného loZiska 18 unasunuto otofné harmonic-
ké kolo 13 t8lesnd spojené s nabojem 24,
tvoficim wvystup 7 harmonické pievodovky
8 a pFipevnénym k pFednimu konci 12 posu-
vového Sroubu 6.

Posuvovy mechanismus 4 se pFimontuje
zavitem 32 upinaci hlavy 3 a kloubovym
loZiskem 61 zavésného oka vika 60 k Cés-
tem ovlddaného mechanismu, jejichZ vza-
jemnou polohu je nutno ménit.

Po zapnuti elektrického motoru 8 se pfe-
nasi todivy moment pomoci €elnich kol 21
a 22 predfazeného pievodu na pastorek 19,
ktery otadi rotorem 23 generdtoru 15 de-
formaci, predstavujici vstup tofivého mo-
mentu do harmonické prevodovky 8.

Harmonické pFevodovky vieobecné jsou
zvladtnim druhem pFevodovek, u nichZ je
vzdjemny z&b&r p¥isludnych ozubenych kol
podminén roztahovanim alespoil jednoho z
nich v ramci pru¥né deformace jeho ozube-
né &dsti dhlovym posunovanim deformatni
vlny, ktera vytvarf zdb&rovou zdnu zabira-
jicich ozubeni. Zakladni provedeni harmo-
nické prevodovky 8 ma soukoli sestavené z
tuhého neototného véncového kola 14 s
vnitfnim ozubenim a z pruZného ozubeného
kola, napf. z ototného harmonického Kkola
13 s vnéj¥im czubenim. Vsune-li se harmo-
nické kolo 13 v nedeformovaném, tj. v kru-
hovém, tvaru do véncového kola 14, zasu-
nou se jejich zuby do sebe jako u zubové
spojky a koly nelze vzdjemn# otdCet. Zm8-
nu tohoto stavu provede generdtor 15, kte-
ry roztdhne ototné harmonické kolo 13 v
zéb3rovych zénéch obou ozubeni nejvyhod-
n&ii na elipsu nebo oval. Zbyvajici fast je-
ho ozubeni smérem od iedné k druhé zabé-
rove zOnd postupné ze z&db&ru vychazi nebo
se do zabhdru dostdva. PFi otdfeni generdto-
™1 15 se zébdrové zbény uhlové plemistuji
po obvodu vEncového kola 14. Otocné har-
monické kolo 13 se v =zdbérovych z6nach
odvaluie po wvéncovém Kkole 14 a vysledny
pievodovy pomé&r na vystupu 7 harmonické
prevodovky 8 je na jednu otafku generato-
ru 15 roven dhiovému natofeni oto¢ného
harmonického kola 13 o rozdil podtu zubi
cbou kol 13 a 14 proti smyslu otafeni ge-
nerdatoru 1%. Prevod je nesamosvorny, funké-
ni re¥im vstupu tofivého momentu ie obou-
smérny.

V alternativé provedeni zstdvd neototné
véncové kolp 14 a generdtor 13, generédtor
15 viak defcrmuje neotodny prstenec 25 o
stejném podéta zubfi s véncovym kolem 14.
Neotofny prstenac 28 v 18%¢ z&bErové zoné
zabiréd s azubenim jak u véncového kola 14,
tak u dal¥iho kola, a to otoného véncové-
ho kola 30 s véi¥im poftem zubll. Vysledny
pFevodovy pomdr na vystupu harmonicke
prevodovky 8 je opét ddn podminkou, Ze na
jednu otalku generatoru 13 se neotolny prs-
tenec 25 pootoli o rozdil pocCtu zubl mezi
véncovym kolem 14 proti smyslu otaceni
generatoru 15. Pfevod v tomto p¥ipad® je
samosvorny a vstup tofivého momentu do
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harmonické pirevodovky 8 je moZny pouze
od motoru ‘9.

funkéni pruiZné deformovani harmonické-
ho kola 13, resp. neototného prstence 25,
a vnéjsfiho krouzku pruZného loZiska 18 je
podle vyndlezu vyuZito pro tlumeni setrvad-
nych momentd rotujicich hnacich &asti p¥i-
modarého posuvového mechanismu. Prabéh
pruZeni dava pfislusnou silovou charakteris-
tiku vyjaddrenou deformadni energii (N mm).
Hodnota této energie se m#ni s konstrukci
pruzZnych dild a wvelikosti niislusné defor-
mace v zab&rovych zdndch.

Harmonickou prevodovkou 8 se pohéni
posuvovy Sroub 8, po kterém se pFesouvi
kulickovd matice 1 mezi krajnimi poloha-
mi, vymezenymi dorazovymi krouZzky 42 a
41. V drdze matice 1 mohou byt zabudova-
ny mikrospinate pro ovlddani motoru 9.

Pro kompaktnost své konstrukce, malé
zéstavbové rozméry, nizkou hmotnost a vy-
sokou ufinnost je pfimo€ary posuvovy me-
chanismus podle vyndlezu zvlasté vhodny
pro pouZiti v letecké technice.

PREDMET VYNALEZU

1. Prfimodary posuvovy mechanismus s
tlumigem setrvaénych momentii jeho hnaci
8asti, sklddajici se z matice, spojené trub-
kou s upinaci hlavou posuvavého mecha-
nismu, uloZené jednak axidin& posuvné v
jeho sk¥ini, jednak na posuvovém Sroubu
umistdném svym volnym koncem uvnit¥ té-
to trubky a oto¢né uloZeném v uvedené
ski¥ini, ddle spojeném s vystupem pPevodov-
ky hnaciho motoru a s tlumifem setrvac-
nych momentd hnaci £isti, tvo¥ené uvede-
nym motorem a pfevodovkou, vyznadeny
tim, Ze matice (1), spojend trubkou [(2) s
upinaci hlavou [(3) prFimo&arého posuvo-
vého mechanismu (4), je ulofena jednak
axiiInéd posuvné& v jeho skfini (5), jednmak
otofn& na posuvovém Sroubu (6), umists-
ném svym volnym koncem {11) uvnit¥ trub-
ky [2) a otofnE& uloZeném v loZisku [10)
skfiné {5) svym pfednim koncem {12}, kte-
r¥ je spojen s vystupem {7) harmonické
prevodovky (8}, vybavené pruZné& deformo-
vatelnym harmonickym kolem, roztahova-
nym do zdb&ru s neotodnym vé&ncovim Ko-
lem (14} pomoci generdtoru {15) deforma-
ci uloZeného svym rotorem (23) otoénd na
pfednim konci {12) posuvového Sroubu (6)
a pohéné&ného, pripadng pFes prediazeny
pfevod, motorem (9), pFipevn&nym nap¥i-
klad ke skFini (5) a/nebo k pladti (17) har-
monické prevodovky (8), pPiemZ harmo-
nické kolo a p¥ipadn& i roztahované G4sti
generdtoru (15), nap¥. jeho pruZné loZisko
(18], tvofi tlumic¢ setrvainych momentl
hnaci &ésti posuvového mechanismu (4),
tvofené rotorem motoru (9), rotorem [23)

generatoru {15) harmonické pievodovky [8)
a piipadné& i jI pfedfazeného pFevodu.

2. PFimofary posuvovy mechanismus po-.
dle bodu 1 vyznafeny tim, Ze rotor {23)
generatoru (15) deformaci je mechanicky
spojen s pastorkem [19) otocng uloZenym
v pPepdZce (20}, pevndé spojené s vdncovym
kolem (14) a/nebo s plastdm (17) harmonic-
ké prevodovky (8), a spojenym s druhym
Celnim kolem (22), které je v z&b&ru s prv-
nim gelnim kolem (21), spojenym s h¥ide-
lem (16) motoru (9].

3. Pfimocary posuvovy mechanismus podle
bodu 1 vyznaceny tim, Ze pruZn¥& deformo-
vatelné otofné harmonické kolo {13) je t&-
lesné spojeno s wvystupem {7) harmonické
pfevodovky [8), tvofenym nébojem [24),
pripevnénym k prednimu konei {12) posu-
vového Sroubu [6].

4. Primod&ary posuvovy mechanismus po-
dle bodu 1 vyznafeny tim, Ze pruZn& de-
formovatelné harmonické kolo je tvobeno
neotonym prstencem [25), uloZenym kluz-
né mezi pravou bogni plochou (26) pfepaZ-
ky (20) a levou 'bo¢ni plochou {27) talifo-
vého kola (28), tvofictho svym stfedem
(29), pfipevnénym k pFfednimu konei [12}

-posuvového Sroubu (8), vystup [7) harmo-

nické plevodovky (8), pfitemZ k talifoveé-
mu kolu (28) je pPipevnéno v8ncové kolo
(30), zabirajici s neotofnym prstencem (25)
v téZe zdbérové z6né jeho deformadni viny,
vybuzené generatorem (15), jako véncové
kolo (14), a majici pofet zubd v8t3i neZ to-
to véncové kolo (14), které mé stejny po-
Cet zubft s neotofnym prstencem (25).

2 listy vykresii
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