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(54) Bezeichnung: Chirurgischer Handgriff sowie chirurgisches Rohrschaftinstrument mit einem chirurgischen

Handgriff

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft einen chirurgi-
schen Handgriff (10) fiir ein chirurgisches Rohrschaftinstru-
ment (14), wobei der Handgriff (10) eine Kopplungseinrich-
tung (48) zum Koppeln mit einem Rohrschaftwerkzeug (12)
umfasst, welches einen Rohrschaft (28) und ein relativ dazu
hin- und herbewegliches Kraftiibertragungselement (30) auf-
weist, wobei die Kopplungseinrichtung (48) ein Kopplungs-
element (49) zum Koppeln mit dem Kraftlibertragungsele-
ment (30) und ein Verbindungselement (46) zum Verbinden
mit dem Rohrschaft (28) aufweist, wobei der Handgriff (10)
weiter eine Griffeinrichtung (53) umfasst, die mit dem Kopp-
lungselement (49) in Wirkverbindung steht und von einer
Nichtbetatigungsstellung in zumindest eine Betatigungsstel-
lung und umgekehrt Gberfiihrbar ist unter Abstandsanderung
des Kopplungselementes (49) und des Verbindungselemen-
tes (46) relativ zueinander durch Uberfilhren des Kopplungs-
elementes (49) von einer Nichtbetatigungsposition in zumin-
dest eine Betatigungsposition. Um einen derartigen Hand-
griff bereitzustellen, der auf handhabungsfreundlicher ist,
wird erfindungsgemaf vorgeschlagen, dass der Handgriff
(10) eine Griffachse (41) definiert und eine Flihrungseinrich-
tung (89) umfasst, die einen Fiihrungskdrper (38) zum Fiih-
ren des Kopplungselementes (49) beim Uberfiihren von der
Nichtbetatigungsposition in die zumindest eine Betatigungs-
position langs der Griffachse (41) aufweist unabhangig von
der Stellung der Griffeinrichtung (53) beim Uberfiihren von
der Nichtbetatigungsstellung in die zumindest eine Betati-
gungsstellung. AulRerdem betrifft die Erfindung ein chirurgi-
sches Rohrschaftinstrument mit einem derartigen Handgriff.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft einen chirurgischen
Handgriff fir ein chirurgisches Rohrschaftinstrument,
wobei der Handgriff eine Kopplungseinrichtung zum
Koppeln mit einem Rohrschaftwerkzeug umfasst,
welches einen Rohrschaft und ein relativ dazu hin-
und herbewegliches Kraftiibertragungselement auf-
weist, wobei die Kopplungseinrichtung ein Kopp-
lungselement zum Koppeln mit dem Kraftlbertra-
gungselement und ein Verbindungselement zum Ver-
binden mit dem Rohrschaft aufweist, wobei der Hand-
griff weiter eine Griffeinrichtung umfasst, die mit
dem Kopplungselement in Wirkverbindung steht und
von einer Nichtbetatigungsstellung in zumindest ei-
ne Betatigungsstellung und umgekehrt Gberfuhrbar
ist unter Abstandsénderung des Kopplungselemen-
tes und des Verbindungselementes relativ zueinan-
der durch Uberfiihren des Kopplungselementes von
einer Nichtbetatigungsposition in zumindest eine Be-
tatigungsposition.

[0002] Aufllerdem betrifft die Erfindung ein chirurgi-
sches Rohrschaftinstrument mit einem chirurgischen
Handgriff sowie mindestens einem Rohrschaftwerk-
zeug, das mit dem Handgriff zusammenwirkt.

[0003] Ein Handgriff der eingangs genannten Art
kann mit einem Rohrschaftwerkzeug verbunden oder
I6sbar verbindbar sein zur Ausbildung eines Rohr-
schaftinstrumentes, beispielsweise eines chirurgi-
schen Greif- oder Schneidinstrumentes. Der Hand-
griff und das Rohrschaftwerkzeug sind miteinander
mittels der Kopplungseinrichtung gekoppelt, wobei
der Rohrschaft mit mindestens einem Verbindungs-
element der Kopplungseinrichtung zusammenwirkt,
wobei auch mehrere Verbindungselemente vorgese-
hen sein kdnnen. Im Rohrschaft ist das Kraftiber-
tragungselement, Ublicherweise ein Zug- und/oder
Druckelement in Gestalt einer Stange oder einer fle-
xiblen Seele, hin- und herbeweglich. Dies ermdg-
licht eine Relativbewegung des Rohrschaftes und
des Kraftlibertragungselementes in proximal-dista-
ler Richtung. Diese Relativbewegung kann an ei-
nem dem Handgriff gegentberliegenden Arbeitsen-
de des Rohrschaftes bestimmungsgemall etwa in
eine Relativbewegung von Maulteilen zum Fassen
von Koérpergewebe oder chirurgischer Instrumente,
etwa einer Nadel, umgesetzt werden, oder in eine
Bewegung eines chirurgischen Trennelementes zum
Durchschneiden von Kérpergewebe.

[0004] "Proximal" und "distal" sind vorliegend als
auf einen den Handgriff und das Rohrschaftinstru-
ment handhabenden Benutzer bezogen aufzufassen.
Der Benutzer wirkt von proximal auf den Handgriff
ein, und ausgehend vom Handgriff erstreckt sich das
Rohrschaftwerkzeug in distaler Richtung, wobei das
Arbeitsende des Rohrschaftwerkzeuges ublicherwei-
se an dessen distalem Ende angeordnet ist.
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[0005] Zum Einwirken auf das Kraftlibertragungsele-
ment umfasst die Kopplungseinrichtung das Kopp-
lungselement, das mit Hilfe der Griffeinrichtung relativ
zum mit dem Rohrschaft verbundenen Verbindungs-
element beweglich ist, so dass damit auch die Re-
lativbewegung des Kraftlibertragungselementes und
des Rohrschaftes erzielt werden kann. Auf das Kopp-
lungselement kann mit der Griffeinrichtung eingewirkt
werden, die von der Nichtbetatigungs- in zumindest
eine Betatigungsstellung Uberfuhrt wird, so dass da-
durch das Kopplungselement von einer Nichtbetati-
gungs- in zumindest eine Betatigungsposition uber-
fuhrt wird.

[0006] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ei-
nen Handgriff der eingangs genannten Art bereitzu-
stellen, mit dem auf handhabungsfreundlichere Wei-
se auf ein mit dem Handgriff verbundenes oder ver-
bindbares Rohrschaftwerkzeug eingewirkt werden
kann.

[0007] Diese Aufgabe wird bei einem gattungsgema-
Ren Handgriff erfindungsgemafn dadurch gelést, dass
der Handgriff eine Griffachse definiert und eine Fih-
rungseinrichtung umfasst, die einen Fihrungskérper
zum Fiihren des Kopplungselementes beim Uberfiih-
ren von der Nichtbetatigungsposition in die zumin-
dest eine Betatigungsposition langs der Griffachse
aufweist unabhangig von der Stellung der Griffein-
richtung beim Uberfilhren von der Nichtbetatigungs-
stellung in die zumindest eine Betatigungsstellung.

[0008] Durch den Fihrungskérper der Flihrungsein-
richtung kann dem Kopplungselement beim Uber-
fuhren von der Nichtbetatigungsposition in die zu-
mindest eine Betatigungsposition sowie bevorzugt
auch umgekehrt eine definierte Bewegungsrichtung
vorgegeben werden. Die Bewegungsrichtung erfolgt
langs der Griffachse, die typischerweise proximal-
distal ausgerichtet ist und insbesondere eine pro-
ximal-distale Achse definiert. Das Rohrschaftwerk-
zeug kann zumindest an seinem proximalen Ende so
ausgebildet sein, dass es eine Werkzeugachse defi-
niert, Iangs derer das Kraftiibertragungselement rela-
tiv zum Rohrschaft hin- und herbeweglich ist. Wenn
die Werkzeugachse mit der Griffachse in Uberein-
stimmung gebracht oder koaxial relativ zu dieser aus-
gerichtet werden kann, ist dadurch die Moglichkeit
gegeben, das Kraftibertragungselement langs der
Werkzeugachse und insbesondere lédngs der Grif-
fachse zu fuhren. Der erfindungsgemafRe Handgriff
erlaubt es somit, das Kopplungselement und ein mit
diesem zusammenwirkendes Kraftlibertragungsele-
ment axial zu fihren. Dies gibt die Mdglichkeit, beim
Betétigen der Griffeinrichtung unabhéngig von deren
Stellung eine rein axiale Bewegung des Kraftiiber-
tragungselementes mittels des Kopplungselementes
herbeizufihren, ohne dass Querkréfte auf das Kraft-
Ubertragungselement einwirken. Durch die Vermei-
dung von Querkréaften auf das Kraftiibertragungsele-
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ment wird zum Einen eine vom Benutzer an der Grif-
feinrichtung aufbringbare Betatigungskraft verringert.
Zugleich kann die Betatigungskraft mittels des Hand-
griffes besser auf das Rohrschaftwerkzeug eingelei-
tet werden, was ein feinfiihligeres Arbeiten ermdg-
licht. Im Ergebnis ist der erfindungsgemafle Hand-
griff und damit ein dieses aufweisendes Rohrschaft-
werkzeug flr einen Benutzer auf einfachere Weise
handhabbar. Zum Anderen kann der Verschleil} des
Kraftibertragungselementes durch die Vermeidung
von Querkraften verringert werden und dadurch die
Lebensdauer eines mit dem Handgriff zusammenwir-
kenden Rohrschaftwerkzeuges erhéht werden.

[0009] Glnstig ist es, wenn das Kopplungselement
vom Fuhrungskérper langs des gesamten Bewe-
gungsumfanges des Kopplungselementes und des
FUhrungskdrpers relativ zueinander gefihrt ist. Da-
durch kann dem Kopplungselement, und damit auch
dem Kraftibertragungselement, ldngs des gesam-
ten Bewegungsumfangs relativ zum Fuhrungskoérper
eine klar definierte Bewegungsrichtung vorgegeben
werden.

[0010] Es kann vorgesehen sein, dass der Flh-
rungskdrper die Wirkverbindung des Kopplungsele-
mentes mit der Griffeinrichtung bereitstellt und das
Kopplungselement und die Griffeinrichtung zu die-
sem Zweck miteinander verbindet.

[0011] Bevorzugt definiert der Fihrungskérper die
Griffachse, und das Kopplungselement ist beim Uber-
fuhren von der Nichtbetatigungsposition in die min-
destens eine Betatigungsposition vom Fihrungskor-
per verschieblich gefuhrt. Dies ermoglicht es, eine
Fihrung des Kopplungselementes auf konstruktiv
einfache und zuverlassige Weise sicherzustellen.

[0012] Vorzugsweise ist der FlUhrungskdrper als
axiale Hulse ausgestaltet, in der das Kopplungsele-
ment verschieblich gelagert ist. Dies erlaubt eine kon-
struktiv einfache und zugleich kompakte Bauform des
Handgriffes. Die Hiilse ist z.B. zumindest abschnitts-
weise zylindrisch ausgestaltet. An einem distalen En-
de kann sie gedffnet sein zum Einfihren des Rohr-
schaftes und des Kraftlibertragungselementes. Im In-
neren der Hilse ist das Kopplungselement ginsti-
gerweise formschlissig aufgenommen und dadurch
l&ngs einer Achse der Hilse, die die Griffachse defi-
niert, verschieblich gelagert.

[0013] Von Vorteil ist es, wenn die Hilse eine axia-
le schlitzférmige Durchbrechung ldngs zumindest ei-
nes Abschnittes eines vom Kopplungselement rela-
tiv zur Hilse beim Uberfiihren von der Nichtbets-
tigungsposition in die zumindest eine Betatigungs-
position und umgekehrt zuriicklegbaren Verschiebe-
weges aufweist. Durch die schlitzférmige Durchbre-
chung kann ein Wirkelement des Handgriffes hin-
durch greifen, mit dem das Kopplungselement mit
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der Griffeinrichtung in Wirkverbindung steht. Dadurch
kann eine Betéatigungskraft des Benutzers von der
AuRenseite durch die Hilse hindurch auf das Kopp-
lungselement Ubertragen werden. Dies ermdglicht ei-
ne kompakte Bauform des Handgriffes. Weiter kann
vorgesehen sein, dass das Wirkelement die Durch-
brechung formschlissig oder im Wesentlichen form-
schlissig durchgreift. Dies erlaubt es, das Wirkele-
ment mittels der Hilse parallel zur Griffachse zu fuh-
ren und dadurch die Bewegung des Kopplungsele-
mentes noch definierter zu gestalten. Es kann mehr
als nur eine schlitzférmige Durchbrechung und/oder
ein Wirkelement vorgesehen sein. Zum Beispiel um-
fasst die Griffeinrichtung zwei Griffelemente, von de-
nen jedes Uber ein Wirkelement mit dem Kopplungs-
element in Wirkverbindung steht. Jedes der Wirkele-
mente kann eine der Durchbrechungen durchgreifen.

[0014] Vorzugsweise weist die Hiilse eine fensterfor-
mige Durchbrechung auf, die in Umfangsrichtung der
Griffachse einen grélkeren Winkelbereich Uberdeckt
als die schlitzférmige Durchbrechung. Die fensterfor-
mige Durchbrechung erlaubt es beispielsweise, dar-
auf wird nachfolgend noch eingegangen, dass das
Kopplungselement relativ zum Fihrungskdrper quer
oder schrag zur Griffachse ausgeruckt werden kann
und dabei teilweise in die Durchbrechung eingreift
oder diese durchgreift. Dies kann insbesondere vor-
gesehen sein, wenn das Kopplungselement mit dem
Kraftibertragungselement gekoppelt oder von die-
sem entkoppelt werden soll. Es zeigt sich in der Pra-
xis, dass der Hilse und dem Handgriff dadurch eine
kompakte Bauform verliehen werden kénnen. In axia-
ler Richtung ist die fensterférmige Durchbrechung
gunstigerweise deutlich kirzer ausgestaltet als die
schlitzférmige Durchbrechung.

[0015] Bei einer Umsetzung des erfindungsgema-
Ren Handgriffes in der Praxis erweist es sich als vor-
teilhaft zur Erzielung einer konstruktiv einfachen Aus-
gestaltung und kompakten Bauform, wenn die fens-
terférmige Durchbrechung distalseitig der schlitzfor-
migen Durchbrechung angeordnet ist.

[0016] Die Hilse und damit der Handgriff lassen sich
auf einfachere Weise herstellen, wenn die schlitzfor-
mige Durchbrechung und die fensterférmige Durch-
brechung in Umfangsrichtung der Griffachse auf der-
selben Seite der Hillse angeordnet sind.

[0017] Aus demselben Grund ist es von Vortell,
wenn die schlitzférmige Durchbrechung und die fens-
terférmige Durchbrechung ineinander munden.

[0018] Allgemein ist es von Vorteil, wenn der Hand-
griff ein elastisches Ruckstellelement umfasst, entge-
gen dessen Wirkung das Kopplungselement von der
Nichtbetatigungsposition in die zumindest eine Beta-
tigungsposition Uberfihrbar ist. Dies erleichtert einem
Benutzer die Handhabung des Handgriffes.
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[0019] Insbesondere kann vorgesehen sein, dass
der Handgriff ein in der Hilse angeordnetes elasti-
sches Rickstellelement umfasst, entgegen dessen
Wirkung das Kopplungselement von der Nichtbetati-
gungsposition in die zumindest eine Betatigungspo-
sition verschiebbar ist. Die Anordnung des Riickstel-
lelementes in der Hulse erméglicht einen kompakten
Aufbau des Handgriffes.

[0020] Zur Erzielung desselben Vorteils ist das
Rickstellelement vorzugsweise proximalseitig des
Kopplungselementes angeordnet und sttitzt sich pro-
ximalseitig an einem von der Hilse umfassten oder
an dieser festgelegten Stutzelement ab. Distalsei-
tig kann sich das Ruckstellelement am ersten Kopp-
lungselement abstitzen. Das Riickstellelement kann
damit axial zwischen dem distalseitig angeordneten
Kopplungselement und dem proximalseitig angeord-
neten Stutzelement angeordnet, was dem Handgriff
einen kompakten Aufbau verleiht. Das Stitzelement
kann beispielsweise eine proximalseitige Wand der
Hulse sein oder ein die Hilse proximalseitig ver-
schlieRendes Verschlusselement, das mit der Hulse
verbunden ist.

[0021] Gunstig ist es, wenn die Griffeinrichtung ein
erstes Griffelement umfasst, das um eine quer zur
Griffachse ausgerichtete Schwenkachse am Fih-
rungskdrper oder an einem mit dem Fihrungskorper
verbundenen Lagerkdrper schwenkbar gelagert ist.
Die schwenkbare Lagerung des ersten Griffelemen-
tes erlaubt dessen klar definierte und handhabungs-
freundliche Bewegung relativ zum Flhrungskérper
oder zum Lagerkérper. Zur Erzielung eines kompak-
ten Aufbaus des Handgriffes ist das erste Griffele-
ment glnstigerweise unmittelbar am Fihrungskorper
schwenkbar gelagert. "Quer zur Griffachse" bedeutet
vorliegend in einer Ebene, senkrecht zu der die Grif-
fachse ausgerichtet ist.

[0022] Bei einer Umsetzung des Handgriffes in der
Praxis erweist es sich fur dessen Handhabung als
vorteilhaft, wenn das erste Griffelement mit einem
proximalen Ende schwenkbar gelagert ist und mit
einem distalen Ende relativ zum Fuihrungskorper
schwenkbar ist. Dadurch kann das erste Griffelement
vom Benutzer auf einfachere Weise ergriffen und be-
tatigt werden.

[0023] Vorzugsweise ist das erste Griffelement an
einem proximalen oder nahe einem proximalen Ende
des Handgriffes schwenkbar gelagert, denn dies er-
laubt es, dem Handgriff eine kompakte Konstruktion
zu verleihen.

[0024] Bevorzugt ist das erste Griffelement ausge-
hend von einer abgespreizten Stellung relativ zum
FUhrungskdrper, die es in der Nichtbetatigungsstel-
lung einnimmt, in eine angendherte Stellung relativ
zum Fahrungskoérper, die es in der mindestens einen
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Betatigungsstellung einnimmt, und umgekehrt tber-
fuhrbar. Zum Betétigen des Handgriffs kann das Grif-
felement von der abgespreizten Stellung in die an-
genaherte Stellung unter Verschwenken relativ zum
Flhrungskdrper uberfihrt werden. Dies erleichtert ei-
nem Benutzer die Handhabung des Handgriffes.

[0025] Glnstig ist es, wenn das erste Griffelement
in zumindest einer Betatigungsstellung fixierbar ist,
denn dies gibt die Mdglichkeit, auch das Kopplungs-
element und damit das Kraftlbertragungselement in
einer Stellung zu fixieren. Dies ist beispielsweise
gunstig, wenn am Arbeitsende des Rohrschaftwerk-
zeuges Maulteile zum Fassen von Kérpergewebe
oder eines chirurgischen Instrumentes wie etwa einer
Nadel angeordnet sind.

[0026] Beispielsweise ist das erste Griffelement in
der Betatigungsstellung mit dem Fuhrungskorper
oder dem Lagerkérper verrastbar. Dies verleiht dem
Handgriff eine konstruktiv einfache Ausgestaltung.
Zudem kann vorgesehen sein, dass das erste Grif-
felement in der verrasteten Stellung eine Anlagestel-
lung relativ zum Fihrungskérper oder Lagerkdrper
aufweist, in der es am Fuhrungskdrper oder am La-
gerkdrper anliegt und relativ zu diesem eine klar de-
finierte Position einnimmt.

[0027] Wie eingangs erwahnt, steht das Kopplungs-
element mit der Griffeinrichtung in Wirkverbindung.
Bei einer konstruktiv einfachen und zuverlassig ar-
beitenden Umsetzung des Handgriffes in der Pra-
xis erweist es sich als vorteilhaft, wenn der Hand-
griff ein Gelenkelement umfasst, das an einem ers-
ten Gelenk um eine quer zur Griffachse ausgerich-
tete erste Gelenkachse schwenkbar mit dem ersten
Griffelement verbunden ist und an einem zweiten Ge-
lenk um eine quer zur Griffachse ausgerichtete zwei-
te Gelenkachse schwenkbar mit dem Kopplungsele-
ment verbunden ist. Das Gelenkelement kann auf
diese Weise einen Gelenkhebel ausbilden, um eine
Betatigungskraft des Benutzers vom ersten Griffele-
ment auf das Kopplungselement zu Ubertragen. Ins-
besondere kann das Gelenkelement das vorstehend
erwahnte Wirkelement bilden, das eine schlitzférmi-
ge Durchbrechung im als Hilse ausgestalteten Fih-
rungskérper durchgreifen kann.

[0028] Vorzugsweise spannt die zweite Gelenkach-
se eine Ebene mit der Griffachse auf. Das zweite Ge-
lenk kann dadurch langs der oder parallel zur Grif-
fachse bewegt werden, wenn die Griffeinrichtung be-
tatigt wird, was sich in der Praxis als vorteilhaft fiir die
Funktion des Handgriffes erweist.

[0029] Vorteilhafterweise sind das erste Gelenk und/
oder das zweite Gelenk distalseitig der Schwenkach-
se angeordnet, insbesondere wenn das erste Grif-
felement mit einem proximalen Ende am Fihrungs-
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korper oder am Lagerkérper verschwenkbar gelagert
ist.

[0030] Zur Erzielung eines kompakten Aufbaus des
Handgriffes, insbesondere in Kombination mit der
zuletzt erwahnten vorteilhaften Ausfiihrungsform, ist
das zweite Gelenk beim Uberfiihren des ersten Grif-
felementes von der Nichtbetatigungsstellung in die
zumindest eine Betétigungsstellung und umgekehrt
proximalseitig des ersten Gelenkes angeordnet.

[0031] Die Griffeinrichtung umfasst bevorzugt ein
zweites Griffelement, um dem Benutzer die Handha-
bung des Handgriffes zu erleichtern. Es kann vor-
zugsweise vorgesehen sein, dass das zweite Grif-
felement unbeweglich am Fihrungskdérper oder am
Lagerkorper festgelegt ist, denn dadurch kann dem
Handgriff eine einfachere konstruktive Ausgestaltung
verliehen werden.

[0032] Das zweite Griffelement kann auch beweglich
sein und beispielsweise am Fihrungskdrper oder am
Lagerkorper um eine quer zur Griffachse ausgerich-
tete Schwenkachse schwenkbar gelagert sein. Fer-
ner kann das zweite Griffelement mit dem Kopplungs-
element durch ein Wirkelement oder Gelenkelement
in Wirkverbindung stehen, um eine Betatigungskraft
auf das Kopplungselement zu bertragen.

[0033] Bei einer Umsetzung des Handgriffes in der
Praxis erweist es sich als giinstig, wenn das erste
Griffelement und/oder das zweite Griffelement scha-
lenformig ausgestaltet sind und den FiUhrungskér-
per, insbesondere hulsenartig, in Umfangsrichtung
der Griffachse zumindest bereichsweise umgeben.
Die Griffelemente sind beispielsweise an zwei einan-
der gegeniberliegenden Seiten der Griffachse ange-
ordnet und kénnen vom Benutzer mit der Handflache
auf einfachere Weise ergriffen und betétigt werden.

[0034] Weiter erweist es sich als vorteilhaft, wenn
das erste Griffelement und das zweite Griffelement
jeweils als axial erstreckte halbzylindrische oder im
Wesentlichen halbzylindrische Schalen ausgestaltet
sind, die den Fuhrungskdrper zwischen sich aufneh-
men.

[0035] Von Vorteil ist es, wenn das Kopplungsele-
ment ein Bewegungsglied umfasst, das vom Fih-
rungskorper beweglich und insbesondere verschieb-
bar gefuhrt ist, sowie ein mit dem Bewegungs-
glied gekoppeltes Aufnahmeglied, das eine Aufnah-
me fir das Kraftibertragungselement umfasst. Es
kann hierbei vorgesehen sein, dass auch das Aufnah-
meglied mit der Aufnahme flr das Kraftlibertragungs-
element, zumindest abschnittsweise langs der Grif-
fachse, vom Flhrungskdrper gefihrt ist. Das Bewe-
gungs- und speziell Verschiebeglied kann einsttickig
mit dem Aufnahmeglied verbunden sein und/oder mit
dem Fuhrungskorper verbunden sein.
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[0036] Weiter ist es glnstig, wenn das Kopplungs-
element von einer Kopplungsstellung in eine Ent-
kopplungsstellung und umgekehrt Gberflhrbar ist,
wobei in der Kopplungsstellung eine Einfuhréffnung
der Aufnahme fir das Kraftlibertragungselement axi-
al blockiert und in der Entkopplungsstellung die Ein-
fuhréffnung axial freigegeben ist. Dies erleichtert es,
das Kraftliibertragungselement mit dem Kopplungs-
element zu verbinden und/oder von diesem zu l6sen,
weswegen die Entkopplungsstellung auch als An-
kopplungsstellung bezeichnet werden kann. Zu die-
sem Zweck kann das Kopplungselement in die Ent-
kopplungsstellung tberfiihrt und dadurch die Aufnah-
me fur das Kraftubertragungselement axial freigege-
ben werden. Nimmt das Kopplungselement die Kopp-
lungsstellung ein, ist die Einfuhréffnung axial blo-
ckiert, so dass das Kraftlbertragungselement nicht
mit dem Kopplungselement verbunden und/oder von
diesem geldst werden kann.

[0037] Bevorzugt ist das Aufnahmeglied distalseitig
des Bewegungsglieds angeordnet, denn dies erlaubt
es, dem Handgriff eine konstruktiv einfachere Ausge-
staltung zu verleihen.

[0038] Bei einer konstruktiv einfachen Ausgestal-
tung des Handgriffes weist die Aufnahme ein im
Aufnahmeglied gebildetes, quer zur Griffachse ori-
entiertes Sackloch auf mit einer in axialer Richtung
geschlitzten Seitenwand. Eine derartige Aufnahme
eignet sich insbesondere zum Aufnehmen einer im
Kraftibertragungselement angeordneten Gelenkku-
gel. Die Gelenkkugel kann durch die Einflihréffnung
hindurch in das Sackloch eingefihrt werden. Eine
Stange oder eine Seele, an der die Gelenkkugel fest-
gelegt ist, kann die geschlitzte Seitenwand der Auf-
nahme durchgreifen und aus der Aufnahme heraus-
geflhrt werden.

[0039] Zur Handhabung des Handgriffes erweist es
sich als gunstig, wenn das Bewegungsglied und
das Aufnahmeglied relativ zueinander beweglich sind
zum Uberfilhren des Kopplungselementes von der
Kopplungsstellung in die Entkopplungsstellung und
umgekehrt.

[0040] Insbesondere ist es von Vorteil, wenn das
Aufnahmeglied und das Bewegungsglied relativ zu-
einander um eine quer zur Griffachse ausgerichte-
te Ausrtickachse schwenkbar sind. Beispielsweise ist
dadurch die Méglichkeit gegeben, allein das Aufnah-
meglied relativ zum Bewegungsglied zu verschwen-
ken, welches eine ortsfeste Stellung relativ zum Fuh-
rungskorper beibehalten kann.

[0041] FUr eine zuverlassige Funktion des Handgrif-
fes erweist es sich in der Praxis als vorteilhaft, wenn
die Ausriickachse und die Griffachse eine Ebene de-
finieren.
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[0042] Gunstig ist es, wenn das Aufnahmeglied zum
Uberfiihren des Kopplungselementes von der Kopp-
lungsstellung in die Entkopplungsstellung und um-
gekehrt von der Griffachse weg bzw. auf die Grif-
fachse zu verschwenkbar ist. Wird das Aufnahme-
glied von der Griffachse weg geschwenkt, kann da-
durch die Aufnahme so in Richtung der Griffachse
verschwenkt werden, dass sie axial freigegeben ist
und das Kopplungselement die Entkopplungsstellung
einnimmt. Wird das Aufnahmeglied auf die Griffach-
se zu verschwenkt, kann die Einfihréffnung von der
Griffachse weg verschwenkt und in Abstand zu die-
ser gebracht werden, und dadurch die Aufnahme so
axial blockiert werden, dass das Kopplungselement
die Kopplungsstellung einnimmt.

[0043] Beim Verschwenken des Aufnahmegliedes
relativ zur Griffachse ist es glnstig, wenn der Fuh-
rungskérper in Gestalt einer Hilse die vorstehend
erwahnte fensterférmige Durchbrechung aufweist, in
die das Aufnahmeglied eingreifen oder die es durch-
greifen kann. Wie bereits erwahnt, kann dadurch dem
Handgriff eine kompakte Bauform verliehen werden.

[0044] Fur eine vereinfachte Handhabung des
Handgriffes ist es von Vorteil, wenn das Kopplungs-
element zum Uberfiihren von der Kopplungsstellung
in die Entkopplungsstellung langs der Griffachse be-
weglich und insbesondere verschieblich ist.

[0045] Vorzugsweise ist das Kopplungselement zum
Uberfiihren von der Kopplungsstellung in die Ent-
kopplungsstellung in Gegenrichtung der Bewegungs-
und insbesondere Verschieberichtung des Kopp-
lungselementes von der Nichtbetatigungsposition in
die mindestens eine Betatigungsposition beweglich
und insbesondere verschiebbar. Dadurch Iasst sich
vermeiden, dass das Kopplungselement beim Beta-
tigen des Handgriffes nicht unbeabsichtigt in die Ent-
kopplungsstellung Uberflhrt wird.

[0046] In entsprechender Weise ist es vorteilhaft,
wenn die Griffeinrichtung zum Uberfiihren des Kopp-
lungselementes von der Kopplungsstellung in die
Entkopplungsstellung in Gegenrichtung der Uberfiih-
rung der Griffeinrichtung von der Nichtbetatigungs-
stellung in die mindestens eine Betétigungsstellung
Uberfihrbar ist.

[0047] Beim Uberfilhren des Kopplungselementes
von der Kopplungs- in die Entkopplungsstellung und/
oder dem Uberfiihren der Griffeinrichtung ist bevor-
zugt unterstiitzend das vorstehend erwédhnte elasti-
sche Ruckstellelement wirksam.

[0048] Bevorzugt umfasst die Fuhrungseinrichtung
Fihrungsglieder zum Fihren des Kopplungselemen-
tes beim Uberfiihren von der Entkopplungsstellung in
die Kopplungsstellung und/oder umgekehrt. Dadurch
kann das Kopplungselement in definierter Weise von
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der Kopplungs- in die Entkopplungsstellung und/oder
umgekehrt Gberfuhrt und dadurch die Handhabung
des Handgriffes erleichtert werden.

[0049] Von Vorteil ist es, wenn der Flihrungskdrper
mindestens ein Fiihrungsglied umfasst oder ausbil-
det oder mindestens ein Fihrungsglied an diesem
angeordnet ist, das mit mindestens einem vom Kopp-
lungselement umfassten oder ausgebildeten Fuh-
rungsglied zusammenwirkt. Durch das Vorsehen ei-
nes Flhrungsgliedes am Fuhrungskdrper kann dem
Handgriff ein konstruktiv einfacher und kompakter
Aufbau verliehen werden. Das mit dem Flhrungs-
glied zusammenwirkende Fihrungsglied ist bevor-
zugt am Aufnahmeglied angeordnet, welches glns-
tigerweise relativ zum Bewegungsglied um die Aus-
ruckachse schwenkbar ist.

[0050] Bei einer Umsetzung des Handgriffes in der
Praxis erweist es sich als gunstig, wenn ein Fuh-
rungsglied als quer zur Griffachse ausgerichteter
Flhrungsstift, das mit ihm zusammenwirkende Fih-
rungsglied als schrag zur Griffachse ausgerichtete
Fuhrungsflache ausgebildet ist und/oder wenn zu-
sammenwirkende Fihrungsglieder als aneinander
gleitende, schrag zur Griffachse ausgerichtete Fih-
rungsflachen ausgebildet sind. Beispielsweise kann
zum Fihren des Kopplungselementes von der Kopp-
lungsstellung in die Entkopplungsstellung ein Fuh-
rungsstift mit einer Fihrungsflache zusammenwirken
und zum Uberfiihren von der Entkopplungsstellung
in die Kopplungsstellung zwei aneinander gleitende
Flhrungsflachen zusammenwirken. Der Fihrungs-
stift kann am FUhrungskérper angeordnet sein oder
von diesem umfasst oder ausgebildet werden oder
am Aufnahmeglied. In entsprechender Weise kénnen
die FUhrungsflachen Fiihrungsflachen des Fiihrungs-
korpers oder des Aufnahmegliedes sein.

[0051] Weiter erweist es sich zum definierten Uber-
fuhren des Kopplungselementes von der Kopplungs-
stellung in die Entkopplungsstellung als vorteilhaft,
wenn die Fuhrungseinrichtung Anschlagglieder um-
fasst zum Begrenzen des Bewegungs- und insbe-
sondere Verschiebeweges des Kopplungselementes
langs der Griffachse beim Uberfiihren von der Kopp-
lungsstellung in die Entkopplungsstellung.

[0052] Bei einer Umsetzung des Handgriffes erweist
es sich zur Erzielung eines konstruktiv einfachen
und kompakten Aufbaus als glinstig, wenn der Fuh-
rungskoérper mindestens ein Anschlagglied umfasst
oder ausbildet oder ein solches am Fuhrungskor-
per angeordnet ist, welches mit mindestens einem
vom Kopplungselement umfassten oder ausgebilde-
ten Anschlagglied zusammenwirkt.

[0053] Beispielsweise kann ein Anschlagglied als
quer zur Griffachse ausgerichteter Anschlagstift aus-
gebildet sein, das mit ihm zusammenwirkende An-
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schlagglied als quer zur Griffachse ausgerichteter
Absatz am Kopplungselement bzw. am Fihrungskor-
per. Der Anschlagstift kann am Flhrungskérper oder
am Kopplungselement angeordnet sein und dement-
sprechend der Absatz am Kopplungselement oder
am Fuhrungskoérper. Beispielsweise ist der Absatz
am Bewegungsglied angeordnet.

[0054] Bei einer konstruktiv einfachen Ausgestal-
tung, insbesondere bei einem Fihrungskoérper in Ge-
stalt einer Hulse, ist es glinstig, wenn das Kopplungs-
element zumindest abschnittsweise zylindrisch oder
im Wesentlichen zylindrisch ausgestaltet und koaxial
zur Griffachse ausgerichtet ist.

[0055] Ferner kann vorgesehen, dass das Kopp-
lungselement zumindest abschnittsweise axial ge-
schlitzt ausgebildet ist. In den axialen Schlitz kann
z.B. das vorstehend erwdhnte Gelenkelement ein-
greifen, mit dem das Kopplungselement mit der Grif-
feinrichtung gekoppelt sein kann.

[0056] Wie bereits erwahnt, betrifft die Erfindung
auch ein chirurgisches Rohrschaftinstrument. Ein
erfindungsgemafes chirurgisches Rohrschaftinstru-
ment umfasst einen der vorstehend erlauterten Hand-
griffe sowie mindestens ein Rohrschaftwerkzeug, das
mit dem Handgriff zusammenwirkt. Dadurch lassen
sich die bereits im Zusammenhang mit dem erfin-
dungsgemalien Handgriff sowie vorteilhafter Ausfiih-
rungsformen davon erlduterten Vorteile ebenfalls er-
zielen, so dass diesbezuglich auf voranstehende Er-
l&uterungen verwiesen wird.

[0057] Zumindest im Bereich des proximalen Endes
kann das mindestens eine Rohrschaftwerkzeug eine
Werkzeugachse definieren, die eine Achse des Kraft-
Ubertragungselementes und des Rohrschafts des
Rohrschaftwerkzeuges ist. Die Werkzeugachse kann
in Ubereinstimmung mit der Griffachse gebracht oder
koaxial zu dieser ausgerichtet werden.

[0058] Bei den Rohrschaftwerkzeugen kann es sich
um verschiedenartige Rohrschaftwerkzeuge han-
deln, etwa solche mit Maulteilen am Arbeitsende oder
mit einer chirurgischen Trennvorrichtung, die jeweils
auch in unterschiedlichen Grofen und/oder Konfigu-
rationen vorliegen kdnnen.

[0059] Insbesondere bei Vorhandensein mehr als
nur eines Rohrschaftwerkzeuges ist es glinstig, wenn
das mindestens eine Rohrschaftwerkzeug lI6sbar mit
dem Handgriff verbindbar ist.

[0060] Die vorstehende Beschreibung umfasst so-
mit insbesondere die nachfolgend in Form durchnum-
merierter Satze definierten Ausfliihrungsformen eines
chirurgischen Handgriffes fir ein chirurgisches Rohr-
schaftinstrument:
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1. Chirurgischer Handgriff (10) fur ein chirur-
gisches Rohrschaftinstrument (14), wobei der
Handgriff (10) eine Kopplungseinrichtung (48)
zum Koppeln mit einem Rohrschaftwerkzeug (12)
umfasst, welches einen Rohrschaft (28) und ein
relativ dazu hin- und herbewegliches Kraftiber-
tragungselement (30) aufweist, wobei die Kopp-
lungseinrichtung (48) ein Kopplungselement (49)
zum Koppeln mit dem Kraftibertragungselement
(30) und ein Verbindungselement (46) zum Ver-
binden mit dem Rohrschaft (28) aufweist, wo-
bei der Handgriff (10) weiter eine Griffeinrich-
tung (53) umfasst, die mit dem Kopplungsele-
ment (49) in Wirkverbindung steht und von einer
Nichtbetatigungsstellung in zumindest eine Beta-
tigungsstellung und umgekehrt Gberfihrbar ist un-
ter Abstandsanderung des Kopplungselementes
(49) und des Verbindungselementes (46) relativ
zueinander durch Uberfiihren des Kopplungsele-
mentes (49) von einer Nichtbetatigungsposition in
zumindest eine Betatigungsposition, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Handgriff (10) eine Grif-
fachse (41) definiert und eine Fihrungseinrich-
tung (89) umfasst, die einen Flhrungskérper (38)
zum Fihren des Kopplungselementes (49) beim
Uberfiihren von der Nichtbetatigungsposition in
die zumindest eine Betatigungsposition langs der
Griffachse (41) aufweist unabhangig von der Stel-
lung der Griffeinrichtung (53) beim Uberfiihren von
der Nichtbetatigungsstellung in die zumindest ei-
ne Betatigungsstellung.

2. Handgriff nach Satz 1, dadurch gekennzeich-
net, dass das Kopplungselement (49) vom Fih-
rungskorper (38) langs des gesamten Bewe-
gungsumfanges des Kopplungselementes (49)
und des Fuhrungskoérpers (38) relativ zueinander
gefihrt ist.

3. Handgriff nach Satz 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Fuhrungskoérper (38) die Grif-
fachse (41) definiert und dass das Kopplungs-
element (49) beim Uberfiihren von der Nicht-
betatigungsposition in die mindestens eine Be-
tatigungsposition vom Fihrungskérper (38) ver-
schieblich gefuhrt ist.

4. Handgriff nach Satz 3, dadurch gekennzeich-
net, dass der Fihrungskorper (38) als axiale Hul-
se (40) ausgestaltet ist, in der das Kopplungsele-
ment (49) verschieblich gelagert ist.

5. Handgriff nach Satz 4, dadurch gekennzeich-
net, dass die Hiilse (40) eine axiale schlitzférmi-
ge Durchbrechung (62) Iangs zumindest eines Ab-
schnittes eines vom Kopplungselement (49) rela-
tiv zur Hiilse (40) beim Uberfiihren von der Nicht-
betatigungsposition in die zumindest eine Be-
tatigungsposition und umgekehrt zurticklegbaren
Verschiebeweges aufweist.

6. Handgriff nach Satz 5, dadurch gekennzeich-
net, dass die Hilse (40) eine fensterformige
Durchbrechung (80) aufweist, die in Umfangsrich-
tung der Griffachse (41) einen grofieren Winkel-
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bereich Gberdeckt als die schlitzférmige Durchbre-
chung (62).

7. Handgriff nach Satz 6, dadurch gekennzeich-
net, dass die fensterférmige Durchbrechung (80)
distalseitig der schlitzférmigen Durchbrechung
(62) angeordnet ist.

8. Handgriff nach Satz 6 oder 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die schlitzférmige Durchbrechung
(62) und die fensterférmige Durchbrechung (80)
in Umfangsrichtung der Griffachse (41) auf dersel-
ben Seite der Hilse (40) angeordnet sind.

9. Handgriff nach einem der Satze 6 bis 8, dadurch
gekennzeichnet, dass die schlitzfdrmige Durch-
brechung (62) und die fensterférmige Durchbre-
chung (80) ineinander miinden.

10. Handgriff nach einem der Satze 4 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, dass der Handgriff (10) ein
in der Hulse (40) angeordnetes elastisches Rick-
stellelement (70) umfasst, entgegen dessen Wir-
kung das Kopplungselement (49) von der Nicht-
betatigungsposition in die zumindest eine Betati-
gungsposition verschiebbar ist.

11. Handgriff nach Satz 10, dadurch gekennzeich-
net, dass das Ruckstellelement (70) proximalsei-
tig des Kopplungselementes (49) angeordnet ist
und sich proximalseitig an einem von der Hulse
(40) umfassten oder an dieser festgelegten Stiitz-
element (42) abstltzt.

12. Handgriff nach einem der voranstehenden
Satze, dadurch gekennzeichnet, dass die Griffein-
richtung (53) ein erstes Griffelement (65) umfasst,
das um eine quer zur Griffachse (41) ausgerich-
tete Schwenkachse (66) am Fihrungskdrper (38)
oder an einem mit dem Fuhrungskorper (38) ver-
bundenen Lagerkdrper schwenkbar gelagert ist.
13. Handgriff nach Satz 12, dadurch gekennzeich-
net, dass das erste Griffelement (65) mit einem
proximalen Ende schwenkbar gelagert und mit ei-
nem distalen Ende relativ zum Fihrungskorper
(38) schwenkbar ist.

14. Handgriff nach Satz 12 oder 13, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das erste Griffelement (65)
ausgehend von einer abgespreizten Stellung rela-
tiv zum Fuhrungskoérper (38), die es in der Nicht-
betatigungsstellung einnimmt, in eine angenaher-
te Stellung relativ zum Fiihrungskérper (38), die es
in der mindestens einen Betatigungsstellung ein-
nimmt, und umgekehrt tberflhrbar ist.

15. Handgriff nach einem der Satze 12 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, dass das erste Griffele-
ment (65) in zumindest einer Betatigungsstellung
fixierbar ist.

16. Handgriff nach Satz 15, dadurch gekennzeich-
net, dass das erste Griffelement (65) in der Betati-
gungsstellung mit dem Fihrungskérper (38) oder
dem Lagerkorper verrastbar ist.

17. Handgriff nach einem der Satze 12 bis 16, da-
durch gekennzeichnet, dass der Handgriff (10) ein
Gelenkelement (59) umfasst, das an einem ers-
ten Gelenk (63) um eine quer zur Griffachse (41)
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ausgerichtete erste Gelenkachse (64) schwenk-
bar mit dem ersten Griffelement (65) verbunden
ist und an einem zweiten Gelenk (60) um eine
quer zur Griffachse (41) ausgerichtete zweite Ge-
lenkachse (61) schwenkbar mit dem Kopplungs-
element (49) verbunden ist.

18. Handgriff nach Satz 17, dadurch gekennzeich-
net, dass die zweite Gelenkachse (61) eine Ebene
mit der Griffachse (41) aufspannt.

19. Handgriff nach Satz 17 oder 18, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das erste Gelenk (63) und/
oder das zweite Gelenk (60) distalseitig der
Schwenkachse (66) angeordnet sind.

20. Handgriff nach einem der Satze 17 bis 19, da-
durch gekennzeichnet, dass das zweite Gelenk
(60) beim Uberfilhren des ersten Griffelementes
(65) von der Nichtbetatigungsstellung in die zu-
mindest eine Betatigungsstellung und umgekehrt
proximalseitig des ersten Gelenkes (63) angeord-
net ist.

21. Handgriff nach einem der Satze 12 bis 20, da-
durch gekennzeichnet, dass die Griffeinrichtung
(53) ein zweites Griffelement (67) umfasst, das un-
beweglich am Fihrungskoérper (38) oder am La-
gerkorper festgelegt ist.

22. Handgriff nach Satz 21, dadurch gekennzeich-
net, dass das erste Griffelement (65) und/oder das
zweite Griffelement (67) schalenférmig ausgestal-
tet sind und den Fiihrungskérper (38) in Umfangs-
richtung der Griffachse (41) zumindest bereichs-
weise umgeben.

23. Handgriff nach Satz 22, dadurch gekennzeich-
net, dass das erste Griffelement (65) und das
zweite Griffelement (67) jeweils als axial erstreck-
te halbzylindrische oder im Wesentlichen halbzy-
lindrische Schalen (68, 69) ausgestaltet sind, die
den Fuhrungskérper (38) zwischen sich aufneh-
men.

24. Handgriff nach einem der voranstehenden
Satze, dadurch gekennzeichnet, dass das Kopp-
lungselement (49) ein Bewegungsglied (52) um-
fasst, das vom Fuhrungskorper (38) beweglich
und insbesondere verschiebbar geflihrt ist, so-
wie ein mit dem Bewegungsglied (52) gekop-
peltes Aufnahmeglied (50), das eine Aufnahme
(51) fir das Kraftibertragungselement (30) um-
fasst, und dass das Kopplungselement (49) von
einer Kopplungsstellung in eine Entkopplungsstel-
lung und umgekehrt Gberfihrbar ist, wobei in der
Kopplungsstellung eine Einflhroffnung (56) der
Aufnahme (51) fur das Kraftlibertragungselement
(30) axial blockiert und in der Entkopplungsstel-
lung die Einfihroffnung (56) axial freigegeben ist.
25. Handgriff nach Satz 24, dadurch gekennzeich-
net, dass das Aufnahmeglied (50) distalseitig des
Bewegungsgliedes (52) angeordnet ist.

26. Handgriff nach Satz 24 oder 25, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Aufnahme (51) ein im Auf-
nahmeglied (50) gebildetes, quer zur Griffachse
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(41) orientiertes Sackloch (55) aufweist mit einer
in axialer Richtung geschlitzten Seitenwand.

27. Handgriff nach einem der Satze 24 bis 26, da-
durch gekennzeichnet, dass das Bewegungsglied
(52) und das Aufnahmeglied (50) relativ zueinan-
der beweglich sind zum Uberfilhren des Kopp-
lungselementes (49) von der Kopplungsstellung in
die Entkopplungsstellung und umgekehrt.

28. Handgriff nach Satz 27, dadurch gekennzeich-
net, dass das Aufnahmeglied (50) und das Bewe-
gungsglied (52) relativ zueinander um eine quer
zur Griffachse (41) ausgerichtete Ausriickachse
(54) schwenkbar sind.

29. Handgriff nach Satz 28, dadurch gekennzeich-
net, dass die Ausriickachse (54) und die Griffach-
se (41) eine Ebene definieren.

30. Handgriff nach einem der Séatze 27 bis 29, da-
durch gekennzeichnet, dass das Aufnahmeglied
(50) zum Uberfilhren des Kopplungselementes
(49) von der Kopplungsstellung in die Entkopp-
lungsstellung und umgekehrt von der Griffach-
se (41) weg bzw. auf die Griffachse (41) zu ver-
schwenkbar ist.

31. Handgriff nach einem der Satze 24 bis 30,
dadurch gekennzeichnet, dass das Kopplungsele-
ment (49) zum Uberfilhren von der Kopplungs-
stellung in die Entkopplungsstellung langs der
Griffachse (41) beweglich und insbesondere ver-
schieblich ist.

32. Handgriff nach Satz 31, dadurch gekennzeich-
net, dass das Kopplungselement (49) zum Uber-
fihren von der Kopplungsstellung in die Entkopp-
lungsstellung in Gegenrichtung der Bewegungs-
und insbesondere Verschieberichtung des Kopp-
lungselementes (49) von der Nichtbetatigungspo-
sition in die mindestens eine Betatigungsposition
beweglich und insbesondere verschiebbar ist.
33. Handgriff nach Satz 32, dadurch gekennzeich-
net, dass die Griffeinrichtung (53) zum Uberfiih-
ren des Kopplungselementes (49) von der Kopp-
lungsstellung in die Entkopplungsstellung in Ge-
genrichtung der Uberfilhrung der Griffeinrichtung
(53) von der Nichtbetatigungsstellung in die min-
destens eine Betatigungsstellung Uberfiihrbar ist.
34. Handgriff nach einem der Satze 24 bis 33, da-
durch gekennzeichnet, dass die Fihrungseinrich-
tung (89) Fuhrungsglieder (76, 77, 82, 83) zum
Fiihren des Kopplungselementes (49) beim Uber-
fuhren von der Entkopplungsstellung in die Kopp-
lungsstellung und/oder umgekehrt umfasst.

35. Handgriff nach Satz 34, dadurch gekennzeich-
net, dass der Fuhrungskérper (38) mindestens
ein Fuhrungsglied (76, 82) umfasst oder ausbil-
det oder mindestens ein Flhrungsglied (76, 82)
an diesem angeordnet ist, das mit mindestens ei-
nem vom Kopplungselement (49) umfassten oder
ausgebildeten Fihrungsglied (77, 83) zusammen-
wirkt.

36. Handgriff nach Satz 34 oder 35, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein Fuhrungsglied (76) als
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quer zur Griffachse (41) ausgerichteter Fihrungs-
stift (78), das mit ihm zusammenwirkende Fuh-
rungsglied (77) als schrag zur Griffachse (41)
ausgerichtete Fuhrungsflache (79) ausgebildet ist
und/oder dass zusammenwirkende Fihrungsglie-
der (82, 83) als aneinander gleitende, schrag
zur Griffachse (41) ausgerichtete FlUhrungsfla-
chen (84, 85) ausgebildet sind.

37. Handgriff nach einem der Séatze 31 bis 36, da-
durch gekennzeichnet, dass die Fihrungseinrich-
tung (89) Anschlagglieder (71, 72) umfasst zum
Begrenzen des Bewegungs- und insbesondere
Verschiebeweges des Kopplungselementes (49)
langs der Griffachse (41) beim Uberfiihren von der
Kopplungsstellung in die Entkopplungsstellung.
38. Handgriff nach Satz 37, dadurch gekennzeich-
net, dass der Fiihrungskorper (38) mindestens ein
Anschlagglied (71) umfasst oder ausbildet oder
ein solches am Fihrungskoérper (38) angeordnet
ist, welches mit mindestens einem vom Kopp-
lungselement (49) umfassten oder ausgebildeten
Anschlagglied (72) zusammenwirkt.

39. Handgriff nach Satz 38, dadurch gekennzeich-
net, dass ein Anschlagglied (71) als quer zur
Griffachse (41) ausgerichteter Anschlagstift (73)
ausgebildet ist, das mit ihm zusammenwirkende
Anschlagglied (72) als quer zur Griffachse (41)
ausgerichteter Absatz (74) am Kopplungselement
(49) bzw. am Fihrungskoérper (38).

40. Handgriff nach einem der voranstehenden
Satze, dadurch gekennzeichnet, dass das Kopp-
lungselement (49) zumindest abschnittsweise zy-
lindrisch oder im Wesentlichen zylindrisch ausge-
staltet und koaxial zur Griffachse (41) ausgerich-
tet ist.

41. Handgriff nach einem der voranstehenden
Satze, dadurch gekennzeichnet, dass das Kopp-
lungselement (49) zumindest abschnittsweise axi-
al geschlitzt ausgebildet ist.

[0061] Darliber hinaus umfasst die vorstehende Be-
schreibung insbesondere die nachfolgend in Form
durchnummerierter Satze definierten Ausfihrungs-
formen eines chirurgischen Rohrschaftinstrumentes:
1. Chirurgisches Rohrschaftinstrument (14), um-
fassend einen Handgriff (10) nach einem der vor-
anstehenden Satze sowie mindestens ein Rohr-
schaftwerkzeug (12), das mit dem Handgriff (10)
zusammenwirkt.
2. Rohrschaftinstrument nach Satz 1, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das mindestens eine Rohr-
schaftwerkzeug (12) 16sbar mit dem Handgriff (10)
verbindbar ist.

[0062] Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter
Ausfuhrungsformen der Erfindung dient im Zusam-
menhang mit der Zeichnung der ndheren Erlduterung
der Erfindung. Es zeigen:
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[0063] Fig. 1: Eine perspektivische Ansicht eines er-
findungsgemafen chirurgischen Handgriffs;

[0064] Fig. 2: eine Langsschnittansicht eines erfin-
dungsgemaflen Rohrschaftwerkzeuges, umfassend
den Handgriff aus Fig. 1 sowie ein mit diesem verbun-
denes Rohrschaftwerkzeug, wobei ein Kopplungsele-
ment des Handgriffs eine Entkopplungsstellung ein-
nimmt;

[0065] Fig. 3: eine vergrolRerte Darstellung von De-
tail A in Fig. 2;

[0066] Fig. 4: eine Langsschnittansicht des Hand-
griffs aus Fig. 1, wobei das Kopplungselement eine
Kopplungsstellung einnimmt und sich in einer Nicht-
betatigungsposition befindet und

[0067] Fig. 5: eine Langsschnittansicht des Hand-
griffs aus Fig. 1 mit dem Kopplungselement in der
Kopplungsstellung und in einer Betatigungsposition.

[0068] Fig. 1 zeigt in perspektivischer Darstellung
eine bevorzugte Ausfiihrungsform eines insgesamt
mit dem Bezugszeichen 10 belegten chirurgischen
Handgriffes. Der Handgriff 10 kann mit einem in
Fig. 2 teilweise dargestellten Rohrschaftwerkzeug
12 zusammenwirken, um eine bevorzugte Ausflih-
rungsform eines mit dem Bezugszeichen 14 beleg-
ten erfindungsgemafien chirurgischen Rohrschaftin-
strumentes auszubilden. Der Handgriff 10 zeichnet
sich durch einen nachfolgend erlauterten konstruk-
tiv einfachen, kompakten und handhabungsfreundli-
chen Aufbau aus.

[0069] Der Handgriff 10 umfasst einen im Wesent-
lichen langs erstreckten, schlanken Aufbau mit ei-
nem proximalen Ende 16 und einem distalen Ende
18, wobei "proximal” und "distal" als auf einen den
Handgriff 10 einsetzenden Benutzer bezogen aufzu-
fassen sind. Der Benutzer greift den Handgriff 10
von proximal und wirkt in distaler Richtung auf ei-
nen in der Zeichnung nicht dargestellten Patienten
ein. Die proximal-distale Richtung gibt die Arbeitsrich-
tung vor, entlang derer sich im bestimmungsgema-
Ren Gebrauch des Rohrschaftinstrumentes 14 das
Rohrschaftwerkzeug 12 erstreckt.

[0070] Das Rohrschaftwerkzeug 12 umfasst ein dis-
tales Ende 22, das zugleich ein Arbeitsende des
Rohrschaftinstrumentes 14 ist, und an dem ein chir-
urgisches Klemmelement in Form eines zweiteiligen
Maulteils 24 zum Fassen von Kdrpergewebe oder ei-
nes chirurgischen Instrumentes, etwa einer Nadel,
angeordnet ist. Mit einem proximalen Ende 26 ist das
Rohrschaftwerkzeug 12 I16sbar mit dem Handgriff 10
verbindbar.

[0071] Das Rohrschaftwerkzeug 12 weist in an sich
bekannter Weise einen Rohrschaft 28 auf sowie ein
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in diesem proximal-distal hin- und her bewegliches
Kraftibertragungselement 30 in Gestalt einer Stan-
ge 31, die sowohl auf Zug als auch auf Druck re-
agiert, wobei der Rohrschaft 28 weiter von einer Au-
Renhulse oder einem Auf3enrohr umgeben sein kann.
Der Rohrschaft 28 und die Stange 31 definieren eine
Werkzeugachse 32, koaxial zu der sie ausgerichtet
sind. Mit einem distalen Ende der Stange kann in an
sich bekannter Weise auf das Maulteil 24 eingewirkt
werden, um dieses zu schliefen und zu 6ffnen, um
Kérpergewebe oder das chirurgisches Instrument wie
etwa eine Nadel zu fassen bzw. freizugeben. Dies ist
an sich bekannt, so dass die diesbeziigliche zeichne-
rische Darstellung im Bereich des distalen Endes 22
nur schematisch ist. Die Ubertragung der Kraft von
der Stange 31 auf das Maulteil 24 ist derart, dass das
Maulteil 24 auf Zug geschlossen wird, d. h. wenn die
Stange 31 in proximaler Richtung relativ zum Rohr-
schaft 28 bewegt wird.

[0072] Proximalseitig weist die Stange 31 ein Kopp-
lungselement 33 in Gestalt einer Kugel 34 auf, die
proximalseitig aul3erhalb des Rohrschaftes 28 ange-
ordnet ist.

[0073] Der Rohrschaft 28 umfasst im Abstand zum
proximalen Ende 26 drei Verbindungselemente in
Gestalt von Ausnehmungen, die bezlglich der Werk-
zeugachse 32 jeweils im Winkel von 120° zueinander
angeordnet sind. Hiervon ist nur ein Verbindungsele-
ment 35 in Form der Ausnehmung 36 in Fig. 2 zu
sehen. Die Verbindungselemente sowie das Kopp-
lungselement 33 dienen zum Ankoppeln des Rohr-
schaftwerkzeuges 12 an den Handgriff 10.

[0074] Der Handgriff 10 weist einen Grundkérper auf
in Gestalt eines Fuhrungskdrpers 38. Der Fuhrungs-
korper 38 ist ausgestaltet als eine im Wesentlichen
zylindrische Hilse 40, die eine Griffachse 41 des
Handgriffes 10 definiert. Proximalseitig ist die Hilse
40 mittels eines Verschlusselementes in Gestalt ei-
nes Stopfens 42 losbar verschlossen. Distalseitig ist
die Hiilse 40 gedffnet, so dass der Rohrschaft 28 und
das Kraftibertragungselement 30 zum Koppeln mit
dem Handgriff 10 eingeflhrt werden kénnen.

[0075] Der Handgriff 10, insbesondere dessen Hilse
40, und das Rohrschaftwerkzeug 12 sind hinsichtlich
ihrer Abmessungen aufeinander abgestimmt. Dabei
ist der Innendurchmesser der Hiilse 40 so gewahlt,
dass der Rohrschaft 28 spielfrei in das distale Ende
der Hiilse 40 eingeflihrt werden kann. Der Rohrschaft
28 und die Stange 31 sind dadurch koaxial zur Hul-
se 40 ausgerichtet, und die Werkzeugachse 32 kann
mit der Griffachse 41 in Ubereinstimmung gebracht
werden.

[0076] Uber das distale Ende der Hiilse 40 ist ein
Haltekodrper geschoben in Gestalt einer AuRenhilse
43, die sich entgegen der Wirkung eines elastischen
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Elementes in Gestalt einer Schraubenfeder 44 an ei-
nem Stutzelement der Hilse 40 in Gestalt einer Ring-
schulter 45 abstutzt. Die AuRenhllse 43 wird dabei
von der Schraubenfeder 44 in distaler Richtung mit ei-
ner Ruckstellkraft beaufschlagt, und sie dient auf die-
se Weise zur Fixierung von Verbindungselementen
des Handgriffes 10 zum Zusammenwirken mit dem
Rohrschaft 28. Die Verbindungselemente, hiervon ist
nur ein Verbindungselement 46 in Gestalt einer Rast-
kugel 47 gezeigt, werden von der Aulenhlilse 43 ra-
dial umgeben und kénnen durch Offnungen der Hiilse
40 hindurch in Eingriff mit den drei Ausnehmungen 36
des Rohrschafts 28 gebracht werden. Der in die Hil-
se 40 eingefiihrte Rohrschaft 28 kann dadurch an der
Hilse 40 fixiert werden. Zum Verbinden und Lésen
des Rohrschafts 28 kann die Aufienhiilse 43 entge-
gen der Wirkung der Schraubenfeder 44 in proxima-
ler Richtung verschoben werden, so dass die Rastku-
geln 47 einfacher in bzw. auRer Eingriff mit den Aus-
nehmungen 36 gebracht werden kdnnen.

[0077] Die Verbindungselemente 46 sind Bestand-
teil einer Kopplungseinrichtung 48 des Handgriffs 10
zum Koppeln mit dem Rohrschaftwerkzeug 12, wel-
che ein weiteres Kopplungselement 49 zum Koppeln
mit der Kugel 34 der Stange 31 aufweist. Das Kopp-
lungselement 49 ist im Innern der Huilse 40 aufge-
nommen, koaxial zu dieser ausgerichtet und kann
von der Hulse 40 langs der Griffachse 41 verscho-
ben und dabei von dieser gefihrt werden. Wie ins-
besondere aus Fig. 3 deutlich wird, weist das Kopp-
lungselement 49 distalseitig ein Aufnahmeglied 50
auf, in dem eine Aufnahme 51 fir die Kugel 34 ge-
bildet ist, sowie proximalseitig ein Bewegungsglied in
Gestalt eines Verschiebegliedes 52, auf welches mit-
tels einer Griffeinrichtung 53 des Handgriffs 10 ein-
gewirkt werden kann. Das Aufnahmeglied 50 und das
Verschiebeglied 52 sind relativ zueinander um eine
quer zur Griffachse 41 ausgerichtete Ausriickachse
54 schwenkbar, wobei die Ausriickachse 54 und die
Griffachse 41 eine Ebene aufspannen. Dabei greifen
das Aufnahmeglied 50 und das Verschiebeglied 52
kettengliedartig ineinander, zu welchem Zweck proxi-
malseitig am Aufnahmeglied 50 ein Vorsprung ange-
ordnet ist, der in eine distalseitige schlitzférmige Auf-
nahme des Verschiebegliedes 52 eingreift.

[0078] An den proximalseitigen Vorsprung des Auf-
nahmegliedes 50 schliefdt sich distal ein kurzer zy-
lindrischer Abschnitt desselben an, distalseitig von
dem ein halbkugelférmiger Abschnitt des Aufnahme-
gliedes 50 angeordnet ist. Der halbkugelférmige und
der zylindrische Abschnitt sind in Bezug auf die Grif-
fachse 41 so bemessen, dass das Aufnahmeglied 50
spielfrei in der Hiilse 40 aufgenommen und von die-
ser dadurch ebenfalls langs der Griffachse 41 ver-
schieblich gefiihrt sein kann.

[0079] Am distalen Ende des Aufnahmegliedes 50
ist die Aufnahme 51 angeordnet, die ein quer zur Grif-
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fachse 41 ausgerichtetes Sackloch 55 aufweist mit ei-
ner Einflhréffnung 56 fiir die Kugel 34. Eine proxima-
le Seitenwand des Sacklochs 55 ist an einer Durch-
brechung 57 axial geschlitzt. Ist die Kugel 34 im Sack-
loch 55 angeordnet, kann die Stange 31 die Durch-
brechung 57 durchgreifen (Fig. 4 und Fig. 5), so dass
eine auf das Kopplungselement 49 ausgelbte Kraft
auf die Stange 31 und damit auf das Maulteil 24 tiber-
tragen werden kann.

[0080] Das Verschiebeglied 52 weist eine im We-
sentlichen zylindrische AuRRenkontur auf, und es ist
so bemessen, dass es von der Hilse 40 spielfrei um-
geben und von dieser daher langs der Griffachse 41
verschieblich gefihrt sein kann. In axialer Richtung
ist im Verschiebeglied 52 ein Langsschlitz 58 gebil-
det, in den distalseitig der proximale Vorsprung des
Aufnahmegliedes 50 eingreift.

[0081] Proximalseitig greift in den Langsschlitz 58
ein unter einem Winkel zur Griffachse 41 ausgerich-
tetes Gelenkelement 59 ein, das die Wirkverbindung
zwischen der Griffeinrichtung 53 und dem Kopp-
lungselement 49 bereitstellt. Das Gelenkelement 59
ist an einem Gelenk 60 um eine Gelenkachse 61
schwenkbar mit dem Verschiebeglied 52 verbunden,
wobei die Gelenkachse 61 in der vor der Griffachse
41 und der Ausrtickachse 54 aufgespannten Ebene
verlauft.

[0082] Das Gelenkelement 59 durchgreift eine
schlitzférmige axiale Durchbrechung 62 der Hilse 40.
Die Durchbrechung 62 erstreckt sich ungeféhr uber
ein Drittel der Lange der Hilse 40, etwa ausgehend
von deren proximalem Ende. Das Gelenkelement 59
durchgreift die Durchbrechung 62 im Wesentlichen
spielfrei. Bei einer Relativbewegung der Hilse 40 und
des Gelenkelementes 59 wird Letzteres daher in der
Durchbrechung 62 geflhrt.

[0083] Das dem Verschiebeglied 52 gegeniberlie-
gende Ende des Gelenkelementes 59 ist an einem
Gelenk 63 um eine parallel zur Gelenkachse 61 ver-
laufende Gelenkachse 64 schwenkbar mit einem ers-
ten Griffelement 65 der Griffeinrichtung 53 verbun-
den. Das erste Griffelement 65 ist seinerseits an einer
Schwenkachse 66, die parallel zu den Gelenkachsen
61 und 64 ausgerichtet ist, schwenkbar an der Hul-
se 40 gelagert, wobei die proximalen Enden der Huil-
se 40 und des ersten Griffelementes 65 miteinander
verbunden sind. Der Abstand der Schwenkachse 66
vom Gelenk 63 entspricht ungefahr einem Finftel der
Lange des ersten Griffelementes 65.

[0084] Beim Verschwenken des ersten Griffelemen-
tes 65 um die Schwenkachse 66 koppelt das Gelenk-
element 59 das Griffelement 65 mit dem Kopplungs-
element 49, so dass abhangig vom Schwenkwinkel
des Griffelementes 65 das Kopplungselement 49 axi-
al relativ zur Hilse 40 verschoben wird. Das Gelenk-
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element 59 bildet daher einen Kopplungshebel zum
Uberfiihren der Schwenkbewegung des Griffelemen-
tes 65 in eine durch die Hilse 40 gefiihrte translato-
rische Bewegung des Kopplungselementes 49 aus.

[0085] Uber das erste Griffelement 65 hinaus weist
die Griffeinrichtung 53 ein zweites Griffelement 67
auf. Die Griffelemente 65 und 67 sind jeweils schalen-
formig ausgestaltet, wobei sie insbesondere die Ge-
stalt von axial erstreckten, im Wesentlichen zylindri-
schen Halbschalen 68 bzw. 69 aufweisen. Die Halb-
schalen 68 und 69 nehmen ausgehend vom Stopfen
42 die ubrigen Bauteile des Handgriffes 10 sowie das
proximale Ende des Rohrschaftwerkzeuges 12 zwi-
schen sich auf und sind bezogen auf die Griffachse
41 einander diametral gegenuberliegend angeordnet.
In Langsrichtung des Handgriffes 10 erstrecken sich
die Griffelemente 65 und 67 vom proximalen Ende
der Hulse 40 bis zum distalen Ende 18.

[0086] Anders als das erste Griffelement 65 ist das
zweite Griffelement 67 fest mit der Hilse 40 verbun-
den und relativ zu dieser unbeweglich. Es ist jedoch
auch denkbar, dass auch das zweite Griffelement 67
beweglich ist und insbesondere schwenkbar mit der
Hulse 40 verbunden ist. Beispielsweise kénnte das
zweite Griffelement 67 um eine parallel zur Schwen-
kachse 66 und quer zur Griffachse 41 ausgerichte-
te Schwenkachse schwenkbar an der Hiilse 40 ge-
lagert sein. Weiter ist denkbar, dass das zweite Grif-
felement 67 eine der Durchbrechung 62 diametral ge-
genuberliegende Durchbrechung der Huilse 40 durch-
greift und mit dem Kopplungselement 49 Uber ein
dem Gelenkelement 59 entsprechendes Gelenkele-
ment in Wirkverbindung steht.

[0087] Die schwenkbare Verbindung der Hilse 40
und des ersten Griffelementes 65 miteinander am je-
weiligen proximalen Ende ermdglicht es, dass das
Griffelement 65 relativ zur Hilse 40 unterschiedlich
weit abgespreizt werden kann. Der maximale Spreiz-
winkel ist durch die Lange des Gelenkelementes 59
gegeben, das mit dem Griffelement 65 und mitdemiin
der Hulse 40 gehaltenen Kopplungselement 49 ver-
bunden ist.

[0088] Ausgehend von einer abgespreizten Stellung
kann das Griffelement 65 um die Schwenkachse 66
verschwenkt und dadurch unter Verschiebung des
Kopplungselementes 49 in proximaler Richtung der
Hilse 40 angenahert werden und nahezu zur Anlage
an dieser gelangen.

[0089] Zwischen dem Kopplungselement 49 und
dem Stopfen 42 ist in der Hilse 40 ein elastisches
Element in Gestalt einer Schraubenfeder 70 aufge-
nommen. Die Schraubenfeder 70 stltzt sich distal-
seitig am Kopplungselement 49 und proximalseitig
am Stopfen 42 ab, und entgegen der Wirkung der
Schraubenfeder 70 kann das Kopplungselement 49
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in proximaler Richtung verschoben werden, wenn die
Griffeinrichtung 53 betétigt wird.

[0090] Nachfolgend wird auf das Ankoppeln der
Stange 31 an das Kopplungselement 49 eingegan-
gen sowie den bestimmungsgemafien Gebrauch des
Handgriffs 10 und des Rohrschaftwerkzeuges 12,
wobei angenommen wird, dass der Rohrschaft 28
und die Stange 31 so weit wie mdglich in die Hilse
40 hineingeschoben werden und dadurch die Werk-
zeugachse 32 und die Griffachse 41 in Ubereinstim-
mung gebracht sind.

[0091] Zum Ankoppeln an die Stange 31 wird das
Kopplungselement 49 so weit wie moglich in dista-
ler Richtung verschoben. Dies erfolgt beispielswei-
se dadurch, dass ein Benutzer das erste Griffele-
ment 65 relativ zur Hilse verschwenkt und mit sei-
nem distalen Ende so weit wie mdglich von dieser ab-
spreizt. Erganzend und/oder alternativ beaufschlagt
die Schraubenfeder 70 das Kopplungselement 49 mit
einer Kraft in distaler Richtung, was auch zum Ab-
spreizen des ersten Griffelementes 65 von der Hul-
se 40 fuhrt. Insbesondere kann die Schraubenfeder
70 so ausgelegt sein, dass ohne am Handgriff 10 an-
gekoppeltes Rohrschaftwerkzeug 12 unter der Wir-
kung der Federkraft das Griffelement 65 maximal von
der Hllse 40 abgespreizt wird und das Kopplungs-
element 49 in distaler Richtung eine maximal vorge-
schobene Stellung einnimmt.

[0092] Der maximale Spreizwinkel (Fig. 2 und Fig. 3)
ist zum einen durch die Léange des Gelenkelemen-
tes 59 gegeben. Zum anderen sind an der Hilse 40
und am Verschiebeglied 52 zusammenwirkende An-
schlagglieder 71 bzw. 72 vorgesehen, die den Ver-
schiebeweg des Kopplungselementes 49 in distaler
Richtung begrenzen. Wirken die Anschlagglieder 71
und 72 zusammen, sind im vorliegenden Fall die Ge-
lenke 60 und 63 in einer gemeinsamen Ebene senk-
recht zur Griffachse 41 ausgerichtet. Dies stellt si-
cher, dass das erste Griffelement 65 von der Hiilse 40
nur so weit abgespreizt werden kann, dass die Orien-
tierung des Gelenkelementes 59 relativ zum Griffele-
ment 65 und zum Kopplungselement 49 nicht "um-
schlagt", wobei das Gelenk 60 in proximal-distaler
Richtung maximal auf gleicher Hohe angeordnet ist
wie das Gelenk 63.

[0093] Das Anschlagglied 71 ist ausgestaltet als
quer zur Hilse 40 ausgerichteter und in dieser ge-
haltener Anschlagstift 73, und das Anschlagglied 72
ist ausgestaltet als distalseitig am Verschiebeglied 52
gebildeter Absatz 74 mit quer zur Griffachse 41 aus-
gerichteter Anschlagflache.

[0094] Wird das erste Griffelement 65 wie vorste-
hend erwéahnt relativ zur Hilse 40 gespreizt und/
oder das Kopplungselement 49 unter der Wirkung der
Schraubenfeder 70 verschoben, fiihrt dies zum Uber-
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fihren des Kopplungselementes 49 in eine Ankopp-
lungsstellung. Die Ankopplungsstellung kann auch
als Entkopplungsstellung bezeichnet werden. Dies
ist dadurch bedingt, dass der Handgriff 10 zusam-
menwirkende Flhrungsglieder 76 und 77 umfasst,
die beim Verschieben des Kopplungselementes 49
in distaler Richtung die Relativstellung des Aufnah-
megliedes 50 und des Verschiebegliedes 52 beein-
flussen. Das Fihrungsglied 76 ist ein an der Hilse
40 gehaltener Fuhrungsstift 78 mit Orientierung quer
zur Griffachse 41. Der Fuhrungsstift 78 kann mit einer
korrespondierenden Fihrungsflache 79 zusammen-
wirken, die am Aufnahmeglied 50 gebildet ist und das
FUhrungsglied 77 ausbildet. Wird dementsprechend
das Kopplungselement 49 in distaler Richtung ver-
schoben, bevor die Anschlagsglieder 71 und 72 mit-
einander koppeln, kann die Fihrungsflache 79 am
Fihrungsstift 78 entlanggleiten. Weil die Fiihrungs-
flache 79 schrag zur Griffachse 41 ausgerichtet ist,
fihrt dies zu einem Verschwenken des Aufnahme-
gliedes 50 relativ zum Verschiebeglied 52 um die
Ausrlickachse 54, und zwar derart, dass das Aufnah-
meglied 50 von der Griffachse 41 weg verschwenkt
wird (Fig. 2 und Fig. 3).

[0095] Um dem Handgriff 10 eine méglichst kompak-
te Bauform zu verleihen, ist proximalseitig der axia-
len schlitzférmigen Durchbrechung 62 in der Hilse 40
eine fensterférmige Durchbrechung 80 gebildet. Die
Durchbrechungen 80 und 62 munden ineinander, und
sie sind auf derselben Seite der Hilse 40 angeord-
net, wobei sich die Durchbrechung 80 in Umfangs-
richtung der Griffachse 41 Uber einen gréf3eren Win-
kel erstreckt. Das Aufnahmeglied 50 kann beim Ver-
schwenken um die Ausriickachse 54 in die Durch-
brechung 80 eingreifen und dadurch relativ zur Grif-
fachse 41 ausgeriickt werden, wobei die Hiilse 40 zu-
gleich mdglichst kompakt gebaut werden kann.

[0096] In der Ankopplungsstellung ist die Einflhroff-
nung 56 der Aufnahme 51 axial freigegeben (Fig. 2
und Fig. 3). Dies ermdglicht es, die Kugel 34 axial
in die EinfUhréffnung 56 und damit in die Aufnahme
51 einzuflihren und den Rohrschaft 28 zugleich mit
dem Handgriff 10 zu verbinden. Da die Werkzeugach-
se 32 bereits in Ubereinstimmung mit der Griffachse
41 gebracht ist, weisen die Stange 31 und das Kopp-
lungselement 49 die korrekte Relativorientierung auf,
so dass die Kugel 34 zuverlassig und zielsicher in die
Aufnahme 51 eingeflihrt werden kann.

[0097] Zum Lésen des Rohrschaftwerkzeuges 10
vom Rohrschaftinstrument 14 kann die Kugel 34 in
entsprechender Weise aus der Aufnahme 51 ent-
fernt werden, weswegen die Ankopplungsstellung
des Kopplungselementes 49, wie erwéhnt, auch als
"Entkopplungsstellung" bezeichnet wird.

[0098] Ausgehend von der Ankopplungsstellung
kann das Kopplungselement 49 in eine Kopplungs-

2013.06.06

stellung Uberfiihrt werden, in der die Stange 31 am
Kopplungselement 49 angekoppelt ist zum operati-
ven Einsatz des Rohrschaftinstrumentes 14.

[0099] Zum Uberfilhren des Kopplungselementes
49 in die Kopplungsstellung kann der Benutzer das
erste Griffelement 65 relativ zur Hiilse 40 verschwen-
ken unter Verringerung des Spreizwinkels zwischen
dem Griffelement 65 und der Hilse 40. Hierzu ist
das Griffelement 65 mit einer auf das zweite Griffele-
ment 67 gerichteten und durch einen Pfeil 81 sym-
bolisierten Betatigungskraft zu beaufschlagen. Uber
die Kopplung durch das Gelenkelement 59 wird das
Kopplungselement 49 infolgedessen langs der Grif-
fachse 41 und von der Hiilse 40 gefiihrt in proxima-
ler Richtung verschoben. Alternativ oder erganzend
kann ein Benutzer das Rohrschaftwerkzeug 12, etwa
am Maulteil 24 und vorzugsweise mit geschlossenem
Maulteil 24, mit einer in proximaler Richtung gerich-
teten Kraft beaufschlagen, die Gber die Kugel 34 an
das Aufnahmeglied 50 zum Verschieben des Kopp-
lungselementes 49 Ubertragen wird.

[0100] Beim Ankoppeln der Stange 31 wirken Fih-
rungsglieder 82 und 83 zusammen, die jeweils aus-
gebildet sind als schrag zur Griffachse 41 ausgerich-
tete Fihrungsflachen 84 bzw. 85. Die Fiihrungsflache
84 ist an der Hulse 40 proximalseitig der fensterférmi-
gen Durchbrechung 80 an einem Rand der schlitzfor-
migen Durchbrechung 62 gebildet. Die Fuhrungsfla-
che 85 ist am Aufnahmeglied 50 gebildet, und beide
Flhrungsflachen 84 und 85 liegen dem Fuhrungsstift
78 und der Fuhrungsflache 79 bezogen auf die Grif-
fachse 41 diametral gegeniber.

[0101] Beim Verschieben des Kopplungselementes
49 in proximaler Richtung wirken die Flhrungsfla-
chen 84 und 85 so zusammen, dass das Aufnahme-
glied 50 relativ zum Verschiebeglied 42 um die Aus-
rickachse 54 verschwenkt wird, und zwar aus der
Durchbrechung 80 heraus in Richtung der Griffach-
se 41. Dies fiihrt dazu, dass die Einfihréffnung 56
von der Griffachse 41 weggeschwenkt und axial blo-
ckiert wird, wobei zugleich die Kugel 34 gewisserma-
Ren "automatisch" in die Aufnahme 51 hineingezo-
gen wird, bis die Stange 31 die Durchbrechung 57
des Aufnahmegliedes 50 durchgreift.

[0102] Die Kopplungsstellung wird eingenommen,
wenn die Einfihréffnung 56 axial versperrt ist und
das Aufnahmeglied 50 und das Verschiebeglied 52
axial zueinander ausgerichtet sind. Die Schraubenfe-
der 70 kann dabei die Relativposition des Kopplungs-
elementes 49 und der Hilse 40 zueinander definie-
ren, so dass das Kopplungselement 49 die Entkopp-
lungsstellung vorzugsweise dann einnimmt, wenn die
Schraubenfeder 70 in leicht gespanntem Zustand
zwischen dem Kopplungselement 49 und dem Stop-
fen 42 angeordnet ist und in der Kopplungsstellung
unter erhdhter Spannung steht (Fig. 2 bzw. Fig. 4).
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In der Kopplungsstellung ist der Rohrschaft 28, wie
erwahnt, ebenfalls am Handgriff 10 fixiert.

[0103] Das in die Kopplungsstellung Uberflhrte
Kopplungselement 49 kann eine Nichtbetatigungspo-
sition einnehmen, der eine Nichtbetétigungsstellung
der Griffeinrichtung 53, insbesondere des Giriffele-
mentes 65 zugeordnet ist. In der Nichtbetatigungs-
stellung ist das Griffelement 65 weiterhin von der Hil-
se 40 abgespreizt, aber um einen geringeren Win-
kel, als wenn das Kopplungselement 49 die Entkopp-
lungsstellung einnimmt. In der Nichtbetatigungsposi-
tion des Kopplungselementes 49 ist das Maulteil 24
geoffnet.

[0104] Zum weiteren bestimmungsgemalen Ge-
brauch des Handgriffs 10 und des Rohrschaftinstru-
mentes 14 kann die Griffeinrichtung 53, insbeson-
dere das Griffelement 65, von der Nichtbetatigungs-
stellung in eine Betatigungsstellung Uberfihrt wer-
den und zugleich das Kopplungselement 49 von der
Nichtbetatigungsposition in eine Betatigungsposition.
Zu diesem Zweck kann das Griffelement 65 weiter
mit der Betatigungskraft 81 in Richtung auf das zwei-
te Griffelement 67 beaufschlagt werden, so dass das
Griffelement 65 weiter relativ zur Hilse 40 unter Ver-
kleinerung des Spreizwinkels verschwenkt wird. Das
Gelenkelement 59 Ubertragt die Schwenkbewegung
auf das Kopplungselement 49, welches in proxima-
ler Richtung relativ zur Hilse 40 und von dieser ge-
fihrt verschoben wird. Die Verschiebung erfolgt ent-
gegen der Ruckstellkraft der Schraubenfeder 70. Die
an das Kopplungselement 49 angekoppelte Stange
31 wird ebenfalls in proximaler Richtung verschoben
und dadurch das Maulteil 24 geschlossen. Je nach-
dem, wie weit das Griffelement 65 relativ zur Hilse
verschwenkt wird, kann es eine Mehrzahl von Be-
tatigungsstellungen einnehmen, denen jeweils eine
unterschiedliche Betatigungsposition des Kopplungs-
elementes 49 relativ zur Hilse 40 zugeordnet ist.
In unterschiedlichen Betatigungspositionen ist das
Maulteil 24 unterschiedlich weit geschlossen oder ge-
Offnet.

[0105] Das erste Griffelement 65 kann so weit rela-
tiv zur Hilse 40 verschwenkt werden, bis es in Lang-
serstreckung nahezu an dieser anliegt und gemein-
sam mit dem zweiten Griffelement 67 eine im We-
sentlichen zylindrische Hllse ausbildet, die die Hil-
se 40 umschlie3t (Fig. 5). In dieser Betatigungsstel-
lung kann das Griffelement 65 fixiert werden. Zur Fi-
xierung des Griffelementes 65 ist eine Fixiereinrich-
tung 86 vorgesehen, die als Rasteinrichtung ausge-
staltet ist. Die Fixiereinrichtung 86 umfasst zusam-
menwirkende Rastglieder 87 und 88. Das Rastglied
87 ist distalseitig der Durchbrechung 80 an der Hul-
se 40 angeordnet und greift in proximaler Richtung
etwas in die Durchbrechung 80 ein. Das Rastglied 88
ist radial innen am ersten Griffelement 65 festgelegt.
Zum Verrasten und Entrasten kann das Rastglied 88

2013.06.06

in zwei Richtungen relativ zum Rastglied 87 etwas
quer zur Griffachse 41 bewegt werden, um die Rast-
glieder 87, 88 in Eingriff bzw. aulRer Eingriff zu brin-
gen. Die Fixiereinrichtung 86 kann dadurch eine so
genannte Umlaufsperre ausbilden.

[0106] Zum Entriegeln der Fixiereinrichtung 86 kann
ein Benutzer das erste Griffelement 65 weiter mit der
Betatigungskraft beaufschlagen und in Richtung der
Huilse 40 verschwenken, so dass die Rastglieder 87,
88 auller Eingriff geraten.

[0107] In umgekehrter Weise kann die Griffeinrich-
tung 53 von der verriegelten Betatigungsstellung in
die Nichtbetatigungsstellung Uberflihrt werden und
zugleich das Kopplungselement von der Betatigungs-
position in die Nichtbetatigungsposition. Dies erfolgt
Uber die Verschwenkung des Griffelementes 65 rela-
tiv zur Hilse 40 hinaus insbesondere unter der unter-
stitzenden Riickstellkraft der Schraubenfeder 70.

[0108] Beiden hier beschriebenen Bewegungen des
Kopplungselementes 49 relativ zur Hilse 40 ist es
vorteilhaft, dass die Hiilse 40 das Kopplungselement
in rein axialer Richtung fuhrt. Unabhangig von der
Betatigungsstellung der Griffeinrichtung 53 kann so-
mit beim Handgriff 10 eine rein axiale Bewegung der
Stange 31 sichergestellt werden. Dies erweist sich
als vorteilhaft, weil auf die Stange 31 keine quer zur
Werkzeugachse 32 und zur Griffachse 41 ausgerich-
teten Querkrafte wirken. Dadurch I&sst sich der Hand-
griff 10 und das Rohrschaftinstrument 14 auf ver-
besserte Weise handhaben. Eine vom Benutzer an
der Griffeinrichtung 53 aufzubringende Betatigungs-
kraft kann mdglichst gering gehalten werden, auf-
grund fehlender "Verschwendung" der Betatigungs-
kraft durch auftretende Querkréfte auf die Stange 31.
Darlber hinaus kann unter Einsatz des Handgriffes
10 besonders feinflhlig gearbeitet werden, da sich
die Betatigungskraft in Abwesenheit von Querkraften
auf die Stange 31 unabhéngig von der Betatigungs-
stellung der Griffeinrichtung 53 durch einen Benutzer
besser dosieren lasst. Zudem kann der Verschleify
der Stange 31 in Abwesenheit von Querkréaften mdg-
lichst gering gehalten werden. Dadurch erhéht sich
die Lebensdauer des Rohrschaftwerkzeuges 12.

[0109] Weiterhin erweist sich die Ankopplung der
Stange 31 an das Kopplungselement 49 bzw. die Ent-
kopplung davon als besonders handhabungsfreund-
lich. Dies wird dadurch erzielt, dass das Kopplungs-
element 49 wie erlautert in die Ankopplungs- oder
Entkopplungsstellung tberflihrt werden kann, in der
die Stange 31 ebenfalls ohne Auftreten von Querkraf-
ten rein axial in die Aufnahme 51 eingefihrt bzw. aus
dieser entfernt werden kann. Fir eine handhabungs-
freundliche Bedienung des Handgriffes 10 erweisen
sich weiterhin die Fihrungsglieder 76, 77, 82 und 83
sowie die Anschlagglieder 71 und 72 als vorteilhaft,
die gemeinsam mit der Hilse 40 eine Fihrungsein-

14/21



DE 10 2011 056 003 A1

richtung 89 des Handgriffes 10 ausbilden zum Fih-
ren des Kopplungselementes 49.

[0110] Gunstig ist es weiterhin, dass zum Entkop-
peln bzw. Ankoppeln der Stange 31 das Kopplungs-
element 49 langs der Hilse 40 in Gegenrichtung der
Uberfiihrung von der Nichtbetatigungsposition in die
Betatigungsposition zu bewegen ist. Dadurch |asst
sich weitestgehend vermeiden, dass die Stange 31
unabsichtlich vom Kopplungselement 49 entkoppelt
wird, da hierfir das Griffelement 65 entgegen der
im normalen Gebrauch erforderlichen Betatigung auf
Druck auf Zug betatigt wird.

[0111] Es kann vorgesehen sein, dass das Rohr-
schaftinstrument 14 ein chirurgisches mono- oder bi-
polares Instrument ist und dass am Handgriff 10 ein
elektrisches Anschlusselement flir mindestens eine
elektrische Leitung vorhanden ist, um die Stange 31
und/oder den Rohrschaft 28 elektrisch zu kontaktie-
ren. Alternativ oder erganzend kann eine Offnung
zum Durchfiihren eines Anschlusskabels am Hand-
griff 10 vorgesehen sein, beispielsweise durch den
Stopfen 42 hindurch, wobei der Stopfen 42 auch von
der Hilse 40 I6sbar sein kann, um deren proximales
Ende freizugeben.

Patentanspriiche

1. Chirurgischer Handgriff (10) fir ein chirurgi-
sches Rohrschaftinstrument (14), wobei der Hand-
griff (10) eine Kopplungseinrichtung (48) zum Kop-
peln mit einem Rohrschaftwerkzeug (12) umfasst,
welches einen Rohrschaft (28) und ein relativ dazu
hin- und herbewegliches Kraftlibertragungselement
(30) aufweist, wobei die Kopplungseinrichtung (48)
ein Kopplungselement (49) zum Koppeln mit dem
Kraftibertragungselement (30) und ein Verbindungs-
element (46) zum Verbinden mit dem Rohrschaft (28)
aufweist, wobei der Handgriff (10) weiter eine Grif-
feinrichtung (53) umfasst, die mit dem Kopplungs-
element (49) in Wirkverbindung steht und von ei-
ner Nichtbetatigungsstellung in zumindest eine Be-
tatigungsstellung und umgekehrt Gberflhrbar ist un-
ter Abstandsanderung des Kopplungselementes (49)
und des Verbindungselementes (46) relativ zueinan-
der durch Uberfilhren des Kopplungselementes (49)
von einer Nichtbetatigungsposition in zumindest ei-
ne Betatigungsposition, dadurch gekennzeichnet,
dass der Handgriff (10) eine Griffachse (41) definiert
und eine Fiihrungseinrichtung (89) umfasst, die einen
Fahrungskdrper (38) zum Fihren des Kopplungsele-
mentes (49) beim Uberfilhren von der Nichtbetati-
gungsposition in die zumindest eine Betatigungspo-
sition langs der Griffachse (41) aufweist unabhangig
von der Stellung der Griffeinrichtung (53) beim Uber-
fihren von der Nichtbetatigungsstellung in die zumin-
dest eine Betatigungsstellung.
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2. Handgriff nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Griffeinrichtung (53) ein ers-
tes Griffelement (65) umfasst, das um eine quer
zur Griffachse (41) ausgerichtete Schwenkachse
(66) am Fuhrungskérper (38) oder an einem mit
dem Fuhrungskoérper (38) verbundenen Lagerkdrper
schwenkbar gelagert ist.

3. Handgriff nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das erste Griffelement (65) in zumin-
dest einer Betatigungsstellung fixierbar ist.

4. Handgriff nach Anspruch 2 oder 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Handgriff (10) ein Gelenkele-
ment (59) umfasst, das an einem ersten Gelenk (63)
um eine quer zur Griffachse (41) ausgerichtete erste
Gelenkachse (64) schwenkbar mit dem ersten Grif-
felement (65) verbunden ist und an einem zweiten
Gelenk (60) um eine quer zur Griffachse (41) aus-
gerichtete zweite Gelenkachse (61) schwenkbar mit
dem Kopplungselement (49) verbunden ist.

5. Handgriff nach einem der voranstehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Kopp-
lungselement (49) ein Bewegungsglied (52) umfasst,
das vom Fihrungskorper (38) beweglich und ins-
besondere verschiebbar gefiihrt ist, sowie ein mit
dem Bewegungsglied (52) gekoppeltes Aufnahme-
glied (50), das eine Aufnahme (51) fir das Kraftiber-
tragungselement (30) umfasst, und dass das Kopp-
lungselement (49) von einer Kopplungsstellung in ei-
ne Entkopplungsstellung und umgekehrt tGberfiihrbar
ist, wobei in der Kopplungsstellung eine Einflihroff-
nung (56) der Aufnahme (51) fir das Kraftiibertra-
gungselement (30) axial blockiert und in der Entkopp-
lungsstellung die Einfuhréffnung (56) axial freigege-
ben ist.

6. Handgriff nach Anspruch 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Aufnahme (51) ein im Aufnahme-
glied (50) gebildetes, quer zur Griffachse (41) ori-
entiertes Sackloch (55) aufweist mit einer in axialer
Richtung geschlitzten Seitenwand.

7. Handgriff nach Anspruch 5 oder 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Bewegungsglied (52) und
das Aufnahmeglied (50) relativ zueinander beweglich
sind zum Uberfilhren des Kopplungselementes (49)
von der Kopplungsstellung in die Entkopplungsstel-
lung und umgekehrt.

8. Handgriff nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Aufnahmeglied (50) und das Be-
wegungsglied (52) relativ zueinander um eine quer
zur Griffachse (41) ausgerichtete Ausriickachse (54)
schwenkbar sind.

9. Handgriff nach Anspruch 7 oder 8, dadurch
gekennzeichnet, dass das Aufnahmeglied (50) zum
Uberfiihren des Kopplungselementes (49) von der
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Kopplungsstellung in die Entkopplungsstellung und
umgekehrt von der Griffachse (41) weg bzw. auf die
Griffachse (41) zu verschwenkbar ist.

10. Handgriff nach einem der Anspriche 5 bis
9, dadurch gekennzeichnet, dass das Kopplungsele-
ment (49) zum Uberfilhren von der Kopplungsstel-
lung in die Entkopplungsstellung langs der Griffachse
(41) beweglich und insbesondere verschieblich ist.

11. Handgriff nach Anspruch 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Kopplungselement (49) zum
Uberfiihren von der Kopplungsstellung in die Ent-
kopplungsstellung in Gegenrichtung der Bewegungs-
und insbesondere Verschieberichtung des Kopp-
lungselementes (49) von der Nichtbetatigungsposi-
tion in die mindestens eine Betatigungsposition be-
weglich und insbesondere verschiebbar ist.

12. Handgriff nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Griffeinrichtung (53) zum Uber-
fihren des Kopplungselementes (49) von der Kopp-
lungsstellung in die Entkopplungsstellung in Gegen-
richtung der Uberfiihrung der Griffeinrichtung (53)
von der Nichtbetatigungsstellung in die mindestens
eine Betatigungsstellung Gberfihrbar ist.

13. Handgriff nach einem der Anspriiche 5 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dass die Fuhrungseinrich-
tung (89) Fihrungsglieder (76, 77, 82, 83) zum Fih-
ren des Kopplungselementes (49) beim Uberfiihren
von der Entkopplungsstellung in die Kopplungsstel-
lung und/oder umgekehrt umfasst.

14. Handgriff nach Anspruch 13, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Fihrungskorper (38) mindestens
ein Fluhrungsglied (76, 82) umfasst oder ausbildet
oder mindestens ein Flhrungsglied (76, 82) an die-
sem angeordnet ist, das mit mindestens einem vom
Kopplungselement (49) umfassten oder ausgebilde-
ten Flhrungsglied (77, 83) zusammenwirkt.

15. Handgriff nach Anspruch 13 oder 14, da-
durch gekennzeichnet, dass ein Fiihrungsglied (76)
als quer zur Griffachse (41) ausgerichteter Fiihrungs-
stift (78), das mit ihm zusammenwirkende Fihrungs-
glied (77) als schrag zur Griffachse (41) ausgerichte-
te Fuhrungsflache (79) ausgebildet ist und/oder dass
zusammenwirkende Flhrungsglieder (82, 83) als an-
einander gleitende, schréag zur Griffachse (41) ausge-
richtete Fihrungsflachen (84, 85) ausgebildet sind.

16. Handgriff nach einem der Anspriche 10 bis
15, dadurch gekennzeichnet, dass die FUhrungsein-
richtung (89) Anschlagglieder (71, 72) umfasst zum
Begrenzen des Bewegungs- und insbesondere Ver-
schiebeweges des Kopplungselementes (49) langs
der Griffachse (41) beim Uberfiihren von der Kopp-
lungsstellung in die Entkopplungsstellung.
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17. Handgriff nach Anspruch 16, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Fihrungskorper (38) mindestens
ein Anschlagglied (71) umfasst oder ausbildet oder
ein solches am Fuhrungskérper (38) angeordnet ist,
welches mit mindestens einem vom Kopplungsele-
ment (49) umfassten oder ausgebildeten Anschlagg-
lied (72) zusammenwirkt.

18. Handgriff nach Anspruch 17, dadurch gekenn-
zeichnet, dass ein Anschlagglied (71) als quer zur
Griffachse (41) ausgerichteter Anschlagstift (73) aus-
gebildet ist, das mit ihm zusammenwirkende An-
schlagglied (72) als quer zur Griffachse (41) ausge-
richteter Absatz (74) am Kopplungselement (49) bzw.
am Fihrungskorper (38).

19. Handgriff nach einem der voranstehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, dass das Kopp-
lungselement (49) zumindest abschnittsweise zylin-
drisch oder im Wesentlichen zylindrisch ausgestaltet
und koaxial zur Griffachse (41) ausgerichtet ist.

20. Chirurgisches Rohrschaftinstrument (14), um-
fassend einen Handgriff (10) nach einem der voran-
stehenden Anspriiche sowie mindestens ein Rohr-
schaftwerkzeug (12), das mit dem Handgriff (10) zu-
sammenwirkt.

21. Rohrschaftinstrument nach Anspruch 20, da-
durch gekennzeichnet, dass das mindestens eine
Rohrschaftwerkzeug (12) l6sbar mit dem Handgriff
(10) verbindbar ist.

Es folgen 5 Blatt Zeichnungen
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