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Znane sa samoczynne elektryczne urza-
dzenia czujnikowe do cewek watkowych
i podobne urzadzenia do wybierania wat-
kéw o réznych barwach w krosnach tkac-
kich, w ktorych samozastawiacz czétenko-
wy za pomoca szyn pradowych, umieszczo-
nych na skrzynce czétenka, zamyka obwéd,
wywolujacy zmiane cewek lub czélenek.
Wybieranie watku o pewnej barwie odby-
wa sie w tych urzadzeniach najczesciej me-
chanicznie, np. przez synchroniczne prze-
stawianie cylindrycznej skrzynki zmiano-
. wej czolenek. Urzadzenie takie nadaje sie
wprawdzie do krosien, w ktérych stosuje
si¢ czétenka zaopatrzone tylko w watki
o dwéch réoznych barwach, nie nadaje sie

jednak do zastosowanmia przy wiekszej licz-

bie watkéw o réznych barwach. Oprécz te-
go zastosowanie mechanicznych urzadzen
rozrzadczych powoduje tatwo btedne prze-
taczenia z powodu ich skomplikowanej bu-
dowy.

Poza tym znane jest elektryczne wy-
bieranie magazynu cewek zamiennych przy
uzyciu dwoch czélenek, zaopatrzonych w
watki o réznych barwach, za pomoca roz-
maitych ukladéw narzadow przelaczenio-
wych, czynnych podczas biegu cewek lu-
zem, przy czym magazyn ten jest podtrzy-
mywany dzwignia przechylna oraz nasta-
wiany w polozenie wymiany. Przechylanie
calego- magazynu zapasowego o duzy luk
jest jednak stosunkowo trudne i daje sie
wykonywaé tylko w krosnach wolnobiez-



nych. W innym urzadzeniu do wymiany
czéltenek w krosnach mechanizm wzorcowy,
w potaczeniu z elekirycznymi samozasta-
wiaczami czétenkowymi, powoduje przenie-
sienie nowego czoélenka przez zamknigcie
obwodu elektrycznego. Wobec zaleinosci
urzadzenia do wybieramia czétenek od me-
chanizmu wzorcowego urzadzenie jest bar-
dzo ztozome i wskutek tego niepewne w
dziataniu, bowiem obwéd wywolujacy zmia-
n¢ pozostaje z reguly zamkniety tylko do-
poty, dopoki biegnace luzem czétenko znaj-
duje sie w skrzynce. Znane sa roéwniez
elektryczne urzadzenia
(styczniki), zastosowane w obwodzie samo-
zastawiacza, za pomoca ktérych obwody,
rozrzadzajace zmiane cewek lub czélenek,
sg utrzymywane pod pradem przez okre-
slony czas, dluzszy od czasu trwania pobytu
czotenka w skrzynce czolenkowej, i.ewen-
tualna zmiana nastepuje dopiero po kilku
dalszych rzutach czéltenka.

Wreszcie dla stwierdzamia biegu jato-
wego cewki zastosowano w czolenku czuj-
nik, zaopatrzony w elektiryczne trzpienie
kontaktowe, aby podczas biegu cewki lu-
zem w zaleznosci od urzadzenia wzorcowe-
. go zamkniety zostal obwdd, za pomoca, kité-
rego uskutecznia ‘sie zmiane czétenek. Pra-
widlowa praca takiego urzadzenia jest wat-
pliwa wskutek zastosowania czujnika,

wprowadzanego z zewnatrz do czoélenka,
gdyz czas wlaczenia pradu jest nadzwyczaj.

krétki. Oprécz tego dla wybierania watku
-0 odmiennej barwie potrzebny jest osobny
obwéd i osobne urzadzenie zmianowe, wo-
bec czego urzadzenie jest bardzo drogie.

Przedmiotem wynalazku niniejszego
jest samoczynne urzadzenie elektryczne do
wybierania watkéw o réznych barwach w
krosnach tkackich, w ktérym w znany spo-
s6b za pomoca samozastawiaczy czéltenko-
wych poprzez szyny polaczeniowe, umie-
szczone na oslonie czétenka, zamknigty zo-
staje obwéd pradu, wywolujacy zmiane ce-
wek lub czétenek, przy czym magazyny ce-

przytrzymujace

wek s3 zaopatrzone w narzady nastawcze,
ktore sa nastawiane elektrycznie przez ob-
wo6d samozastawiacza i ktore z chwila

- zamkhniecia przynalezinego do mich obwodu

samozastawiacza przestawiajag magazyn
cewkowy w okreslonym stopniu w jednym
lub drugim kierunku, najkorzystniej prze-
ciw dzialaniu sprezyny, ustalajacej potoze-
nie $rodkowe. Najlepiej jest, jezeli przy
tym do napedu magazynu cewek stosuje sie
jeden lub kilka silnikéw nastawczych, kt6-
rych wylaczniki, z chwila zamkniecia uobwo'-
du samozastawiacza, zostaja zamknigte za
pomocy stycznika, wlaczonego do tego ob-
wodu. Do uruchamiania magazynéw cew-
kowych moga byé zastosowane réwnies
ptaszki, ktére, z chwilg zamknigcia obwodu
samozastawiacza za pomoca stycznikéw,
wspéldziataja z nozami, poruszanymi wa-
lem krosna, ustawiajac obrotowy zbiornik
cewkowy w polozenie potrzebne do zmiany.

Do uruchamiania poczwérnych magazy-
now cewkowych lub czétenkowych moga
byé np. stosowane dwa elektromagnesy,
ktore w chwili wyczerpania cewki zostaja
wzbudzone w zaleznosci od barwy watku
czétenka wzglednie cewki i wspétdzialaja
ze soba tak, iz przy wspéldzialaniu narza-
déw napedowych, zmieniajacych polozenie
magazynu cewek lub czétenek, przybiera on
cztery rézne polozenia w zaleznosci od te-
go, czy wzbudzone sa obydwa elektroma-
gnesy, zaden z nich, czy tez jeden lub drugi.

Dzigki temu, ze w urzadzeniu wedlug
wynalazku zrezygnowano w znacznej mie-
rze ze stosowania mechanicznych srodkow
nastawczych, mozna uzyskaé wielka spraw-
no$é dzialania rozrzadczego, gdyz w elek-
trycznych urzadzeniach rozrzadczych nie
ma dorywczego ruchu srodkéw mechanicz-
nych, jak réwniez nie zachodza drgania,
nieuniknione przy szybkim biegu, oraz po-
wodowane tym znaczne zuiycie srodkéw
nastawczych, co jest nieuniknione przy
szybkim ruchu. Laczniki walcowe pozwala-
ja procz tego na wieksza swobode w zasto-



sowaniu urzadzenia, ktore dzieki temu mo-
ze byé zastosowane réwmiez w krosnach
o obustronnej wymianie czélenka, ponie-
waz nie ma tu tak znacznej zaleznosci od
chwili rozpoczecia wymiany cewek, jak
przy uzyciu mechanicznych $rodkéw na-
stawczych. Ponadto cale urzadzenie jest
bardziej przejrzyste i latwiej dostepne.

Niektére przyktady wykonania urzgdze-
nia wedlug wynalazku sa przedstawione na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
skrzynke czétenkows z kilkoma komorami
w widoku z przodu i czesciowo w widoku
perspektywicznym, a fig. 2—15 przedsta-
wiaja schematycznie uktady potaczen ré:i-
nych postaci wykonania urzadzenia czujni-
kowego i wybierakowego wedlug wyna-
lazku.

W postaci wykonania wedlug fig. 1 kiro-
sno na stronie czujnikowej posiada skrzyn-
ke czotenkowa 19. z kilkoma komorami.
W kazdej komorze znajduje si¢ sprezynka
20, stanowiaca polaczenie elektryczne
z czétenkami samozastawnymi. Druga spre-
zyna lub listwa 18, stanowiaca réwniez po-
taczenie elektryczne kazdej komory, jest
polaczona z szyng metalowa 24, podzielona
na odcinki kontaktowe i umieszczong na
szynie izolacyjnej 23, umocowanej na
skrzynce czélenkowej. Na poziomie row-
ni czétenkowej bidla znajduje si¢ kontakt
25, opierajacy si¢ sprezynujaco o szyn¢ me-
talowa, 24 tak, iz zawsze tylko to czélenko
jest zasilane pradem, ktére znajduje si¢ na
poziomie réwni czétenkowej bidta. Od kon-
taktu slizgowego 25 prowadzi przewod do
elektromagnesu 22 (fig. 2, 3, 5), a stamtad
do bieguna R! zrédla pradu samozasta-
wiacza. :

Od bieguna T’ zrédia pradu prad pty-
nie do tacznika walcowego, ktéry jest umie-
szczony na wale korbowym krosna lub na
innym wspétbieznym wale i ktéry stuzy do
tego, aby wlaczenie pradu w czoétenku i roz-
poczecie wymiany cewki mie nastapilo w
chwili niepozadanej. Lacznik ten sktada sig

np. z dwéch kontaktow 26 i 27, opieraja-
cych si¢ sprezynujaco na walku 28 z mate-
rialu izolacyjnego. Walek ten posiada pa-
sek metalowy 29 o takiej szerokosci, ze pa-
sek ten moze stykaé si¢ jednoczesnie
z dwoma kontaktami 26 i 27 przez czas tyl-
ko taki, jaki jest konieczny do utrzymywa-
nia elektromagneséw 22 pod pradem. Chwi-
la zamknigcia kontaktu i tym samym chwi-
la rozpoczecia wymiany cewki wynika z po-
lozenia paska metalowego 29 wzgledem
korby walu korbowego. Kontakt 27 jest
uziemiony, tak iz obwod jest zamykany
przez kontakt w czélenku. Gdy czélenko
jest w kontakcie ze strona czujnikows kro-
sna, a cewka czélenka zostala wyczerpana,
wowczas zamyka sig obwéd az do tacznika
walcowego i elektromagnes zostaje wzbu-
dzony w chwili, w ktérej lacznik zamyka
wspomniany kontakt. Ruch kotwiczki elek-
tromagnesu 22 moze byé wyzyskany w zna-
ny sposéb do wymiany cewki. W urzadze-
niu tym potrzebne sg jednak pewne urza-
dzenia, przytrzymujace kotwiczke elektro-
magnesu, gdyz wzbudzenie elektromagnesu
nie trwa dluzej niz pobyt czétenka w ko-
morze skrzynki. W tej samej chwili, w kto-
rej czolenko opuszcza komore na poczatku
rzuty, elektromagnes dazy do powrotu w
polozenie spoczynku.

Chcac uniknaé stosowania mechanicz-
nych urzadzen przytrzymujacych w elek-
tromagnesie i osiagnaé na drodze elektrycz-
nej dziatanie, trwajace dluzej niz pobyt
czolenka w komorze, ptzeprowadza sie
przewé6d od kontaktu slizgowego 25 do kon:
taktu 30 (fig. 3) i zastosowuje si¢ sprezyne
ptaska 31, podnoszona kotwiczka elektro-
magnesu 22 tak, iz kontakt 32, znajdujacy
si¢ na tej sprezynie, dotyka kontaktu 30.
Sprezyna 31 jest umocowana w miejscu
osadzenia 33 i uziemiona. Gdy elektroma-
gnes 22 jest wzbudzony, to kotwiczka pod-
noszac si¢ zamyka kontakt 30 i czéltenko
moze wowczas opuscié komorg, jednak ko-
twiczka elektromagnesu nie odpada, gdyz



kontakt pozostaje zamkniety za pomoca
sprezyny plaskiej 31, o ile prad moze ply-
naé przez lacznik.

Elektromagnes 22 moze by¢ utrzymy-
wany pod pradem za pomoca facznika
przez czas dowolnie dlugi, a poza tym za
pomoca podnoszonej kotwiczki moga byé
uruchamiane narzady nastawcze, ktérych
dzialanie moze wymagaé diuiszego czasu.
A wiec np. za pomoca, elektromagnesu 22
moze byé wlaczony silnik M (fig. 4), np.

mi walcowymi U1 i Us, przy czym np. prad
Re,T: moze mieé¢ wyzsze napiecie anizeli
prad R1,T1, dzigki czemu dziatanie pradu
R:,T2 moze byé¢ silniejsze niz pradu Ri,T:.
Tak samo, jak w pierwszej postaci wyko-
nania, s réwniez i w tym przypadku zasto-
sowane urzadzenia przytrzymujace elektro-
magnesy, skladajace si¢ z kontaktow 30
i 33 oraz sprezyny plaskiej 31, jak réowniez
zastosowany jest elektromagnes 41. Oczy-

. wiscie elektromagnesy 22 moga réwniez

silnik tréjfazowy, zasilany ze zZrodla pradu i w ukladzie wedlug fig. 6 wlaczaé silnik,

RST. Fazy T i S sa poprowadzone przez
kontakty 34 i 35, na ktorych opieraja sie
sprezynki 36 i 37, gdy kotwiczka elektro-
magnesu 22 jest podniesiona. Sprezynki 36
i 37 sa umocowane w miejscach 38 i 39, od
ktérych odprowadzone sa odpowiednie
przewody do silnika. Gdy elelktromagnes
jest wzbudzony, to kotwiczka podnosi sie
zamykajac kontakt 30, a wraz z nim kon-
takty 34 i 35, gdyz ruch nastawiania prze-
nosi sie za pomoca narzadéw izolacyjnych
40 i 41 na sprezynki 36 i 37. Silnik M pozo-
staje tak diugo pod pradem, dopéki obwod
lacznika walcowego jest zamkniety. Gdy
pasek metalowy 29 na laczaiku. walcowym
28 usuwa sig spod kontaktéow 26 i 27, wow-
czas elelctromagnes wraca natychmiast w
polozenie spoczynku, @ wraz z nim spreg-
zynki 36 i 37 zostaja odtaczone od kontak-
téw 34 i 35, tak iz silnik zostaje wylaczony.

Chcac uniezaleznié okres dziatania elek-
tromagnesu 22 od lacznika walcowego U1
(fig. 5) na wale korbowym, np. na wale
wiaczajacym lub na wale silnika uskutecz-
niajacego zmiane cewek, mozna  umiesci¢
drugi tacznik walcowy U2 prowadzac prze-
wody tak, jak uwidoczniomo na fig. 5.
W uktadzie tym lacznik Ui okresla chwile
i poczatek wzbudzania, lacznik Uz zas —
czas trwania wzbudzania. '

Zamiast jednego zréodla pradu R'T’
mozna stosowaé réwniez zréodta Ri,T:
i R, T2 (fig. 6) z dwoma uzwojeniami N1
i N2 elektromagnesu 22 i dwoma lacznika-

jak wyjasniono
fig: 4.

Ponadto do wzbudzenia elektromagnesu
pozostaje tu pewien okres czasu pomiedzy
zamknieciem obwodu a poczatkiem rzutu,
gdy w urzadzeniach znanych obecnie, pra-
cujacych z iglami czujnikowymi, wprowa-
dzanymi do czétenek, igly te musza byé wy-
ciaggane z czolenka jeszcze przed poczat-
kiem rzutu. Czas, uzyskany w ten sposoéb,
przyczynia si¢ do pewnosci dziatania, gdyz
elektromagnesy dziataja tym pewniej, im
diuzej pozostaja pod pradem. Jak wiado-
mo, w krosnach o samoczynnej zmianie czo-
lenka okres czasu pomiedzy ukoriczeniem
zmiany czélenka i poczatkiem jego rzutu
jest nadzwyczaj krotki. W wurzadzeniach
znanych dotychczas nalezalo zaczekaé, az
zostanie ukoficzona calkowicie zmiana cz6-
tenka, i dopiero potem mozna bylo nozpo-
czaé wprowadzanie igiel do czolenka, na-
tomiast w urzadzeniu czujnikowym wedlug
wynalazku prad moze byé zamkniety tuz po
oparciu sie kontaktu 25 na szynie kontakto-
wej 24, odpowiadajacej danej komorze
slirzynki czétenkowej. Wiobec tego skrzyn-
ka czétenkowa moze nie by¢ zmieniona cat-
kowicie. . ’

Taki ukiad, ktéry rozpoczyna wymiane
cewek lub czélenek, moze byé stosowany
rowniez do wybierania w magazynach wigk-
szej liczby watkéw o réznych barwach. Na
fig. 7 i 8 przedstawiony jest przykiad wy-
konania w zastosowaniu do magazynu do

na przyktadzie wedtug



watkéw o dwéch roznych barwach. Czéten-
ka, stosowane w tym przypadku, w zalei-
nosci od barwy swego watku, maleza do
jednej z dwéch grup A i B, odpowiadaja-
cych obu zbiornikom cewkowym Ai i Bi
magazynu cewkowego 42. Magazyn moze
byé wykonany np. w . postaci zbiornika
obrotowego, osadzonego obrotowo na
osi 43.

Czolenka grupy A nie réznig sie¢ ni-
czym od oméwionych wyzej, natomiast cz6-
lenka grupy B posiadaja z boku procz szy-
ny metalowej 5 szyne metalowa 44, ktora
opiera si¢ na sprezynie 45 (fig. 7), gdy cz5-
tenko znajduje si¢ w skrzynce czétenkowej,
i ktéra jest polaczona elektrycznie z urza-
dzeniem czujnikowym F. Sprezyna 45 znaj-
duje sie na skirzynce czétenkowej, jest jed-
nak odizolowana od niej i od listwy 18. Od
listwy 18 prowadzi w oméwiony juz sposéb
przew6d do szyn kontaktowych 24 na szy-
nie izolacyjnej 23, a stamtad poprzez kon-
takty 25 do elektr‘omagnesu 22 i bieguna R
zrédta pradu, natomiast od sprezynki 45
prowadzi drugi przewéd do odpowiednich
szyn kontaktowych 47 na drugiej szynie
slizgowej 36, skad pltynie prad poprzez
kontakt 48 do drugiego elektromagnesu 49,
a stamtad do wbiaguna R zrédta pradu.

Gdy w odpowiedniej skrzynce czéten-
kowej znajduje sie czétenko grupy Bi,
a cewka jest catkowicie wyczerpana, wow-
czas urzadzenie czujnikowe F wlacza prad
do obu elektromagneséw 22 i 49. Obydwa
elektromagnesy ptosiadiaia, zname z fig. 3

‘urzadzenie przytrzymujace, ktére przy
elektromagnesie 22 sklada sie z kontaktu
30, sprezynki 31 i miejsca osadzenia 33,
a przy elektromagnesie 49 (fig. 7)—z kon-

" taktu 50, sprezynki 571 miejsca osadzenia
52, O ile elektromagnes 22 w potozeniu pod-

"niesienia kotwiczki rozpoczyna zmiane cew-
ki w opisany wyzej sposéb, to elektroma-
gnes 49 przy pomocy obydwéch sprezynek
54 i 57 zamyka kontakty 53 i 56 tak, iz
prad ze zrédla R ST plynie przez miejsca

osadzenia 55 i 58 do silnika M (fig. 4) wpra-
wiajac go w ruch obrotowy.

Silnik M za pomoca kétka zebatego 602,
zazebionego z wieficem z¢batym 59 (fig. 8),

napedza magazyn cewkowy 42 tak, iz gru-

pa cewek Bi ustawia sie pod mloteczkiem
60". Zderzak 61, opierajacy sie na nieru-
chomej srubie 62, nie pozwala na wigkszy
obrét zbiornika cewkowego niz potrzeba
i zapewnia jednoczesnie dokladne ustawie-
nie magazynu cewkowego. Gdy teraz po
uruchomieniu mloteczka 60' cewka zosta-
‘nie zmieniona, to lacznik U moze wylaczyé
prad zrodta R—T, wskutek czego kotwiczki
obu elektromagneséw odpadaja, jak réw-
niez i silnik M zostaje odlaczony od Zrédla
pradu. Nastepnie sprezyna 63 odciaga ma-
gazyn cewkowy w polozenie pierwotne,
przy czym zderzak 61 opiera si¢ na stalej
$rubie 64. Gdy natomiast w skrzynce czd-
tenkowej znajduje si¢ czétenko grupy A,
ktérego cewka ma byé wymieniona, to
wzbudzony zostaje tylko elektromagnes 22,
silnik M pozostaje bez pradu, a magazyn
cewkowy pozostaje w spoczynku, tak iz
wskutek ruchu mloteczka 60’ do czétenka
wprowadzona zostaje cewka grupy Ai.

Oczywiécie to samo dzialanie mozna
uzyskaé réwniez przy pomocy dwéch obwo-
déw lub dwéch tacznikéw, jak przedsta-
wiono na fig. 51 6.

Do uruchomienia obrotowego magazynu
cewkowego 42 wedtug fig. 8 moze nie by¢
konieczne zastosowanie silnika, gdyz do
tego celu mozna zastosowaé elektiromagnes
pociagowy, ktéry dziala bezposrednio na
magazyn cewkowy lub np. przetacza jaka-
kolwiek plaszke, ktéra wowczas zostaje po-
chwycona nozem, podnoszacym i opuszcza-
jacym sie, zmieniajac polozenie magazynu,
jak przedstawiono na fig. 9. W tym ukta-
dzie liczba 65 oznacza wal wlaczajacy lub
jakikolwiek wal, wprawiany w ruch obro-
towy przy wymianie cewki. Wal ten posia-
da tarcze nieokragla 66, ktéra steruje dzwi-
gnie 68, osadzona obrotowo na osi 67.



Dziwignia 68 opiera si¢ krazkiem prowad-
niczym 69 na tarczy 66 pod dzialaniem
sprezyny 70. Z dzwignia 68 potaczone jest
przegubowo za pomoca czopa 71 cieglo 72,
ktére porusza néi 74 w prowadnicy 73.
Magazyn cewkowy 42 posiada ramie 75
i w polozeniu spoczynkowym jest przyciag-
niety za pomoca sprezyny 76 tak, iz wystep
77 opiera si¢ o $rubeg oporowa 78. Na ra-
mieniu 75 znajduje sie ptaszka 80, ktora
jest osadzona obrotowo na trzpieniu 79
i ktéra za pomoca sprezyny 81 jest przy-
ciagana do zderzaka 82 tak, iz w tym po-
ozeniu néz 74 moze przej$é mimo h.ac'zy'ka
plaszki.

Za kazdym razem przy zmianie cewki
wal 65 zostaje wprawiony w ruch obroto-
wy. Dopoki cewki grupy Ai podlegaja wy-
mianie, magazyn cewkowy 42 pozostaje w
spoczynku. Gdy natomiast w skrzynce cew-
kowej znajduje sie po stronie czujnika. cz6-
tenko grupy Bi, woéwczas jednoczesnie
z obrotem walu 65 wzbudza sie elektro-
magnes 49, ktéry dociska ptaszke 80 do no-

-za 74, tak iz ona zostaje pochwycona za po-

moca opuszczajacego si¢ noza i obraca ma-
gazyn cewkowy dopéty, az cewka grupy B:
znajdzie sie pod mloteczkiem.

W przypadku magazynéw do watkéw
o czterech i szesciu barwach moga byé np.
stosowane cztery rézne grupy czélenek,
ktére roznia si¢ pomiedzy soba czterema
réznymi paskami kontaktowymi 83, 84, 85,
86 (fig. 10) i ktére sa potaczone elektrycz-
nie z wurzadzeniem kontaktowym. Paski
kontaktowe 83—86 wchodza w zasieg dzia-
tamia sprezyn ptaskich 87, 88, 89, 90, znaj-
dujacych si¢ na kazdej komorze skrzynki
czolenkowej, i s odizolowane od skrzynki
czotenkowej, ale polaczene -elektrycznie
z odpowiednimi szynami kontaktowymi
i szynami slizgowymi z materiatu izolacyj-
nego 91, 92, 93, 94. Za pomoca nie przedsta-
wionych na rysunku kontaktéw prad z chwi-
la zamkniecia obwodu za pomoca urzadze-
nia czujnikowego F plynie do jednego

‘kontaktowy 113 podwojnej

z czterech elektromagnesow 95, 96, 97, 98,
ktore oddzialywaja na klapki 99 pionowe-
go magazynu cewkowego 100 otwierajac
jedna z nich w znany sposéb tak, iz jedna
z cewek grupy cewkowej A1, By, C1, D1, na-
lezaca do odpowiedniego czétenka, znaj-
dzie si¢ pod mloteczkiem 60°, ktéry wpro-
wadza ja do czétenka. Rozpoczecie wymia-
ny cewki odbywa si¢ w znany sposéb za
pomocy, urzadzenia czujnikowego F, szyny
§lizgowej 24 i elektromagnesu 22, nie przed-
stawionego na rysunku.

Fig. 11 przedstawia uktad magazynu do
watkow o czterech barwach, w ktérym za-
stosowane s3 magazyny obrotowe, napedza-
ne za pomoca, silnikéw. W tym uktadzie
kotko zebate 101 silnika M1 zazebia sie
z wycinkiem zegbatym 703, umocowanym na
zewnetrznym magazynie cewkowym 102,
natomiast wewnetrzny magazyn cewkowy
104 jest napedzany za pomoca kotka zeba-
tego 105 silnika M2 i wycinka zebatego 106.
Obydwa magazyny 102 i 104 sa osadzone
w znany spos6b obrotowo na osi, przy czym
magazyn cewkowy 102 zawiera cewki grup
A1, Bi, natomiast magazyn cewkowy 104
zawiera cewki grup Ci, D1. Polozenie spo-
czynkowe magazynow cewkowych jest za-
pewnione za pomoca dwoéch zapadek spre-
zynowych 107 i 108, wspéldziatajacych
z odpowiednimi plytkami 109 i 110, a mia-
nowicie zapadka 107 wraz z pltytka 109
ustala, polozenie magazynu zewnetrznego
102, natomiast wewnetrzny magazyn cew-
kowy 104 jest przytrzymywany zapadka
108 i plytka 110.

Czélenka grupy A, B, C, D (u dolu] po-
siadaja pewne cechy wyrézniajace, a mia-
nowicie kazde czélenko grupy A nie ma
bocznego paska kontaktowego, kazde cz6-
lenko grupy B posiada pasek kontakto-
wy 111 powyzej $rodka czoélenka, a kazde
czélenko grupy C posiada pasek kontakto-
wy 112 ponizej $rodka czélenka, natomiast
kazde z czotenek grupy D posiada pasek
szerokosci.



W skrzynee czétenkowej znajduja sie dwie
izolowane sprezynki plaskie 114, 115,
z ktorych sprezynka 114 dotyka paska kon-
taktowego, znajdujacego sie¢ powyzej $rod-
ka czoétenka, druga zas 115 dotyka paska
kontaktowego, znajdujacego sie ponizej
srodka czélenka. Paski kontaktowe 111,
112, 113 sa polaczone elektirycznie z urza-
dzeniem czujnikowym F. Same czélenka
ze wzgledu na wicksza przejrzystos§é rysun-
ku sg przedstawione w polozeniu wysunig-
tym na prawo. Sprezynki 114, 115 sa po-
laczone z odpowiednimi narzadami kon-
taktowymi na szynach $lizgowych 116, 117,
natomiast narzady kontaktowe szyny slizgo-
wej 23 zostajg polaczone z urzadzeniem
czujnikowym F za pomoca oméwionej po-
przednio listwy 18, przedstawiionej na fig. 7.
Od szyny slizgowej 23 prad plynie do nie
przedstawionego na rysunku elektromagne-
su, ktéry rozpoczyna wymiang cewki, na-
stepnie do zrédla pradu RT, potem do
lacznika walcowego Ui i do ziemi. Prze-
wody zasilajace pradem szyny S§lizgowe
116, 117 prowadza poprzez przelacznik W,
nastepnie tak samo do Zrédla RT, do lacz-
nika walcowego i do ziemi.

Silniki M1 i M2 przy kazdej zmianie ce-
wek sa zasilane pradem w ten sposéb, ze
zawsze jeden z nich obraca sie w prawo
lub w lewo w zaleznosci od tego, z ktérej
grupy cewkowej ma byé zasilane czélenko.
Wybér silnikéw i kierunek ich obrotu jest
okreslany przelacznikiem 'W, nastawianym
za pomoca czolenka. Pomiedzy dwiema
fazami zrodta pradu RST wlaczony jest
facznik dwubiegunowy, stuzacy do wlacza-
nia silnikéw nie wczesniej, az wylacznik W
osiagnie prawidlowe polozenie, oraz wyla-
czania silnika M1 wzglednie M2 niezaleznie
od lacznika walcowego Ui.

Gdy jeden z silnikow jest wlaczony,
wowczas magazyn cewkowy obraca si¢ tak
dlugo, az swym wystepem 118 wzglednie
119 oprze si¢ na jednym ze stalych zderza-
kéw 120, 121. Jednoczesnie napreza si¢

jedna ze sprezyn 123, 125, umocowanych
na ramieniu 127 i zaczepionych na stalych
trzpieniach 128, 129. Ramiona 118, 119
i 127 oraz sprezyny 123 i 125 znajduja sie
w jednej plaszczyZnie prostopadiej do
plaszczyzny rysunku. Gdy po skoriczeniu
zmiany cewki silnik M1 wzglednie M2 zo-
staje wylaczony, to napieta w danej chwili
sprezyna odcigga z powrotem magazyn
w polozenie spoczynkowe, zabezpieczane
za pomoca zapadki 107 wzglednie 108, .
Dzialanie wylacznika W jest wyjasnione
na dwoch przyktadach wykonania. W je-
dnym z nich silniki sa nastawiane za po-
moca dwoéch wylacznikéw elektromagne-
tycznych, a w drugim — za pomoca dwéch
elektromagneséow oraz wylacznika drazko-
wego. Na fig. 12 silniki M1 i M2 sa pola-
czone przewodami z kontaktami 130—133.
Faza S zrodta pradu RST prowadzi do
kontaktu 134, faza T za§ — de obu kon-
taktow 135 i 136. Od szyny slizgowej 116
plynie prad do elektromagnesu 137 ze zna-
nym urzgdzeniem przytrzymujacym, skla-
dajacym si¢ z kontaktu 138 i sprezyny 139,
a nastepnie prad plynie z elektromagne-
su 137 do irédla pradu RT. Od szyny
slizgowej 117 biegnie przewod do elektro-
magnesu 140 z urzadzeniem przytrzymu-
jacym, sktadajacym sie z kontaktu 147
i sprezyny 142, a stamtad réwniez do Zro-
dta pradu. Sprezyny 139 i 142 sa uziemio-
ne. Narzady izolacyjne 143 lacza sprezy-
ny 139 ze sprezynami 144 i 145, jak rowniez
sprezyne 142 ze sprezynami 146 i 147, tak

iz polaczone w ten sposob trzy sprezyny

wykonywaija ten sam ruch. Sprezyny 145
i 147 oraz sprezyny 144 i 146 sa potaczone
ze soba elektrycznie.

W polozeniu spoczynkowym elektro-
magneséw 137, 140 sprezyna 145 opiera sie
na kontakcie 134, sprezyna 144 na kontak-
cie 136, sprezyna 147 na kontakcie 131 -
i sprezyna 146 na kontakcie 133. W poto-
zeniu tym silnik M2 jest zasilany pradem
i to w ten sposéb, ze obraca sie np. w kie-



runku strzatki I. Gdy kotwiczka elektroma-
gnesu 140 podniesie si¢, to sprezyna 146
zetknie si¢ z kontaktem 132, a sprezymna 147
z kontaktem 130, dzieki czemu przy wia-
czeniu pradu silnik M1 obraca sie w kierun-
ku I. Gdy podnosi si¢ kotwiczka elektro-
magnesu 137, natomiast elektromagnes 140
pozostaje w spoczynku, wéwczas sprezyna
144 dochodzi do kontaktu 134, a sprezyna
145 do kontaktu 135. W ten sposéb fazy S
i T zostaja zamienione, a silnik M2 obraca
si¢ w kierunku /1. Gdy' wreszcie zostana
wzbudzone obydwa -elekiromagnesy 137
i 140, wowczas wszystkie sprezynki opiera-
ja si¢ na gornych kontaktach, a silnik M1
adbraca sie w kierunku 1.

W postaci wykonania wedtug fig. 131 14
kotwiczki obu elektromagneséw 137 i 140
sa polaczone przegubowo za pomoca rdze-
ni w-miejscach 149 i 150 z dzwignia 14%.
Elektromagnesy 137 i 140 posiadaja znane
urzadzenie przytrzymujace, sktadajace sie
z kiontaktow 138, 141 i sprezynek 139, 142,
oraz posiadaja przewody, prowadzace do
szyn $lizgowych 116 i 117, i wsrpéfny prze-
woéd, prowadzacy do zrédlta pradu R T’
(fig. 13). Dzwignia 148 posiada kontakty
151 i 152, od ktérych prowadza przewody
do zrédla pradu R S T. Na jednej ptytce
153 z materialu izolacyjnego umieszczone
sg kontakty 154 a, b, ¢, d wzglednie 155 a,
b, ¢, d, od ktérych prowadza przewody do
silnikébw M1 i M:, jak przedstawiono na
fig. 13,

W potozeniu spoczynkowym obu elek-
tromagneséw 137 i 140 dzwignia™~148 zaj-
muje polozenie @, a przy wlaczeniu zrédia
pradu R S T silnik M2 jest zasilany pradem
i to w ten sposob, Ze obraca sie np. w kie-
runku I. Gdy kotwiczka elektromagnesu
137 podnosi sig, natomiast kotwiczka elek-
tromagnesu 140 pozostaje w spoczynku, to
dzwignia 148 przybiera polozemie b, a po
wlaczeniu Zrédla pradu R S’ T silnik M>
jest zasilany pradem tak, ze obraca sie
w kierunku 71, gdyz kontakty 154b i 1555,

na ktorych opierajg si¢ kontakty dzwigni
151 i 152 (fig. 14), zmieniaja fazy silnika.
Gdy kotwiczka elektromagnesu 140 podno-
si sig, natomiast kotwiczka elektromagne-
su 137 pozostaje w spoczynku, wéwczas
dZwignia 148 przybiera polozenie c, a przy
wlaczeniu zZrédla pradu R S T silnik M
obraca si¢ w kierunku /. Gdy wreszcie pod-
niesione zostaja kotwiczki obu elektroma-
gnesow 137 i 140, woéwczas dZwignia 148
przechodzi w polozenie d, a silnik M1 obra-
ca si¢ po wlaczeniu Zrédta pradu R S 7
w kierunku 1, gdyz kontakty 154d i 155d
zmieniaja fazy silnika wzgledem kontaktow
154c i 155 c.

Takie samo sumowanie dzialania obu
elektromagneséw moze byé otrzymane row-
niez za pomoca zapadek, jak przedstawio-
no na fig. 15. Na wale wlaczajacym 65 lub
na innym wale, obracajagcym si¢ podczas
zmiany cewek, znajduje si¢ tarcza nieokra-
gla 66, na ktérej opiera sie¢ dzwignia 68,
obracajaca si¢ nma nieruchomym trzpieniu
67 i dociskajaca krazek 69 za pomoca spre-

‘iyn'uy 70. Obydwa ciegta 156 i 157, potaczo-

ne przegubowo z dZwignia 68, zaopatrzona
w krazek w miejscach 158 i 159, poruszaja
dwa mnoze 162 i 163 w prowadnicach 160
i 161. Plaszka 164, zaopatrzona w zebatke
165, przy pomocy ktorej wspotdziata z kol-
kiem zebatym 166, osadzonym na statym
trzpieniu, jest umieszczona pomiedzy no-
zami 162 i 163.tak, iz na przemian moze byé
pochwycona badz nozem 162, badz tez no-
zem 163, przy czym noze 162 i 163 wcho-
dzg do wycie¢ 167 i 168 ptaszki 164. Plasz-
ka 164 przechodzi przez prowadnice 169
i za pomoca sprezyny 170 jest odchylama
w prawo na dolnym kodcu tak, iz w stamie
spoczynkowym wycigcie ' 167 otacza mnéz
162. Prowadnica 160 jest np. potaczona .
z kotwiczka elektromagnesu 137. Kétko ze-
bate 166 jest zazebione z drugim' koétkiem
zebatym 171, osadzonym obrotowo na sta-
tym czopie. Z kétkiem 171 zazebia sie plasz-
ka 172 za pomoca zebatki 173, przy czym



plaszka ta jest podobna do plaszki 764.
Plaszka 172 posiada wyciecia 174 i 175,
ktore moga byé pochwycone nozami 178
i 179, prowadzonymi w prowadnicach 176
i 177. Od noza 178 prowadzi cieglo 180 do
czopa 181 na ramieniu 182 wewnetrznego
magazynu cewkowego 104, Podobne cieglo
185 taczy néz 179 z czopem 184 na ramie-
niu 185’ zewngtrznego obrotowego maga-
zynu cewkowego 102. Plaszka 172, zaopa-
trzona w zebatke 173, przechodzi swym dol-
nym koricem przez prowadnice 183, ktéra
za pomocg sprezyny 184 jest odpychana
w prawo i polaczona z kotwiczka elektro-
magnesu 140, tak iz w stanie spoczynko-
wym elektromagneséw wyciecie 774 plasz-
ki 172 otacza néz 178. Magazyny cewkowe
sa podwéjne i zawieraja cewki grup A', B',
C', D', ktére moga byé wprowadzane do
czétenek A, B, C, D. Czélenka te posiadajy
te sama budowe, co i czétenka uwidocznio-
ne na fig. 11. Wal wlaczajacy 65 jest obra-
cany w celu wymiany cewek. W zaleznosci
od tego, czy obydwa elektromagnesy 137
i 140 nie s3 wzbudzone w ogole, czy tez
wzbudzony jest jeden lub drugi z nich, albo
tez obydwa jednoczes$nie, plaszka 164, za-
opatrzona w zebatke, jest zazebiana z no-
zem 162 lub z nozem 163, a plaszka 172,
réwniez zaopatrzona w zebatke, jest zaze-
biana z nozem 178 albo 179. Podczas uru-
chamiania dZwigni 68 za pomoca tarcz 66
polozenie wewn@trznego lub zewnetrznego
zbiornika cewkowego zmienia sie w réznych
kierunkach, tak iz pozadana w danej chwi-
li grupa cewkowa podchodzi pod mloteczek
60’ i moze byé wprowadzana do czétenka.

Zastrzezemia patentowe,

1. Samoczynne urzadzenie elektryczne
do wybierania watkéw o réznych barwach
w krosnach tkackich, z zastosowaniem sa-
mozastawiacza czélenkowego, znamiemne
tym, ze obok obwodu wzmiankowanego sa-
mozastawiacza, wszczynajacego wymiang

cewek z watkami, posiada jeszcze inne ob-
wody wybierakowe, wlaczane wedle po-
trzeby i oddzialywajace na narzady roz-
rzadcze magazynéw, wspétdziatajace z ob-
wodem samozastawiacza w ten sposéb, ze
przy wyczerpanym czétenku lub cewce
czujnik zamyka w samozastawiaczu czé-
lenkowym jeden lub kilka spomiedzy
wszystkich obwodéw pradu, stosownie do
tedo, do ktérej grupy czélenek nalezy czé-
tenko zawierajace cewke wyczerpana, dzie-
ki czemu przy jednoczesnym wszczeciu
przebiegu wymiany cewek lub czétenek za-
chodzi wprowadzenie cewki nawinietej
o tej samej barwie lub jakosci watku do
réowni czotenkowej bidta,

2. Samoczynne urzadzenie elektryczne
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Zze w ob-
wodzie urzadzenia wybierakowego, wtacza-
nym za pomocg czoélenka i wspétdzialtaja-
cym z obwodem samozastawiacza, umie-
szczony jest elektromagnes, wspétpracuja-
cy z narzadami rozrzadczymi magazynu w
ten sposob, ze cewki dwu rozmaitych grup
podchodza do réwni czétenkowej bidta sto-
sownie do tego, czy przy zamykaniu ochwo-
du samozastawiacza elektromagnes byt
wzbudzony, czy tez nie byl wzbudzony.

3. Samoczynne urzadzenie elektryczne
wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze w dwu
obwodach wybierakowych, wlaczanych czé-
tenkiem i biegnacych obok obwodu samoza-
stawiacza, posiada dwa elekiromagnesy,
wspolpracujace ze soba i ze srodkami roz-
rzadczymi magazynu w ten sposéb, ze na-
winiete cewki czterech rozmaitych grup
podchodza do réwni czoétenkowej bidia sto- -
sownie do tego, czy zaden, oba lub jeden
albo drugi elektromagnes zostaje wzbudzo-
ny przy zamykaniu pradu samozastawiacza.

4, Samoczynne urzadzenie elekiryczne
wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne tym, ze
do rozrzadu magazynéw i podprowadzania
potrzebnych cewek nawinietych do réwni
czétenkowej bidta posiada silniki elektrycz-
ne o obwodach zamykanych przy wspél-



dziataniu wylacznikéw za pomoca, elektro-
magneséw, umieszczonych w obwodach wy-
bierakowych.

5. Samoczynne urzadzenie elektryczne
wedtug zastrz. 1 — 4, znamienne tym, ze
na jednej lub kilku szynach z materialu
izolacyjnego dla kazdej komory skrzynki
czotenkowej posiada tyle kontaktow, ile ich
jest w czolenku samozastawiacza, przy
czym kontakty te znajduja si¢ w polacze-
niu z jednej strony z jednym lub kilkoma

kontaktami umieszczonymi na poziomie
réwni czoélenkowej bidla, z drugiej zas stro-
ny za podrednictiwem sprezyn kontakto-
wych lub listw z czujnikami przestawnymi
wzgledem czélenka znajdujacego sie na
réwni czoétenkowe;j.

Kurt Schwabe
Zastepca: M. Skrzypkowski

rzecznik patentowy
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