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Wynalazek niniejszy dotyczy udosko-
nalenia przedmiotu patentu nr 24 904.

Jest rzecza pozadana, zeby przyrzady
wskaznikowe pewnych typéw, mp. przezna-
czone do wskazywania zmian stanu sub-
stancyj lub czynnosci przy istnieniu jedne-
go stanu mozna bylo mnastawiaé na inny
stan, okreslony z géry tak, aby wskazywa-
ly one nastanie lub osiggniecie tego stanu,
jak rowniez, aby wskazywaly, na jaki stan
przyrzad zostal mastawiony.

Na przyklad w wysokosciomierzach, a
zwlaszcza w wysokodciomierzach czutych,
zawierajacych szereg podziatek i wspdl-

dzialajacych z nimi wskazowek do wskazy-
wania wysokosci w setkach i tysiacach me-
tréow, moze byé¢ uskutecznione ma jednym
lotnisku, posiadajacym cisnienie barome-
tryczne odpowiadajace okreslonej wysoko-
$ci nad poziomem morza, nastawienie na ci-
$nienie panujace na lotnisku, do ktérego
lotnik zamierza lecieé¢ i na ktérym ma la-
dowaé. Gdy samolot, na ktérym umieszczo-

ny jest tak mastawiony wysokosciomierz,

laduje na drugim lotnisku, to wysokoscio-
mierz ten wskazuje zero dajac w ten spo-
s6b lotnikowih prawidlowe wskazanie wy-
sokosci jego statku wzgledem poziomu te-



go lotniska, na ktérym lotnik zamierza la-
dowaé. Oprécz takiego mechanizmu na-

stawczego moze byé zastosowane urzadze- -

- nie niezalezne od podziatek wskazowko-

wych i okreslajace na jaka wysokosé na-

stawiony zostal wysokosciomierz.

. Zaklada si¢ np., ze lotnik zamierza le-
-cigé z 'lotnliiska‘,‘ ar 1_.i ktorego wysokosé ba-
rometryczna wynosi 500 m nad poziomem
morza, na lotnisko nr 2, ktérego wysokosé
wynosi 1000 m nad poziomem morza. Je-
zeli wysokosciomiierz nie jest zaopatrzony
w urzadzenie mastawcze (oprécz urzadze-
nia do mastawiania na zero przy danej wy-
sokosci, na ktérej samolot znajduje sie w
danej chwili) i lotnik wystartuje z lotniska
ar 1 podnoszac si¢ do wysokosci lotu 2 000
m, czyli 2500 m ponad poziomem morza,
to jego wysokosciomierz bedzie wskazywat
2000 m wéwczas, gdy jego wysoko§é nad
lotniskiem nr 2 bedzie wynosita tylko 1 500
m. Wobec tego lotnik moze przypuszczaé,
ze znajduje si¢ wyzej niz w rzeczywistosci,
co moze przyczyni¢ si¢ do popelnienia ble-
du przy ladowaniu, samolot bowiem znaj-
dzie sig juz ma ziemi, gdy wysokosciomierz
bedzie wskazywat jeszcze 500 m. Wobec
tego potrzebny jest mechanizm, za pomoca
ktorego wysokosciomierz méglby byé na-
stawiony na lotnisku nr 1 na wysokosé lot-
niska nr 2 i ktéry wskazywalby te wyso-
kosé, jako okreslona wielkosé, niezaleznie
od wskazan wskazowek przyrzadu, tak
zeby wowczas, gdy samolot znajdzie sie
nad lotniskiem nr 2, wysoko$ciomierz wska-
zywat rzeczywista wysokosé mnad lotni-
skiem, a w chwili, gdy samolot znajdzie si¢
na ziemi — zero.

Aczkolwiek, jak opisano wyzej, wyna-
lazek nadaje si¢ specjalnie do wysokoscio-
milerzy, a zwlaszcza do wysokosciomierzy
czulych, posiadajacych szereg wskazéwek
i podzialek, to jednak wynalazek moze byé
z korzyscia stosowany w przyrzadach in-
nych typéw, mp. w termometrach aneroido-
wych, barometrach, manometrach, mierni-

kach przeplywu, dynamometrach, hydro-
statach, barografach i na ogét we wszyst-

kich przyrzadach wskaznikowych réznego

typu, ktére wskazuja zmiany stanu.
Dotychczas stosowano rozmaite mecha-
nizmy do mastawlania, w ktérych caly ze-
spot wskaznikowy, zawierajacy mechanizm
powielajacy ruchy oraz narzad czuly na
zmiany cisnienia, dawal sie obracaé wzgle-
dem ostony, a wskazéwki, podziatki i zna-
ki wskazujace dawaly si¢ obracaé jedne
wzgledem drugich, przy czym znaczki o-
kreslajace stany, na jakie przyrzad zostal
nastawiony, wspéldziataly z podziatkami
wskazéwkowymi. W celu otrzymywania ru-
chu wzglednego pomiedzy wskazéwkami,
podziatkami i znaczkami okreslajacymi wy-
znaczone stany malezalo wyposazaé urza-
dzenia te w skomplikowane przekladnie z¢-
bate, ktére mogly bardzo latwo spowodo-
waé¢ blad w odezytywaniu. Przedmiotem
wynalazku niniejszego jest ulepszona kon-
strukcja przyrzadéw powyzszych.

W szczegolnosci przedmiotem wynalaz-
ku jest przyrzad wskaznikowy zaopatrzo-
ny w czule urzadzenie reagujace na pewne
stany lub zmiany stanéw, we wskazéwke
lub wskazéwki wspoétdzialajace z podzial-
ka lub podziatkami i przeznaczone do
wskazywania wzmiankowanych stanéw lub
ich zmian, w mechanizm do przekazywania
ruchéw czutego urzadzenia wskazéwkom
oraz w mechanizm, ktéry umozliwia uru-
chomianie wskazéwek podczas dziatamia
przyrzadu wskaznikowego i wywolywanie
ruchéw wskazéwek miezaleznych od dziata-
mia. czulego urzadzenia reagujacego na
zmiany stanéw. '

Przyktad wykonania wynalazku przed-
stawiono na rysunku. Fig. 1 przedstawia
widok z przodu jednej z postaci przyrzadu
wedlug wynalazku, fig. 2 — przekroj po-
dluzny oslony przyrzadu, wyjasniajacy
wspoldzialanie ze soba poszczegolnych
czescl przyrzadu przedstawionego na fig. 1,
fig. 3 — przekr6j podtuzny wazdluz linii
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3 — 3 na fig. 2, fig. 4 — przekréj wzdluz
linii 4 — 4 na fig. 2, fig. 5 — przekréj
wzdluz linii 5 — 5 ma fig. 2, fig. 5a — wi-
dok szczegolowy osadzenia urzadzenia rea-
gujacego na cisnienie, fig. 6 — w skali
zwigkszonej przekréj wzdluz linii 6 — 6
na fig. 4, fig. 7 — widok z przodu innej
odmiany przyrzadu wedlug wynalazku, fig.
8 — przekréj przyrzadu przedstawionego
na fig. 7, podobny do przekroju przedsta-
wionego na fig. 4, a fig. 9 — czesciowy
przekréj podtuiny ostony, ukazujacy me-
chanizm nastawczy przyrzadu wedtug fig. 7.

Przyrzad wedlug wynalazku, przedsta-
wiony ma rysunku, a zwlaszcza na fig. 2 —
6, jest to wysokosciomierz zaopatrzony w
narzad prézniowy, reagujacy na zmiany ci-
$nienia powodowane zmianami wysokosci,
oraz w mechanizm, ktéry uwielokrotnia sto-
sunkowo nieznaczne ruchy narzadu reagu-
jacego na cisnienie, tak iz otrzymuje sie ta-
two dostrzegalne ruchy kilku wskazowek
wzdluz odpowiednich podzialek wskazuja-
cych wysokoéé w metrach albo w jednost-
kach ciénienia barometrycznego. Wskazéw-
ki sa sprzezone ze soba tak, iz gdy jedna
wskazéwka wykona pelny obrét, druga —
tylko cze$é obrotu, przy czym jedna wska-
zuje wysokoéé w setkach metréw, a druga
— w tysigcach metréw lub innych jednost-
kach, przy zachowaniu odpowiedniego sto-
sunkwu,

W przykladzie przedstawionym na fig.
5 marzad reagujacy ma zmiane cisnienia
stanowi jedna lub kilka puszek aneroido-
wych 10, 11 i 12 podtrzymywanych podpér-
ka o postaci poprzeczki 13, przy czym pu-
szki te sa przymocowane do poprzeczki w
sposéb dowolny, np. za pomoca srub 14 i
15 przechodzacych przez poprzeczke i
wkreconych w kolnierz 16 puszki 12 (fig.
5a). W celu wyzyskania i powielania ru-
chéw puszek pod dzialaniem wahan ci$nie-
nia stosuje si¢ mechanizm umozliwiajacy
otrzymywanie wskazan ci$nienia, wyrazo-
nych w jednostkach ci$nienia barometrycz-

nego, lub wskazar wysokoéci — w metrach.
W przykladzie przedstawionym na rysun-
ku mechanizm ten sklada si¢ z dwéch tacz-
nikow 17 i 18 polaczonych przegubem 19,
przy czym lacznik 17 jest polaczony prze-
gubowo z puszka aneroidowa 10, a lacznik
18 jest sztywno potaczony z walkiem wa-
hliwym 20 przy pomocy obsady sprezystej
21 tak, ze watek 20 wykonyWa ruch waha-
dlowo-obrotowy podczas ruchéw puszek a-
neroidowych 10, 11 i 12. Walek wahliwy
jest osadzony jednym koficem w ltozysku
rubinowym osadzonym z kolei we wspor-
niku nmastawnym 22, kitéry jest przymoco-
wany do poprzeczki rozporowej 23 przy
pomocy kotnierza 24; drugim koricem wa-
tek ten jest osadzomy w lozysku rubino-
wym 25 umocowanym w nieruchomej plyt-
ce 26 (fig. 6). Sruba kalibrowana 27 jest
przepuszczona przez walek wahliwy 20 i
osadzona w tym walku tak, ze jeden koniec
$ruby wspiera si¢ na obsadzie sprezystej 21.
Walek wahliwy posiada réowniez przeciw-
wage 28, ktéra réwnowazy obsade 27 i
taczniki 17 i 18. Watek wahliwy jest row-
niez polaczony przegubowo z tacznikiem 29
przy pomocy wystepu 30 watka wahliwego
znajdujacego si¢ po stromie przeciwleglej
obsadzie 21, przy czym lacznik 29 jest z
kolei potaczony przegubowo z przeciwwa-
ga 31 przy pomocy trzpienia 32, ktory
przechodzi poprzecznie przez przeciwwage
i przez mozszerzenie 33 lacznika 29, ktore
suwa si¢ w wycieciu 24. Przeciwwaga jest
osadzona na obsadzie 34 przy pomocy
sprezyny plaskiej 35, przy czym obsada 34
jest z kolei osadzona nastawnie ma po-
przeczee 36. Przeciwwaga 31 i jej potacze-
nie z walkiem wahliwym za pomoca lacz-
nika 29 maja na celu calkowite zréwnowa-
Zenie zespolu sprezystego, aby zapobiec
ruchom tego zespolu pod dziataniem in-
nych sit zewnetrznych. Inaczej méwiac, wa-
tek wahliwy 20 wykonywa ruch tylko pod
dziataniem puszek 10 — 12, a nie pod
dzialaniem si! niepozadanych lub sit ze-



wnetrznych. Poprzeczki 13, 23 i 36 sa przy-
mocowane koficami przeciwleglymi do pty-
tek 37 i 38 (fig. 2) i tworza razem szkielet
podstawowy catego mechanizmu przyrzadu.

Do watka wahliwego 20 przymocowany
jest wycinek zebaty 39 z przeciwwaga 40
(fig. 2, 4 i 6), kitéry zazebia sie z kotkiem
41 esadzonym na waltku 42, ktérego jeden
koniec jest osadzony w tulei 43 umocowa-
nej w plytce 37 za pomoca lozyska rubino-
wego 44, a drugi koniec jest osadzony w lo-
zysku rubinowym, umocowanym w plytce
26. Rownolegle do plytki 26, w pewnej od
niej odleglosci, umocowana jest tarcza po-
dziatkowa 46 za pomoca trzpieni rozporo-
wych 47, 48, 49, przy czym tarcza ta sta-
nowi podstawe nieruchoma mechanizmu
wskazéwkowego i innych nizej wymienio-
nych narzadéw. Na walku 42 umocowane
jest stosunkowo duze koto zebate 50, ktére
zazgbia si¢ z kotkiem 51, osadzonym na
watku 52, osadzonym z kolei w dwéch plyt-
kach wahadtowo-obrotowych 53 i 54 przy-
mocowanych do rozporowej plytki tukowej
55 w dowolny sposéb, np. za pomoca s$rub
56 i 57, przy czym plytka 55 jest umie-
szczona w plaszczyzinie prostopadtej do
plytek 53 i 54. Plytka 53 jest osadzona na
tulei 43, a ptytka 54 na tulei podobnej 58,
‘przymocowanej do tarczy podziatkowej
46, wskutek czego plytki te moga obracaé
si¢ na tulejkach wymienionych o pewien
kat. Na watku 52 osadzone jest inne, sto-
sunkowo duze koélko zebate 59, ktore za-
zgbia si¢ z kétkiem 60, osadzonym na wal-
ku 61, osadzonym z kolei w plytce 26 i w
plytce 62. Watek 61
zéwkowym, na ktérym umocowana jest
duza wskazéwka 63, umieszczona ponad
tarcza 64, przymocowang do plytki 46 i zao-
patrzona w wyryta lub wytrawiona podzial-
ke 65 np. w setkach metrow (fig. 1). Wspol-
srodkowo z podzialka 65 umieszczona jest
druga podzialka, wycechowana w tysia-
cach metréw, na ktérej wskazania daje
mala wskazéwka 67.

jest watkiem wska-

Aby wskazéwka 67 mogla poruszaé sie
wzgledem podziatki 66 w stosunku podzia-
tek 65 i 66, wskazowki sa sprzezone ze so-
ba przekladnia zebata w sposob taki, ze
wskazowka 67 obraca si¢ tylko o czesé cal-
kowitego obrotu, gdy wskazéwka wigksza
63 wykonywa obrét pelny. W tym celu na
walku 52 osadzone jest kétko 68, ktore za-
zebia sie z wiekszym kotem zgbatym 69, u-
mocowanym na waltku wydrazonym 70, o-
sadzonym w lozyskach 71 i 72. Do watka
tego przymocowana jest wskazéwka mala
67, a wewnatrz niego przechodzi walek 61
obracajacy wskazowke wigksza. \

Z przodu ostony 74 przymocowana jest
szyba 73 wykonana z odpowiedniego mate-
rialu przezroczystego. Szyba ta jest przy-
mocowana w sposéb odpowiedni, np. za po-
moca przecigtych pierscieni zaciskowych
75 i 76, tak iz poprzez szybe t¢ widaé
wskazowki 63 i 67 wraz z odpowiadajacy-
mi im podziatkami 65 i 66. Caly mecha-
nizm jest umocowany wewnatrz oslony' za
pomoca S$rub 77 przepuszczonych przez
ptytke 32 i wkreconych w wystepy 78, roz-
mieszczone wzdiuz obwodu 1 stanowiace
jedna calosé¢ z wnetrzem oslony 74.

Gdy puszki aneroidowe 10, 11 i 12 zo-
staja uruchomione zmiana ci$nienia baro-
metrycznego, z kolei uruchomiony zostaje
za pomoca lacznikéow 17, 18 watek wahli-
wy 20 powodujac ruch wycinka zebatego 39,
ktéry uruchomia we wlasciwym stosunku
wskazoéwki 63 i 67 za posrednictwem prze-
kladni zebatej 41, 50, 51, 59, 60, 68 i 69.
Wiskazowki 63 i 67 beda wowczas wskazy-
waly wysokos¢ w odniesieniu do ci$nienia
barometrycznego, czyli wysokos¢ nad po-
ziomem morza, a nie wysoko$é rzeczywista
wzgledem ziemi. Jezeli wskazowki wskazu-
ja zefo tylko wtedy, gdy przyrzad znajdu-
je sie w warunkach normalnych nad pozio-
mem morza, to jest rzecza pozadana, aby
przyrzad ten mozna bylo nastawié¢ na ze-
ro, gdy znajduje si¢ on na ziemi bez wzgle-
du na wzniesienie terenu nad poziomem



morza. Poza tym jest rzecza pozadana, aby
przyrzad mozna bylo nastawiaé na inny
stan i aby on wskazywal osiagniecie tego
stanu. W tym celu stosuje si¢ opisane wy-
zej urzadzenie nastawcze, ktére wywotujac
ruch wzgledny wskazéwek i ich podzialek
umozliwia osiggniecie wskazania zerowe-
go, gdy przyrzad osiagnie wysokosé, na

ktéra zostal nastawiony. W. danym przy-,

padku rezultat ten osiaga si¢ za pomoca
tej samej przekladni, ktéra stuzy do uru-
chomiania wskazéwek wskutek rozszerza-
nia si¢ i kurczenia si¢ narzadu reagujacego

na zmiany ci$nienia. Do tego celu w mecha-.

niZmie tym stosuje si¢ urzadzenie, ktére
wskutek obracania plytek 53 i 54, w kto-
rych osadzony jest walek 52, naokolo
wspolnej osi wskazéwek o pewien kat u-
mozliwia ruch obiegowy kotek tej prze-
ktadni. Urzgadzenie to sklada si¢ ze $lima-
ka 79 (fig. 4) przymocowanego do walka
80 lub stanowigcego z tym watkiem jedna
calosé, przy czym walek 80 jest osadzony
w dwéch wspornikach 81, 82 umocowanych

na plytce 37, slimak za$ zazgbia sie ze §li-

macznica 83 osadzona na lukowej plytce
rozporowej 55. Slimak 79 moze byé obra-
cany z zewnatrz przyrzadu za pomoca gal-
ki 84, przymocowanej do walka. 85, osadzo-
nego w przedziale 86, zawartym wewnatrz
oslony gléwnej 74. Na walku 85 osadzone
jest kotko stozkowe 87 zazebiajace si¢ z
kolkiem stozkowym 88 osadzonym na wal-
ku 89, ktéry na drugim koricu posiada inne
kétko stozkowe 90 zazebiajace sie z kotem
stozkowym 91, ktére z kolei zazgbia si¢ z
kotem stozkowym 92 osadzonym na walku
80 slimaka.

Podczas obracania slimaka 79 za pomo-
cg galki 84 i przekladni zebatej 87, 88, 90,
911 92 ptytki 53 i 54 obracaja si¢ na tulej-
kach 43 i 58 unoszac ze -soba walek 52,
ktory jest osadzony w tych ptytkach. Gdy
walek 52 obraca si¢ naokolo osi przecho-
dzacej przez srodki wzmiankowanych tu-
lejek, koto zegbate 57 jest obracane za po-

mocg kota 50, przy czym obrot kota 51 za
posrednictwem przekladni zebatej 59, 60,
68 i 69 powoduje taki ruch wskazéwek 63
i 67, jaki nastepuje podczas napedzania
tych wskazowek za pomocy tej samej prze-
ktadni, wycinka 39 i kota ze¢batego 41. Z
powyzszego wynika, ze wskazowki nawet
w czasie nastawiania moga byé uruchomia-
ne za pomocs narzadu reagujacego na ci-
$nienie, a to dzieki temu, ze obrét kota 57
moze byé obrotem wypadkowym, spowodo-
wanym ruchem walka 52 dokola kota 50
tak iz koto 51 toczy si¢ po tym kole ru-
chem, powodowanym obracaniem $limaka
79 przy pomocy galki 84, oraz ruchem o-
trzymanym za pomoca kola 50, ktére nape-
dza kétko 51 dzieki ruchowi wycinka zg¢ba-
tego 39 pod dzialaniem narzadu, reagujace-
go na ci$nienie. A zatem nastawianie moze
si¢ odbywaé w czasie dzialania przyrzadu.
Przesunigcie wzgledne wskazéwek 1 ich po-
dzialek moze byé dowolnej wielkosci zada-
nej i otrzymuje sie¢ je przez obracanie gal-
ki 84, az do otrzymania zadanego wskaza-
nia na podziatkach, a wiec np. az do o-
trzymania wskazania zerowego po osiagnie-
ciu poziomu okreslonego lub stanu, na jaki
przyrzad byl nastawiony.

Jest rowniez rzeczg pozadang, aby stan,
na jaki nastawiono przyrzad, byl ujawnio-
ny i pozostawal niezmieniony podczas dzia-
lania urzadzenia, wskazujacego zmiany
stanéw, oraz mogl by¢ w razie potrzeby wy-
zyskany jako punkt wyjsciowy. Inaczej mé6-
wigc, jest rzecza pozadana, azeby podczas
nastawiania przyrzadu na inny stan, we-
dtug ktérego przyrzad wskazuje zero po o-
siagnieciu okreslonej wysokosci, stan ten
byl wykazywany przyrzadem. W tym celu
stosuje si¢ urzadzenie, ktére w przykladzie
przedstawionym na rysunku stanowi licz-
nik 93, przymocowany do plytki dodatko-
wej 94, umieszczonej tak, ze tarcze cyfro-
we licznika sa widoczne przez okienko 95
(fig. 1) wyciete w dowolnym miejscu tar-
czy 64, np. w jej czesci dolnej (fig. 8). -



Tarcze cyfrowe licznika uruchomia sie
jednoczesnie z nastawianiem wskazowek
63, 67 przy pomocy gatki 84 za posrednic-
twem watka 96 zaopatrzonego w kétko stoz-
kowe 91, ktore jest napedzane za pomoca
kéltka stozkowego 90, a samo napedza z
kolei kétko 92.

Z powyzszego wynika, ze gdy gatke 84
obraca si¢ w celu nastawienia przyrzadu
na zadany stan, to wskazéwki sa przesuwa-
ne wzgledem odpowiadajacych im podzia-
lek za posrednictwem odpowiedniej prze-
ktadni zebatej, napedzamej przy pomocy
$limaka 79, a jednoczesnie ze wskazowka-
mi uruchomiony zostaje walek 96, ktory
obraca tarcze cyfrowe licznika 93. Wska-
z6wki sa uruchomiane oprécz tego nieza-
leznie od licznika za pomoca przekladni i
watka wahliwego 20, dzieki czemu na po-
dziatkach 65 i 66 z chwila osiggniecia sta-
nu, na jaki przyrzad zostal nastawiony i
jaki jest wskazywany na liczniku, otrzy-
muje si¢ wskazanie zadane.

Na przyklad przyrzad, znajdujacy sig
na poziomie morza, przy normalnym cisnie-
niu barometrycznym wskazuje za pomoca
wskazowek 63 i 67 zero na podziatkach 65
i 66; tarcze cyfrowe licznika réwniez wska-
zuja zero (fig. 4). Gdy lotnik na samolocie
zaopatrzonym w ten przyrzad zamierza
lecie¢ ma lotnisko polozone na wysokosci
2 400 m, wowczas obraca galke 84, az otrzy-
ma na liczniku wskazanie 2 400 m (fig. 1).
Przy tym obrocie gatki jednoczesnie naste-
puje obrét wskazéwek 63 i 67 w kierunku
przeciwnym o kat odpowiadajacy przesu-
nigciu wskazéwek wzgledem podzialek,
ktére jest niezbedne przy zmianie wysoko-
$ci do 2 400 m. Polozenie wskazéowek wzgle-
dem podzialek jest wowczas takie, ze po-
dziatki wskazuja 2400 m liczac od zera,
lecz beda wskazywaly zero, gdv lotnik
przybedzie na lotnisko, na ktére si¢ udaje i
na ktérego wysokosé¢ przyrzad zostal na-
stawiony. Nastawienie licznika pozostaje
niezmienione podczas dzialania przyrzadu,

az przyrzad zostanie nastawiony za pomoca
gatki 84 n4 inny stan.

W celu zréwnania ci$nienia: we wnetrzu
ostony 74 przyrzadu z rzeczywistym atmo-
sferycznym ci$nieniem statycznym ostona
jest zaopatrzona w otwor gwintowany 97,
do ktoérego moze byé przylaczona rurka,
prowadzaca do glowicy = statycznej rurki
Pitot'a (na rysunku nieprzedstawionej),
przymocowanej do skrzydla samolotu.

Na fig. 7, 8 i 9 przedstawiono inny przy-
ktad wykonania wynalazku, w ktérym licz-
nik jest zastapiony podzialka obrotowa 98,
ktéra jest uruchomiana jednoczesnie ze
wskazéwkami 63, 67 za pomocay gatki 84.
W tym celu tarcza 98 jest przymocowana
do stosunkowo duzego kola zebatego 99,
osadzonego na pierscieniu nieruchomym 100
i zazebiajacego sie z kotkiem ze¢batym 101
osadzonym na watku 85, ktory posiada
réwniez kolo zebate 87 stuzace do napedu
$limaka 79. Podziatka 98 jest umieszczona
z tytu tarczy gléwnej i jest widoczna przez
okienko w tarczy, jak w przyrzadzie przed-
stawionym na fig. 1 — 6, przy czym po-
dzialka ta wspoétdziata ze wskaznikiem nie-
ruchomym 98a znajdujacym si¢ z przodu
tarczy 64. Jak zaznaczono wyzej, wyna-
lazek nadaje si¢ zwlaszcza do czulych wy-
soko$ciomierzy, ktore lotnik moze nasta-
wi¢ na jednym lotnisku o okreslonej wyso-
kosci tak, aby wskazywaly zero po przylo-
cie na drugie lotnisko, ktérego wysokosé
jest inna.

Aczkolwiek opisano wyzej tylko dwie
postacie wykonania wynalazku, to jednak
nie wykraczajac poza ramy wynalazku
mozna zastosowaé w tych przyrzadach réz-
ne zmiany i uzupelnienia, ktére fachowiec
uzna za potrzebne. Roéwniez jest rzecza
oczywista, ze licznik 93 albo podziatka 98
oraz podzialki wskazoéwkowe 65 i 66 moga
byé wycechowane w jednostkach cisnienia
barometrycznego lub w innych jednostkach
w zaleznosci od przeznaczenia przyrzadu,
np. w przyrzadach, w ktérych urzadzenie



reagujace na ci$nienie, jest zastapione u-
rzadzeniem reagujacym na zmiany innych
stanéw.

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie wskaZnikowe wedtug
patentu nr 24904, posiadajace czuly na-
rzad, reagujacy na zmiany stanéw, jeden
lub kilka: wskaznikéw i podzialek do wska-
zywania zmian tych stanéw, mechanizm na-
stawczy do wytwarzania ruchu wzgledne-
go pomiedzy wskaZnikami i podziatkami w
celu nastawiania urzadzenia na okreslony z
gory stan i przyrzad wskaznikowy do wska-
zywania nastawianego z gory stanu, zna-
mienne tym, 2e pomiedzy czulym narza-
dem, reagujacym na zmiany stanéw, np.
puszka {10), przyrzadem wskaznikowym i
mechanizmem nastawczym wlaczona jest
planetarna przekladnia réznicowa, posiada-
jaca walek (52), ktéry laczy te przyrzady
ze soba i jest osadzony w mechaniZmie
obrotowym (53, 54, 55), wraz z ktérym mo-
ze obracaé sie dokota jego osi dodatkowo
do moznosci obracania sie¢ dokota swej
wlasnej osi wzgledem tego mechanizmu,
dzieki czemu mozliwe jest niezalezne uru-
chomianie narzadéw wskaznikowych (63 —
67) czutym narzadem (10 — 12) i narzadem
nastawczym (84).

2. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1, znamienne tym, ze walek (52)
jest sprzezony z czulym narzadem (10 —
12) tak, ze obraca si¢ dokota swej wlasnej
osi podczas przekazywania ruchu z czulego
narzadu (10 — 12) na narzady wskazniko-
we (63, 67), a mechanizm obrotowy (53 —
55) jest sprzezony z narzadem nastawczym,
np. galka (84), tak, ze przy nastawianiu na-
rzadéw wskaznikowych na zadany stan
obraca sie dokola swej osi wraz z waltkiem
(52).

3. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze mechanizm
(53 — 55), podtrzymujacy walek (52), jest

osadzony obrotowo wzgledem czulego na-
rzadu (10 — 12) dokola osi potozonych na
jednej linii waléw (42, 61, 70), ktoére sa
odpowiednio polaczone z narzadem czulym
(10 — 12) i z narzadami wskaznikowymi
(63, 67), przy czym walek (52) jest pota-
czony ze wspomnianymi walami za pomoca
dwéch niejednakowych par zazebiajacych
sie ze soba kot zebatych (50, 51 i 59, 60).

4. Urzadzenie wskaznikowe wedtug
zastrz. 1 — 3, znamienne tym, ze narzad
nastawczy (gatka 84), dajgcy si¢ urucho-
miaé¢ z zewnatrz oslony, jest polaczony z
mechanizmem obrotowym (53 — 55) tak,
iz nastawia go w okreslone polozenie
wzgledem czulego narzadu podczas nasta-
wiania urzadzenia na okreslony z gory stan;,
przy czym ruch tego mechanizmu powoduje
za posrednictwem watka (52) nastawianie
si¢ narzadéw wskaznikowych (63, 67).

5. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1 — 4, znamienne tym, Ze posiada
wskaznik (95) do wskazywania nastawie-
nia, sprzezony z mechanizmem obrotowym
(53 — 55), dzieki czemu wskaznik ten jest
nastawiany gatka nastawcza (84) jednocze-
$nie z narzadami wskaznikowymi (63, 67).

6. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1 — 5, znamienne tym, Ze narzady
wskaznikowe (63, 67) posiadaja o§ obroto-
wa wspolng z mechanizmem obrotowym
(53 — 55) podtrzymujacym watek (52).

7. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz, 1 — 6, znamienne tym, Ze narzady
wskaznikowe (63, 67) stanowia dwie ré6z-
nicowo uruchomiane wskazoéwki, walek
(52) za$ jest polaczony za pomoca dwoch
niejednakowych par zazebiajacych si¢ ze
soba kolek zebatych (59, 60, 68, 69) z wala-
mi wskazéwkowymi (61, 70), umieszczony-
mi wspélosiowo na jednej linii z walem
(42), uruchomianym narzadem reagujacym,
przy czym zazebiajace si¢ ze soba, kélka ze-
bate uruchomiaja wskazowki {63, 67) w
prawidlowym stosunku w chwili ruchu wat-
ka (52) dokola jego wlasnej osi podczas



normalnego dzialania wskazujacego i do-
kota osi, umieszczonych na jednej linii wa-
low (61, 70, 42), podczas dzialania nastaw-
czego. ’

8. Urzadzenie wskaZznikowe wedlug
zastrz. 1 — 7, znamienne tym, Ze mecha-
nizm obrotowy (53 — 55) sklada si¢ z ply-
tek (53, 54), oddzielonych od siebie tuko-
wa plytka rozporowa (55) i osadzonych
obrotowo w oslonie przyrzadu, przy czym
watek (52) jest osadzony pomigdzy tymi
plytkami mimoérodowo wzgledem ich osi
obrotu.

9. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 7 i 8, znamienne tym, ze ulozone na
jednej linii waty (42, 61, 70) sa umieszczo-
ne w przestrzeni, znajdujacej si¢ pomiedzy
ptytkami (53, 54) mechanizmu obrotowego,
i s3 osadzone na swych przeciwleglych kon-
cach w tulejach (43, 58), za pomoca ktérych
plytki sa osadzone w ostonie przyrzadu.

10. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1 — 9, znamienne tym, ze mecha-
nizm. obrotowy (53 — 55) jest umieszczony
razem z calym mechanizmem przekladnio-
wym, laczacym narzady wskaznikowe (63,
67) z narzadem reagujacym (10 — 12), po-
miedzy tarcza podzialkowa (46) przyrzadu
i plytka (27) oddzielajaca te czesé¢ oslony
od jej pozostalej czesci, w ktérej umie-
szczony jest narzad reagujacy. .

11. Urzadzenie wskazZnikowe wedtug
zastrz. 1 — 10, znamienne tym, zZe mecha-
nizm nastawczy posiada slimak (79) uru-
chomiany recznie z zewnatrz przyrzadu i
wspoldziatajacy ze $limacznica (83) pola-
czona z mechanizmem obrotowym (53 —
55). . ' ,

12. 'Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 11, znamienne tym, ze $limacznica
(83) jest osadzona na ptytce lukowej (55)
mechanizmu (53 — 55), a $limak (79) jest
umieszczony w plaszczyznie prostopadiej
do osi obrotu mechanizmu (53 — 55).

13. ' Urzadzenie wskaZnikowe wedlug
zastrz. 12, znamienne tym, 2e mechanizm
slimakowy (79, 83) jest polaczony z zespo-
tem két slimakowych (88, 90), uruchomia-
nych z zewnatrz przyrzadu i obracanych
dokota osi, ulozonych wraz z osig watu §li-
makowego w jednej plaszczyZnie prostopa-
dtej do osi obrotu mechanizmu obrotowe-
go. ,

14. Urzadzenie wskaZnikowe wedlug
zastrz.” 1 — 10, w ktérym przyrzad do
wskazywania stanu, na jaki urzadzenie zo-
stalo nastawione, stanowi licznik, znamien-
ny tym, Ze licznik jest zaopatrzony w wal
(96), sprzezony z zespolem stozkowych kot
z¢batych (90, 92), uruchomiajacych $limak
nastawczy (79).

15. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1 — 13, znamienne tym, ze przy-
rzad wskazujgcy nastawienia stanowi obro-
towa tarcza (100), zaopatrzona w podziat-
ke, umieszczona z tylu tarczy gltéwnej (64)
oraz widoczna przez okienko (95) tej tar-
czy glownej, przy czym tarcza {100) jest
uruchomiana kotem zebatym {101), obraca-
nym za pomoca gatki nastawczej (84).

16. Urzadzenie wskaznikowe wedlug
zastrz. 1 — 15, posiadajace puszki aneroi-
dowe uruchomiajace walek wahliwy, zna-
mienne tym, ze walek (20) z jednej strony
jest potaczony wahliwie z puszkami aneroi-
‘dowymi za pomoca, sprezystej nasadki (21),
nastawianej za pomoca S$ruby nastawczej
(27), a 'z drugiej strony — z przeciwwaga
(31) zawieszona z zastosowaniem narza-
déw sprezynujacych, przy czym puszki ane-
roidowe sa umieszczone tak, Ze rozszerza-

ja sie w kierunku osi poziomej uruchomia-

jac walek (20) prostopadly do tej osi.

Bendix Aviation Corporation
' Zastepca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.
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