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La présente invention a pour objet une brosse a dents mecanigue a double systeme rotatif de brossage comportant un corps (1)
formant un manche et une téte (4) fixee sur ledit manche, laguelle téte etant pourvue de deux brosses (5, 5') contrarotatives de
forme cylindrique, adjacentes et d'axes sensiblement paralleles; suivant l'invention, les deux dites brosses (5, 5') sont entrainees
chacune par un arbre flexible (9, 9') située dans la téte (4) et supportees au moins a leur extremite distale par un palier (16) monte
sur un support (10) permettant I'ecartement des deux brosses l'une par rapport a l'autre et assurant alors le rapprochement de

'une vers ['autre par effet de rappel.
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(57) Abstract

A mechanical toothbrush having a dual rotary brushing system, comprising a body (1) forming a handle, and a head (4) attached to
said handle and provided with two adjacent counter-rotating cylindrical brushes (5, 5°) with substantially parallel axes. Each of said brushes
(5, 37) Is driven by a flexible shaft (9, 9°) located in the head (4) and supported at least at the distal end by a bearing (16) on a supporting
member (10) enabling the brushes to be moved apart and resiliently bringing them back together.

(57) Abrégé

La présente invention a pour objet une brosse A dents mécanique A double systdme rotatif de brossage comportant un corps (1)
formant un manche et une téte (4) fixée sur ledit manche, laquelle téte étant pourvue de deux brosses (5, 5°) contrarotatives de forme
cylindrique, adjacentes et d’axes sensiblement paralléies; suivant I'invention, les deux dites brosses (5, 57) sont entrainées chacune par un
arbre flexible (9, 9} situé dans la téte (4) et supportées au moins 2 leur extrémité distale par un palier (16} monté sur un support (10)
permettant ['écartement des deux brosses 1'une par rapport 4 'autre et assurant alors le rapprochement de I'une vers |'autre par effet de

rappel.
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BROSSE A DENTS A DOUBLE SYSTEME ROTATIF DE BROSSAGE

La présente invention a pour objet une brosse & dents & double
systeme rotatif de brossage.

Elle concerne d'une maniére générale les domaines de 1'hygiéne
buccale et des soins dentaires, en particulier humains, mais peut
parfaitement s'adapter & un usage vétérinaire.

Depuis longtemps, tous les spécialistes s'accordent pour
affirmer que le brossage des dents doit, pour é&tre vraiment efficace,
s'effectuer de la gencive vers 1l'extrémité de la dent, c'est-a-dire de
haut en bas pour la méchoire supérieure et de bas en haut pour la
méchoire inférieure.

Il existe & ce jour un grand nombre de types de brosses a dents

électriques, & mouvements vibrants, alternatifs ou rotatifs. Par

exemple, le brevet européen N° O 488 971 décrit une brosse & dents

électrique comportant deux brosses contrarotatives agencées pour agir
sur le méme flan de l'arcade dentaire. Il est bien évident que dans ce
cas, s1 l1'une des brosses travaille toujours dans le bon sens, 1'autre
agit obligatoirement dans le mauvais sens.

Aucun de ces appareils ne permet de garantir un brossage
s'effectuant toujours dans le meilleur sens, & moins d'intégrer un
systéme automatique inversant le sens de rotation en fonction de la
position du dispositif dans la bouche, un tel systéme s'avérant
complexe, onéreux et généralement peu fiable.

On connait cependant, pour pallier ces inconvénients, des
appareils de brossage de dents, comportant des brosses cylindriques &
axes paralleles, animés de mouvements de rotation en sens inverse, et
permettant d'insérer entre elles les dents & nettoyer de telle facon
que chaque cété de celles-ci soit brossé dans le sens de la racine
vers l'extrémité : on peut citer par exemple, dans cette catégorie
d'appareils ol se situe la présente invention, la demande de brevet FR
2489120 publiée le 5 mars 1982, qui décrit un tel appareil de brossage
dont les brosses cylindriques sont écartées d'une distance constante
supérieure & la largeur maximale d'une dent (de l'ordre de cing
millimétres comme indiqué dans la demande) et libres a leur extrémité
distale, c'est-a-dire celle éloignée du manche dans lequel est logé le

systéme d'entrainement en rotation desdites brosses par leur autre
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extrémité. Dans le méme type d'appareils, on reléve le brevet CH
6uL256 publié le 31 juillet 1984, dans lequel les brosses sont munies
de tiges de section conique en matiére synthétique dont l'élasticité
permet d'obtenir une certaine pression contre les dents que l'on
enserre entre elles. Les apparells de ce type comprennent
nécessalirement & moins de risquer d'obtenir un effet contraire au
résultat escompté, un moyen de contrdle du sens de brossage, soit par
un inverseur de rotation du moteur d'entrainement, soit par des
raccords coudés imposant une position déterminée des brosses par
rapport a4 l'arcade dentaire & nettoyer.

On note également le brevet EP 108097 publié le 20 janvier 1988,

gui enseigne un appareil de brossage disposant de plusieurs modules
interchangeables, dont l'un est & brosses tronconiques et un autre &
trois brosses cylindriques, d'axes paralléles, courtes et de grand
diamétre dont celle médiane permet le brossage du dessus des dents et
1l'ensemble étant logé dans un carter bien enveloppant : une telle
disposition n'est cependant pas trés efficace, car d'une part la
brosse médiane a un mouvement de rotation antagoniste & celui d'une
des brosses latérales et est donc contraire & une bonne efficacité de
celle-ci et d'autre part, sa présence fixant une certaine hauteur
d'application de l'appareil ne permet pas toujours une action sur
toute la hauteur de dents jusqu'au niveau de la gencive.

En plus des dinconvénients évoqués ci-dessus, ces appareils
connus ont pour la plupart un écartement de brosse constant, ce qui
d'une part nécessite de proposer plusieurs té&tes ou plusieurs
appareils suivant l'utilisateur (enfants, adultes...) et d'autre part
ne permet pas pour un néme utilisateur une efficacité de brossage
homogéne pour toute sa dentition compte tenu des différences
d'épaisseur des dents (molaires, prémolaires, canines, ...} ; et dans
les appareils du type décrit dans le brevet CH 644256 qui sont les
seuls & permettre un écartement des brosses du fait du montage de
celles-ci sur des arbres f{lexibles mais tenus & leur seule embase,
outre 1l'inconvénient du' contrble de sens de Dbrossage évoqué
précédemment, ils ne permettent pas un appui homogéne sur les dents
puisque leur écartement ne peut pas s'adapter A& la largeur des dents
sur toute leur longueur et une telle disposition induit de toute fagon

des efforts de flexion et de cisaillement sur les arbres
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d’entrainement qui sont alors endommagés & la longue.

Pour essayer de résoudre ces difficultés, on reléve 1la demande
de brevet FR 2662598 publiée le 6 décembre 1991, qui décrit un
appareil de brossage de dents du type de celui décrit dans la demande
FR 2489120 citée précédemment comportant deux brosses contrarotatives
d'axes rigides, libres & leurs extrémités distales et maintenues par
celles opposées assurant leur entrainement : 1le carter qui les recoit
comprend un guide dans lequel 1'une des extrémités des brosses est
déplagable en écartement de 1l1'autre suivant un arc de cercle
garantissant la continuité de son entrainement autour et par un
engrenage, et grace a un dispositif & cable et 3 ressort i l'objectif
de cet apparell est alors de s'adapter & toute epaisseur de dent et de
maintenir une pression constante sur celle-ci et d'une maniére quasi
homogéne sur toute la longueur des brosses qui doivent pour cela
rester en effet quasi paralléles pendant le brossage. Ceci est
également un des objectifs de la présente invention mais la solution
enseignée dans ce document antérieur est tras complexe, n'est pas
fiable, nécessite une manceuvre de 1'utilisateur lors de la mise en
place de 1'appareil dans sa bouche, ce qui n'est pas trés incitatif &
l'utiliser et n'est pas une garantie de bon résultat.

Le dispositif selon la présente invention a pour objectif de
satisfaire tous les critéres pour une bonne efficacité de brossage et
de remédier aux inconvénients relevés dans les apparells connus. Il
permet en effet d'assurer un brossage ayant toujours lieu dans le sens
idéal, sans étre-obligé de le vérifier et sans inversion du sens de
marche, d'effectuer simultanément le nettoyage des deux cétés de
l'arcade dentaire ce qui entraine une réduction certaine duy temps de
brossage, de permettre le brossage de la face occlusale puis celui des
faces latérales verticales des arcades dentaires, sans intervention de
l'utilisateur, et quelle que soit 1'épaisseur de ses dents, et cela &
pression constante et d'une maniére quasi homogéne sur toute la
longueur des brosses, avec un bon dégagement d'évacuation des
particules pouvant étre arrachées par les brosses hors de la surface
traitée, et en utilisant un montage mécanique simple, fiable et d'un
colt raisonnable.

Une telle brosse & dents mécanique suivant l'invention, & double

systeme rotatif de brossage, comporte un corps formant manche et une
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tete fixée sur ledit manche, laquelle téte étant pourvue de deux
brosses contrarotatives de forme cylindrique, adjacentes et d'axes
sensiblement paralldles, et telle que les deux dites brosses sont
entrainées chacune par un arbre flexible siﬁué dans la téte et
supporté au moins & leur extrémité distale par un palier monté sur un
support solidaire par tout moyen de liaison indépendant des brosses,
du menche et permettant 1'écartement des deux brosses 1'une par
rapport a4 l'autre, assurant alors le rapprochement de. 1l'une vers
1tautre par effet de rappel ; ladite téte comporte ainsi, soit un
carter ouvert, soit des bras permettant de porter lesdits supports et
situé par rapport aux brosses du cbdté ol les génératrices extérieures
de celles-ci s'éloignent les unes des autres lors de leur rotation,
laissant ainsi complétement libre le cOté opposé.

De préférence, ladite téte est interchangeable en s'encliquetant
sur ledit manche et suivant un mode de réalisation, les deux brosses
cylindriques contrarotatives adjacentes sont guidées par des paliers
portés par deux supports comportant chacun deux lames flexibles ou
resgorts métalliques tels que décrits ci-apres.

Entre le deuxiéme support et le manche, gqui sont normalement
assez distants l1'un de l'autre pour permettre la pénétration des
brosses jusqu'a l'arriére de la dentition alors que le manche reste a
1'extérieur de la bouche, lesdits arbres flexibles sont de préférence
inelinés vers le haut, c'est-a-dire vers le fond du carter ou vers les
bras supports, lesquels dégagent alors dans cette partie un espace
ouvert au moins sur trois cdtés ; cette inclinaison est bien sir
possible sans moyen mécanique de renvoi d'angle du fait de la
flexibilité desdits arbres.

Lesdites brosses sont ainsi agencées de maniére a effectuer dans
un premier temps le brossage de la face occlusale, puis de permettre,
dans un deuxiéme temps, aux brosses de s'écarter pour laisser passer

les dents entre elles, tout en assurant un brossage simultané &

pression gquasi constante, des deux faces verticales des arcades
dentaires et s'opérant toujours dans une direction allant de la
gencive vers l'extrémité des dents.

Selon un mode de réalisation particulier, les brosses sont
remplacées par des cylindres pourvis de doigts en caoutchouc ou en

élastomére destinés au lustrage des dents a4 1l'aide d'une pate a polir.
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Le résultat est une nouvelle brosse & dents mécanique & double
systeéme rotatif de brossage satisfaisant aux inconvénients des
dispositifs existant A& ce jour et permettant d'atteindre les objectifs
définis précédemment, d'une part en utilisant des &léments déja connus
de l'art antérieur et du domaine public et, d'autre part, des éléments
spécifiques, nouveaux et  innovants, tels qu'en particulier
l'entrainement des brosses par des arbres flexibles tenus eux-mémes
par un ou plusieurs supports élastiques et déformables permettant
d'une part 1'écartement desdites brosses pour s'adapter & toute
dentition et d'autre part de maintenir une pression constante d'appui
sur lesdites dents pendant le brossage, et cela d'une maniére la plus
homogéne possible sur toute la longueur des brosses et sur toute la
hauteur des dents jusqu'a la gencive elle-méme, d'une maniére tres
simple, sans mécanismne complexe, et permettant néme
1l'interchangeabilité des brosses seules sans necessiter de changer
l'ensemble de la téte elle-méme. Une telle disposition permet de bien
séparer et donc de bien contrSler la fonction d'appui & pression
constante des brosses gréce & leurs supports élastiques, de celle
d'entrainement de ces brosses grace aux arbres flexibles qui, d'une
part cooperent avec lesdits supports pour ne pas entraver la fonction
de ceux-ci, et d'autre part transmettent le couple de rotation moteur
sans effort préjudiciable au systéme d'entrainement.

De plus, 1l'inclinaison possible et la flexibilité des arbres
entre le manche et les brosses permet de bien descendre cellegs-ci le
long des dents, méme sur leur face intérieure, car 1a partie d'arbre
flexible quil chevauche obligatoirement alors les dents situées entre
celles que l'on brosse et 1'extérieur de 1a bouche, peut alors passer
au-dessus ou entre deux dents écartées en se déformant si nécessaire,
ce que ne permet aucun des dispositifs connus & ce jour.

Suivant la présente invention, il n'est pas nécessaire de
disposer d'un carter quasi-fermé de protection autour des brosses, ce
qul peut permettre simultanément au brossage des dents, d'effectuer
celui des joues et des cdtés de 1a langue. Un carter quasi fermé est
en fait surtout utile pour supporter des buses de projection de fluide
et en ce cas, il reste de toute facon trés ouvert dans 1'espace préwvu
entre les brosses et le manche pour dégager les axes flexibles et

permettre leur chevauchement de la dentition comme  indiqué
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précédemment ; suivant les caractéristiques de l'invention, les poils
des brosses peuvent e&tre également de longueur et de diamétre
variable, permettant alors en combinaison avec les autres
caractérigstiques de l'invention de pouvoir nettoyer les espaces inter-
dentaires avec des poils suffisamment longs.

On pourrait citer d'autres avantages de la présente invention
mais ceux cités ci-dessus en montrent déja suffisamment pour en
prouver la nouveauté et l'intérét.

La description et les dessins annexés sont donnés & titre
d'exemple non limitatif de quelques formes de réalisation de l'objet
de l'invention :

La Figure 1 représente en coupe partielle suivant DD' de la
Figure 2, longitudinalement, une brosse dans son ensemble, vue de
degssous ou de face.

La Figure 2 montre une brosse suivant l'invention en vue de
cdtd, soit suivant l'exemple de réalisation de la Figure 1, soit
suivant un autre mode de réalisation décrit ci-aprés dans la Figure
4B.

La Figure 3 est une vue de face agrandie d'un autre exemple de
réalisation de la téte suivant 1'invention.

La Figure #4A est une vue en coupe suivant CC' de la Figure 1.

La Figure 4B est une vue en coupe suivant BB' d'un exemple de
réalisation suivant la Figure 2.

La Figure 4C est une vue en coupe suivant AA' de la Figure 3.

Les Figures 5 et 6 sont des coupes transversales d'une téte

montrant la position des brosses en cours d'utilisation respectivement

., sur la machoire inférieure et sur la machoire supérieure.

le dispositif ou la brosse suivant 1l'invention, tels que
représentés sur les Figures 1 & 6, est constitué d'un corps 1 creux
servant de manche, dans lequel sont logés un transformateur pour une
alimentation extérieure éventuelle et/ou un accumulateur électrique
et/ou une batterie, 2, alimentant un moteur 3, et d'une téte 4 qui
peut étre déconnectable pour étre interchangeable, s'encliquetant sur
le corps 1 et pourvue & son extrémité de deux brosses 5, 5' rotatives
de forme cylindrigue, adjacentes et d'axes sensiblement paralléles.

Les sections transversales du corps 1 et de la téte 4 sont de

préférence de forme ovale, afin de faciliter la tenue de l'appareil et
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son orientation dans la bouche.

Le moteur 3 entraine un premier axe primaire 6 qui entraine &
son tour, en sens inverse, un second axe primaire 6' par
l'intermédiaire de deux engrenages 7, 7'. Associé A& ceux-ci ou aux
manchons 17 décrits ci-aprés, un dispositif limiteur de couple de type
embrayage & friction, peut é&tre disposé pour éviter tout effort trop
important en cas de blocage d'une des brosses entre deux dents par
exemple, afin d'éviter d'abimer celleg-ci ou le systéme d'entrainement
du moteur. Deux embouts femelles 8, 8' respectivement solidaires des
deux engrenages 7, 7', transmettent le mouvement de rotation a deux
arbres dont une partie au moins 9 et 9' située. dans la téte 4 est
flexible et entraine respectivement les brosses 5, 5'. Ces parties
d'arbres flexibles, qui sont sensiblement paralléles et qui peuvent
etre légérement coniques ou inclinées aussi bien dans le plan
horizontal que vertical représentés sur les Figures 2 et 3, sont
terminees & leur extrémité 18, 18' opposée aux brosses 5, 5', solt
gituées du cb6té du manche 1, par un manchon 17 dans leguel ils
s'engagent et coopérent de manidre & é&tre entrainés par eux lorsqgque 1la
téete est montée sur le corps 1 ; lesquels manchons 17, 17" peuvent
étre solidaires d'autres parties 20 d'arbres entrainées par les
embouts 8, B' des engrenages 7, 7'. Suivant des modes de réalisation,
ces manchons 17, 17' et embouts femelles 8, 8' peuvent &tre confondus

tel que représenté par exemple sur les Figures 2 et 3, les
extrémités 18, 18' desdits arbres 9, qui sont alors constitués d'une
seule partie flexible, peuvent s'engager directement dans les manchons
8 lors de la mise en place de la téte 4 sur le manche 1.

Dans la représentation préférentielle suivant la Figure 2, ou
les axes des arbres 9, 9' sont montrés décalés par rapport & l'axe du
moteur d'entrainement 3, l'ensemble de chaque arbre est flexible
depuis son extrémité distale jusqu'a son emmanchement dans 1'un des
embouts 8, 8' des engrenages 7, 7', et est donc constitué d'une seule
partie sans manchon intermédiaire 17, 17' comme également représenté
dans la Figure 3 : c'est la flexibilité de ces arbres 9, 9' qui assure
alors le rattrapage du décalage d'axes dans l'espace 19 ouvert au
moins sur trois cotés en cet endroit pour permettre la pénétration des
brosses jusqu'a la base de la dentition, alors que le manche reste &

1l'extérieur de la bouche, comme indiqué précédemment.
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Lesdits arbres flexibles entre le deuxiéme support 10'_ et
1'extrémité 21 de la téte 4 qui coopére avec le manche 1 passe de
préférence & l'intérieur d'une gaine fixe et également flexible 21 qui
egt fixée & ses deux extrémités sur ledit support 10' et l'extrémité
21 de la téte, afin d'éviter tout risque de coincement desdits arbres
flexibles en rotation entre les dents et d'abimer celles-ci.

Les poils des brosses 5, 5' sont implantés de maniére rectiligne
ou hélicoidale. Ils sont de longueur et de diametres wvariables, dans
le but d'optimiser le brossage.

Les arbres flexibles 9, 9' sont guidés chacun par au moins un
palier 16 a leur.extrémité distale, solt celle la plus éloignée du
manche ou corps 1 : ces paliers sont montés sur un support 10
permettant 1l'écartement des deux brosses l'une par rapport a l'autre
et assurant alors le rapprochement de l'une vers l'autre par effet de
regsort di scolt & l'élasticité d'un support commun 10 tel que
représenté sur les Figures 4A ou 4C par exemple, soit & celle des bras
15, 15' portant chacun un support comme représentés sur la Figure 4B.

En effet, dans un mode de réalisation suivant les Figures 2, 3,
4a, 4C, 5 et 6, ladite té&te 4 comporte des supports communs 10, 10' en
forme de U, qui peuvent é&tre situés de part et d'autre des brosses 5,
5' & l'intérieur d'un carter 11 plus ou moins ouvert, prolongeant la
téte U4 : ce carter 11 qui peut étre réalisé dans un matériau semi-
rigide tel qu'en matiére plastique permettant une certaine souplesse
et déformation, entoure au moins partiellement lesdites brosses 5, 5
du cdté ol leurs génératrices extérieures s'éloignent les unes des
autres lors de leur rotation et est au moins ouvert sur tout le cdté
opposé ; 11 peut cependant se refermer légérement vers ce cdté, comme
représenté sur les Figures 4C, 5 et 6. pour assurer la protection des
muqueuses et de la langue contre les effets des brosses mais comme
indiqué précédemment, et tel que représenté sur la Figure 4A et & plus
forte raiéon sur la Figure 4B, suivant des modes préférentiels de
réalisation de 1la présente invention, on peut vouleir rechercher
l'effet inverse de brossage desdites muqueuses et de la langue et
ledit carter est au contraire le plus ouvert possible, mals toujours
présent du c6té indiqué ci-dessus pour imposer une seule orientation
de l'appareil lors de sa mise e place sur les dents, et donc le sens

du brossage. -
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Les deux branches de chacun des supports communs 10, 10' sont
constituées de lames flexibles en matiére plastigque qui peut é&tre
mouleée dans la méme matiére que le moyen de liaison les rendant
solidaires du manche, indépendamment des brosses elles-mémes, tel que
le carter 11 décrit ci-dessus ou les bras 15 décrits ci-dessous, ou de
ressorts métalliques fixés aleors sur ledit moyen de liaison, de
maniere & permettre aux brosses de s'écarter pour laisser passer les
dents 12 entre elles, et leur pase est fixée & 1'intérieur dudit
carter 11,

Cette particularité constitue un des points essentiels de la
présente invention. En effet, le nettoyage des dents s'effectue en
appuyant la téte de l'appareil sur celles-ci de fagon 4 ce que la face
occlusale soit d'abord brossée et que les dents passent ensuite entre
les deux brosses 5, 5' en les écartant, les sens de rotation des
arbres flexibles 9, 9', indiqués sur les figures par les fléches 13,
etant tels que le brossage s'opére toujours dans une direction allant
de la gencive vers l'extrémité des dents, sans nécessiter de systéme
d'inversion du sens de rotation. L'élasticité des supports flexibles
10, 10' est déterminé pour que la pression des brosses sur les dents
solt optimale et la disposition desdits sﬁpports 10, 10' au moins a
leur extrémité distale, et de préférence de part et d'autre desdites
orosses, permet un maintien de cette pression sur 1l'ensemble de
celles-ci qui wvont donc épouser au mieux le profil des faces de 1la
dentition & brosser, du fait également de 1la propre élasticité de
leurs arbres d'entrainement, soit en f‘_ait d'une maniére quasi
parallele si l'épaisseur de celle-ci est quasi constante dans la zone
concernée.

Dans le cas d'un carter semi-fermé tel que représenté sur la
Figure 4C, l'action du brossage peut éventuellement é&tre complétée par
des buses 14 prévues dans la téte U4 et projetant un liquide sur les
dents 12, par exemple de 1'eau additionnée de bicarbonate.

Suivant un autre mode de réalisation tel gque représenté sur 1la
Figure 4B qui peut étre la vue en coupe suivant BR' de la Figure 2,
ladite téte 4 peut comporter deux bras déformables et élastiques 15,
15" situés pér rapport aux arbres 9, 9' des brosses du méme coté ou
les génératrices extérieures de celles-ci . s'éloignent les unes des

autres lors de leur rotation, chacun de ces bras portant & son
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extrémité distale un desdits supports 10 : en ce cas, ce sont les bras
eux-mémes qui permettent 1'écartement des brosses 1l'une par rapport a
1'autre et d'assurer alors leur rapprochement par un effet de rappel,
les supports 10 indépendants étant situés aux extrémités desdits bras,
pouvant é&tre alors rigides, et supportant uniquement des paliers 16.

Pour en particulier permettre un démontage et une
interchangeabilité des brosses 5, 5' seules sans avoir & déconnecter
ou changer ladite téte 4, lesdits paliers 16 supportant les extrémités
distales desdites brosses 5, 5' sont en forme de rotules femelles
creuses coopérant avec lesdites. extrémités elles-mémes en forme de
rotules males pouvant &tre déconnectées alors desdits paliers 16 :
cette forme particuliére de palier peut étre adaptée du reste & toute
forme de réalisation suivant les Figures jointes, l'autre extrémité 18
des arbres 9, 9' du cé4té du manche 1 devant alors s'enfiler dans
1'autre support 10' quand celui-ci est présent, pour ensuite s'engager
dans lesdits manchons 17, ou directement dans les embouts 8 femelles
des engrenages 7, 7'.

En effet, comme indiqué précédemment et dans des. wmodes de
réalisation préférentiels tels que sur les Figures 2 ou 3, les arbres
g, 9' desdites brosgses 5, 5' sont également supportées chacune du cote
du corps 1 ou manche par au moins un autre palier monté donc sur au
moins un deuxiéme support 10' : ce support peut étre alors commun aux
deux brosses, méme dans le cas de l'exemple de réalisation avec des
bras tels que représentés sur la Figure 4B ; ce support peut étre le
méme que celui décrit pour supporter les extrémiteés distales comme
précédemment explicité sur la Figure 3, ainsi que %A, 4C et suivantes.

On pourra prévoir des tétes 4 dans lesquelles les brosses 5, 5'
sont remplacées par des cylindres pourvus de doigts en caoutchouc ou
on élastomére et destinés au lustrage des dents & l'aide d'une péte a

polir. .
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REVENDICATIONS
1. Brosse a dents mécanique a double systéeme

rotatif de Dbrossage, comportant un corps (1) formant
manche et une téte (4) fixée sur le manche, la téte étant
pourvue de deux brosses (5, 5') contrarotatives de forme
cylindrique, adjacentes et d'axes sensiblement paralleles,
supportées au moins chacune a une extrémité distale par un
premier palier (l16) et entrainées chacune par un arbre (9,
9'), situé dans la téte (4) et supporté au moins par un
second palier, caractérisée en ce que lesdits arbres (9,
9') sont flexibles et chacun desdits au moins un premier
et un second paliers, le dit au moins un premier palier
situé a 1l'extrémité distale de chacune des deux dites
brosses, et 1ledit au moins un second palier situé d’un
co6té du corps (1), étant monté sur un support (10, 10')
permettant un écartement des deux dites brosses l'une par
rapport a l'autre et assurant alors un rapprochement de

l'une vers l'autre par effet de rappel.

2. La brosse a dents mécanique suivant la
revendication 1, caractérisée en ce que ladite téte (4)
comporte un carter (ll) entourant au moins partiellement
les deux dites brosses (5, 5') d’un c¢cbté ou des
génératrices extérieures des deux dites brosses
s'éloignent les unes des autres lors d’une rotation, et au
moins ouvert sur tout un cdété opposé, et lesdits paliers
étant montés a deux extrémités de branches du support
(10), ledit support étant en forme de U, lesdites branches
étant constituées de 1l'un de : lames et de : ressorts

flexibles, et une base étant fixée a l'intérieur dudit

carter (11).
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3. La brosse a dents mécanique suivant la
revendication 2, caractérisée en ce que ladite téte (4)
comporte deux bras déformables et élastiques (15, 15')
situés par rapport aux arbres (9, 9') du cbété ou les
génératrices extérieures des deux dites brosses
s'éloignent lors de la rotation, chacun des deux dits bras

portant en une extrémité distale le support (10).

4. La brosse a dents mécanique suivant 1l'une
quelconque des revendications 1 a 3, caractérisée en ce
que lesdits paliers supportant les arbres (9, 9') sont en
forme de rotules femelles creuses coopérant avec des
extrémités desdits arbres, lesdites extrémités desdits
arbres étant en forme de rotules mdles pouvant étre

déconnectées desdits paliers.

5. La brosse a dents mécanique sulvant la
revendication 3, caractérisée en ce que, entre le support
(10') d’un cbété du corps (1) et ledit corps, lesdits
arbres (9,9') sont 1’un de : inclinés vers le haut, c'est-
a-dire vers un fond du carter (l1l1), et inclinés vers les
bras (15,15'), 1lesdits bras dégageant un espace (19)

ouvert au moins sur trois cotés.

6. La brosse a dents suivant l'une quelconque des
revendications 1 a 5, caractérisée en ce que des poils des
deux dites Dbrosses (5, 5') sont de longueurs et de

diametres variables.

7. La brosse a dents suivant l'une quelconque des

revendications 1 a 6, caractérisée en ce que la téte (4)
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comporte des buses (1l4) permettant de projeter un liquide

sur les dents (12).

8. La brosse a dents suivant l'une quelcongque des
revendications 1 a 7, caractérisée en ce que, sous l'effet
de rappel, une pression constante est exercées par les

brosses sur les dents.

9. La brosse a dents suivant l'une quelcongque des
revendications 1 a 8, caractérisée en ce que les arbres
(9, 9') sont terminés a leur extrémité, située d’'un cbété
du manche, par un embout coopérant et s'engageant dans des
manchons (17,17') reliés a au moins deux engrenages (7,
7') entralinés par un moteur électrique (3) situé dans
ledit manche (1) et de maniere a étre entrainés par eux,
ladite téte (4) étant montée sur ledit manche (1) et étant

déconnectable.
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