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(54) Hydraulicky rozvod tlakové kapaliny

Okolem YeSeni je zv§Zeni variability

provoznich stavil, provoznf spolehlivosti y
a bezpe&nosti p¥i manipulaci s tekutou oce- :
1f u za¥f{zeni pro jejf plynulé odlévéni

a déle snifeni dynamickych G&inkd na ramena

s moZnostf nouzového spust&ni panve. Za tim

i¢elem je zdroj tlakové kapaliny napojen

na elektrohydraulicky rozv4d&¥, jeho% bez~ - -

tlaky vystup je napojen na zdsobnik kapaliny

a prvn{ tlakovy vystup na usmériiovaci{ mistek

s proporciondlnim Skrticim ventilem s dvou-

cestnym stabilizdtorem, jen% je spojen se
24sobnfkem kapaliny. V§stup usmérnovaciho
mistku je napojen p¥es uzamykaci{ a dekom=

presn{ blok, propojeny odpadnim vystupem

se zésobnfkem kapaliny, na zvedaci prostor
pEimo&arého hydromotoru. Na tlakové potrubi
je paraleln& napojen dvojit§ tlakovy spinad
a Zkrtic{ ventil s elektrohydraulickym ¥{-
zenim a dvoucestnym stabilizdtorem tlaku,
jeho? vystup je napojen pfes jednosmérny
ventil na odpadni potrubi a svodovy v¥stup
na svodovou p¥f{pojku. Na druhy tlakovy vy~
stup je napojen redukén{ ventil s obtokem,
jeho% vgstup je spojen s vratnym prostorem
a odkapovy vystup se svodovou pffpojkou.

Na vratné potrubf je napojen v§stup pfiséva-
cfho jednosm&rného ventilu, jeho% vstup je
spojen se zdsobnikem kapaliny.
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Vyndlez se tykd hydraulického rozvodu tlakové kapaliny pro elektrohydraulicky pohon ovlé-
déni ramen oto&ného liciho stojanu u za¥fzeni pro plynulé odlévanf kovii, zejména oceli.

Dosud jsou znémy hydraulické rozvody tlakové kapaliny pro ovladdni ramen oto&ného licfho
stojanu u zaffzen{ pro plynulé odlévani oceli, které zabezpedujf z&kladn{ provozn{ stavy zvedi-
n{ i spoust&n{ ramen s pénv{ a jejich nastavenf v mezipoloze. B&%¥n& je hydraulicky rozvod FeZen
tak, Ze rameno oto&ného licfho stojanu ovlAdajf dva mechanicky svdzané p¥imodaré hydromotory
a pritok k témto pfimolargym hydromotorim je ¥fzen co do velikosti ¥krticimi ventily a co do
sm8ru rozv4d&¥i nebo ¥izenymi logickymi ventily, jen% jsou napojeny na tlakovy zdroj, p¥i&emi
hydraulické uzam&eni ka¥dého p¥fmo&arého hydromotoru p¥i provoznich i havarijnfch stavech
realizuj{ ¥fzené zpétné ventily, umf{st&né na stran& plné plochy pistu p¥imodarych hydromotort.

_-Nevghodou tohoto feleni je sloZitd kinematika pohybu ramen, nutnost mechanické synchroni-
zace pfimoarfch hydromotorid, v&t3{ hmotnost za¥fzenf z titulu dimenze ramen pro nesymetrické
zat{¥en{ p¥{mo¥argymi hydromotory, ne¥fzeny rozb&h a brzd¥nf p¥i provoznich a havarijnich stavech
a z toho rezultujfcf vy3i{ dynamické d&inky na ocelové konstrukce ramen. Dal3i nevfhodou je
nemoZnost manipulace ramene s padnv{ sm&rem dold p#i vypadku ovlddacfho elektrického nap&tf
s ndslednym omezenim plynulosti sekvenénfiho litf a snif¥enim v¢sledné produkce za¥fzeni pro
plynulé odlévani oceli.

Uvedené nevyhody odstrafiuje hydraulicky rozvod tlakové kapaliny, zejména pro ovl4d4ni
ramen oto&ného licfho stojanu, podle vynélezu, kde zdroj tlakové kapaliny je sacim potrubim
spojen se zésobnikem kapaliny, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze zdroj tlakové kapaliny je tla-
kovou p¥ipojkou napojen na vstup elektrohydraulického rozvidd&&e, jehoZ beztlaky vystup je od-
padnim potrubim spojen se zé&sobnikem kapaliny, jehoZ prvni tlakovy vystup je napojen na vstup
usm&rfiovactho mistku s vestavdnim proporciondlnim Zkrticim ventilem s dvoucestnym stabili-
z4torem, jeni¥ svym svodovym vfstupem je svodovou p¥f{pojkou spojen se zdsobnfkem kapaliny.
V¢stup usmErfiovacfho mistku je tlakovym potrubim napojen p¥es uzamykac{ a dekompresn{ blok
na zvedaci prostor p¥imofarého hydromotoru a odpadni vystup uzamykacfho a dekompresniho
bloku je nizkotlakym svodem spojen se zisobnikem kapaliny. Paralelnd na tlakové potrubi
je napojen jednak dvojit§ tlakovy spinad a jednak svym vstupem Zkrticf ventil s elektrohydrau-
lickym ¥fzenim a dvoucestnym stabilizdtorem tlaku, jeho¥ v¢¥stup je napojen pfes jednosm&rny
ventil na odpadni potrubi a svodovy vystup na svodovou pfipojku. Na druhy tlakovy vystup
elektrohydraulického rozvad&le je napojen vstup reduk&nfiho ventilu s obtokem, jeho% vy¢stup
je spojen Jratnym potrubim a vratnym prostorem p¥imo&arého hydromotoru a odkapov§ vystup
je napojen na svodovou p¥fpojku. Na vratné potrubi je napojen vystup pfisdvaciho jednosm&rného
ventilu, jeho% vstup je spojen se z&sobnikem kapaliny.

V¢hodou hydraulického rozvodu tlakové kapaliny podle vyndlezu je docfleni vy3%f variabi-
lity provoznich stavl a Ze ¥fzenym rozb&Zhem a brzdé&nim se docilf sni¥enf dynamickgch u&inkd
na ramena oto&ného licfho stojanu a omezeni zrychlen{ a zpo%déni panve v axidlnim sm&ru
8 tim, Ze dojde k podstatnému zvy3eni provozni spolehlivosti a bezpe&nosti p¥i manipulaci
s tekutou ocelf{. Dald{ vfhodou je moZnost realizace nouzového spuiténi pénve p¥i vypadku
ovlddacfho nap&ti, hydraulické omezeni dynamické sily p¥i ukl4dddni p&nve a zabezpedenf zvy-
Sené bezpe&nosti zdvojenym hydraulickym uzam&enim strany plné plochy pfstu p¥imodarého hydro--
motoru p¥i vgskytu havarijnich stavi.

Na p¥iloZeném vfkresu je schematicky zndzorn&no p¥fkladné provedeni{ hydraulického roz-
vodu tlakové kapaliny pro ovladan{ ramen oto&ného licfho stojanu podle vyndlezu.

Hydraulicky rozvod tlakové kapaliny pro ovladéni ramen oto&ného licfho stojanu podle
p¥ikladného provedeni sestdvd ze zdroje tlakové kapaliny 3, jen% svym sacim potrubim 2 je
spojen se zésobnikem kapaliny 1 a tlakovou p¥{pojkou 4 je napojen na vstup elektrohydraulic-
kého rozvadé&fe 5, jeho% beztlaky vystup je odpadni{m potrubfm 18 spojen se zdsobnikem kapaliny
1 a jehoZ prvnf tlakovy vystup 6 je napojen na vstup usm&rfiovacfho mistku 8 s vestav&nym
proportionélnim Zkrticim ventilem s dvoucestnym stabilizdtorem 9, jen? svym svodovym v§stupem
je svodovou p¥ipojkou 16 spojen se zédsobnikem kapaliny 1. V¢stup usmérfiovaciho mistku 8 je
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tlakovym potrubim 10 n@pojen pfes uzamykac{ a dekompresnf blok 11 na zvedac{ prostor "I*
pE{moZarého hydromotoru 12 a odpadn{ vystup uzamykac{ho a dekompresniho bloku 11 je nizko-
tlakym svodem 20 spojen se z&sobnfkem kapaliny 1. Uzamg}aci a dekompresni blok 11 je tvofen
uzamykacim ventilem 23, jehof vstup je napojen na tlakové potrubf 10 a v§stup na zvedact
prostor "I" p¥imoZarého hydromotoru 12. Paralelné& k vystupu uzamykacifho ventilu 23 je napojen
jednak tlakovy vstup pojistného ventilu 27 a jednak vstup Efdicfho rozvédé&e 24 a dekompres-
nfho rozvédéte 25, kde odpadni vystupy pojistného ventilu 27, £idiciho rozvédéte 24 a dekom-
presniho rozvéd&&e 25 jsou napojeny na nizkotlak§ svod 20, pfifemZ tlakovy vystup dekompres-
niho rozvdd&te 25 je napojen p¥es dekompresni zp&tny ventil 26 na vstup uzamykaciho ventilu
23, Na vstup a vystup uzamykaciho ventilu 23 je rovn&% paraleln& napojenc diferen&nf tlakové
&idlo 28. Na tlakové potrubf 10 je paraleind ddle napojen jednak dvojity tlakovy spinad

13 a jednak svym vstupem 3krtic{ ventil s elektrohydraulickym ¥{zenim a dvoucestnym stabili-
zétorem tlaku 17, jehof v¥stup je napojen p¥es jednosmérny ventil 21 na odpadni potrubi

18 a svodovy vistup na svodovou pEf{pojku 16. Na druhy tlakovy v¥stup 7 elektrohydraulického
rozv&défe 5 je napojen vstup redukinfiho ventilu s obtokem 15, jeho% v¢stup je spojen vratngm
potrubim 14 s vratnfm prostorem “"II* pfimofarého hydromotoru 12 a odkapovy v¢stup je napojen
na svodovou p¥f{pojku 16, p¥ifemZ na vratné potrub{ 14 je napojen vystup p¥isdvaciho jedno-
smérnéhoc ventilu 22, jehof vstup je spojen se zdsobnikem kapaliny 1.

P1lndni jednotlivych pofadovanych funkci{ ramen otofného liciho stojanu zabezped&uje p¥imo-
gary hydromotor 12, jehof pistnice je pfes kulové ulofeni spojena s ramenem oto&ného licfho
stojanu. V zdkladnim stavu pracuje zdroj tlakové kapaliny 3 s maximdlnim pracovnim tlakem
a minimélnim pritokem a elektrohydraulicky rozvdd&& 5, proporciondlnf{ Zkrtic{ ventil s dvou-
cestnym stabilizétorem 9, Zkrtic{i ventil s elektrohydraulickym f{zenim a dvoucestnfm stabi-
lizdtorem tlaku 17, ¥fdic{ rozv4d&& 24 a dekompresni rozvad&& 25 jsou v zékladni poloze bez
pfipojeného ovlddacfho elektrického napdtf{, pfifemZ p¥imofary hydromotor 12 je hydraulicky
uzam&en. Provozni stav zveddni ramen je realizovan v ndsledujici spinac{ sekvenci. Nejprve
se provede pfestavenf dekompresniho rozvddéfe 25 do levé krajni polohy, &imZ je zabezpelen
pritok kapaliny ze zvedacfho prostoru "I" pfimo&arého hydromotoru 12 pfes dekompresni zpé&tny
ventil 26 do tlakového potrubi 10. Po vyrovnan{ tlaku pfed a za uzamykacim ventilem 23 je
impulsem od diferen&niho tlakového &idla 28 pfestaven ¥fdic{ rozv&d&& 24 do levé funkéni
polohy, pfidem¥ dojde k otevienf uzamykacfho ventilu 23 a soudasn® je realizovéno pfestaveni
elektrohydraulického rozvéd&&e 5 do pravé krajni polohy a ¥{zené oteviréni proporciondlniho
Skrtictho ventilu s dvoucestnym stabilizétorem 9, ktery ¥fdf velikost rychlost a &astu rozb&-
hu pffmoarého hydromotoru 12 s néslednym vysouvénim pfstnice. Dile je dekompresni rozvad&&
25 p¥estaven do zékladni polohy. Po zvednut{ ramen do hornf pracovni polohy je d4n obsluhou
nebo koncovym spinadem impuls k zastaven{ p¥imofarého hydromotoru 12 f{zenym uzavienim pro-
porciondlniho Skrticfho ventilu s dvoucestnym stabilizdtorem 9 a ndslednym pfestavenim elek-
trohydraulického rozvad&&e 5 a ¥idicfho rozvdd&fe 24 do zdkladn{ polohy, &im¥ je hydraulicky
systém uveden do zékladnfiho stavu.

Provozni stav spoust&n{ ramen je realizovdn nésledovné.

Po dekompresi, tj. vyrovnénf tlaku ve zvedacim prostoru "I" p¥{mofarého hydromotoru
12 a v tlakovém potrubf 10, které je obdobné jako v pffpadé zveddni ramen, dojde k pfestaveni
elektrohydraulického rozvadsde 5 do levé funk&n{i polohy. Timto je docileno napojen{ zdroje
tlakové kapaliny 3 na vratny prostor "II" pfimoZarého hydromotrou 12 a n&slednym ¥{zenym
_otevirdnim proporciondlniho ventilu s dvoucestnym stabilizdtorem 9 je regulovén pritok ze
- gvedacfho prostoru "I" p¥{mo&arého hydromotoru 12, &im% ddjde k zasouvdni jeho pistnice
p¥i zabezpefen{ pofadovanych hodnot zrychlen{ a rychlosti spou$téni ramen. Reduk&nim venti-
lem s obtokem 15 je sni¥ena hodnota tlaku ve vratném prostoru "I1" p#fmofarého hydromotoru
12 tak, aby se tlakov& nepfetdfoval zvedac{ prostor "I" p¥i provoznim stavu spoudténi{ ramen.
Zastaven{ ramen v doln{ koncové poloze je realizovdno ¥fzenym uzavienim Zkrticfho ventilu
8 dvoucestnym stabilizédtorem 9 a pfestavenim elektrohydraulického rozvdd&fe 5 a Fidicfho
rozvddé&e 24 do zdkladni polohy impulsem od koncového &idla, nebo zésahem obsluhy. Usmérho-
vac{ mistek 8 zaji3tuje naveden{ pritoku na vstup proporciondlnfho Skrticiho ventilu s dvou-
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cestnym stabilizdtorem 9 p¥i provoznim refimu zveddni a spoust&ni. Dvojit§ tlakov§y spinad
13 zabezpeluje signalizaci ¥f{zené dekomprese a hodnoty minimélniho tlaku p¥i eventudlnim
poskozen{ tlakového potrubf 10 s ndslednym uvedenim hydraulického systému do zékladniho
stavu. P¥i vypadku zdroje tlakové kapaliny 3 je umoZn&no havarijni spusténi ramen oto&ného
lictho stojanu po provedené dekompresi. Zvedac{ prostor "I" p¥imoZarého hydromotoru 12 je
napojen pfes ¥krtic{ ventil s elektrohydraulickym ¥{zenim a dvoucestnym stabilizétbrem tlaku
17 a jednosm&rny ventil 21 na odpadn{ potrubi 18, &im¥ je dosaZeno ¥{zeného spust&ni ramen
do spodnf{ polohy. Vratny prostor "II" p¥fimoZarého hydromotoru 12 je p¥i havarijnim spou¥téni
doplhovdn pracovni kapalinou pfes p¥isévaci jédnosmérnf ventil 22. Pojistn§ ventil 27 zabez-
peduje omezeni sily na rameno p¥i ukléddéni pénve a hydraulickéq.uzaméeni p¥imo&arého hydro-
motoru 12.

Hydraulického rozvodu tlakové kapaliny podle. vyndlezu lze poﬁiit nejen pro ovlédéni

_ ramen oto¥ného licfho stojanu u za¥fzen{ pro plynulé odlévéni oceli, ale je ho moino apliko-
Cvat iu hydraulick¢ch systémd manipula¥nfch za¥fzenf oceléren, obrace&d blokovych trati

a vrat &i segmentd plavebnich komor. '

PREDMET VYNALEZU

Hydraulicky rozvod tlakové kapaliny, zejména pro ovl4ddni ramen otodného licfho stojanu
u za¥fzen{ pro plynulé odlévéant kovi, kde zdroj tlakové kapaliny je sacim potrubim spojen
se z4sobnikem kapaliny, vyzna&eny tim, %e zdroj tlakové kapaliny (3) je tlakovou pZf{pojkou
(4) napojen na vstup elektrohydraulického rozvédéde (5), jehoZ beztlaky v¢stup je odpadnim
potrubim (18) spojen se z&sobnfkem kapaliny (1) a jehoZ prvn{ tlakovy vystup (6) je napojen
na vstup usmérifovacfho mistku (8) s vestavdnym proporciondlnim Zkrticim ventilem s dvoucest-
nym stabiliz&torem (9), jen% svym svodovym v¢stupem je svodovou pf{pojkou (16) spojen se
zdsobnikem kapaliny (1), kde v¥stup usmérfiovacfho mistku (8) je tlakov§m potrubim napojen
ptes uzamykac{ a dekompresni blok (11) na zvedac{ prostor (I) p¥imoarého hydromotoru (12)
a odpadni vystup uzamykaciho a dekompresnfho bloku (11) je nizkotlakym svodem (20) spojen
se z&sobnfkem kapaliny (1) a kde paraleln& na tlakové potrubi (10) je napojen jednak dvojity
tlakovy spinad (13) s jednak svym vstupem Zkrtic{ ventil s elektrohydraulickym ¥izenim a
dvoucestnym stabilizdtorem tlaku (17), jehof vystup je napojen. pfes jednosmdrny ventil (21)
na odpadni potrubf (18) a svodovy vystup na svodovou p¥ipojku (16), pfi¥emf na druhy tlakovy
vystup (7) elektrohydraulického rozvadd&e (5) je napojen vstup reduk&énfho ventilu s obtokem
(15), jeho% vystup je spojen vratngm potrubim (14) s vratnfm prostorem (II) p¥imo&arého
hydromotoru (12) a odkapovy vystup je napojen na svodovou p¥ipojku (16) a kde na vratné
potrubi (14) je napojen v§stup p¥is&vacfho jednosmérného ventilu (22), jeho% vstup je spojen
se zdsobnikem kapaliny (1).

1 vykres



261348

— — —— s S e — — —

18




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

