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Zavés dveri experimentalnich mistnosti, kde t€leso dvefi je
pomoci homni profilované kladky (2) a doln{ profilované
kladky (3) zavéseno na svafované kolejnici (4), kterd je
namontovana na ramu dvefi, pfi¢emzZ osa pojezdu
profilovanych kladek (2) a (3) lei ve svislé roving symetrie
dveti pro jejich vyvdZeni, rozmistén{ obou kladek (2, 3) jsou
uzplisobena pro zachyceni klopného momentu vzniklého tihou
dvefi, tedy zajiiténi jejich stability, pfitemz tvar profilovanych
kiadek (2) a (3) odpovidd kruhovému profilu kolejnice (4) v
jejich pfimych dsecich a ziroved plochému profilu kolejnice
(4) v jeji zakiivené, ohnuté Easti a soudasng je pohyb dvefi
stabilizovan dvojramennym mechanismem (1), ktery je tvofen
dvéma svafovanymi dily, které jsou navzijem spojené pomoci
&eplia z nichz jeden je nasvéopacné strané pomodi fepll
uchycen k t&lesu dvef{ adruhy je na své opaéné strané pomoci
Cepl uchycen k zarubni.
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Oblast techniky

Vynalez se tyka zplasobu zavégeni vstupnich dvefi experimentainich mistnosti.

Dosavadni stav techniky

Vstupni  dvefe experimentalnich mistnosti, hlavné mistnosti bezodezvovych a
poloodezvovycf'!, jsou v soucasné dobé fedeny znaéné individusline zejména s ohledem na
potfeby konkrétniho pracovi§ts. Ve vétsing pripadd je oblast vstupu rozdélena na dva
zakladni prvky. Prvnim jsou dvoukfidlové vytiumené dvefe, za kterymi nasleduje
svafovana konstrukce s kole¢ky, nesouci absorpéni kliny &i jiny pro dané ucely vhodny
pohltivy obklad. Tento systém znaéné komplikuje a zejména prodiuZuje otevirani a
zavirani bezodrazové mistnosti pfi vyméné& méFenych objektl, ¢i prestavovani méfici
techniky. Navic je takika nemozné otevfit vstupni dvefe zevnitf a to zejmena v pfipadé
bezodrazové mistnosti. Snaha usnadnit manipulaci s takovyrr;ito dvefmi Casto vede k
osazovani pojezdovych kolejnic na podlahu vstupu do mistnosti, coz zrychluje a zpresiuje
pohyb dvefi. Na druhou stranu pojezdové kolejnice umisténé na podlaze znaéné
komplikuji manipulaci s mefenymi vzorky, protoze je casto zapotiebi kolejnice piejizdét

manipulaéni technikou.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody odstrariuje zavé$eni vstupnich dvefi experimentalnich mistnosti podle
tohoto vynalezu. Téleso dvefi je pomoci dvou profilovanych kladek zavéseno na
svarované kolejnici. Kolejnice je namontovana na ramu dvefi tak, aby osa pojezdu kladek
prochazela svislou rovinou symetrie vrat a system tak byl vyvazeny. Kladky jsou vhodnym
zptsobem profilovany tak, aby nebylo mozné jejich seskodeni z vodici kolejnice.
Geometrie rozloZeni kladek je volena tak, aby vstupni dvere viastni tihou sevrely

podstropni kolejnici pojezdu a byla tak zajisténa stabilita dvefi v podelném sméru. Tvar
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vodicich kladek navic umozfiuje pouzit kruhovy profil kolejnice pro pfimé useky a plochy
profil pro ohybané ¢asti kolejnice, coz usnadiuje jeji vyrobu. Odjisténi uzavienych dvefi, je
mozné realizovat libovolnym vhodnym zpiisobem, je moZné dvefe pouhym tahem ve
smeéru trajektorie otevfit. Vodici kladky se zaénou odvalovat po zavégené kolejnici a sledu;i
pfipadnou zménu drahy, ktera je prenagena na pohyb samotnych dvefi. Kladky jsou
vhodnym zplsobem profilovany, aby nebylo mozné jejich sesko&eni z vodici kolejnice.

Po celou dobu manipulace s oteviranymi dvefmi je jejich pohyb dale stabilizovan
dvojramennym  mechanismem, ktery znemoZfuje kolébani dvefi. Dvojramenny
mechanismus je tvofen dvéma svafovanymi dily, které jsou navzajem spojené pomoci
¢epu. Jeden z téchto dild je uchycen na své opacné strané pomoci depll k t&lesu dvefi a
druhy je uchycen na své opaéné strané pomoci ¢epl k zarubni,

Tvar a zejména kinematické usporadani mechanismu umozfiuje pouze nataéeni ramen
mechanismu kolem os ¢epu. Tim je jednak zabranéno houpani dvefi, které by znamenalo
zkrouceni pracovnich rovin mechanismu a dale jsou dvefe mechanismem pojisténa proti
svéseni,

Kombinace uspofadéni mechanismu a vedeni, v ddsledku zpusobi, Ze vratim z(stava
pouze jediny stupef volnosti, ktery odpovida pravé pohybu po kolejnici pFedepsané
trajektorii. Zavirani dvefi je principielné zcela shodné, a je opét velmi snadno proveditelné.
Delka a provozni poloméry ramen stabilizaéniho mechanismu jsou vhodné& navrZeny tak,
aby se po uzavieni vstupnich dvefi sloZily na tyto dvefe a nevybihaly do prostoru
mistnosti.

Prehled obrizkd( na vykresech

Vynalez je blize osvétlen na pfiloZzenych vykresech, kde na obr. 1 je znazornén pohled na
dvefe experimentalnich mistnosti shora v otevieni poloze. Na obr. 2 je znazornén pohled
na dvefe experimentalnich mistnosti ¢elné v zaviené poloze, na obr. 3 je znazornén detail
zaveésu dvefi experimentalnich mistnosti. Na obr. 4 je znazornén detail dvojramnenného

mechanismu.
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Prikiad provedeni vynalezu

Zavégeni dveli podle vynalezu je provedeno tak, Ze téleso dvefi je pomoci horni
profilované kladky 2 a dolni profilované kladky 3 zavé$eno na svafované kolejnici 4.
Kolejnice 4 je namontovana na ramu dvefi tak, aby osa pojezdu profilovanych kladek 2 a
3 prochéazela svislou rovinou symetrie vrat a system tak byl vyvazeny. Profilované kladky 2
a 3 jsou profilovany tak, aby nebylo mozné jejich seskodeni z vodici kolejnice 4.
Geometrie rozloZeni horni profilované kiadky 2 a dolni profilované kladky 3 je volena tak,
aby vstupni dvefe viastni tihou seviely kolejnici 4 pojezdu a byla tak zajiSténa stabilita
dvefi v podélném smeéru. Tvar profilovanych kladek 2 a 3 je vytvofen pro kruhovy profil
kolejnice 4 pro pfimé useky a pro plochy profil pro ohybané &asti kolejnice 4. Profilované
kladky 2 a 3 se zaénou odvalovat po zavésené kolejnici 4 a sleduji pfipadnou zménu
drahy kolejnice 4, ktera je pfenagena na pohyb samotnych dvefi.

Po celou dobu manipulace s oteviranymi dvefmi je jejich pohyb dale stabilizovan
dvojramennym mechanismem, ktery znemozriuje kolébani. Dvojramenny mechanismus 1
je tvofen dvéma svafovanymi dily, které jsou navzajem spojené pomoci ept. Jeden
z nich je na své opacné strané uchycen pomoci Cepl k télesu dvefi a druhy je na své

opacné strané uchycen pomoci éepu k zarubni.

Prumyslova vyuZitelnost

Systém zavéSeni dvefi je pouzitelny vsude tarT} kde je nutné pfesné, snadné a rychlé
vedeni vrat s pevné definovanou trajektorii pohybu. Trajektorie pohybu mdze byt v dosahu
stabilizaéniho mechanismu témér libovolna a vychazi zpravidla z konkrétnich pozadavki
té které experimentaini mistnosti. Systém zavéseni je dale pouzitelny tam, kde jsou

vyloucené zasahy do podiahy pfi technické realizaci.
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PATENTOVE NAROKY

PV 2040-334.

Y. Zavés dvefi experimentalnich mistnosti, vyznacujici se tim, Ze téleso dvefi je
pomoci horni profilované kladky (2) a dolni profilované kladky (3) zavéseno na
svafované kolejnici (4), ktera je namontovana na ramu dvefi, pfitemz osa
pojezdu profilovanych kladek (2) a (3} lezi ve svislé roving symetrie dvefi pro
jejich vyvazeni, rozmisténi obou kladek (2, 3) jsou uzpusobena pro zachyceni
klopného momentu vzniklého tihou dvefi, tedy zajisténi jejich stability, pficemsz
tvar profilovanych kladek (2) a (3) odpovida kruhovému profilu kolejnice (4)
v jejlich pfimych Usecich a zarover plochému profilu kolejnice (4) vV jeji
zakfivené, ohnuté éasti a souasneé je pohyb dvefi stabilizovan dvojramennym
mechanismem (1), ktery je tvofen dvéma svafovanymi dily, které jsou
navzajem spojené pomoci &eptl a z nich jeden je na své opaéné strand
pomoci Cepl uchycen k télesu dvefi a druhy je na své opaéné strané pomoci
¢ept uchycen k zarubni.




114

NI{

PV 2040- 930

e




2[4

Py 2 o40- 70

IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII

||||||||||||||||||

obr. 2




314 Py 7040- 330

obr. 3




/
114 Py 1040- 330

00000




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

