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AUTOMATISCHE STRICKNADELAUSWAHLVORRTCHTURG

Anwendungsgebiet der Erfindung:

Diese Erfindung betrifft Flachstrickmaschinen, Ketten—
wirkmaschinen und Jacquardmaschineq und insbesondere
eine automatische Stricknadelauswablvorrichtung zur Bile-
dung von Strickmustern auf einer Strickmaschine.

Charakteristik der bekannten technischen Ldsungen:

Bei herkémmlichen Flachstrickmaschinen, Kettenwirkms-
schinen und Jacquardmaschinen wurde die Einstellung der
Nadelanordnung fiir jedes einzelne Strickmuster bisher
mechanisch mittels éiner Lochkarte oder dergleichen
vorgenommen. Die manuelle Herstellung dieser Lochkarten
von gezeichneten Musterdessins nahm viel Zelt und Ko-
sten in Anspruch.

In jlingster Zeit, nach der Einfilhrung von Maschinen zur
Herstellung von Lochkarten mittels Videosignale, die
durch die fotoelektrische Abtastung eines Originalbildes
erzeugt werden, wurden beachtliche Verbesserungen in der
Schnelligkeit und Genauigkelt bel der Herstellung der
Lochkarsen flir die gewlnschten Strickmuster erzielt,
Wenn jedoch das Strickmuster gewechselt werden soll, muB
der gesambte:Lochkartenstapel ausgewechselt werden, und
es ist praktisch unmdglich, das Strickmusbter partiell

zu verindern. '
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Es wurde dasher eine Vorstellung zur Beseitigung dex
oben genanntenlMéngel von herkdmmlichern Strickmaschi-
nen durch die Verwendung von Videcsignalen entwickelt,
welche direkt oder iiber Magnetband durch das fotoelek-
trische Abtasten eines Strickmusteroriginaldessins ge-
wonnen werden. Bs gab Jjedoch bestimmbte Schwierigkeiten,
die iUberwunden werden muBten, um eine brauchbare Ma-
schine zu bauen.

Erstens passen die Solenoiden nicht in den vorhandenen
Raum, wenn sie einfach in einer Reihe angecrdnet werden,
da selbst das kleinste Solenoid viel breiter als der
Abstand zwischen jeweils zwel Auswdhlern in einer
Strickmaschine ist - der im %typischen Fall 1,5 bis 2,0
nm betTigt.

Zweitens ist es, wenn die Solenoiden alle befestigt

sind, sehr schwierig, nur die gewlinschten Auswdhler
durch selektives Aktivieren der Tolenoiden aﬁzuziehen,

da die Tendenz besteht, daB auch die benachbarten Auswih~
ler angezogen oder durch magnetischen StreufluB beein-
fluBt werden, wodurch es gelegentlich zu Fehlfunktionen
kommt,

Drittens muB, wenn die Auswdhler durch die Solenoiden
wie bel herkdmmlichen Strickmaschinen iber eine bestimm~
te Entfernung angezogen werden sollen, eine ziemlich
groBe elektrische Kraft zugefihrt werden zu jedem der
erregten Solenoiden. Wenn die Anzahl der zu einem be-
stimmten Zeltpunkt zu erregenden Solenoiden gro8 ist,
wird der Stromverbrauch recht hoch.
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Angesichts dieser Mingel von herkdmmlichen Strickma-
schinen wurde in der japanischen Patentanmeldung -
54-23638 (US-PS 4 275 573 vom 30. Juni 1981) eine ver-
besserte automatische Nadelauswshlvorrichbung beschrie-
ben.. Die Nadelauswdhlvorrichtung besteht aus einer
Vielzahl von senkrecht ausgerichteben Auswihlern zum
Riicken von Stricknadeln, einer beweglichen Montage-
platte, auf der dieselbe Zahl von Solenciden wie die
Anzahl der Auswdhler angebracht ist und die nach hinten
und nach vorn schriggestellt werden kann, um die Aus-
wihler vorzuziehen, die den erregten Solenoiden ent-
sprechen, um sie beim Hochriicken der Stricknadeln in
Strickstellung auszuschalten.

Die Auswihler, welche den erregten Solenoclden entspre-
chen, werden von einem Auswdhlerbett gelost, das eine
'senkrechte Bewegung ausfihrt, um die damit zusammen-
wirkenden Auswihler nach oben zu riicken, um die ent-
sprechenden Stricknadeln in Strickstellung zu bringen;
Folglich sind, da die bewegliche Montageplatte nach
hinten gekippt ist, die Solenoiden immer in engem Eon-
takt mit den Auswihlern, wenn sie erregt sind, und
ziehen die den erregten Solenoiden entsprechenden Aus~
wihler nach vorn.

Die oben beschriebene Nadelauswihlvorrichtung ist im
allgemeinen zur Erreichung der oben beschriebenen Ziele
ausreichend. Es wurde jedoch festgestellt, daB es, da
die Auswihler nur auf einem Band oder einem Absatz ver-
hakt sind, der vom Auswihlerbett vorsteht, moéglich ist,
daB die Auswihler unbeabsichtigt vom Auswdhlerbett ge-



-. - 232704 g

185t werden kdnnen, vor allem auf Grund von Schwingun-
gen der Strickmaschine,. die auf den Nadelauswdhlmecha-
nismus Ubertragen werden. Das kénnte durch eine ent-
sprechende Konstruktion verhindert werden, stellt aber
durch Einschrénkung der Freiheit bei der Konstruktion
trotzdem einen Nachteil dar.

Ziel der Erfindung:

Angesichts des Mangels der oben genannten Erfindung
ist es das Hauptziel dieser Erfindung, die Auswihler
sicherer am Auswihlerbett zu befestigen, so daB sie
nicht leicht davon gelSst werden kdnnen, um so den Zu-
fall des Auffretens einer Fehlfunktion auszuschalten,
ohne Einschrankungen bel der Arbeitshéchstgeschwindig-
keit der Strickmaschine vornehmen zu milssen.

Darlegung des Wesens der Erfindung:

Dieses Ziel wird nach der vorliegenden Erfindung durch
Schaffung einer Stricknadelauswdhlvorrichtung zur Her-
stellung von Strickmustern auf einer Strickmaschine
geschaffen, welche aus einer Vielzahl von senkrecht
ausgerichteten Stricknadeln besteht,; die entweder eine
Strick- oder eine Nichtstrickstellung einnehmen kon-
nen, einer Vielzahl von senkrecht ausgerichfteten Aus-—
wihlern, die im Verh&ltnis von Eins zu Eins zu den
Stricknadeln vorhanden und an ihren unteren Enden durch
eine Zapfenwelle gelenkig verbunden sind und die ent-
weder eine erste Stellung einnehmen kdnnen, um die
entsprechenden Stricknadeln aus der Nichtstrickstellung
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in die Strickstellung zu bewegen, oder eine zwelte Stel-
lung, um die entsprechenden Stricknadelrn nicht aus der
Nichtstrickstellung in die Strickstellung zu bewegen,
einer Vielzahl von Solenoiden, die wiederum im Verh&lt-
nis von Eins zu Eins zu den Auswihlern vorhanden sind,
un dem gewiinschten Strickmuster entsprechend eine aus-
gewihlte Gruppe von Auswéhlern anzuziehen, einer ersten
Antriebsvorrichtung zur Bewegung der anderen Auswdhler
als der in der ausgewdhlten Gruppe aus der ersten Stel-
lung in die zweite Stellung, und einer zwelten Anfriebs-
vorrichtung zur Bewegung der anderen Auswdhler als der
in der ausgewihlten Gruppe zur Bewegung der entspre-
chenden Stricknadeln aus Ger Nichtstrickstellung in

die Strickstellung.

Lsusfihrunzsbeigpiel:

Die vorliegende Erfindung wird im folgenden unfter Be-
zugnahme auf ein bevorzugtes Ausfiihrungsbeispiel be-
schrieben, wobel Bezug auf die beigefiigben Zeichnungen
genommen wird. |

Abb, 1 ist eine Vorderansicht der Stricknadelauswidhl-
vorrichtung nach der Erfindung.

Abb. 2 ist eine Querschnittsansicht auf der Linie II-IT
der Abb. 1.

Abb. 3 ist eine Querschnittsansicht auf der Linie
ITI~IIT der Abb. 1.
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Abb. 4 ist eine Querschnittsansicht auf der Linie

-

Abb. 5 zeigt einen Teil der Abb. 1, wenn die Nadelaus-
wahl gerade abgeschlossen ist.

Abb. 6 1ist eine Querschnitisansicht auf der Linie
VI-VI der AbD. 5.

Wie in den Abbildungen 1 und 2 gezeigt wird, wird ein
senkrecht ausgerichtetes Auswihlerbett 3 an der oberen
Vorderseite eines Maschinengestells 2 befestigt, das
wiederum an dem nach vorn vorstehenden, freien Ende
einer Befestigungsplatte 1 angebracht ist.

Ein nach vorn verlaufender Waagerechter Arm 5 wird an
jedem seitlichen BEnde einer ersten Zapfenwelle 4 ange-
bracht, die drehbar waagerecht an der Befestigungsplatie
1 und im wesentlichen senkrecht zu dem nach vorn verlau-—
fenden Arm der Befestigungsplatte 1 ancebracht ist. An
der Zapfenwelle 4 wird, geringfiigig nach innen vom was-
gerechten Arm 5 versetzt, auf der rechfen Seite im
Sinpe der Abb. 1 auch eln senkrechter Arm 6 angebracht.
Da sowohl die beiden waagerechten Arme 5 als auch der
sénkrechte Arm 6 an derselben Zapfenwelle 4 angebracht
sind, bewegen sich diese Arme integral zueinander. Am-
Vorderende jedes der waagerechbten Arme 5 wird das obere
Ende eines nach unten verlaufenden Hebearmes 7 gelenkig
angebracht, und die unteren Enden der Hebearme 7 sind
ebenfalls gelenkig mit den beiden seitlichen Enden
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einer zweiten Zapfenwelle 8 verbunden,

Jede der jeweils gegeniiberliegenden Flédchen von Vor-
springen 9, die von den beiden seitlichen Enden des un-—
teren Endes der Vorderfléche des Maschinengestells 2
vorstehen, ist mit einem senkrecht verlaufenden Schlitz
10 versehen;”Die beiden seitlichen Enden der zweiten
Zapfenachse 8 greifen in die Schlitze 10 ein, so daB
nur eipe durch diese Schlitze 10 gefilhrte senkrechte
Bewegung moglich iste

Die unbteren BEnden einer Vielzahl von Auswdhlern 11 wer-
den gelenkig abwechselnd mit Abstandshaltern 12 von
einer bestimmten Stirke an der zwelbten Zapfenwelle 8
befestigt, wie deutlich aus der Abb. 3 hervorgeht.

Abb. 3 zeigt auch die zweite Zapfenwelle 8 im Einpgriff
in der Nut 10 an jedem der beiden seitlichen Enden.

Die Auswihler 11 bestehen aus senkrecht verlaufenden
‘Metallplatten von verhiltnismiBig geringer Breite, und
da sich der Schwerpunkt dieser Auswihler leicht hinter
der zweiben Zapfenwelle 8 befindet, auf welcher jeder
der Auswihler gelenkig und frei steht, sind die Aus-
wihler 11 nach hinten vorgespannt und lehnen sich un-
ter Schwerkraft gegen die Vorderselte des Auswihler—
betts 3.

Und die Auswihler 11a, 11b, 11c und 114 sind mit Vor-
springen 13a, 13b, 13c und 13d versehen, so daB die
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Vorspriinge zueinander gestaffelt sind, wobei ihre Hohe
fir jeden aus vier Auswdhlern bestehenden Satz von
links nach rechts abnimmt. Das untere Ende einer
Stricknadel 14 befindet sich wenig Uber dem oberen
Ende jedes der Auswdhler 11. Daher wird normalerweise
durch die Aufwértsbewegung eines Auswdhlers 11 die
entsprechende Stricknadel 14 in eine Strickstellung
gebracht;

Vor den Auswdhlern 11 befindet sich eine Schwingplatte
15, im wesentlichen parallel zum Auswidhlerbett 3, wo=-.
bei die Stiitzarme 16 von den beiden seitlichen Enden

- des unfteren Endes der Schwingplatte 15 nach hinten
vorstehen und durch eine driftte Zapfenwelle 18 gelen-
kig auf Stitzwinkeln 17 gebaiten werden, die wiederum
an unteren Ende des Maschinengestells 2 befestigt
sind. Die Schwingplatte 15 kann daher eine Kippbewe—
gung ausfihren, wobei sich das Zentrum der Kippbewe-
gung an der dritten Zapfenwelle 18 befindetb.

- Diese Schwingplatte 15 wird normalerweise durch ein
Pzar Druckfedern 19 nach vorn vorgespannt, deren andere
Bnden am Maschinengestell 2 befestigt sind. Die Abb. 4
zeigt, daB die Stitzarme 16 an der hinteren Fliche der
Schwingplatte 15 befestigt sind und gelenkig an dem
Stiitzwinkel 17 angebracht sind, der am unteren Ende

des Maschinengestells 2 durch die dritte Zapfenwelle

18 befestigt ist.
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Auf der Riickseite der Schwingplatte 15 ist eine Viel-
zahl von Solenoiden 20a, 20b, 20c¢ und 204 angebracht,
die jeweils dem Vorsprung 13 des entsprechenden Aus-
wahlers 11 gegenﬁberliegen; Bel dem in der Abb. 2 ge=-
zeigten Zustand befindet sich jedes der Solenoiden
20z, 20b, 20c und 204 in engem Kontakt mit dem ent-
sprechenden Vorsprung 13a, 13b, 13c und 134 des Aus-
wihlers 11a, 11b, 11c und 11d. Zusdtzlich verliuft ein
Ubertragungsarm 21 nach hinben von einem oberen Ab-

' schpnitt der rechten Seite der Schwingplatte 15, und
das hinterste Ende des Ubertragungsarmes 11 ist als
ein nach unten gebogenes Tell 22 ausgebildet.

Wie in der Abb. 2 deutlich gezeigt wird, ist ein

' Schwinghebel 24, der im wesentlichen nach oben fiihrt
und in zweigezackben Enden 25 endet, fest auf einer
Lntriebswelle 23 angebracht, die wiederum mit elnem
Lintriebselement verbunden ist, das in der Zeichnung
nicht gezeigt wird. Die zwelgezackben Enden 25 des
Schwinghebels 24 sind mit einmer ersten Stellschraube
26 versehen, die in das vordere Ende der zwelzackigen
Enden geschraubt ist, und einer zwelten Stellschraube,
27, die in das hintere Ende der zweizackigen Enden ge-
schraubt ist. Wie in der Abb. 6 gezeigt wird, sind
diese beiden Stellschrauben 26 und 27 seitlich gegen-
einander versetzt, wobei ihre freien Enden auf einem
Paar paralleler Linien einander gegenﬁberliegen;

Der Schwipghebel 24, der in der Abb. 2 gezeigt wixd,
befindet sich in seiner hintersten Schwingstellung,
und das freie Ende der ersten Stellschraube 26 greift
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in die Vorderfliche des nach unten gebogenen Teils 22
des Ubertragungsarmes 21 ¢in, wihrend das freie Ende
der zweiten Stellschraube 27 von der hinteren Fliche
des unteren Endes des senkrechten Hebels 6 geldst ist,
so daB eine liicke zwischen ihnen bleibt. Der senkrechte
Hebel 6 ist durch eine Zugfeder 28 nach hinten vorge-—
spanant, ihr eines Ende ist in einem Mittelabschnitt des
senkrechten Hebels befestigt, wihrend das andere Ende
an einem festen Maschinengestell befesfigt.ist and mit
einem Anschlagelement 29 zusammenwirkt, welches die
hinterste Schwingstellung des senkrechten Hebels 6 be=-
stimmt, In diesen Zustand befindet sich die zweite
Zapfenachse 8 in ihrer niedrigsten Position. Die
Schwingplatte 15 ist in die hinterste Stellung gekippt,

und die darauf befestigten Solenciden 20a, 20b, 20¢ und .

204 greifen in die gegeniberliegenden Vorspringe 13a,
13b, 13¢c und 134 der Auswdhler 11a, 11b, 11c und 114
in engem Kontakt ein.

Wenn die automatische Stricknadelauswihlvorrichtung,

die oben.beschrieben wird, aus dem in der Abb. 2 gezeig-~
ten Zustand eingeschaltet wird, wird zuerst ein Sole-
noid 20a, beispielsweise, welches dem Vorsprung 13a des
Auswihlers 11a entspricht, nach einem Schnittmuster-
signal erregt, das durch die fotoelektrische Abtastung
eines Schnittmusterdessins gewonnen wird. Der Auswih-
ler MMa wird in die Lage versetzt, den Stricksolenoiden
14, der sich unmittelbar dartber befindet, hoch zu

' riicken.
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Fast gleichzeitig beginnt der Hebel 24 zusammen nmit
dem Vorderende der ersten Stellschraube 26, die in

das nach unten gebogene Teil 22 der Ubertragungsplatte
21 eingreift, nach vorn zu schwingen, und die Schwing-
platte 15 kippt mit dem am Solenoiden 20a haftenden
Auswidhler 11a nach vdrn, wahrend die anderen Auswih-
ler 11b, 11c und 114 in ihrer urspringlichen Stellung
bleiben.

In der Zwischenzeit ndhert sich die zweite Stellschraube
27 dem senkrechten Hebel 6 und kommt mit diesem in
Kontakt. |

Wahrend der Schwinghebel weiter nach vorn schwingt und
auch die Schwingplatte 15 welter nach vorn kippt, wo-
bei der Auswihler 11a damit vom Auswihlerbett 13 weg-
gefilhrt wird, bewegt sich die gweite Stellschraube 27
vor, um den senkrechten Hebel © nach vorn zu schieben
und dadurch die Auswdhler 11b, 11c und 114 nach oben
zu ricken, im Gegensatz zum Auswdhler 11a, der, da er
an der Schwingplatte 15 befestigt ist, durch die waa-
gerechten Arme 5 und die Hebearme 7 auBer Betrieb ge-
setzt wird, was dazu fihrt, daf die Stricknadeln, wel-
che den Auswihlern 11b, 11c und 114 entsprechen, die
nicht an den Solenoiden 20a auf der Schwingplatte 15
haften, in Strickstellung eingeriickt werden. Dann er-
reicht der Schwinghebel 24 seine vorderste Schwing-
stellung;
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4bb. 5 zeigt den Schwingarm 24 in seiner vordersten
Schwingstellung. AuBerdem geht aus der Zeichnung her-
vor, daB der senkrecihte Hebel 6 in seine vorderste
Kippstellung oder am weltesten vom Anschlagelement 29
weg gekippt ist, wihrend sich der Ubertragungsarm 21
durch das nach unten gebogene Telil 22 am weitesten nach
vorn sbkippen kann, wobel dieses Teil 22 durch das
freie Ende der ersten Stellschraube 26 gestoppt Wi;d;

AnschlieBend beginnt der Schwinghebel nach dem Muster-
signal, nach hinten zu schwingen, und die erste Stell-
schraube 26 beginnt, das nach unten gebogene Teil 22
der Ubertragungsplatte 21 nach hinten zu riicken, was
zur Folge hat,fdaB die Schwingplatte 15 gegen die Wir--
kung der Druckfedern 19 nach hinten zu kippen beginnt.
Gleichzeitig beginnt sich die zweite Stellschraube 27
nach hinter zu bewegen, was zur Folge hat, daB der
senkrechte Hebel 6 nach hinten zu schwingen beginnt,
wodurch die zweite Zapfenwelle 8 sich unter der Vor-
spannung der Zugfeder 28 nach unften bewegt;

Wenn die Schwingbewegung des senkrechten Hebels © durch
das Anschlagelement 29 beendet wird, erreichen die
zweite Zapfenwelle 8 sowie die Auswdhler 11 lhre unter-
ste Stellung. Zu diesem Zeitpunkt besteht eine kleine
Tiicke zwischen den Auswdhlern 11 und den Solenoiden 20,
so daB die Abwirtsbewegung der Auswdhler 11 nicht be-
eintréchtigt wird.



- 232704 8

Wenn der Schwinghebel 24 weiter nach hinten schwingt,
neigt sich die Schwingplatte 15 allein weiter nach
hinten, wodurch ein enger Kontakt zwischen den Aus-
wahlern 11 und den Solenoiden 20 hergestellt wird,
wihrend der senkrechte Arm 6 durch das Anschlagelement
29 an einer weiteren Rickwirtsbewegung gehindert wird.

Nun wird das Solenoid 20a, das vorher erregt wurde,
wieder aberregt. Die automatische Stricknadelaunswdhl-
vbrrichtang geht in den in der Abb. 2 gezeigten Aus-
gangszustand zuriick. Das oben beschriebene Verfahren
wird in der gewlinschbten Zahl wiederholt, um das ge-

winschte Strickmuster zu erhalten.

So konnen mit der automatischen Stricknadelauswdhlvor-
richtung der vorliegenden Erfindung alle Vortelle einer
ghnlichen Vorrichtung realisiert werden, die in der
jepenischen Patentanmeldung 5428638 (US-ES 4 275 573
von 30. Juni 1981) beschrieben wird, und sie bietet den
weiteren Vorteil, die Auswdhler sicher zu halten, ohne
daB die Auswihler 11 auf Grund der Schwingungen der
Strickmaschine oder aus anderen Griinden unrbeabsichtigt
vom Auswidhlerbett 3 geldst werden. Das wird dadurch er-
mbglicht, daB die unteren Enden der Auswdhler so mlb
der zweiten Zapfenwelle 8 verbunden sipnd, daB die Aus—
wihler nur die Kippbewegung im Verhfltnis zur zwelten

Zapfenwelle 8 ausfiihren konnen.

Obwohl die vorliegende Erfindung ﬁnter.Bezugnahme auf
das bevorzugbe Ausflhrungsbeispiel beschrieben wurde,
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ist es Fachleubten offensichtlich, daB viele Modifika-
tionen und Auswechslungen im Rahmen einer solchen Er-
findung méglich sind. Es ist daher selbstverstidndlich,
daB die vorliegende Erfindung nicht durch das oben be-
schriebene Ausfihrungsbeispiel eingeschrdnkt wird, son~
dern nur durch den beigefligten Erfindungsanspruch.
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Brfindungsanspruch

1. hutomatische Stricknadelauswdhlvorrichtung zur Her-
stellung von Strickmustern auf einer Strickmaschine,
bestehend aus

einer Vielzzhl von senkrecht ausgerichteten Strick-
ﬁadeln, die entweder eine Strickstellung oder eine
Nichtstrickstellung einnehmen koOnnen,

einer Vielzahl von senkrecht ausgerichteten Auswiah-
lern, dile im VerhZltnis von Eins zu Eins zu den
Stricknadeln vorhanden und an ihren unfteren Enden
durch eine Zapfenwelle gelenkig befestigt sind,
die entweder eine erste Stellung elnnehmen konnen,
um die entsprechenden Stricknadeln aus der Nicht-
strickstellung in die Strickstellung zu bringen,
oder eine gzweite Stellung, um die entsprechenden
Strickrnadeln nicht aus der Fichbtstrickstellung in
die Strickstellung zu bewegen,

einer Vielzahl von Solenoiden, die ebenfalls im
Verhiltnis von Eins zu Eins zu den Auswihlern vor-
handen sind, um eine ausgewdhlte Gruppe von Aus-
wihlern nach einem gewinschten Strickmusterdessin:
anzuziehen,

einer ersten Antriebsvorrichtung zur Bewegung der
anderen Auswidhler als der in der ausgewzhlben Gruppe
aus der ersten in die zweite Stellung und

einer zweiten Antriebsvorrichtung zur Bewegung der
enderen Auswihler als der in der zusgewadhlten Gruppe,
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un die enbtsprechenden Stricknadeln aus der Nicht-
strickstellung in die Strickstellung zu bewegen.

Vorrichtung nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB die Zapfenwelle, die mit den unteren Enden der
Auswéhler verbunden ist, durch ein Paar im wesent-
lichen senkrechbter Schlitze gefihrt wird.

Vorrichtung nach Punkt 2, gekennzeichnet dadurch,
daB das erste Antriebselement aus einer Schwing-
platte bestent, auf welcher die Solenoiden gegenilibex

~den enbtsprechsnden Auswidhlern angsordnet sind, wel-

che gekippt werden kann, um die nichtausgewdhlte
Gruppe von Solenoiden aus der ersten in die zweifte
Stellung zu bewegen, |

Vorrichtung nach Punkt 3, gekennzéicbnet'daduroh,
daB an jedem der Auswdhler so ein Vorsprung vor-
handen ist, daf die Vorsprings der auswihler im Ver-
hgltnis zu den benachbarten gestaffelt sind, und daB
die Solenoiden so auf der Schwingplatte angebracht
sind, daB8 sie den entsprechenden Vorspringen der
Auswdhler gegentiberliegen,

Vorrichtung nach Punkt 4, gekennzeichnet dadurch,
daB die Schwingplatte nach hinten gekippt wexrden
kann, bis die Solenoilden im wesentlichen die ent-
sprechenden Vorspriinge der fLuswidhler beriihren, die
in die erste Stelldng gebracht wurden, und nach
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vorn gekippt werden kenn, so daB die den erregten
Solenoiden entsprechenden Auswihler aus der er-
sten Stellung in die zwelte Stellung bewegt werden
kOnnen,

Vorrichbung nach Punkt 5, gekennzeichnet dadurch,

daB das zweite Antriebselement mit deriZapfenwelle
verbunden isb, die an den unteren Enden der Aus-
wahler vorhanden ist, um die in der ersten Stellung'
verbleibenden Auswshler zu heben, um die entsprechen-
den Stricknadeln in dle Strickstellung zu Ticken.

Vorrichtung nach Punkt 6, gekennzeichnet dadurch,
daB das erste und das zweite Antriebselement opera-
tiv miteinander synchronisiert sind, so daf jeder
Zyklus der Kippbewegang der Schwingplatte abwech-
selnd mit jedem Zyklus der senkrechten Bewegung der
Auswihler zum Bringen der entsprechenden Strick-
nadeln in die Strickstellung erfolgt.

Vorrichtung nach Punkt 7, dadurch gekennzeichnet,
daB die Auswihler normalerweise zur ersten Stellung
unter Schwerkraft vorgespannt sind.

Vorrichtung nach Punkt 8, dadurch gekennzeichnet,
daB die Schwingplatte normalerweise nach vorn vor-
gespannt ish, om dle Auswdhler, die durch die ent-
spre¢henden Solenoiden angezogen wurden, in die
zweite Stellung zu bringen, dazu dient wenigstens
eine Druckfeder, '



10. Vorrichtung nach Punkt 9, dadurch gekennzeichnet,
daB die Auswdhler normalerweise durch eine Jug~
feder nach unbten vorgespannt sind, um die ent-
sprechenden Nadeln in die Nlchssur1CKstellung ZU
bringen; |

11, Vorrichtuag nach Punkt 10, gekennzeichnet dadurch,
daB die synchronisierfen Beﬁegungen-von ersten

und zweitem Antriebselement durch einen zwel-

zackigen Schwiﬁgarm erzeugt_werden, der die Pendel-

oder Schwingbewegung iber eilnen bestimmbten Winksl

wiederholt.

12. Vorrichtung nach Punks 1M, C'eke:mzeﬁ,c.’m:ze!: dadurch,

dz8 der zweizackige Schwingarm t Stell uben

o den
g

(D

fir die RBinstellung des Zeitablaufs zw1' ch
Bewegv ngen des ersten und des zvewcen Antrieb
ements verseaen ist.
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