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DESCRIPCION
Dispositivo y mueble con una parte de mueble

Se conocen dispositivos para mover una parte de mueble mévil, en particular dispositivos que por ejemplo
estan fijados en medios guia para el movimiento guiado de la parte de mueble mévil o en el mueble
correspondiente. Los dispositivos conocidos en general comprenden un acumulador de fuerza que asiste a la
parte de mueble mévil durante un movimiento de apertura y/o de cierre, relativamente con respecto al cuerpo
de mueble. Para la expulsién de la parte de mueble desde una posicién de cierre en la direccién de apertura,
tiene lugar primero una activacién del dispositivo, desde una posicién de puesta a disposicion con el
acumulador de fuerza cargado, para activar el acumulador de fuerza.

Con relaciéon al estado de la técnica se mencionan las solicitudes WO 2020/186276 A1, WO 2015/192153 A1
y WO 2015/051386 A2.

Objeto y ventajas de la invencién

El objeto de la presente invencion consiste en mejorar un dispositivo para el movimiento de una parte de
mueble mévil, asistido con un acumulador de fuerza, en particular en cuanto a un establecimiento seguro de
una posicién de disposicion del dispositivo.

Este objeto se soluciona mediante las reivindicaciones independientes.
En las reivindicaciones dependientes se indican variantes ventajosas y convenientes de la invencién.

La invencién parte de un dispositivo para mover una parte de mueble en una direccién de apertura,
relativamente con respecto a un cuerpo de mueble, de un mueble, donde la parte de mueble, mediante
medios guia, puede moverse en la direccién de apertura y en una direccidén de cierre, opuesta a la direccién
de apertura. El dispositivo en particular es un dispositivo de expulsién, como un dispositivo de expulsién para
cajones, para puertas o para tapas, en particular con funcién de pestillo tactil, para el cajén o la tapa del
mueble. Los medios guia preferentemente son guias de rieles conocidas, que estan conformadas como
extraccién parcial o completa, o herrajes para tapas o herrajes para puertas. El dispositivo puede estar
acoplado funcionalmente a un sistema automatico de retraccién para una retraccién suave, amortiguada,
asistida por fuerza, asi como cémoda, de la parte de mueble o del cajén, de la puerta o de la tapa, o de las
tapas, a la posicién de cierre del cajon o de la tapa, o de la puerta, o puede comprender dicho sistema.

El dispositivo presenta un acumulador de fuerza recargable y un eyector, que puede accionarse en la
direccién de apertura bajo el efecto del acumulador de fuerza que se descarga, donde el acumulador de
fuerza puede bloquearse en el estado cargado, de modo que el dispositivo montado en el mueble, después
de un desbloqueo del acumulador de fuerza cargado, puede mover la parte de mueble desde una posicién de
cierre, en el cuerpo de mueble, en la direccién de apertura, donde el eyector puede acoplarse a la parte de
mueble con un movimiento, donde el acumulador de fuerza puede cargarse con un movimiento del eyector de
regreso a la direccién de cierre, y donde esta proporcionado un elemento de sincronizaciéon del dispositivo,
que para la sincronizacién de un desbloqueo del acumulador de fuerza cargado del dispositivo, puede
acoplarse con un elemento de sincronizacién de otro dispositivo correspondiente proporcionado en el mueble,
para mover la parte de mueble en la direccién de apertura. La sincronizacidén se refiere en particular a la
funcién de pestillo tactil en una parte de mueble comparativamente ancha, en la que se encuentran presentes
dos dispositivos de expulsién iguales, distanciados en la direccién de la anchura. Los dos dispositivos
trabajan juntos al expulsarse la parte de mueble, donde sus acumuladores de fuerza proporcionan juntos una
fuerza de expulsién que actia en conjunto de forma aditiva, en la parte de mueble. Una activacién no
conjunta de los dispositivos conduce a que solamente la fuerza de uno de los dos acumuladores de fuerza
actue para la expulsién. En particular cuando las partes de mueble estan cargadas por completo, esto puede
significar que la parte de mueble no sea expulsada.

La idea central de la invencién consiste en que el elemento de sincronizacion del dispositivo pueda ajustarse
de forma reversible en la direccién de apertura y en la direccién de cierre, donde después del desbloqueo del
acumulador de fuerza cargado tiene lugar un movimiento del elemento de sincronizacién desde una posicién
de inicio en la direccibn de apertura hacia una posicién de ajuste, de modo que un elemento de
sincronizacién puede moverse para la sincronizacién, donde para un regreso del elemento de sincronizacién
a la posicidn de inicio estan proporcionados medios de tope, con los que puede establecerse un movimiento
de acoplamiento en la direccion de cierre, entre el eyector y el elemento de sincronizacién, de modo que,
acoplado con el movimiento del eyector en la direccién de cierre, al cargarse nuevamente el acumulador de
fuerza, tiene lugar un arrastre del elemento de sincronizaciéon desde la posicion de ajuste o desde una
posicién entre la posicién de ajuste y la posicidn de inicio, en la posicidn de cierre, hasta la posiciéon de inicio.
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De este modo, de manera ventajosa, mediante una funcién de tope mecénica, el elemento de sincronizacion,
cuando éste no ha alcanzado ya la posicién de inicio, se lleva de regreso a la posicién de inicio de forma
segura y con un control forzado. De este modo, el eyector se mueve en la direcciéon de cierre y carga el
acumulador de fuerza. Este es el caso cuando la parte de mueble se cierra. Con ello, al cerrarse la parte de
mueble, el eyector igualmente, por ejemplo acoplado de forma mecénicamente fija, es movido por la parte de
mueble que se cierra, en la direccién de cierre, cargando también el acumulador de fuerza. Preferentemente,
una parte del dispositivo acoplada con un movimiento al eyector, como por ejemplo un expulsor, al cerrarse la
parte de mueble, arrastra un poco el elemento de sincronizacidén, por ejemplo hasta la posicién de inicio.
También es posible que sb6lo se requiera un arrastre corto del elemento de sincronizacién mediante los
medios de tope, cuando en el elemento de sincronizacién actia una fuerza de traccién en la direcciéon de
cierre, que es suficiente para provocar el movimiento restante hasta la posicién de inicio. Con ello, la parte de
mueble esta cerrada para el siguiente movimiento de expulsidon, el acumulador de fuerza est4 cargado y el
elemento de sincronizacién se encuentra en su posicién de inicio necesaria para una sincronizacién.

Con la invencién en particular se soluciona el problema segun el cual, por ejemplo, debido a tolerancias de
componentes, variaciones del material o debido a otras influencias, el movimiento del elemento de
sincronizacion desde una posicién de ajuste, de regreso a la posicién de inicio, no tiene lugar o no tiene lugar
por completo, a pesar de la fuerza de retraccién que se encuentra presente, como por ejemplo mediante un
elemento de restauracién, como un resorte de retraccién. Por ejemplo, éste es el caso cuando existen efectos
de friccibn demasiado elevados que actian frenando o reteniendo el movimiento del elemento de
sincronizacién. A menudo se necesita s6lo una fuerza comparativamente débil para un impulso de activacién
para el movimiento, por ejemplo mediante el arrastre del eyector, para llevar el elemento de sincronizacién
desde su posicidon de reposo, por ejemplo condicionada por la adherencia, por lo que el elemento de
sincronizacién se mueve hacia la posicién de inicio. Segun la invencién, estd proporcionado un elemento de
restauracién que se engancha en el elemento de sincronizacién y proporciona una fuerza de restauracion,
establecida de forma permanente, en direccién de la posicién de inicio en el elemento de sincronizacién, para
llevar el elemento de sincronizacién a la posicién de inicio.

El elemento de restauracién preferentemente es un acumulador de fuerza de restauracién o un elemento de
fuerza de traccidén como un resorte de traccién, por ejemplo un resorte helicoidal, que se engancha en el
elemento de sincronizacién, pretensado, o que tira en la direccion de cierre. Puesto que la fuerza de
recuperacién estad disefiada relativamente débil en comparacién con el acumulador de fuerza para el
movimiento de expulsién de la parte de mueble, ya que el mismo debe ser superado por el acumulador de
fuerza durante el proceso de expulsién, para expulsar la parte de mueble y, por tanto, debe formar un
componente de fuerza reducido con respecto a la fuerza de expulsién, en general o de forma esponténea
puede suceder que la fuerza de recuperacién, por ejemplo debido a fuerzas de friccién en el elemento de
sincronizacién, no sea suficiente o no siempre sea suficiente para retraer el elemento de sincronizacién a la
posicién de inicio. Por tanto, el elemento de sincronizacién, de manera forzada, es llevado a la posicién de
inicio, a lo sumo al moverse la parte de mueble y, con ello, el eyector, en la posicién de cierre. A menudo,
después de un primer pulso de presidn, por ejemplo desde el eyector, se actla sobre el elemento de
sincronizacién mediante los medios de tope, con lo cual en particular se impiden efectos de adherencia, de
modo que entonces la fuerza de recuperacién proporcionada del elemento de restauracion es suficiente para
mover el elemento de sincronizacién solamente mediante el efecto del elemento de restauracion, hasta la
posicién de inicio. En caso contrario, los medios de tope actlan de modo correspondiente, por ejemplo
también cuando, mientras tanto, nuevamente resistencias de friccién demasiado elevadas deben actuar
frenando el movimiento del elemento de sincronizacién hacia la posicién de inicio.

Preferentemente se establece una conexién permanente entre el elemento de restauracion y el elemento de
sincronizacién. Con ello, junto con los medios de tope durante el cierre de la parte de mueble, también actla
el elemento de restauracion para llevar el elemento de sincronizacidn a la posicién de inicio. Por ejemplo, es
posible una superposicién de las fuerzas de recuperacién efectivas en el elemento de sincronizacién.

Seguln la invencién, el elemento de restauracién esta disefiado para aplicar una fuerza de traccién, en la
direccién de cierre, en el elemento de sincronizacion. De este modo es posible una aplicacién de fuerza
segura, para regresar el elemento de sincronizacién, por ejemplo con un resorte de traccién helicoidal,
levemente pretensado. El nivel de la fuerza de traccién es menor, preferentemente varias veces menor, que
el nivel de la fuerza de expulsién del acumulador de fuerza, que actia en la direccibn de apertura.
Preferentemente, la fuerza de traccién actia de forma permanente en la direccién de cierre, en el elemento
de sincronizacién.

Otra ventaja consiste en que los medios de tope comprenden una superficie de tope en el elemento de
sincronizacidén, que se apoya contra una superficie de tope opuesta, cuando el eyector se mueve en la
direccién de cierre. Con superficies de tope adaptadas una con respecto a otra de forma adecuada puede
posibilitarse un apoyo plano para el arrastre acoplado mecanicamente, asi como seguro, del elemento de
sincronizacién en la direccién de cierre, al cargarse el acumulador de fuerza. Preferentemente, la superficie
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de tope y la superficie de tope opuesta se sitlan perpendicularmente con respecto a la direccién de
movimiento del elemento de sincronizacion.

Ademas, es ventajoso que los medios de tope presenten un saliente que sobresale en un contorno externo de
un elemento de movimiento que puede acoplarse al eyector. Un saliente puede conformarse de manera
sencilla y ahorrando espacio. El saliente, por ejemplo, presenta una superficie de tope que se sitla de forma
transversal y perpendicular con respecto a la direcciéon de movimiento del elemento de sincronizacién.

Una modificacién ventajosa de la invencién consiste en que el acumulador de fuerza se engancha en un
expulsor que puede desplazarse en la posicién de cierre y en la direccion de apertura, y que después del
desbloqueo del acumulador de fuerza cargado, arrastra el eyector en la direccién de apertura. Con ello, el
movimiento del expulsor tiene lugar segun el recorrido requerido para cargar y descargar el acumulador de
fuerza. Por otra parte, el eyector puede moverse sobre un recorrido de frenado mayor, en particular en la
direccién de apertura, para llevar la parte de mueble, por ejemplo después de la descarga del acumulador de
fuerza, méas en la direccidén de apertura. De este modo, en el eyector puede engancharse un acumulador de
fuerza propio del eyector, por ejemplo para aplicar una fuerza de traccién que actla en el eyector en la
direccién de apertura. El eyector en particular actia entre el expulsor y la parte de mueble.

De manera ventajosa, un acoplamiento de movimiento, al menos por momentos, entre el expulsor y el
eyector, tiene lugar en la direcciéon de cierre para cargar el acumulador de fuerza, y en la direcciéon de
apertura para expulsién de la parte de mueble, asistida por fuerza, en la direccién de apertura.

Otra variante resulta cuando los medios de tope estan conformados entre el expulsor y el elemento de
sincronizacion. De este modo pueden establecerse o determinarse de forma variable la longitud a lo largo del
recorrido en la direccién de cierre y/o el instante del inicio y el extremo del medio de tope que actua.

En general o preferentemente, el acumulador de fuerza, por tanto, el acumulador de fuerza para la expulsion,
presenta un punto soporte fijo en cuanto a la posiciéon en el dispositivo, y un punto soporte que se engancha
en el expulsor. Los otros medios de tope adicionales a los medios de tope en el elemento de sincronizacién
preferentemente se encuentran presentes en el expulsor. Preferentemente, los medios de tope en el expulsor
se encuentran presentes una seccién del extremo del expulsor que esté orientado hacia el punto soporte, fijo
en cuanto a la posicién, del acumulador, de fuerza, observado en la direccidén longitudinal del expulsor, asi
como la direccién de movimiento del expulsor.

Alternativamente, entre el eyector y el elemento de sincronizacién estan conformados medios de tope.

En ofra variante ventajosa, para la sincronizaciéon, un elemento de conexién alargado esta conectado al
elemento de sincronizacién de manera que un movimiento del elemento de sincronizacién en la direccién de
apertura provoca un movimiento de rotacién en una primera direccién de rotacién del elemento de conexién.
El movimiento lineal del elemento de sincronizacién, mediante un mecanismo de transmisién adecuado, se
convierte en un movimiento de rotacién del elemento de conexién. El elemento de conexidn, preferentemente
con sus extremos opuestos, acoplado con un movimiento, esta conectado con respectivamente uno de los
dos érganos de sincronizacion. De este modo, el elemento de conexidn supera la distancia de los dos
dispositivos en el mueble. De este modo, el movimiento preferentemente lineal del elemento de
sincronizacidén, que realiza el elemento de sincronizacién cuando el eyector se mueve para suprimir el
bloqueo del acumulador de fuerza cargado, puede transmitirse de forma segura a un elemento de
sincronizacidén correspondiente en el otro dispositivo correspondiente en la parte de mueble, mediante el
elemento de conexidn rotativo. La rotacidn del elemento de conexiéon conduce a un movimiento lineal del otro
elemento de sincronizacién en la direcciéon de apertura y, con ello, a la supresidén simultadnea del bloqueo del
otro acumulador de fuerza en el otro dispositivo. Ambos acumuladores de fuerza, en conjunto y de de forma
sincrénica, de modo correspondiente, despliegan su efecto de fuerza hacia la parte de mueble, en la direccién
de apertura. Gracias a esto, la parte de mueble se expulsa de forma segura mediante el efecto aditivo de la
fuerza de los dos acumuladores de fuerza. Mediante la transmisién del movimiento sincrénico con el
elemento de conexién rigido se excluye una activaciéon del pestillo tactil al presionarse hacia la parte de
mueble en el drea de activaciéon o préxima de sélo un dispositivo, lo que de lo contrario en general puede
significar una no-activacién del otro dispositivo 0 un no-bloqueo del otro acumulador de fuerza.

Un movimiento del elemento de sincronizacion en la direccién de cierre conduce a un movimiento de rotacion
en una segunda direcciéon de rotaciéon del elemento de conexién, lo que sucede por ejemplo al regresar el
elemento de sincronizaciéon en la direccién de cierre. Con ello, de manera ventajosa, también el efecto de
fuerza de los elementos de restauracién o el movimiento de arrastre realizado por la corredera de
sincronizacién, se sincroniza mediante los medios de tope.
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Se considera ventajoso que el dispositivo presente una funcién de pestillo tactil para desbloquear el
acumulador de fuerza cargado. Este disefio ha dado buenos resultados y es cémodo para el usuario. De
manera ventajosa, no se necesitan medios de sujecién para una extraccién, en el exterior en la parte de
mueble, para una apertura de la parte de mueble, ya que en el caso de una funcidn de pestillo tactil un control
por presién desde el exterior, en la parte de mueble, es suficiente para la activacién y el desbloqueo del
acumulador de fuerza de expulsién, y para el cierre posterior del mueble.

Ademas, la invencion esta realizada como un mueble, con un cuerpo de mueble y una parte de mueble que
puede moverse relativamente con respecto al cuerpo de mueble, mediante medios guia, donde se encuentra
presente un dispositivo seguin una de las configuraciones antes mencionadas.

El mueble es un mueble con cajones o un mueble con una tapa o puerta pivotante, cuando los medios guia
estan disefiados como medios articulados, como en un herraje de una tapa o una articulacién para una
puerta.

Descripcidn de las figuras

Otras caracteristicas y ventajas de la invencién se explican con mayor detalle mediante un ejemplo de
ejecucidn representado de forma esquematizada en las figuras.

En detalle, muestran:

Figura 1 un mueble en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, con un cajéon en un estado
completamente abierto en un cuerpo de mueble con dos dispositivos segln la invencién dispuestos en
el mismo,

Figura 2 una representacion en despiece del dispositivo segln la invencién,

Figura 3 una vista en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, de una placa base del dispositivo
segun la Figura 2,

Figura 4 una vista en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, de un componente de trinquete del
dispositivo segun la Figura 2,

Figura 5 una vista en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, de un eyector del dispositivo segun
la Figura 2,

Figura 6 una vista superior del dispositivo segln la invencién en una posicién de cierre, sin una
cubierta,

Figura 7 una vista en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, del dispositivo en posicidén de cierre
segun la Figura 6, con una tapa de control,

Figura 8 un sector A ampliado de la figura 7,
Figura 9 el dispositivo, sin cubierta, en una primera posicién de apertura,

Figura 10 una vista en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, del dispositivo en la primera
posicién de apertura segun la Figura 9,

Figura 11 un sector B ampliado de la figura 10,
Figura 12 una vista superior del dispositivo segln la invencién en una segunda posicién de apertura,

Figura 13 una vista en perspectiva, desde arriba, de forma oblicua, del dispositivo en la segunda
posicién de apertura segln la Figura 12,

Figura 14 una vista lateral de una seccién transversal del dispositivo segun la figura 13.

Figura 15 un sector ampliado de la figura 6,
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Figura 16 una vista superior del dispositivo segun la invencién en una situacién de arrastre de un
elemento de sincronizacién mediante medios de tope vy,

Figura 17 un sector ampliado de la Figura 16.

En la figura 1 se representa un mueble 50 con un cuerpo de mueble 51 en forma de una caja y un cajén 53
guiado de forma mévil mediante medios guia 52. El cajén 53 comprende un piso del cajén 54, un frente del
cajén 55, dos paredes laterales 56 opuestas y una pared posterior del cajén 57.

Para el guiado del cajén 53 estan presentes dos medios guia 52 que actGan del mismo modo,
respectivamente entre cada pared lateral 56 del cajén 53 y una pared del lado del cuerpo 58 correspondiente.
En un lado inferior del piso del cajén 54 estan dispuestos dos dispositivos 1, 2 idénticos, segun la invencién
(representado con lineas discontinuas), que se utilizan juntos y de forma sincrénica para mover o expulsar la
parte de mueble disefiada como cajén 53 en la direccién de apertura M1.

El dispositivo 1 se utiliza para la expulsién, asistida por la fuerza, del cajéon 53, sobre una parte de un
movimiento de apertura del cajéon 53, desde una posicién cerrada, relativamente con respecto al cuerpo de
mueble 51, en la direccién de apertura M1 del cajén 53. El cajén 53 estd montado de forma desplazable en la
direccién de apertura M1 y en la posicién de cierre M2 opuesta, en el cuerpo de mueble 51, mediante los
medios guia 52, por ejemplo dos extensiones parciales o completas de la misma clase. El dispositivo 1, de
manera alternativa, puede estar dispuesto en el cuerpo de mueble 51 o en los medios guia 52 del mueble 50.

Lo correspondiente se aplica para el dispositivo 2, donde a continuacién en particular se toma como
referencia al dispositivo 1.

El dispositivo, como componentes principales bésicos, comprende una placa base 3, una unidad de fuerza 4,
un componente de trinquete 5, un eyector 6 y un acumulador de fuerza 7 (véase la Figura 2). En la placa
base 3 esta conformada una via de guiado 8. Ademas, en la placa base 3 esté proporcionada una escotadura
9 para alojar un elemento de movimiento 10, en donde preferentemente se engancha el acumulador de
fuerza 7. El elemento de movimiento 10 también puede denominarse como expulsor. El acumulador de fuerza
7 comprende al menos precisamente un resorte helicoidal 11, preferentemente dos resortes helicoidales 11,
12, que respectivamente pueden utilizarse de forma individual, que respectivamente con un extremo estan
fijados en el elemento de movimiento 10. Los otros extremos de los resortes helicoidales 11, 12, de manera
ventajosa, estdn conectados a una parte soporte 13, donde mediante una seccién de control 14 puede
regularse la longitud y, con ello, la fuerza de pretensién de los resortes helicoidales 11, 12 tensados. En el
elemento de movimiento 10 estd montada una varilla elastica 15 que, con una seccién del extremo curvada,
preferentemente, es guiada en una pieza en forma de cardioide 16 que estd conformada en la placa base 3.
Ademas, la varilla eléstica 15 puede moverse a lo largo de la corredera guia 17 del eyector 6. Durante el
movimiento de la varilla elastica 15 a lo largo de una corredera guia 17 en el eyector 6 y/o en la pieza en
forma de cardioide 16 en la placa base 3, también se mueve un elemento de sincronizacién disefiado como
una placa de sincronizacién 18. La placa de sincronizacién 18 puede moverse linealmente en la direccién P1
y P2. La placa de sincronizacién 18, mediante un resorte 19, estéd conectada a la placa base 3. Durante un
movimiento de la placa de sincronizacién 18, un elemento de sincronizacién 18a se lleva a una rotacién D1,
en donde la direccién de rotacién depende del movimiento de la placa de sincronizacién 18 en la direccién P1
o P2. El elemento de sincronizacién 18a, en el otro extremo, no mostrado en las Figuras 15-17, esta
conectado de modo correspondiente al otro dispositivo 2, 0 a una placa de sincronizacién 18 del dispositivo 2.

La placa base 3 esta cubierta por un elemento de cubierta 20, donde el elemento de cubierta 20 forma una
placa opuesta que practicamente corresponde a la placa base 3, con lo cual un interior del dispositivo 1 esta
rodeado de ambos lados y en los lados estrechos circunferenciales, donde areas individuales estan abiertas
hacia el exterior.

El elemento de cubierta 20 presenta una tapa de control 21 que esta disefiada de dos partes, uno con
respecto a otro, o de una pieza. La tapa de control 21 preferentemente presenta otra pieza en forma de
cardioide (no representado) que en el estado montado, de manera preferente, proporciona una via de guiado
correspondiente a la pieza en forma de cardioide 16, para otro extremo angular de la varilla elastica 15 en la
placa base 3. Con ello se posibilita un guiado conducido de forma segura, de ambos lados, para los extremos
de la varilla, de la varilla elastica 15.

En la placa base 3 esta conformada la via de guiado 8 para mover el componente de trinquete 5 a lo largo de
la via de guiado 8. La via de guiado 8 preferentemente presenta dos vias de guiado 8 realizadas por
separado en la direccién de la anchura de la placa base, que esta orientada perpendicularmente con respecto
al movimiento de apertura y de cierre del eyector 6. La via de guiado 8 puede dividirse en dos areas guia 22,
23, de manera preferente precisamente en dos areas guia. La primera area guia 22 esta realizada en la placa
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base 3, hundida con respecto a un lado de la superficie del eyector 6. La segunda é&rea guia 23
preferentemente se extiende en la direccién de apertura P1 y la direccién de cierre P2 del eyector 6. La
direccién P1 se correlaciona con la direccién M1 y la direccién P2 se correlaciona con la direccion M2.

Las dos areas guia 22, 23, orientadas de forma angular una con respecto a otra, forman juntas por ejemplo
una forma de L, donde la cara mas larga forma la segunda area guia 23 y la cara mas corta forma la primera
area guia 22.

En la Figura 3 puede apreciarse un alojamiento en la placa base 3 para un segundo extremo de la unidad de
fuerza 4. El primer extremo de la unidad de fuerza 4 estd conectado a una seccién de conexién 24 del
componente de trinquete 5 (véase la Figura 4). Ademas, el componente de trinquete 5 presenta una parte
guia 25 que preferentemente puede moverse permanentemente en la segunda area guia 23 de la via de
guiado 8. La parte guia 25 se encuentra apartada en el componente de trinquete 5, y preferentemente es
cilindrica 0 a modo de un perno. De manera preferente, a ambos lados en el componente de trinquete 5 se
encuentran presentes partes guia 25 que pueden moverse a lo largo en las vias de guiado 8 distanciadas en
la direccién de la anchura. De manera ventajosa, la parte guia 25 puede moverse apoyéndose a lo largo de la
segunda area guia 23 de la via de guiado 8. El componente de trinquete 5, ademas, presenta un elemento
guia 26 que, durante un movimiento de apertura del eyector 6, se mueve desde la primera érea guia 22 hacia
la segunda area guia 23. Debido a esto, una seccién de gancho 27 del componente de trinquete 5, que se
encuentra por encima del elemento guia 26 en direccién del eyector 6, puede girar en direccién del eyector 6.
El componente de trinquete 5 presenta también un contorno de enganche 28 que puede interactuar con el
eyector 6. El contorno de enganche 28 preferentemente esta orientado de forma transversal con respecto a la
direccién de apertura y de cierre del eyector 6.

El eyector 6, en un lado inferior que esté orientado hacia la placa base 3, presenta una cavidad 29 (véase la
Figura 5). La cavidad 29 preferentemente es en forma de una ranura, donde la extensién longitudinal L de la
cavidad 29 esta orientada en la direccién de apertura y de cierre del eyector 6. En la cavidad 29
preferentemente estd alojada la seccién de conexién 24 del componente de trinquete 5. La cavidad 29
presenta una superficie que estd conformada en la direccién de la anchura y altura, con un contorno del
borde 30 que puede acoplarse al contorno de enganche 28 del componente de trinquete 5, y puede
desacoplarse del mismo.

En el eyector 6 estd conformado un elemento de tope 31 que interactla con el cajén 53 o con uno riel del
cajén de los medios guia 52. Después de un desbloqueo del acumulador de fuerza 7 cargado, mantenido
bloqueado, en un movimiento de apertura del elemento de movimiento 10, se mueve el eyector 6, y el mismo,
mediante el elemento de tope 31, mueve el cajon 53 en la direccién de apertura P1, mediante la fuerza de la
unidad de fuerza 4 cargada y/o del acumulador de fuerza 7. Durante el movimiento de cierre P2, el cajén 53 o
una seccion del riel del cajon se presiona contra el elemento de tope 31 del eyector 6, debido a lo cual se
cargan el elemento de movimiento 10 o el expulsor y, con ello, el acumulador de fuerza 7 y la unidad de
fuerza 4 que se enganchan en el expulsor.

En la figura 6, el dispositivo se muestra en la posicién de cierre. Para una mejor representacién, en las
Figuras 6 a 8 no se muestra el elemento de cubierta 20. En la Figura 6, de manera adicional, no esta
representada la tapa de control 21. En las Figuras 7, 8, 10, 11, 13 y 14, el eyector 6 y el componente de
trinquete 5 estan representados sélo en algunas secciones, para una mejor vista de la disposicién del
componente de trinquete 5 en la via de guiado 8.

Segun las Figuras 6 a 8 puede apreciarse que el componente de trinquete 5, en la posiciéon de cierre, esta
cubierto desde arriba por el eyector 6. La seccién de conexion 24 del componente de trinquete 5 est4 alojada
en la cavidad 29 del eyector 6, donde el contorno del borde 30 de la cavidad 29 no interactta con el contorno
de enganche 28 del componente de trinquete 5. El elemento guia 26 del componente de trinquete 5, en la
posicién de cierre, se encuentra en la primera area guia 22, de manera que la unidad de fuerza 4 esta
tensada de forma maxima. La parte guia 25 se apoya contra la via de guiado 8 de la segunda area guia 23.

La varilla eléstica 15 estd dispuesta en una seccidén en forma de arco de la pieza en forma de cardioide 16,
donde no es posible un movimiento de la varilla elastica 15 en la direccién de apertura P1, ya que la placa de
sincronizacidén 18 bloquea ese movimiento (véase la Figura 6). Se alcanza una posicién cero del dispositivo 1;
el cajén 53 permanece en la posicién de cierre en el cuerpo de mueble 51.

Una apertura o una expulsiéon deseadas del cajon 53 tiene lugar desde el exterior, mediante un usuario, que
utiliza la funcién de pestillo tactil y presiona el cajon 53 o el frente del cajén 55, del cajén 53, hacia el interior,
en la direccidén de cierre M2, debido a lo cual el eyector 6 con el elemento de movimiento 10 se mueve en la
direccién de cierre P2. Mediante el elemento de movimiento 10 también la varilla elastica 15 se mueve en la
direccién de cierre P2, debido a lo cual la varilla eldstica 15 ya no estd bloqueada mediante la placa de
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sincronizacién 18. El extremo del resorte rodea un lado frontal de la placa de sincronizacién 18, que ahora
puede moverse en la direccion de apertura P1. Con ello, el acumulador de fuerza 7 se descarga y la varilla
elastica 15 se mueve a lo largo de la pieza en forma de cardioide y de un flanco lateral en la placa de
sincronizacién 18, en la direccién de apertura P1. Durante el movimiento de la varilla eléstica 15 en la
direccién de apertura P1, también se mueven la placa de sincronizacién 18 y el eyector 6 en la direccién de
apertura P1. De este modo se arrastra o expulsa el cajén 53. Se alcanza entonces la primera posicién de
apertura (véase la Figura 9). En la primera posicién de apertura, el acumulador de fuerza 7 estd descargado.

En las Figuras 10 y 11, el elemento guia 26 del componente de trinquete 5 aln se encuentra en la primera
area guia 22 de la via de guiado 8 y, con ello, la seccién de gancho 27 todavia no esta desviada en direccién
del eyector 6. Debido a que el contorno del borde 30 de la cavidad da contra el contorno de enganche 28 del
componente de frinquete 5, el componente de trinquete 5 se mueve en la direccién de apertura P1, de
manera que el elemento guia 26 se mueve a lo largo de la via de guiado 8, hacia la segunda area guia 23. El
componente de trinquete 5 puede girar alrededor de la parte guia 25 que, en la segunda éarea guia 23, se
apoya sobre la via de guiado 8. Durante el giro del componente de trinquete 5, la secciéon de gancho 27
puede desviarse hacia arriba en direccién del eyector 6, donde la seccién de gancho 27 engancha por detras
un contorno del extremo 32 del eyector 6. Tan pronto como el elemento guia 26 del componente de trinquete
5 llega a la segunda area guia 23 de la via de guiado 8, la unidad de fuerza 4 puede descargarse. Debido a
esto, el componente de trinquete 5 se mueve en la direcciéon de apertura P1. Debido a que la secciéon de
gancho 27 del componente de trinquete 5 engancha por detras el eyector 6, el eyector 6 también se mueve
en la direccién de apertura P1, hasta que se haya alcanzado la segunda posicién de apertura (véanse las
Figuras 12 a 14). Mediante el elemento de tope 31 del eyector 6, el cajén 53 se mueve en la direccién de
apertura P1.

En la segunda posicién de apertura, la unidad de fuerza 4 esté descargada. En la Figura 14 puede apreciarse
que el contorno del borde 30 de la cavidad 29 sobresale en el contorno de enganche 28 del componente de
trinquete 5. Ademés, la parte guia 25 y el elemento guia 26 se encuentran en la segunda area guia 23 de la
via de guiado 8, donde la parte guia 25 esta distanciada horizontalmente del elemento guia 26. La parte guia
25 se sitla més adelante en la direccién de apertura P1, en comparacioén con el elemento guia 26.

Durante el movimiento de apertura desde la primera posicién de apertura (véase la Figura 9) hacia la
segunda posicién de apertura (véase la Figura 12), la varilla elastica 15 primero se mueve a lo largo de una
primera area recta 33 de la corredera guia 17 del eyector 6. De este modo, la varilla elastica 15 esta
dispuesta de forma fija segin una posicién en la pieza en forma de cardioide 16. Durante el movimiento
posterior en la direccién de apertura P1, la varilla elastica 15 se mueve por un érea lateral 34 de la corredera
guia 17, hacia la derecha, asi como en direccién de la unidad de fuerza 4, y a continuacién se mueve a lo
largo de una segunda éarea recta 35. De este modo, la varilla elastica 15 llega a la seccién derecha de la
pieza en forma de cardioide 16 (véase la Figura 12) y la placa de sincronizacién 18, mediante el resorte 19,
puede llevarse de regreso a la posicién de inicio.

En un movimiento de cierre del eyector 6 en la direccidén de cierre P2, por tanto, en particular cuando el cajon
es empujado por el usuario y éste arrastra el eyector 6 en la direccién de cierre P2, eventualmente con la
asistencia de un sistema automatico de retraccién amortiguado, que trabaja proporcionando fuerza, la varilla
elastica 15 primero se mueve a lo largo de la segunda éarea recta 35 de la corredera guia 17, hasta que la
varilla eléstica 15 se sitia en la transicién entre la segunda éarea recta 35 y el érea lateral 34. Si la varilla
elastica 15 se sitla en la transicioén, durante un movimiento de cierre posterior del eyector 6, la varilla elastica
15y, debido a ello, también el elemento de movimiento 10, con el acumulador de fuerza 7, puede moverse en
la direccién de cierre P2, donde el acumulador de fuerza 7 se carga. La varilla elastica 15 es conducida a lo
largo de una seccién 36 derecha de la pieza en forma de cardioide 16, que se extiende recta, hasta el
extremo de esa seccién 36; a continuacion, la varilla elastica 15 sigue a la pieza en forma de cardioide 16 y
llega hacia la izquierda, en direccidn del resorte 19. Con ello, también la varilla elastica 15 llega a la primera
area recta 33 de la corredera guia 17. La varilla elastica 15 esta bloqueada en la pieza en forma de cardioide
16, debido a lo cual, en el caso de otro movimiento de cierre del eyector 6, la varilla elastica 15 se mueve a lo
largo de la primera area recta 33. En el caso de otro movimiento de cierre del eyector 6, se alcanza la
posicién de cierre (véase la Figura 6).

La unidad de fuerza 4 se carga directamente mediante el apoyo de la seccién de gancho 27 contra el
contorno del extremo 32 del eyector 6, cuando el eyector 6 se mueve en la direccién de cierre P2. De este
modo, la parte guia 25 y el elemento guia 26 pueden moverse a lo largo de la segunda area guia 23 de la via
de guiado 8, hasta que el elemento guia 26 alcanza la primera area guia 22 y se gira hacia abajo. Debido a
esto, la seccion de gancho 27 del componente de trinquete 5 ya no se apoya en el contorno del extremo 32
del eyector 6, de manera que el eyector 6 puede moverse relativamente con respecto al componente de
trinquete 5, en la direccién de cierre. De este modo, la seccién de conexidén 24 del componente de trinquete 5
se mueve a lo largo de la cavidad 29 del eyector 6.
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Si la placa de sincronizaciéon 18 no se lleva a la posicién de cierre P2 mediante el resorte 19 tensado, un tope
en el elemento de movimiento 10 se apoya contra un tope opuesto en la placa de sincronizacién 18, al
cargarse el acumulador de fuerza 7. Debido a esto, la placa de sincronizacién 18 se desplaza de regreso a su
posicién de inicio.

La Figura 15 ilustra que los medios de tope 37, con una superficie de tope 38, se encuentran presentes en el
elemento de movimiento 10, asi como en el expulsor y en una superficie de tope 39, en la placa de
sincronizacién 18. Segun la Figura 15, las dos superficies de tope 38 y 39 estan alejadas una de otra o estan
distanciadas en pocos milimetros en la direccién de movimiento del elemento de movimiento 10, o en la
direccién P1, asi como P2. Por consiguiente, la placa de sincronizaciéon 18, debido a que se ha activado la
fuerza del resorte de traccién, del resorte 19, se encuentra retraida en la posicién de inicio y lista para un
proceso de sincronizacién.

Los medios de tope 37 presentan un saliente 10a que sobresale en un contorno externo del elemento de
movimiento 10 que puede acoplarse al eyector 6.

La placa de sincronizacion 18 que puede desplazarse de un lado hacia el otro en la direccién P1 y P2, debido
a la fuerza de tracciéon F1 (véase la Figura 15), que actlia desde el resorte 19, por ejemplo de un resorte
helicoidal, en la direccién P2 en la placa de sincronizaciéon 18, estd desplazada hacia la posiciéon de inicio
segun la Figura 15.

Las Figuras 16 y 17 ilustran el contacto de arrastre entre las superficies de tope 38 y 39 cuando la placa de
sincronizacién 18 aln se encuentra en una posicién de ajuste, por tanto, permanece o esta bloqueada en la
misma después de un movimiento de sincronizacién, a pesar del resorte 19, lo que muestran las Figuras 16,
17. Por ejemplo, esto puede resultar debido a efectos de friccién, cuando la fuerza del resorte 19 no es
suficiente para llevar de regreso la placa de sincronizacién 18, desde la posicion de ajuste mostrada en las
Figuras 16, 17, a la posicién de inicio, por ejemplo debido a la adherencia. De este modo, al cerrarse el cajén
53 y en el caso de un movimiento del eyector 6, causado por ello, y del movimiento del elemento de
movimiento 10 en la direccion P2, sucede que el elemento de movimiento 10 arrastra la placa de
sincronizacién 18 hasta la posicién de inicio. De este modo, la superficie de tope 38 se presiona contra la
superficie de tope 39 y fuerza la placa de sincronizacién 18 en la direccién P2. La placa de sincronizacién 18
se regresa de manera forzada a la posicidn de inicio, asistida por la fuerza F1.

A continuacién, al estar el cajén cerrado, sin movimiento, la placa de sincronizacién 18 se encuentra en la
posicién de inicio. Después, al manejar posteriormente el cajén cerrado mediante la funcién de pestillo tactil,
la placa de sincronizacién 18 puede moverse también al desbloquearse el acumulador de fuerza 7 cargado.

Sin los medios de tope 37 no se excluiria de forma segura que la placa de sincronizacién 18 permanezca en
la posicién de ajuste y no tenga lugar una sincronizacién en el siguiente proceso de pestillo tactil.

Lista de simbolos de referencia
1 Dispositivo

2 Dispositivo

3 Placa base

4 Unidad de fuerza

5 Componente de trinquete
6 Expulsor

7 Acumulador de fuerza

8 Via de guiado

9 Escotadura

10 Elemento de movimiento

10a Saliente
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11 Resorte helicoidal

12 Resorte helicoidal

13 Parte soporte

14 Seccidn de control

15 Varilla elastica

16 Pieza en forma de cardioide
17 Corredera guia

18 Placa de sincronizacion
18a Elemento de sincronizacion
19 Resorte

20 Elemento de cubierta
21 Tapa de control

22 Area guia

23 Area guia

24 Seccién de conexidn
25 Parte guia

26 Elemento guia

27 Seccién de gancho

28 Contorno de enganche
29 Cavidad

30 Contorno del borde

31 Elemento de tope

32 Contorno del extremo
33 Area

34 Area

35 Area

36 Seccibn

37 Medio de tope

38 Superficie de tope

39 Superficie de tope

50 Mueble
10
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51 Cuerpo de mueble

52 Medio guia

53 Cajén

54 Piso de un cajén

55 Frente de un cajén

56 Pared lateral

57 Pared posterior del cajén

58 Pared lateral del cuerpo

11
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (1, 2) para mover una parte de mueble (53) en una direccién de apertura, relativamente con
respecto a un cuerpo de mueble (51), de un mueble (50), donde la parte de mueble (53), mediante medios
guia (52), puede moverse en la direcciéon de apertura y en una direccidn de cierre, opuesta a la direccién de
apertura, donde el dispositivo (1, 2) presenta un acumulador de fuerza recargable (7) y un eyector (6), que
puede accionarse en la direccién de apertura bajo el efecto del acumulador de fuerza (7) que se descarga,
donde el acumulador de fuerza (7) puede bloquearse en el estado cargado, de modo que el dispositivo (1, 2)
montado en el mueble (50), después de un desbloqueo del acumulador de fuerza (7) cargado, puede mover
la parte de mueble (53) desde una posicibn de cierre, en el cuerpo de mueble (51), en la direccién de
apertura, donde el eyector (6) puede acoplarse a la parte de mueble (53) con un movimiento, donde el
acumulador de fuerza (7) puede cargarse con un movimiento del eyector (6) de regreso a la direcciéon de
cierre, y donde est4 proporcionado un elemento de sincronizaciéon (18) del dispositivo (1, 2), que para la
sincronizacién de un desbloqueo del acumulador de fuerza (7) cargado del dispositivo (1, 2) puede acoplarse
con un elemento de sincronizacién (18) de otro dispositivo (1, 2) correspondiente proporcionado en el mueble
(53), para mover la parte de mueble (53) en la direcciéon de apertura, donde el elemento de sincronizacién
(18) del dispositivo (1, 2) puede ajustarse de forma reversible en la direccién de apertura y en la direccién de
cierre, donde después del desbloqueo del acumulador de fuerza (7) cargado tiene lugar un movimiento del
elemento de sincronizacidén (18) desde una posicién de inicio en la direccién de apertura hacia una posicién
de ajuste, de modo que un elemento de sincronizacién (18a) puede moverse para la sincronizacién, donde
para un regreso del elemento de sincronizacion (18) a la posicién de inicio estan proporcionados medios de
tope (37), con los que puede establecerse un movimiento de acoplamiento en la direcciéon de cierre, entre el
eyector (6) y el elemento de sincronizacidn (18), de modo que, acoplado con el movimiento del eyector (6) en
la direccién de cierre, al cargarse nuevamente el acumulador de fuerza (7), tiene lugar un arrastre del
elemento de sincronizacién (18) desde la posicién de ajuste o desde una posicidn entre la posicién de ajuste
y la posiciébn de inicio, en la posicién de cierre, hasta la posicién de inicio, caracterizado porque esta
proporcionado un elemento de restauracién (19) que se engancha en el elemento de sincronizacién (18) y
proporciona una fuerza de restauracién, establecida de forma permanente, en direcciéon de la posicién de
inicio en el elemento de sincronizacién (18), para llevar el elemento de sincronizacién (18) a la posicién de
inicio, donde el elemento de restauracién (19) estd disefiado para aplicar una fuerza de traccién, en la
direccién de cierre, en el elemento de sincronizacién (18).

2. Dispositivo segun la reivindicaciéon 1, caracterizado porque los medios de tope (37) comprenden una
superficie de tope (39) en el elemento de sincronizacidén (18), que se apoya contra una superficie de tope
opuesta (38), cuando el eyector (6) se mueve en la direccidn de cierre.

3. Dispositivo segln una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque los medios de tope (37)
presentan un saliente (10a) que sobresale en un contorno externo de un elemento de movimiento (10) que
puede acoplarse al eyector (6).

4. Dispositivo segln una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el acumulador de fuerza
(7) se engancha en un elemento de movimiento (10) que puede desplazarse en la posicién de cierre y en la
direccién de apertura, y que después del desbloqueo del acumulador de fuerza (7) cargado, arrastra el
eyector (6) en la direccién de apertura.

5. Dispositivo segln una de las reivindicaciones precedentes, caracterizada porque los medios de tope (37)
estan conformados entre el elemento de movimiento (10) y el elemento de sincronizacién (18).

6. Dispositivo segln una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque para la sincronizacién, un
elemento de conexién (18a) alargado estad conectado al elemento de sincronizacién (18) de manera que un
movimiento del elemento de sincronizacién (18) en la direccién de apertura provoca un movimiento de
rotacién en una primera direccién de rotacién del elemento de conexién (18a).

7. Dispositivo segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado porque el dispositivo (1, 2)
presenta una funcién de pestillo tactil para desbloquear el acumulador de fuerza (7) cargado.

8. Mueble (50) con un cuerpo de mueble (51) y una parte de mueble (53) que, mediante medios guia (52),
puede moverse relativamente con respecto al cuerpo de mueble (51), donde se encuentra presente un
dispositivo (1, 2) seglin una de las reivindicaciones precedentes.

12
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