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Vyndlez sa tyka synchronizdcie pohybu
jednostrannych priamodiarych hydromoto-
rov.

Podstata vyndlezu je v tom, Ze k pracov-
nym jednostrannym priamodiarym hydromo-
torom je pripojeny synchronizaény jedno-
stranny priamociary hydromotor tak, Ze
vnitorny priestor synchromiza&ného jedno- 1 3 2
stranného priamodiareho hydromotora, v
ktorom sa pohybuje piestnica, je napojeny
na vnitorny priestor jednoho pracovného
jednostranného priamodiareho hydromo-
tora, v ktorom sa pchybuje piestnica a vni-
torny priestor synchronizaéného jednostran-
ného priamodiareho hydromofora bez
piestnice je napojeny na vnitorny priestor /)

druhého pracovného jednostranného pria-
modiareho hydromotora bez piestnice.

Vyhodou rieSenia podla vynalezu je po- 7 | ~5
uZitie jednostrannych priamoéiarych hydro-
motorov beZnej kontSrukcie a sidfasne sa
skrati potrebnéd stavebna dizka pre umiest-
nenie hydromotorov.
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Zapojenie je moZné vyuZit vSade, kde vy- “’
hovuje hydraulickd synchronizdcia “pohybu
priamo¢iarych hydromotorov. .
Obr. 1
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Vyndlez sa tyka zapojenia pre synchroni-
zéciu pohybu jednosirannych priamociarych
hydromotorov.

Pri dinnosti niektorych zariadeni je po-
trebné zabezpec€if synchronizdaciu pohybu
priamoé&iarych hydromuotorov. Podla celko-
vého urdenia zariadenia vznikaji rdzne po-
Ziadavky, ktoré mé této synchronizicia po-
hybu priamogiarych hydromotorov spiiiat.
Jednou z moZnosti je zapojenie s hydraulic-
kou viizbou (obr. 2). VyuZiva zapojenie
dvojstrannych priamoéiarych hydromotorov.
Nevyhodou tohto zapojenia je velka sta-
vebna diZka hydromotorov. Tito nevyhodu
cdstraiiuje rieSenie podla vynalezu.

Podstata vyndlezu je v tom, Ze pouZijeme
jednostranné priamociare hydromotry za-
pojené tak, Ze k pracovnym jednostrannym
priamodiarym hydromotorom je pripojeny
synchronizadny jednostranny priamofiary
hydromector tak, Ze vndtorny priestor syn-
chronizatného jednostranného hydromoto-
ra, v ktorom sa pohybuje piestnica, je na-
pojeny na vnitorny priestor jedného pra-
covného jednostranného priamoéiareho hyd-
romotora, v ktorom sa pohybuje piestnica
a vnutorny priestor synchronizatného jed-
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nosiranného priamodiarého hydromotora
bez piestnice je napojeny na vndatorny prie-
stor druhého pracovného jednostranného
priamodiareho hydromotora bez piestnice.

Vyhodou rieSenia podla vyndlezu je po-
uZitie jednostrannych priamoéiarych hydro-
motorov beZnej konStrukcie a stfasne sa
skréati potrebna stavebnd dlZka pre umiest-
nenie hydromotorov.

Priklad prevedenia vyndlezu je zndzorneny
na pripojenych vykresoch, kde na obr. 1 je
schéma zapojenia a na na obr. 2 je zapoje-
nie s hydraulickou vdzbou. Pracovné jedno-
stranné priamodiare hydromotory 1, 2 si
pripojené potrubiami 7, § k synchronizac-
nému jednostrannému priamoc¢iaremu hyd-
romotoru 3. Pohyb jednostrannych priamo-
¢iarych hydromotorov je ovlddany pomocou
rozvadzata 4 napojeného na pracovné jed-
nostranné priamofiare hydromotory 1, 2
potrubim 8, 5.

Zapojenie pre synchronizaciu pohybu jed-
nostrannych priamodiarych hydromotorov
je moZné vyuzit v8ade, kde vyhovuje hyd-
raulickd synchronizdcia pohybu priamoéia-
rych hydromotorov.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre synchronizdciu pohybu
jednostrannych priamogiarych hydromoto-
rov vyznafujice sa tym, Ze k pracovnym
jednostrannym priamotiarym hydromoto-
rom (1 a 2) je pripojeny synchronizaény
jednostranny priamodiary hydromotor (3],
prifem@ vnidtorny priestor synchronizatného
jednostranného priamoc¢iareho hydromoto-
ra (3), v ktorom sa pohybuje piestnica, je

napojeny na vnitorny priestor pracovného
jednostranného priamo¢iareho hydromo-
tora (2), v ktorom sa pohybuje piestnica
a vniitormy priestor synchroniza&ného jed-
nostranného priamoé&iareho hydromotora
(3) bez piestnice je napojeny na vniitorny
priestor pracovného jednostranného pria-
mod¢iareho hydromotora (1) bez piestnice.
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Obr. 1
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