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(54) ZaFizeni Sicfho stroje pro regulaci ¥ifky klikatého stehu

S{#ka klikatsho stehu je vymezena smy-
kadlem, jehoZ dr#dk obsahuje vdlcovou
8édst kluznd zavedenou do prichoziho ot-
voru vytvoreného v kostce kluzné zavede-
né do vedeni vytvoieného v pouzdru pevnd
uchyceném v ramenu Siciho stroje, pridem¥
. mezi timto pouzdrem a drZdkem smykadla je
vytvoren t¥eci styk brénici za chodu
stroje samovolné zménd jejich polohy.
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Vyndlez se tfkd zarizeni Siciho stroje pro regulaci ¥f{¥ky klikatého stehu,

K vyvozovdni stranového pohybu jehelni tyde se pou¥ivd bud trojboké vaiky, jejfi% po- -
hyb je pFeni¥en pres téhlo a vratnd posuvn’¥ uloZeny 3len na drZdk jehelni tyde, nebo dvou
vistfednikﬁ, Jejich% pohyb je na drZdk jehelni tySe pFfendfen soustavod pdk pFes tdhlo a
vratnd posuvny &len. Druhy konec téhla je opatien smykedlem nasazenym na fepu smykadle s
nastavitelnou dhlovou polchou, ji% je spoluvymezena ¥iFka klikatého stehu.

Nastavitelnost dhlové polohy Sepu smykadla se u zndmych za¥izeni dosshuje pomérﬁé
sloZitym konstrukénim uspoPddédnim. Smykadlo, do n8ho¥ je dep smykadla zasazen, je samo
nasazeno natddivé v meziflenu, ktery je kluzn¥ nasazen na 8ikmo uloZeném 3epu pevnd uchy-
ceném v pouzdru, které opdt je pevn¥ ughyceno v ramenu Ziciho stroje, piifem? na mezidlenu
3sou vytvo¥eny dorazové &leny spolupracujici s dorazovym Sepem pevnd spojenym se smykad-
lem & vymezujicim pFi daném nastaveni maximdlni 3{¥ku klikatého stehu. V mezidlénku je dd-

1e vytvoten nastavitelny svdrny prvek zajiStujicf erotovanou dhlovou polohu smykadlﬁ a2 tim
i Zepu smykadla. ) '

Jiné zndmé zaFizeni dosahuje regulace 3i’ky klikatého stehu thlovim natddenim sou-
stavy pdk a jejich arotaci v; zvolend iihlové poloze. I toto za’izeni je konstrukdnd znad-
nd sloZité, |

UG8elem vyndlezu je vytvoirit zabizeni pro regulaci 8{Fky klikatého stehu, kters by
bylo jedmodusZi ne?li dosud zndmd zaPf{zeni a pFitom steind spolehlivé,

_ Podstate za¥izen{ Ziciho stroje pro reguleci E{Fky klikatého stehu podle vyndlezu,
obsahujiciho jednak smykadlo nasazené kluzn¥ na Sepu smykadle uchycendm v natd3ivé uspo-
Pddaném drZdku smykadle a svou nastavitelnou dhlovou polohou spoluvymezuifci B3{Fku klika=
tého stehu, Jednak ovlddaci &len regulace Si¥ky klikatého stehu, nap¥. pdku vyvedenou ven
2 t&lesa stroje, spolivd v tom, %e drZdk smykadla obsahuje vdlcovou &dst kluznd zavedenou
do pridchozfho otvoru vytvofeného v kostce kluzn¥ zavedend do veden{ vytvo¥eného v pouzdfu
pevné uchyceném v ramenv Sicfho stroje, pFifem¥ mezi pouzdrem pevné uchycenym v ramenu Hi~
ciho stroje a dr¥dkem smykadle je vytvoFen tFec{ styk za Gdelem zabrdndni samovolné zmény
Jejich polohy.

Na pfipojenych vyobrazenich znaé{ obr. 1 schematicky ndrysny pohled v Yezu na rameno
.Eiciho stroje opatiendho za¥{zenim podle vyndlezu, a obr, 2 axonometricky pohled na sou~
ddeti zaPizeni podle vyndlezu v rozlo¥eném stavu. )

V ramenu ) Sicfho stroje Je v loZiskdch 2 uloZen hliﬁnikhfidel 2, JemuZ je za chodu
giciho strojeﬁudilen zndmym zpisobem otddivy pohyb od nezndzorndného elektromotoru pres
¥emenici 4. Na hlavnim h#ideli 3 je pevnd nasazeno ozubené kolo 5 zabirajic{ trvale s ozu-
benym kolem 6 kluznd nasezenym na p¥idném Sepu 7, ktery se v ndrysném pohledu na obr, 1
jevi jako bod a je pévné uchycen v ramenu 1 Siciho stroje. Jako jeden kus s ozubenym ko-
lem 6 je vytvodena trojbokd velke 8 nasazend do objimky 2y kterd je vytvo¥ena jako jeden
kus 8 tdhlem }O objimky, které je Sepem 11 kyvnd spojeno s tshlem 12 dr¥dku 13 jehélni
tyde 14. Konec 12b téhla 12 je spojen s nezndzorninym Sepem kyvné a objimkou 28, kterd je
pevné spojend s Zepem 29 drZdku 13 jeheln{ tyle 14, Na druhém konei 12g tdhle 12 dridku
13 jehelni tyde 14 Jje vytvoféno smykadlo 15 uloZené kluznd na Sepu 16, ktery je pevns



uchycen v dridku Ll.b
Celé toto uspordddni patPi do zndmého stavu techniky aZ na tvar drZdku 17, ktery je
podrobn3ji zndzorndn ne obr, 2, DrZdk 17 obsahuje dvé patky l7a s otvory 17b, do nichi je
zasazen Sep 16 smykadla 15, ktery je v nich zajiSt&n proti vypadnuti jednak avou hlavou
" 16a, jednak Sroubem 18 zaSroubovanym do jeho zdvitu 16bs Souddsti dr¥dku 17 je ddle vdl-
cové 3dst 1T¢ zavedand kluznd do prichozfho otvoru 19a v kostce 19, kterd je kluznd ve
smiru Sipek A, B zesazena do veqeni 20a vjtvofeného v pouzdru 20 pevné uchyceném v ramenu
l‘éiciho stroje. Dald3f souddst{ drZdku 17 je zdvitovy Sep 174, na nd3j¥ je mezi pdku 26 a
bouzdro 20 nasazeno pojistovaci matice 22 a p¥itladnd matice 21, jejf¥ polohou je zajil-
t8n vzdjemny dotyk jednak k sobd pPivrdcenych ploch drZdku 17 a pouzdra gg; jednak k sobd
pFivrdcenych ploch pouzdra 20 a p¥{tlaéné matice 21, a to se silou vytiéiejici tPeni dos-
tatedn¥ velké k zabrdnini semovolné zmény Ghlové polohy systému SiFky stéhu tvoPeného pé-
kou 26 a drZdkem 17, kdeito rudn¥ lze dhlovou polohu pdky 26 ménit a tim i 3fFku klikaté-
ho stehu nastavovat, V drZdku 11 je ddle vytvoren hladky otvor 17f£, do n&ho¥ je naraZen
osazeny Sep 23, ktery je ddle svou osazenou Cdsti 23a zaveden do vedeni 20a pouzdra 20,
a to pPestavitelnd ve sméru 3ipek C, D, to je pfiéné k podélné ose vedeni 208, Ne zdvito-
vou &dst 174 drZdku LT navazuje jako jeden kus s ni hladkd vélcovd 3ést 1l7g na ni% je na-
sazena paka 26 svym otvorem 26g, prilem¥ §qmoci Sroubu gz,'daléiho otvoru 26b a zdvitové-
ho otvoru 26¢ je zndmym zplisobem vytvoFen avdrny spoj mezi pdkou 26 a hladkou vdlcovou
¥deti 17g dr¥dku Q7. Konec 254 pdky 26 je znsmgm zplsobem vyveden z ramena 1 ¥iciho stro-
je a tvob{ ovlddac{ &len regulace 5iF¥ky klikatého stehu., NatdSenim konce 264 péky ve smd-
ru Eipek C, D se tedy souhlasnd natddi i dr¥dk 17 s Sepem 16 a smykadlem 15, na jeho%
dhlové poloze je zdvisld S8{Fke klikatého stehu. 7 kostce 19 je vytvoFen prichozi zdvito-
v§ otvor 19b, do ndhoZ je zasazena vloike 23 dotladovand k vdlcové &dsti 17¢ dridku 17
pruinou 24, kterd je stladovdna Zroubem 25 zedroubovanym do. prichoziho zdvitového otvo-
‘ru 19b, USelem tohoto uspo¥dddni je zebrdnit samovolnému natdSen{ drZdku 17 okolo podélné
osy vdlcové 3dsti LTc. ’
Za chodu 8iciho stroje je od hlavniho h¥idele 3 udilen otd&ivy pohyb trojboké vadce
8, ktery se pres objimku 3, tdhlo 10 objimky 9 a dep 1l p¥end3i na téhlo 12 dr#dku 13
jehelni tyle ii, jemuZ ‘je takto zndmym zpisobem v zdvislosti na hlové poloze Zepu 16
smykadla 15 udilen bud nulovy nebo vdt3i &i menSi stranovy pohyb ve sméru Sipek E, E,
PREDUET VYNALEZU

1. Za¥{izeni S8iciho stroje pro reéulaci 8itky klikatého stehu obsahujici jednak smykadlo

nasazend kluznd na Sepu smykadla uchyceném vmtddivd ugpoiddaném driékg smykadls a

svou nastaviﬁelnou dhlovou polohou spoluvymezujici S{Fku kliketého stehu, jednak ovld-

dac{ &len regulace S{fky klikatého stehu, nap¥. pdku vyvedenou ven z télesa 8iciho

stroje, vyznalené tim, Ze dridk (I7) smykadla (15) obsahuje vélcovou Shst (17¢) kluz=

n§ zavedenou do priichozfho otvora \19a) vytvo¥endho v kostce (19) kluznd zavedené do

vedeni (20a) vytvoireného v pouzdru (20) pevn¥ uchyceném v ramenu (1) Zicfho stroje,

prifem¥ mezi pouzdrem (20)‘a dr¥dkem (17) smykadla (15) je vytvoYen tieci styk pro za-



brédnén{ samovolné zmény jejich polohy.

2, Zaiizen{ podle bodu 1, vyznalené tim, ¥e na vdlcovou st (17¢) dgﬁéku (17) smykadla
‘ (15) navazuje vzévitovj dep \17&), ne ne;]ibje nadroubovédna pFitladnd matice \21) a po-
j18tovact matice (22) pro vytvoren{ a udrient t¥ecthc styku mezi pouzdrem (20) pevn$
uchycenym v iamenu (1) 3icfho stroje a dr¥skem (17) asmykadla (15).
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