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外墙玻璃清洗装置

(57)摘要

一种外墙玻璃清洗装置，其特征在于，驱动

支撑架与从动支撑架上均设有纵向支撑杆、纵向

螺杆、真空吸盘及行走轮，真空吸盘及行走轮安

装在驱动支撑架与从动支撑架的底端，驱动支撑

架上的行走轮由行走电机驱动；纵向移动座套在

纵向支撑杆上并与纵向螺杆螺纹连接，纵向螺杆

由纵向电机驱动；驱动支撑架、从动支撑架上的

纵向移动座之间由横向支撑杆及横向螺杆相连；

从动支撑架通过连接杆与清洗盘相接，清洗刷安

装在清洗转轴上，清洗转轴固定在清洗盘内，清

洗转轴通过齿轮与清洗电机连接，清洗盘装有喷

雾嘴，喷雾嘴与水管相连。本实用新型的外墙玻

璃清洗装置，采用全自动机械式结构对外墙玻璃

进行清洗，具有工作效率高、使用安全的特点。
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1.一种外墙玻璃清洗装置，包括驱动支撑架（1）、电机、水管（12）、从动支撑架（16）、气

管（18）、行走轮（19）、清洗刷（21），其特征在于：驱动支撑架（1）与从动支撑架（16）上均设有

纵向支撑杆、纵向螺杆（3）、真空吸盘（17）及行走轮（19），真空吸盘（17）及行走轮（19）安装

在驱动支撑架（1）与从动支撑架（16）的底端，驱动支撑架（1）上的行走轮（19）由行走电机

（20）驱动；纵向移动座（7）套在纵向支撑杆上并与纵向螺杆（3）螺纹连接，纵向螺杆（3）由纵

向电机（4）驱动；驱动支撑架（1）、从动支撑架（16）上的纵向移动座（7）之间由横向支撑杆

（5）及横向螺杆（6）相连，横向螺杆（6）由横向电机（8）驱动；从动支撑架（16）通过连接杆

（10）与清洗盘（13）相接，清洗刷（21）安装在清洗转轴（15）上，清洗转轴（15）固定在清洗盘

（13）内，清洗转轴（15）通过齿轮（22）与清洗电机（14）连接。

2.根据权利要求1所述的外墙玻璃清洗装置，其特征在于：所述清洗盘（13）装有喷雾嘴

（11），喷雾嘴（11）与水管（12）相连。

3.根据权利要求1所述的外墙玻璃清洗装置，其特征在于：所述真空吸盘（17）与气管

（18）连通接入气泵，真空吸盘（17）为非接触真空吸盘。

4.根据权利要求1所述的外墙玻璃清洗装置，其特征在于：所述从动支撑架（16）与清洗

盘（13）之间的连接杆（10）上设置有清扫刮板（9）。

5.根据权利要求1所述的外墙玻璃清洗装置，其特征在于：所述驱动支撑架（1）或从动

支撑架（16）上设有保险绳（2）。
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外墙玻璃清洗装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种外墙玻璃清洗装置。

背景技术

[0002] 现有的建筑物采用玻璃幕墙装饰的越来越多，外墙玻璃的清洗是一件耗时费力的

工程，目前大都由专业的蜘蛛人来完成。蜘蛛人虽然清洗的干净，但存在不少的弊端，人为

因素影响较大，敬业程度不同清洗效果也就不一样，且工作效率较低，同时还存在人身安全

等风险。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的就是提供一种工作效率高、安全性能好、使用方便的外墙玻璃

清洗装置。

[0004] 本实用新型的外墙玻璃清洗装置，包括驱动支撑架、电机、水管、从动支撑架、气

管、行走轮、清洗刷，其特征在于，驱动支撑架与从动支撑架上均设有纵向支撑杆、纵向螺

杆、真空吸盘及行走轮，真空吸盘及行走轮安装在驱动支撑架与从动支撑架的底端，驱动支

撑架上的行走轮由行走电机驱动；纵向移动座套在纵向支撑杆上并与纵向螺杆螺纹连接，

纵向螺杆由纵向电机驱动，纵向螺杆的转动使纵向移动座可沿纵向支撑杆上下运动；驱动

支撑架、从动支撑架上的纵向移动座之间由横向支撑杆及横向螺杆相连，横向螺杆由横向

电机驱动以调节驱动支撑架与从动支撑架之间的间距；从动支撑架通过连接杆与清洗盘相

接，清洗刷安装在清洗转轴上，清洗转轴固定在清洗盘内，清洗转轴通过齿轮与清洗电机连

接，清洗电机带动齿轮、清洗转轴及清洗刷运动，实现清洗刷对外墙玻璃的清洗，清洗盘装

有喷雾嘴，喷雾嘴与水管相连。

[0005] 本实用新型的外墙玻璃清洗装置工作原理是，驱动支撑架与从动支撑架通过真空

吸盘吸住在外墙玻璃上，并可由行走电机驱动行走轮在外墙玻璃上移动，清洗电机带动清

洗盘内的清洗刷运动，实现对外墙玻璃清洗，与此同时水管内的水进入喷雾嘴对清洗盘内

喷雾；当外墙玻璃上有障碍物时，驱动支撑架在原位置固定不动，从动支撑架与驱动支撑架

上的纵向电机同时驱动纵向螺杆，使从动支撑架在其上的纵向移动座上抬升，驱动支撑架

上的纵向移动座同向移动，之后驱动支撑架前进，从动支撑架跨越障碍物，然后从动支撑架

位置固定不动，驱动支撑架在横向螺杆的作用下横向移动跨越障碍物，再进行常规清扫作

业。纵向电机、横向电机、清洗电机、行走电机、真空吸盘均在控制器的调控下工作。

[0006] 本实用新型的外墙玻璃清洗装置，采用全自动机械式结构对外墙玻璃进行清洗，

具有工作效率高、使用安全的特点。

附图说明

[0007] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0008] 图2为图1中部件结构示意图；
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[0009] 1、驱动支撑架，2、保险绳，3、纵向螺杆，4、纵向电机，5、横向支撑杆，6、横向螺杆，

7、纵向移动座，8、横向电机，9、清扫刮板，10、连接杆，11、喷雾嘴，12、水管，13、清洗盘，14、

清洗电机，15、清洗转轴，16、从动支撑架，17、吸盘，18、气管，19、行走轮，20、行走电机，21、

清洗刷，22、齿轮。

具体实施方式

[0010] 一种外墙玻璃清洗装置，包括驱动支撑架1、电机、水管12、从动支撑架16、气管18、

行走轮19、清洗刷21，其特征在于，驱动支撑架1与从动支撑架16上均设有纵向支撑杆、纵向

螺杆3、真空吸盘17及行走轮19，真空吸盘17及行走轮19安装在驱动支撑架1与从动支撑架

16的底端，驱动支撑架1上的行走轮19由行走电机20驱动；纵向移动座7套在纵向支撑杆上

并与纵向螺杆3螺纹连接，纵向螺杆3由纵向电机4驱动；驱动支撑架1、从动支撑架16上的纵

向移动座7之间由横向支撑杆5及横向螺杆6相连，横向螺杆6由横向电机8驱动；从动支撑架

16通过连接杆10与清洗盘13相接，清洗刷21安装在清洗转轴15上，清洗转轴15固定在清洗

盘13内，清洗转轴15通过齿轮22与清洗电机14连接，清洗电机14带动齿轮22、清洗转轴15及

清洗刷21运动，清洗盘13装有喷雾嘴11，喷雾嘴11与水管12相连。

[0011] 所述真空吸盘17与气管18连通接入气泵，可以采用非接触真空吸盘。

[0012] 所述从动支撑架16与清洗盘13之间的连接杆10上设置有清扫刮板9，清扫刮板9可

对清洗刷21工作过的玻璃再次擦拭。

[0013] 所述驱动支撑架1或从动支撑架16上设有保险绳2，以确保整个装置的安全。
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图1
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图2

说　明　书　附　图 2/2 页

6

CN 210472034 U

6


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004

	DRA
	DRA00005
	DRA00006


