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La présente invention concerne un dispositif pour prélever
un 3 un des objets allongés, tels que des barres ou des
tubes, contenus en paquet dans une auge, au moyen de doigts
d'entraftnement mobiles dans des plans verticaux &cartés, le
long d'un flanc de distribution constitué& de glissiéres,
les surfaces d'appui ré&glables desdits doigts faisant
saillie par rapport aux glissiéres pour saisir & chaque
fois un des objets par le dessous et le sortir de l'auge
transversalement 3 son axe longitudinal, tandis que des

moyens sont prévus pour amener un a un les objets sur les
surfaces d'appui desdits doigts.

De tels dispositifs ont pour objet de prélever individuellement
les objets, les uns derrid&re les autres. La difficulté
rencontrée dans ces dispositifs provient de ce que le
paguet d'objets allongés disposé&s dans l'auge n'est pas
toujours ordonné de fagon que les axes longitudinaux des
barres soient parall&les entre eux. Ceci complique beaucoup
le prélévement ordonné des objets un & un de sorte que le
fonctionnement du dispositif est perturbé&. I1 est connu de
prévoir une rangée de dispositifs d'individualisation, qui
comportent pour l'essentiel des organes de ré&ception en
forme d'auge pour le paquet d'objets allongés, et dans
lesquels est prévu 3 l'intérieur de l'auge, un coulisseau,
un poussoir ou une r&gle qui peut se déplacer vers le haut,
afin de saisir une barre par sa face frontale et la sortir
de l'auge par le dessus du bord supérieur de celle-ci.
Etant donné qu'il arrive que ces dispositifs connus saisissent
simultanément deux ou plusieurs barres, ils sont pourwvus de
moyens &vitant la transmission de plusieurs barres de
l'auge 3 des postes de travail ultérieurs. Ces moyens
retardent cependant beaucoup le processus de prélévement un
3 un, 3 tel point qu'un travail continu n'est pas possible.

On connait déja par le brevet allemand N° 1 269 044, un
dispositif de la méme famille que celui de l'invention,
destinéd au prélévement sé&paré d'objets allongés et grdce
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augquel le processus de prélévement est plus sﬁi et s'effectue
sans heurts. Dans ce dispositif antérieur connu, on dispose
plusieurs chaines d rouleaux sur le flanc de distribution

de l'auge, qui sont chacune fix&es en un point de la partie
fixe de l'auge par leur brin mobile le long du flanc de
distribution et qui embrassent chacune un chariot d'élévation,
qui effectue un mouvement de va-et-vient vers le haut et le
bas grdce 3 l'entralnement de la chaine fix&e d'un cdté.

Sur le chariot d'élévation sont agencés, au voisinage de

ces extrémités supérieures, des doigts d'entrainement, qui
saisissent par en dessous une & une les barres par leur
surface d'appui, ces barres &tant soulevées par les doigts
lors des mouvements du chariot, la chaine & rouleaux retenant
les autres barres. I1 est prévu des barres de commande, qui
contrdlent et guident le mouvement d'é&lévation du chariot

en tenant compte du fait qu'il y a une ou plusieurs barres

sur les doigts d'entrainement.
Cette solution connue présente néanmoins des inconvénients.

En effet, l'utilisation de chariots command&s par des
rouleaux qui sont guidés dans des glissi&res correspondantes,
entraine des cofits de fabrication importants, qui ne sont
pas seulement désavantageux sur le plan financier mais

aussi sont sources de pannes.

En outre, le mouvement de retournement du chariot montant'
et descendant entraine par suite du renversement une perte
de temps importante, de sorte que le travail en continu
avec le dispositif connu est &galement trd@s limité. Les
nombreux contacts nécessaires pour la détermination de la
position réelle et les moyens et mesures qui sont a prévoir
afin d'assurer la prise individuelle des barres dans 1l'auge
peuvent &tre supprimés ou au moins &tre considérablement
réduits si on est sfir qu'il n'y a constamment qu'une seule

barre sur les appuis des doigts d'entralnement.
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La présente invention a pour objet de remé&dier aux incon-
vénients des dispositifs connus et elle concerne un dispositif
pour le pr&ld&vement de barres permettant la saisie continue

et rapide de telles barres avec des coflits de construction
réduits au minimum, mé&me si les barres ne sont pas toutes
parall&les dans 1l'auge, la saisie de plusieurs barres
simultanément étant pratiquement impossible.

A cette fin, selon l'invention, le dispositif est caractérisé
en ce que les moyens pour amener un a un les objets sur les
surfaces d'appui des doigts sont des surfaces de guidage

-

s'étendant transversalement 2 l'auge, qui croisent les
glissidres 3 des positions en hauteur réglables, lesdites
surfaces de guidage &tant sensiblement horizontales dans
chacune de leur position en hauteur au voisinage des doigts

et 8tant inclinées vers le bas en direction de 1l'auge.

Gri3ce a cette particularité& de l'invention, on obtient un
dispositif avec lequel on est sir qu'il n'y a constamment
qu'une seule barre au voisinage des doigts de préhension.'
Les glissidres agissent comme le déversoir d'un ré&cipient
pour liquide. Ainsi, d'une part, dans la partie horizontale
desdites surfaces de guidage, les barres sont déja disposées
les unes a c6té des autres, et, d'autre part, dans le
domaine d'intersection avec les glissigéres, 13 &galement,
oll les doigts d'entrainement saisissent les barres par
dessous, il n'y a qu'une seule barre. Les glissi&res
maintiennent la barre dans la position correcte, dans
laguelle elle est saisie par les doigts d'entrginement.

Selon une autre particularité de l'invention, les surfaces
de guidage sont pourvues & leur partie sup&rieure de leviers
convexes qui sont mont&s rotatifs autour d'axes paralléles

d l'axe longitudinal de l'auge.

Griace 3 ce mode de réalisation avantageux de l'invention,

on peut obtenir un réglage en hauteur particuliérement
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simple et sfir. Chague levier convexe courbe est conformé& de
fagon qu'il soit sensiblement horizontal au voisinage des
doigts d'entrainement des glissidres et qu'il soit &galement
constamment incliné& vers 1l'auge. Le mouvement de roulement
des barres 1l'une derriére l'autre a pour effet que celles-ci
se déplacent sur les surfaces de guidage en direction des
doigts de pré&hension, de sorte que grdce 3 la courbure des
surfaces de guidage qui montent en direction des doigts de
préhension, le mouvement de roulement des barres se ralentit
en direction de ces doigts de préhension. Simultanément,

les barres se disposent l'une 3 c6té de l'autre dans cette
zone de sorte qu'il n'y a constamment qu'une seule barre

qui se trouve dans la zone de préhension des doigts.

De préférence, les doigts sont agencés sur des chaines sans

fin.

Cet agencement rend possible de disposer plusieurs doigts
de préhension 3 la pé&riphérie des chalnes pour augmenter la
vitesse d'extraction des barres de l'auge. Le circuit sans
fin des chaines supprime l'inversion de mouvement des

dispositifs connus et amé&liore le rendement de l'installation.

Afin d'ordonner les barres du paquet qui se sont disposées
non parall&lement l'une & l'autre et qui ne peuvent &tre
amendes le long des surfaces de guidage, le dispositif’
selon l'invention comporte la partiéularité supplémentaire
que l'auge est mont&e basculante autour d'un axe paralléle
& son axe longitudinal. Ce basculement de l'auge permet
d'agiter les barres dans cette dernié&re de fagon que, par
suite de ce mouvement, les barres se disposent parallé&lement
les unes aux autres. L'auge peut &tre basculée Jjusqu'd ce
que les barres soient amenées le long du plan de 1l'auge
opposé aux dispositifs de prélévement. En ramenant 1'auge
dans le sens de basculement opposé, les barres peuvent

alors &tre ramenées de nouveau sur les surfaces de guidage
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du dispositif selon l'invention en regard des doigts d'en-

tralnement.

Pour permettre le préldvement de barres de différents
diamétres, il est avantageux que les glissid&res soient
réglables transversalement & 1'axe de l'auge et parallé-

-~

lement & elles-mémes.

Grice 3 cette possibilité de réglage, 1l'appui des doigts
d'entrainement peut &tre modifié afin de faire saillie par
rapport aux glissiéres, d'une longueur variable. Le réglage'
des glissidres est plus facile & réaliser que le réglage

des doigts d'entrainement des dispositifs connus, et notamment
un réglage des doigts dans la solution proposée ne peut

8tre envisagé parce que plusieurs doigts peuvent &tre

-

prévus a la périphérie d'une chaine.

Enfin, il est prévu, au voisinage du croisement entre les
glissidres et des surfaces de guidage, des dispositifs pour
déterminer la position des objets et grdce auxquels, en cas
de mangue d'objets; est actionné un m&canisme pour la
commande de la position en hauteur des surfaces de guidage

dans le sens de l'abaissement.

De telles particularit8s permettent l'automatisation du
dispositif de prélévement selon 1l'invention, les surfaces

de guidage &tant réglées en hauteur par rapport aux glissieres
lorsque le paquet de barres diminue dans 1'auge. Ceci est
d'autant plus facilement détecté& que, dans la zone de
croisement des glissi@res et des surfaces de guidage,

aucune barre n'est présente car les barres ne sont pas

amendes sous la pression des barres suivantes. Dans ce cas,

il est possible, par simple abaissement des surfaces de
guidage ou basculement des leviers convexes d'amener celles-ci
dans une position telle qu'un effet d'&coulement se produise
et que les barres roulent de fagon ordonnée 1l'une derriére

1'autre en direction des doigts de préhension.
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Les figures du dessin annexé feront bien comprendre comment
1'invention peut &tre réalisée.

La figure 1 illustre en coupe sch@matique un dispositif

selon l'invention.

La figure 2 illustre le méme dispositif, réglé pour des

barres de plus faible section.

Sur la figure 1, on a représenté& un paquet 1 de tubes ou de
barres disposés dans une auge 2. Des glissiéres 3 limitent
le flanc de distribution 4 de l'auge 2. La r&férence 5
désigne 1'un des leviers courbes convexes a la partie
supérieure duguel est agencée une surface de guidage 6. Le
dispositif de prélé&vement 7 comporte des chatnes sans fin
8, qui comportent chacune au moins un et de préférence
plusieurs doigts d'entrainement 10 répartis le long de
ladite chaine. Les doigts d'entralnement 10 sont mobiles de
mani&re que les barres soient ‘déplacées vers le haut et
transférées sur une table inclinée 11, au point mort haut
des chaines 8. Une pluralité& de dispositifs de prélévement
identiques sont disposés les uns a cdté des autres le long
de l'auge 2. La surface de guidage 6 d'un levier courbe
convexe 5 présente une courbe telle gue, dans la zone 9 ol
se croisent les glissi&res 3 et la surface de guidage 6
c'est~3-dire oll a lieu la préhension d'une barre 21 par les '
doigts d'entrainement 10, ladite surface de guidage 6 soit
sensiblement horizontale. Le levier 5 est susceptible de

-

pivoter & son extrémité inférieure autour d'un axe 16
paralléle & l'axe longitudinal de 1'auge 2, le basculement
s'effectuant sous l'action d'un mécanisme 17. Un autre
mécanisme 19 est en prise avec l'extrémité ext8&rieure de
l'auge et permet le basculement de ¢elle-ci autour de 1l'axe
de pivotement 18 qui est &galement paralléle i l'axe longitu-

dinal de 1l'auge.:

»



10

15

20

25

30

2487306
7

On décrit ci-apré&s le fonctionnement du dispositif :

le paquet d'objets allongés 1 est disposé dans l'auge 2 et
maintenu par la paroi 20 de celle-ci ainsi que par les
surfaces de guidage 6 des leviers 5. Les surfaces de guidage
6 présentent une courbure telle qu'elles jouent le rdle
d'un dé&versoir par roulement des barres vers la gauche des
figures, en direction des doigts d'entrafnement 10. Sur la
figure 1, la barre 21 repose sur les doigts d'entrafnement
10 ; cette barre par suite du mouvement de roulement du
paquet a gliss& contre les glissidres 3 de l'auge. Les
doigts d'entraInement 10 de la chaine 8 peuvent ainsi
saisir par dessous la barre 21 et la pousser vers le haut
le long des glissi&res 3. D&s que la barre 21 quitte la
zone 9, la barre suivante 22 peut rouler de la m&me maniére
contre les glissiéres 3 et &tre ainsi saisie par les doigts
d'entrainement (non représent&s) situds immé&diatement
derridre-

Afin de permettre l'ajustement & différents diamé&tres de
barres et de s'assurer que seule une barre repose sur les
doigts d'entrafinement 10, chaque glissidre 3 (vbir la

figure 2) est réglable parallélement & elle-m&me et transver-
salement par rapport 3 l'axe longitudinal de l'auge, de
fagon que la surface d'appui du doigt d'entrainement 10

-~

soit plus petite par rapport a la glissié&re 3.

Pour manipuler avec soin les barres, la glissi&re 3 peut,
ainsi que les surfaces de guidage 6, et l'auge 2 &tre
pourvues d'un revétement de mati&re synthétique.

Lorsque, par suite du vidage de l'auge le mouvement de
roulement des barres n'est plus suffisant pour déplacer les
barres le long des surfaces de guidage 6 en direction des
doigts de préhension, le levier 5'peut étre basculé vers le
bas autour de l'axe 16 au moyen du mécanisme 17. La nécessité
d'un tel mouvement vers le bas peut &tre facilement détectée
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par un dispositif 23 de surveillance de la position des
barres, car un abaissement des leviers 5 n'est nécessaire
gue lorsqu'aucune barre ne se trouve plus devant la glissiére
3.

Le dispositif 23 est de préférence constitu& d'une barriére

lumineuse dont le faisceau est parall&le aux glissi&res 3.

Dans le cas oli, par la suite de la pré&sence de barres
emm&lées dans le paquet 1, les barres ne peuvent rouler sur
des surfaces de guidage 10, il est possible en actionnant

le mécanisme 19 de faire pivoter vers le bas 1l'ensemble de
l'auge, autour de l'axe de rotation 18, afin de ramener les
barres vers la paroi 20. Les barres se démélent ainsi
facilement, gr@ce au mouvement de va-et-vient dudit mécanisme
19. Aprd&s basculement correspondant de l'auge en direction
du flanc de distribution 4, on peut reprendre le déroulement
du processus de prélévement antérieurement décrit.

La forme des surfaces de guidage 6 permet favorablement
1'approche d'une barre unique vers les doigts d'entrainement

-

10 &vitant ainsi la saisie de deux barres 3 la fois.

Cependant, s'il arrivait que deux barres soient saisies
simultanément par des doigts d'entrafnement 10, un organe
de sécurité supplémentaire est prévu afin de débarrasser
ces derniers de la barre en surnombre. Cette mesure de
s8curité est constitu@e d'une barriére lumineuse comportant
une lampe 15 et un ré&flecteur 14 pour le faisceaux lumineux
13. D&s que la barridre lumineuse est interrompue, par deux
barres disposé@es l'une au-dessus de l'autre, un poussoir 12
est actionn@ pour rejeter au moins l'une des barres dans
l'auge 2.
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REVENDICATIONS
1. Dispositif pour prélever un & un des objets allongés,
tels que des barres ou des tubes, contenus en pagquet dans
une auge, au moyen de doigts d'entrainement mobiles dans
des plans verticaux ecart8s, le long d'un flanc de
distribution constitué de glissidres, les surfaces d'appui
réglables desdits doigts faisant saillie par rapport aux
glissiéres pour saisir & chaque fois un des objets par 1le
uessous et le sortir de l'auge transversalement 3 son axe
longitudinal, tandis que des moyens sont Prévus pour amener
un & un les objets sur les surfaces d'appui desdits doigts,
caractérisé& en ce que lesdits moyens sont des surfaces de
guidage (6) s'&tendant transversalement 3 l'auge (2), qui
croisent les glissidres (3) i des positions en hauteur
réglables, lesdites surfaces de guidage (6) &tant
sensiblement horizontales dans chacune de leurs positions
en hauteur au voisinage (9) des doigts (10) et étant.
inclinées vers le bas en direction de l'auge (2). 7

2. Dispositif selon la revendication 1,

caract&risé en ce que les surfaces de guidage (6) sont
pourvues & leur partie supérieure de leviers (5) convexes,
qui sont monté&s rotatifs autour d'axes (16) parallé&les i

l'axe longitudinal de 1'auge.

3.Dispositif selon 1l'une des revendications 1 ou 2,
caractérisé en ce que les doigts (10) sont agencés sur des

chafnes (8) sans fin.

4. Dispositif selon l'une des revendications 1 ou 2,
caract@risé en ce que l'auge (2) est montée basculante

- autour d'un axe (18) paralléle 3 son axe longitudinal.

5. Dispositif selon la revendication 1, )
caractérisé en ce que les glissidres (3) sont réglables
transversalement & 1l'axe de l'auge et parall&lement &

elles-mémes.
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6. Dispositif selon l'une quelcongue des revehdications 1
ou'2,

caractérisé en ce que, au voisinage du croiéement entre les
surfaces de guidage (6) et les glissiéres (3), sont pfévus
des dispositifs (23) pour déterminer la position des objets
et grice auxquels en cas de manque d'objet, est actionné le
mécanisme (17) pour la commande de la position en hauteur
des surfaces de guidage (6) dans le sens de 1'abaissement.
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